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W tym dokumencie opisano nastepujace informacje wymagane do zaprojektowania uktadéw w oparciu o serwonapedy
UMD oraz ich konserwacje

 Specyfikacja serwosterownikow i serwosilnikow.

® Procedury dotyczgce mechanicznej instalacji serwosterownikow i serwosilnikow.
® Procedury okablowania serwosterownikdw i serwosilnikow.

® Procedury obstugi serwonapeddw.

¢ Procedury korzystania z panelu operatora.

¢ Protokoty komunikacyjne.

o Klasyfikacja i cechy.

Docelowi odbiorcy:

* Osoby projektujace system z serwonapedami serii UMD.

* Osoby instalujace lub podtgczajgce serwonapedy serii UMD.

® Osoby przeprowadzajgce prébna prace lub regulacje serwonapedoéw serii UMD.

* Osoby obstugujace lub kontrolujgce serwonapedy serii UMD.
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Nie podtgczaj serwosilnik bezposrednio do lokalnej sieci elektrycznej.

Nieprzestrzeganie tego moze spowodowac uszkodzenie serwosilnika.

Nie nalezy podtagczac ani odtgczac ztgczy serwonapedu, gdy zasilanie jest wtgczone.

Nieprzestrzeganie tego moze spowodowac uszkodzenie serwosterownika i serwosilnika.

Nalezy pamietaé, ze nawet po odtaczeniu zasilania napiecie resztkowe nadal pozostaje w kondensatorze wewnatrz
serwonapedu. Jesli przeglagd ma zosta¢ wykonany po odfaczeniu zasilania, nalezy odczekaé 5 minut, aby unikng¢
ryzyka porazenia pragdem.

Serwonapedy i inne urzadzenia powinny znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 10 mm.

Serwonaped wytwarza ciepto. Zainstaluj serwonaped, aby mogt swobodnie oddawac ciepto. Podczas instalowania

serwonapedow z innymi urzadzeniami w szafie sterowniczej zapewnij co najmniej 10 mm odstepu miedzy nimi i 50 mm

odstepu powyzej i ponizej. Nalezy zainstalowac serwonapedy w srodowisku wolnym od kondensacji, wibracji i wstrzagsow.

Prawidtowo wykonaj redukcje zaktdcen i uziemienie.

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby unikna¢ zaktécen generowanych przez linie sygnatowe.

1. Oddziel kable wysokiego napiecia od kabli niskiego napiecia.
2. Uzywaj kabli mozliwie najkrotszych.
3. Dlaserwosilnika i serwosterownika wymagane jest uziemienie jednopunktowe (rezystancja uziemienia 100 mQ lub
nizsza).
4. Nigdy nie uzywaj filtra liniowego do zasilania silnika w obwodzie.
Przeprowadsz test rezystancji napiecia dla serwonapedu w nastepujgcych warunkach:
Napiecie wejsciowe: 1500 Vrms, 1 minuta
Prad hamowania: 100mA
Czestotliwo$¢: 50/60 Hz
Przytozone napiecie: miedzy zaciskami L1, L2, L3 a masg obudowy.

i S

Uzywaj wytgcznika réznicowopragdowego typu szybkiego reagowania.

W przypadku wytacznika réznicowopradowego zawsze nalezy uzywac trybu szybkiego reagowania. Nie uzywaj trybu

opodZnienia czasowego.

Nie wykonuj zadnych ekstremalnych (niezgodnych z zakresem) regulacji ani zmian parametréw.

Nieprzestrzeganie tej uwagi moze spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie produktu z powodu niestabilnej pracy.

Serwosilniki nie mozna obstugiwaé poprzez wtgczanie i wytgczanie zasilania.

Czeste wigczanie i wytgczanie zasilania powoduje uszkodzenie wewnetrznych elementéw obwodu, co powoduje

nieoczekiwane problemy. Zawsze uruchamiaj lub zatrzymuj silnik serwo za pomocg impulséw odniesienia.

Postepuj zgodnie z instrukcjami dotyczgcymi uzytkowania PCB:
Przed dotknieciem ptytki PCB ciato uzytkownika musi zosta¢ uziemione.
Ptytka PCB nie moze mie¢ kontaktu z materiatami wysoce izolujgcymi.
Ptytke PCB wolno naktada¢ wytgcznie na podktadke przewodzaca.

Eall A

PCB moze przechowywac i transportowac wytgcznie w antystatycznym opakowaniu lub piance gumowej lub folii
aluminiowe;.
Srodki ostroznosci przy wigczaniu i wytaczaniu serwonapedu:
1. Przy wiaczaniu serwonapedu upewnij sie, ze zasilacz sterowania zostat wiaczony przed wtgczeniem zasilania
obwodu gtéwnego.
2. Przy wytgczaniu serwonapedu upewnij sie, ze zasilanie obwodu gtéwnego zostato wytaczone przed wytaczeniem
zasilania sterowania.
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1. Sprawdzanie nazw produktow i czesci

1.1. Sprawdzanie produktu przy dostawie

Sprawdz:

Komentarze

Czy dostarczone produkty sg zgodne z tymi, | SprawdZ numery modeli na tabliczce znamionowej na
ktére zostaty zamowione? serwosterowniku i serwosilniku.

Czy s3 jakie$ widoczne uszkodzenia?

Sprawdz ogdlny wyglad i czy nie wystgpity uszkodzenia lub
zarysowania podczas transportu.

Czy wat serwosilnika obraca sie ptynnie? normalnie. Jesli w serwosilniku znajduje sie hamulec nie mozna

Jesli wat serwosilnika mozna tatwo obracaé recznie, silnik dziata

swobodnie obracaé watu.

Jesli ktorykolwiek z powyzszych elementdéw jest wadliwy lub niepoprawny, skontaktuj sie z przedstawicielem Unitronics

lub sprzedawca, od ktérego nabytes produkt.
1.1.1. Serwosterownik

e  Oznaczenie modelu serwosterownika UMD

UMD -

Linia produktowa

Moc znamionowa

0004 B -B3

0000 0.05kW.
0001 0.1kW
0002 0.2kW
0004 0.4 kW
0007 0.75 kW
0010 1.0 kW
0015 1.5kW
0020 2.0 kW
0030 3.0 kW
0050 5.0 kW

Napiecie wejsciowe

B: 1-fazowe 200-230VAC
C: 3-fazowe 200-230VAC
E: 3-fazowe 380-440VAC

Seria

B3 CANopen
E3 EtherCAT
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e Rysunki techniczne serwosterownikow UMD

UMD-0000B / 0001B / 0002B / 00048 UMD-0007C / 0010C

E ey
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e  Tabliczka znamionowa serwosterownika UMD

W unitronics' SERVODRIVE

MODEL UMD-00028-83
AC-INPUT AC-OUTPUT
Parametry wejSciowe —— 1PH 200-230V 50/60Hz [ 3PH 0-200V 0-300Hz
1.0A 14A 0.2kW <—— Moc znamionowa

SN: 1234567890ABCD =«
MODEL: UMD-0002B-B3

SAP:12345678900 C €

httpJiwww.unitronicspic.com

([ Hazardous Voltage
Do not buch dnve unt and winng wihin 5
minukes afler power off
Risk of electnc shock

High Temperature
Do nottouch heatsink when power s ON
Risk of bumn

Warning
Connect the equipment b PE. Supply
L neutral must be earthed

Model serwosterownika

Numer seryjny
oy

it

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl

NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/E> ELMARK % uNITRONICS'

Automatyka

Sprawdzanie nazw produktow i czesci

1.1.2. Serwosilnik

e  Oznaczenie modelu serwosilnika UMM

UMM - 0004 B N B - B4

Linia produktu ‘—I

Moc znamionowa
0000 0.05kW
0001 0 AkW
0002 02kW
0004 0.4 KW
0007 075 KW
0010 1.0 kW
015 1.5kW
0020 2.0 kW
0030 3.0 kW
0050 5.0 kW

Napiecie wejsciowe
B: 1-faz 200-230Vac
C: 3-faz 200-230Vac
E: 3-faz 380-440Vac

Typ enkodera

A Absolutny
M: Inkrementalny

Seria
B1/B2/B3/B4

Hamulec
Erak: Bez hamulca
B: Z hamulcem
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e  Tabliczka znamionowa serwosilnka UMM

SAP. 1234567890ABCDE

- unitronics

AC SERVO MOTOR
Model serwosilnika —— Model:  UMM-0002B0o-B4
Numer seryjny —— S/N: 1234567890ABCDE
Rated Voltage AC 108 V.3~

Rated Output 200 W c €
- y, Rated Speed 3000 r/min
e

Charakterystyka serwosilnika Gont. Torque 0637 N'm
Rated Current 1.5A
Insulation F
Protection IP65
http://iwww.unitronicsplc.com

1.2. Opis

1.2.1.Serwosterwonik

e  UMD-0000B / 0001B / 0002B / 0004B

Wskaznik zasilania
Zapala sie, gdy zasilanie giéwnego
obiegu jest wiaczone i pozostaje

zapalone, dopoki zasilanie \\\
giéwnego obwodu bedzie ~—~_ e
natadowane ~

Wejscie komunikacyjne

Przylacze zasilania giownego
obwodu

Przylacze dlawika ——— P

Wejscie sygnalowe 1/O
Uzywane do sygnatow wejsciowych
referencyjnych i sekwencji
sygnatow 1/0

Przylacze ukladu sterujacego ———————— P

Przylacze zewnetrznego —————————— P>
rezystora regeneracyjnego

Przylacze serwosilnka —————p» Wejscie enkodera

Podtaczenie enkodera w
serwosilniku

Uziemienie ——— P
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e UMD-0007C / 0010C

Wskaznik zasilania
Zapala sie, gdy zasilanie gtéwnego
obiegu jest wiaczone i pozostaje
zapalone, dopoki zasilanie -
gléwnego obwodu bedzie B
natadowane

Przylacze zasilania giownego

obwodu

Przylacze dlawika

Przylacze ukladu sterujacego

Przylacze zewnetrznego M

rezystora regeneracyjnego

Przylacze serwosilnika

Uziemienie —————————M

Q

e UMD-15A/20A/10D/15D/20D

Wskaznik zasilania

Zapala sie, gdy zasilanie gtéwnego

obiegu jest wiaczone i pozostaje

zapalone, dopoki zasilanie TR
gtéwnego obwodu bedzie
natadowane

Przylacze zasilania glownego

aY

obwodu

Przylacze diawika

Przylacze ukiadu sterujacego M
Przylacze zewnetrznego

rezystora regeneracyjnego
Przylacze serwosilnika

Uziemienie -A‘

$

Wskaznik wiaczonego zasilania

Zapala sie gdy zasilanie jest wigczone

Wejscie komunikacyjne

Wejscie sygnalowe I/O

Uzywane do sygnatow wejsciowych
referencyjnych i sekwencji
sygnalow 1/0

Wejscie enkodera

1

=

Podigczenie enkodera w
serwosilniku

Wskaznik wlaczonego zasilania
Zapala sie gdy zasilanie jest wigczone

Wejscie komunikacyjne

Wejscie sygnalowe I/O
Uzywane do sygnatow wejsciowych
referencyjnych i sekwencji
sygnatow 1/0

Wejscie enkodera
Podtgczenie enkodera w
serwosilniku
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e  UMD-0030C / 0050C / 0030E / 0050E

Wskaznik zasilania

Zapala sie, gdy zasilanie gtdwnego
obiegu jest wiaczone i pozostaje
zapalone, dopoki zasilanie ———
gléwnego obwodu bedzie
natadowane

Wskaznik wiaczonego zasilania
Zapala sie gdy zasilanie jest wigczone

Przylacze zasilania glownego
obwodu

Wejscie komunikacyjne

Wejscie sygnalowe I/O
Uzywane do sygnatow wejsciowych
referencyjnych i sekwencji
sygnatow I/O

Przylacze dlawika

Przylacze ukiadu sterujacego

Wejscie enkodera
Podtaczenie enkodera w
serwosilniku

Przylacze zewnetrznego
rezystora regeneracyjnego

Przylacze serwosilnika

Uziemienie

1.2.2. Serwosilnik

Serwosilnik bez przektadni i hamulca

Otwor montazowy Enkoder

Wat napedowy

Kotnierz
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e Oznaczenie modeli przewodéw UMC

UMC - B4-FA-R 05

Linia produktu

Seria serwosilnika
B2\B3\B4

Model serwosilnika
PN - przewdd zasilajgey bez hamulca
PB - przewdd zasilajgcy z hamulcem

FA - przewdd enkodera absolutnego

FN - przewodd enkodera inkrementalnego

Rodzaj przewodu
Puste - przewdd standardowy
R - przewdd robotyczny

Diugos¢ przewodu
03/05/10 metrow
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Instalacja

2.1. Serwosilnik

Serwosilnik mozna zainstalowa¢ poziomo lub pionowo. Jesli jednak serwosilnik zostanie nieprawidtowo zainstalowany,
zywotnosc¢ serwosilnika ulegnie skréceniu lub moga wystgpi¢ nieoczekiwane problemy.

Postepuj zgodnie z instrukcjami instalacji opisanymi ponizej, aby poprawnie zainstalowac serwosilnik.

Przed instalacja

Farba antykorozyjna pokrywa krawedz watu silnika Serwo. Doktadnie wyczys¢ farbe antykorozyjng za pomocg szmatki
zwilzonej rozcienczalnikiem.

Podczas czyszczenia watu nalezy unikaé kontaktu rozpuszczalnika z innymi czesciami silnika serwo.

Antykorozyjna farba

2.1.1. Przechowywanie

Gdy serwosilnik nie jest uzywany, przechowuj go w miejscu o temperaturze od -25 °C do 60 °C, z odtgczonym kablem
zasilajgcym.

2.1.2. Warunki instalacji

Serwosilnik jest przeznaczony do uzytku w pomieszczeniach. Zainstaluj serwosilnik w srodowisku spetniajgcym ponizsze
warunki:

e Brak korozyjnych i wybuchowych gazéw.
e  Temperatura otoczenia od 0 do 40 °C.
e Wilgotnos¢ wzgledna od 26% do 80% (bez kondensacji).

2.1.3. Regulacja na etapie instalacji

Wyréwnaj wat serwosilnika z watem maszyny, ktédra ma by¢ sterowany. Nastepnie podtgcz dwa waty za pomoca
elastycznego sprzegta.

Zamontuj serwosilnik tak, aby utozenie byto zgodne z ponizszym rysunkiem.
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Zmierz te odlegtos¢ w czterech réznych pozycjach na obwodzie. Réznica miedzy pomiarami maksymalnymi i minimalnymi
musi wynosi¢ 0,03 mm lub mniej.( Obracaj razem ze sprzegtami).

Uwaga:
o Jesli doktadnosc¢ utozenia jest nieprawidtowa, wystgpig wibracje, powodujgce uszkodzenie tozysk.
e  Wstrzas mechaniczny na koncu watu jest zabroniony, w przeciwnym razie moze spowodowac uszkodzenie enkodera
serwosilnika

2.1.4. Orientacja instalacji
Serwosilnik moze by¢ zamontowane horyzontalnie lub wertykalnie.
2.1.5. Odpornos¢ na substancije oleiste i wode

Jesli serwosilnik jest uzywany w miejscu narazonym na krople wody lub oleju, upewnij sie, ze serwosilnik ma odpowiednig
specyfikacje ochronna.

2.1.6. Naprezenie kabla

Podczas podtgczania kabli promien zgie¢ nie powinien by¢ zbyt maty. Nie zgina¢ ani nie naciska¢ kabli.
Poniewaz przewdd kabla sygnatowego jest bardzo cienki (0,2 mm lub 0,3 mm), nalezy obchodzic¢ sie z nim ostroznie.

2.1.7. Instalacja na maszynie

Gdy serwosilnik jest zamontowany na maszynie, nalezy mocno zabezpieczy¢ serwosilnik za pomoca srub z pierscieniem
oporowym, jak pokazano na rysunku.

10
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2.2. Serwosterownik

Serwosterownik serii UMD jest montowany na podstawie. Niepoprawna instalacja moze powodowac problemy. Zawsze

przestrzegaj instrukcji instalacji.

2.2.1. Przechowywanie

Gdy serwosilnik nie jest uzywany, przechowuj go w miejscu o temperaturze od -25 °C do 85 °C z odtgczonym kablem

zasilajgcym.

2.2.2. Miejsca instalacji

Uwagi dotyczace instalacji pokazano ponizej.

Warunki

Uwagi

Po zainstalowaniu w panelu
sterowania

Zaprojektuj rozmiar szafy sterowniczej, uktad urzagdzenia i metode chtodzenia, aby temperatura
wokoét obwodu serwonapedu nie przekraczata 55 °C.

Po zainstalowaniu w poblizu
jednostki grzewczej

Nalezy ttumié ciepto promieniowania z urzadzenia grzewczego i wzrost temperatury wywotany
konwekcjg, tak aby temperatura wokét obwodu serwonapedu nie przekraczata 55 °C.

Po zainstalowaniu w poblizu
zrédta wibracji

| zainstaluj izolator drgan pod serwonapedem, aby zapobiec wibracji.

Po zainstalowaniu w miejscu
narazonym na dziatanie gazéw
korozyjnych

Podejmij odpowiednie dziatania, aby zapobiec korozyjnym gazom. Gazy korozyjne nie wptywajg
natychmiast na serwonaped, ale ostatecznie powodujg nieprawidtowe dziatanie urzadzen
zwigzanych ze stykami.

Inne

Unikaj instalacji w gorgcym i wilgotnym miejscu lub tam, gdzie w powietrzu znajduje sie
nadmierny kurz lub opitki zelaza.

2.2.3. Orientacja instalaciji

Zamontuj serwosterownik prostopadle do Sciany, jak pokazano na rysunku. Serwosterownik musi by¢ umieszczony w ten
sposéb, poniewaz jest przeznaczony do chtodzenia przez konwekcje naturalng lub wentylator chtodzacy, jesli jest to

wymagane. Zabezpiecz montaz serwosterownika przez dwa otwory montazowe.

—

Sciana

Wentylacja
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2.2.4. Metoda instalacji

Podczas instalacji wielu serwosterownikow obok siebie w szafie sterowniczej, nalezy przestrzega¢ nastepujacej metody

instalacji.
Wentylatory Wentylatory
chtodzace chtodzace
min. 50 mm
- i ;
min. 30 mm min. 10 mm min. 50 mm

e Orientacja instalacji
Zamontuj serwosterownik prostopadle do $ciany, tak aby panel przedni (zawierajacy ztgcza) byt skierowany na zewnatrz.
e  Chtodzenie
Zapewnij wystarczajagcg przestrzen wokoét kazdego serwosterownika, aby umozliwi¢ chtodzenie przez naturalng
konwekcje lub wentylatory.
e Instalowanie obok siebie
Podczas instalowania serwosterownikow obok siebie nalezy zapewni¢ co najmniej 10 mm przestrzeni miedzy kazdym
indywidualnym serwosterownikiem oraz co najmniej 50 mm przestrzeni powyzej i ponizej kazdego z nich, jak pokazano
na powyzszym rysunku. Upewnij sie, ze temperatura w panelu sterowania jest réwnomiernie roztozona, i zapobiegaj
nadmiernemu wzrostowi temperatury wokét kazdego serwosterownika. W razie potrzeby zainstaluj wentylatory
chtodzgce nad serwosterownikami.
e Warunki pracy
Temperatura: 0 ~ 55 °C
Wilgotnos¢: 5% ~ 95% RH
Wibracje: 4,9 m/s? lub mniej
Temperatura otoczenia w celu zapewnienia dtugoterminowej niezawodnosci: 45 °C lub mniej

v wnN e

Kondensacja i zamrazanie: Brak
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3. Okablowanie

3.1. Okablowanie obwodu gtéwnego

Uwagal!

e Nie faczy¢ ani nie prowadzi¢ linii zasilania i sygnatow w tym samym kanale. Zachowaj linie zasilania i sygnatowe
oddzielone co najmniej 300 mm.

e Uzyj ekranowanych przewoddw skretkowych lub wielozytowych ekranowanych przewodéw skretkowych dla sprzezenia
zwrotnego i sygnatu liniowego enkodera.

e Maksymalna dtugos¢ wynosi 3 m dla wejsciowych linii odniesienia i 20 m dla linii sprzezenia zwrotnego enkodera.

e Nie dotykaj zaciskow zasilania przez 5 minut po WYLACZENIU zasilania, poniewaz wysokie napiecie moze nadal
wystepowacé w serwosterowniku.

3.1.1. Nazwy i funkcje przytgczy obwodu gtéwnego

Napiecie
Model )
Symbol Nazwa obwodu Funkcja
UMD
(V)
Gtéwny obwdd 200 0000B-0004B 1faz 200~ 230VAC +10%~-15% (50/60Hz)
L1213 zasilania - 200 0007C-0050C 3faz 200~230VAC +10%~-15% (50/60Hz)
T przytacze
- 400 0010E-0050E 3faz 380~440VAC +10%~-15% (50/60Hz)
wejsciowe
FG FG 200 0000B-0004B Nie podtaczony
Zaciski
[VAYA"Y) przytaczeniowe — — Podtaczenie serwosilnika
serwosilnika
L1C,L2C Obwdd 200 0000B-0050C 1faz 200~230VAC +10%~-15% (50/60Hz)
sterujacy
zasilacz
24V,GND 400 0010E-0050E 24VDC +10%~-10%
przytacze
wejsciowe
L taczy sie z zaciskami uziemienia zasilacza i zaciskiem
@ Uziemienie — — . o
uziemienia serwosilnika
Podtacz  zewnetrzn rezystor  regeneracyjn
200 0000B-0004B 2 etrzny. - rezy regeneracyiny
(dostarczony przez klienta) miedzy B1 i B2.
Zewnetrzny
zacisk Jesli uzywasz wewnetrznego rezystora
B1,B2,B3 | przytaczeniowy 200 0007¢€-0050C regeneracyjnego, zewrzyj B2 i B3. Usun przewdd
rezystora miedzy B2 i B3 i podtgcz zewnetrzny rezystor
regeneracyjnego regeneracyjny (dostarczony przez klienta) miedzy B1
400 0010E-0050E i B2, jesli pojemnos¢ wewnetrznego rezystora
regeneracyjnego jest niewystarczajgca.
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Napiecie
Model )
Symbol Nazwa obwodu UMD Funkcja
(V)
Reaktor pradu
sta’r-ego dla 200 0000B-0050C Zwykl-e z-wart.e 1 i 2 .Jes’li- konieczne- je-st
e1,e2 zacisku przeciwdziatanie falom harmonicznym zasilania,
ttumienia podtacz dtawik pradu statego pomiedzy 1i 2.
harmonicznego
400 0010E-0050E
Gtéwny obwdd, | 200 0000B-0050C
) terminal: Zwykle nie podtgczone.
minus 400 0010E-0050E
inu

Rezystory regeneracyjne
UMD-0007 - UMD-0050 sg wyposazone we wbudowane rezystory regeneracyjne

Model Specyfikacja rezystora Minimalna dopuszczona rezystancja
UMD-0007C-B3 50Q/60W 250
UMD-0010C-B3 50Q/60W 250
UMD-0015C-B3 40Q/80W 250
UMD-0020C-B3 40Q/80W 250
UMD-0030C-B3 10Q/300W 250
UMD-0050C-B3 10Q/300W 10Q
UMD-0010E-B3 200Q/80W 10Q
UMD-0015E-B3 200Q/80W 50Q
UMD-0020E-B3 200Q/80W 40Q
UMD-0030E-B3 40Q/300W 350
UMD-0050E-B3 40Q/300W 20Q
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3.1.2. Typowe przyktady podtgczenia obwodu gtéwnego

e 1-fazowe 200V UMD-0000B~0004B

b g 1-faz. 200-230 V (50/60Hz)

Whylacznik nadpradowy j

iRy 1PL (Alarm wyswietlacza serwonapedu)
~ &
Filtr I Power OFF Power ON
L ower ower 1KM

LT

1KM 1Ry 1SUP «——— Upewnij sie zeby podiaczy¢ wylacznik przepieciowy

Stycznik
:l L1
L2
@1
®2
(S)
LiC
L2c
| R TR A SR T S S T ST |
| |
| g1 |
| | B1
B B2 |
| /_E‘HIWGUZIW rezvstcr | B2
e e« oo 2 ges

Uziemienie

UMD Serwosterownik Y
Unitronics v

w
(&)

do cewki przekaznika lub stycznika

]

! A1) Serwosilnik
t

B(2) M
C(3)

| D(4)

|

|

| Enkoder

Uwaga

ALM+
ALM-

IRy  +24V

oV

1. Metoda okablowania terminali L1, L2, L3 i L1C, L2C serwonapedéw UMD-0000B ~ 0004B rézni sie od innych
serwosterownikéw serii UMD. Podczas podtaczania nalezy zwrdci¢ uwage na konkretna definicje zaciskow.

Gtéwny obwdd 0000B~ 00048 jest zasilany napieciem jednofazowym 200 V.
Gtéwny obwdd 0007C~0015C jest zasilany napieciem jednofazowym 200 V lub 3-fazowym 200V (3x120VAC)
Zewnetrzny rezystor regeneracyjny dla 0000B ~ 0004B A jest dostarczany przez klienta, zaleca sie rezystor 60W,

50Q.

5. Zmien Pn521.0 z ,,1” na ,0”, gdy uzywasz zewnetrznego rezystora regeneracyjnego w serwosterownikach UMD-

0000B ~ 0004B.
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e  3-faz. 200V UMD-0007C~0050C

L1l LZI L3l

Whylacznik nadpradowy )—‘)—)

3-faz. 200-230 V (50/60Hz)

1Ry 1pL (Alarm wyswietlacza serwonapedu)

Filtr I

~r &

Power OFF Power ON

1KM

I P

1KM 1Ry

1SUP =—

—— Upewnij sie zeby podiaczy¢ wylacznik przepieciowy

do cewki przekaznika lub stycznika

Stycznik

.
Zewnetrzny rezystor
\fgeneracyjny

Uziemienie

Uwaga

L1
L2
L3
@1
@2
e
Lic
L2c

B1
B2

B3

UMD Serwosterownik U

Unitronics

B(2
A" 2) M
W C(3)
| D(4)
@ |

| Enkoder

+24V
1Ry
ALM+
ALM-

ov

1. Gtéwny obwdd 0007C~0015C jest zasilany napieciem jednofazowym 200 V lub 3-fazowym 200V (3x120VAC).

2. UMD-0020C moze by¢ podtgczony do zasilania 1-fazowego 200V, ale obnizy sie wartos¢ mocy znamionowej 1,5 kW.
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e  3-faz. 400V UMD-0010E-0050E

b2 L) 3-faz. 380-440 V (50/60Hz)
Whylacznik nadpradowy

1Ry 1PL (Alarm wyswietlacza serwonapedu)

~ &
L_| Filtr I Power OFF  Power ON
i ower ower 1KM

]
SR
1IKM 1Ry 1SUP <——— Upewnij sie zeby podiaczy¢ wylacznik przepieciowy
do cewki przekaznika lub stycznika

Stycznik l_ - _‘

L1 .
| A1) Serwosilnik |
t |

L2 UMD Serwosterownik U

13 Unitronics v oL .
®1 W C3)
®2 ® Lo :
S}
pZAY
Zasilanie 24V | |
GhD | Enkoder |
CN2 ( j
Nk

B1 | |

B2 L__J

B3 B3

1
|
|
|

2]

@
N

! Zewnetrzny rezystor
regeneracyjny

ALM+
ALM-

Uziemienie ov

E—
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3.2. Sygnalty 1/10

3.2.1. Przykiady potgczen sygnatow I/O
Schemat potgczen sygnatow we / wy serwonapedéw UMD- oo -B3 pokazano na ponizszym rysunku.

Sygnaly wejsciowe UMD-__-B3 Sygnaly wyjéciowe

Zigcze CN1

Referencja predkosci VREF+ 1
(x0-10v) VREE- >

Referencja momentu o TREF+ 26
(£0-10V) TREE. |57

Referencja otwartego

% | kolektora It 20| PAO+ Konwertowane wyjscie enkodera
R
2 | Pus/icwia 21 PAO- Faza A
s
E lt 22 PBO+ FazaB
5 23 PBO- Faza C (Impuls zerowy)
SIGN/CCW/B |
k 24| PCO+ Sterownik linii réznicowe;j /
25 PCO poziom RS-422

pI
24VDC

SINKING (NPN)
~r |_|
SOURCING (PNP) ' I+

e N
Kon!;oln zasilania _{ DICOM
wejsé
Serwo WL »—{ }_‘W
Kontrola P/PI »—{ P-CON

g@ DGND

; K- SINKING (NPN)
33 r Uniwersalne wyjscia sygnatowe:
I:l‘ 5 TGON+ Wyj va

4 COIN: Ukoiiczono pozycjonowanie
6 TGON- V-CMP: Zgodnos¢ predkosci

A K‘
i ﬁ/‘ L TGON: Kierunek obrotu
L Wejscia moga 9 | S-RDY+ S-RDY: Gotowosc serwa
L byé sink lub : 2 CLT: Limit momentu
; |< 10| S-RDY- BK: Blokada hamulca

13 }—

2

[

me
Przekroczenie obr. 33¢ = source PGC: Wyjscie impulsu C ekodera
do tylu N-OT Fl_ I

(39 (

TCR: Detekcja momentu

201

a1

|42}

Przekroczenie obr.

do przodu ' P-OT

= 11| V-CMP+ OT: Cyfrowa krancowka
2T ?,- £ (przekroczono limit pozycji)
e ﬁ/' K. 12| V-CMP- RD: GotowosS¢ serwa
Reset alarmu r—< H ALM-RST |39 ——H HOME: Ukonczono bazowanie
o vao R-OUT1: Zdalne wyjscie 1
Kasowanie impulsu 33K
bledu P—{ H CLR 0 =
at
Przedni limit 33K é |<-
momentu P-CL 1 1
Tylni limit 33K *
momentu _{ N-CL 241 K
W: 7 ALM+ Alarm serwo -
x wylacza sie podczas alarmu
EG 8 COM2

Sygnaly wysciowe moga by¢
alokowane za pomoca Pn511

T R-OUT2: Zdalne wyjscie 2

Shield

Pozostale dostepne wejscia: Linnity:wyjsis Zobacz Zafacznik A
SHOM: Impulsy bazowania poz. i

ORG: Pozycja zerowa Vmax = 30 VDC

Sygnaly wejsciowe moga byé Imax = 50 mA

alokowane za pomoca Pn509 i

Pn510

Zobacz Zatacznik A
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Schemat potaczen sygnatéw we / wy serwonapedéw UMD- oo -E3 pokazano na ponizszym rysunku.

Sygnatly wejsciowe

Sygnaty wyjsciowe

SINKING (NPN)

Pn509 i Pn510
Zobacz Zatacznik A

3.2.2. Nazwy i funkcje sygnatéw 1/O

e Sygnaty wejsciowe

Imax = 50 mA

24VDC Ztacze CN1
SINKING (NPN)
\ ’_I
SOURCING (PNP) (il
Kontrola zasil ki Is ]
ontrola zasilania i iSci .
e — oo =] 2 | L BRI o Droneacm o
L pozycjonowanie
s ¢ | SON_[T8]- 5 : i el
AT = S + S-RDV: Gotowosc¢ serwa
. ﬁ/‘ K_ };" K 13] S-RDY CLT: Limit momentu
i H 5 14 COM2 BK: Blokada hamulca
Kontrola P/PI >—{ P-CON E——D— B PGC: Wyjscie impulsu C
AT ekodera
Brzeiiroczents s AL OT: Cyfrowa krancowka
G | =3 (przekroczono limit pozycji)
obr. do przodu p-oT 17 . RD: Gotowosé serwa
AT Wejscia moga HOME: Ukonczono bazowanie
s o K_ by¢ sink lub TCR: Detekcja momentu
Przekroczenie B | < source R-OUT1: Zdalne wyjscie 1
obr. do tylu N-OT 18 . R-OUT2: Zdalne wyjscie 2
AT
3.3K - K'
Reset alarmu >—{ H ALM-RST E‘——D—
AT
33K 7l
Sonda dotykowa r—‘ H EXT1 TF
At
| YR K_
Sonda dotykowa _{ H EXT2 4 R
P 12 ALM+ Alarm serwo -
A K 14 ALM- wylacza sie podczas alarmu
Shield FGl -
Sygnaly wysciowe moga by¢
L alokowane za pomoca Pn511
Sygnaly wejsciowe moga Limity wyjs¢: Zobacz Zalacznik A
by¢ alokowane za pomoca Vmax = 30 VDC

Opis sygnatéw wejsciowych serwonapedéw UMD- [1[] -B3 przedstawiono w ponizszej tabeli

Przetgczanie trybu sterowania

Tryb sterowania Nazwa sygnatu Nr wej. Funkcja
/S-ON 14 Serwo Wt: Wtacza serwosilnik.
Funkcja wybrana przez parametr.
. . Przetgcza petle kontroli
Referencja kontroli . .
. . predkosci Pl na P, gdy jest
proporcjonalnej
wigczony.

Predkos¢ Z wewnetrznie ustawionym
Pozycja Referencja kierunku wyborem predkosci: Zmienia
Moment /P-CON 15 kierunek obrotéw.
obrotowy Umozliwia przetgczanie trybu

sterowania.

Referencja zerowej klamry

Kontrola predkosci z funkcja
zerowania: Predkosé
referencyjna wynosi zero (gdy
jest wtgczony).
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Tryb sterowania Nazwa sygnatu Nr wej. Funkcja
Kontrola pozycji za pomoca
impulsu referencyjnych:

Blok impulséw referencyjnych Zatrzymuje wejscie impulséw
referencyjnych (gdy jest
wiaczony).

i . Nadmierna pozycja zabroniona:
P-OT 16 Obrét do przodu zabroniony . o .
] . zatrzymuje serwosilnik, gdy jest
N-OT 17 Obrét do tytu zabroniony
wytaczony.

Funkcja wybrana przez parametr.

Przednie ograniczenie

zewnetrzne momentu Wt Funkcja ograniczenia pradu

JpcL a1 Tylne ograniczenie zewnetrzne zataczona, gdy jest wigczony.
momentu Wt
/NCL 42 - -
Z wewnetrznie ustawionym

Wewnetrzne przefaczanie wyborem predkosci: Przetacza

predkosci wewnetrzne ustawienia
predkosci.

/ALM-RST 39 Reset alarmu: Wytacza stan alarmowy serwonapedu.

Kontroluje wejscie zasilania dla sygnatéw I/0O. Zapewnia zasilanie +

DICOM 13
24V DC
By VREF+ 1 i . .
Predkos¢ Wejscie referencyjne predkosci: £ 10 V.
VREF- 2
PULS+ 30 Tryb wprowadzania referencyjnego impulsu:
PULS- 31 Znak + cigg impulséw
SIGN+ 32 Impuls CCW + CW
SIGN- 33 Impuls dwufazowy (réznica faz 902)
- 34 Wejscie zasilania dla referencyjnego otwartego kolektora (rezystor
Pozycja 2KQ / 0,5W jest wbudowany w serwonaped).
JCLR 40 Kasowanie impulsu btedu pozycji: Kasuj impuls btedu pozycji
podczas kontroli pozycji.
SHOM Sygnat wyzwalajacy bazowanie (skuteczny na zboczu
narastajgcym), przydzielany przez Pn509 lub Pn510
ORG Pozycja zerowa (skuteczna na wysokim poziomie), przydzielona
przez Pn509 lub Pn510
Moment T-REF+ 26 . .
Wejscie referencyjne momentu obrotowego: + 10 V.
obrotowy T-REF- 27

Opis sygnatéw wejsciowych serwonapedéw UMD- [1[] -B3 przedstawiono w ponizszej tabeli

Tryb sterowania Nazwa sygnatu Nr wej. Funkcja
L. /S-ON 15 Serwo Wt: Wiacza serwosilnik.
Predkos¢ -
. Funkcja wybrana przez parametr.

Pozycja -

. . Przetgcza petle kontroli
Moment /P-CON 16 Referencja kontroli L. .

. . predkosci Pl na P, gdy jest

obrotowy proporcjonalnej

wiaczony.
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Tryb sterowania Nazwa sygnatu Nr wej. Funkcja
i . Nadmierna pozycja zabroniona:
P-OT 17 Obrét do przodu zabroniony . o .
i . zatrzymuje serwosilnik, gdy jest
N-OT 18 Obrét do tytu zabroniony
wyfaczony.
/ALM-RST 19 Reset alarmu: Wytacza stan alarmowy serwonapedu.
Kontroluje wejscie zasilania dla sygnatow 1/0O. Zapewnia zasilanie +
DICOM 20
24V DC
Pozycja EXTI 3 Sygnat wejsciowy sondy dotykowej

e Sygnaty wyjsciowe

Opis sygnatéw wyjsciowych serwonapedéw UMD- ][] -B3 pokazano w ponizszej tabeli.

Tryb sterowania Nazwa sygnatu Nr wej. Funkcja
/TGON+ 5 Wykrywa, kiedy serwosilnik obraca sie z predkoscig wyzszg
/TGON- 6 niz ustalanie predkosci silnika.
ALM+ 7 Serwo alarm:
ALM- 8 Wytacza sie po wykryciu btedu.
. /S-RDY+ 9 Gotowos¢ serwonapedu:
Predkos¢ s .
/S-RDY 10 ON, jezeli nie ma alarmu serwonapedu po wtaczeniu
. zasilania obwodu sterujacego / gtéwnego.
Pozycja
PAO+ 20
Sygnat fazy A L
PAO- 21 Przetworzone wyjscie enkodera
Moment
PBO+ 22 dwufazowego impulsu (fazy A i B).
obrotowy Sygnat fazy B
PBO- 23
PCO+ 24 Sygnat impulsu punktu zerowego
Sygnat fazy C
PCO- 25 (Faza C)
Podtacz obudowe do uziemienia, jesli przewdd ekranujacy
FG Obudowa .
Kabel sygnatowy we / wy jest podtgczony do ostony ztacza.
/V-CMP+ 11 Zgodnos¢ predkosc:
Predkos¢ Wykrywa, cz redkos¢ silnika miesci sie w zakresie
¢ IN-CMP- 12 yerywa, czy prect i Je w =
ustawien i czy odpowiada wartosci predkosci odniesienia.
. /BK + 11 Wyjscie blokady hamulca
Pozycja . .
/BK - 12 Zwalnia hamulec, gdy jest wtgczony,
Zarezerwowane terminale:
Funkcje przypisane do / TGON, / S-RDY i / V-CMP (/ COIN)
mozna zmieni¢ za pomocg parametrow.
/CLT / CLT: wyj$cie ograniczenia momentu obrotowego
Wi3acza sie, gdy osiggnie ustawiong wartos¢.
/ COIN: Zakonczenie pozycjonowania
Zarezerwowany — Wiacza sie, gdy liczba impulséw btedu potozenia osiggnie
ustawiong wartos¢. Ustawienie to liczba impulséw btedu
potozenia ustawiona w jednostkach referencyjnych /
wyjscie impulsowe :C.
JCOIN jScie i | PGC: C
OT: Sygnat przekroczenia pozycji
/ RD: wyj$cie wzbudzenia silnika z serwomechanizmem
/ HOME: Wyjscie zakoriczenia bazowania
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Tryb sterowania Nazwa sygnatu Nr wej. Funkcja
4,18,19,29,35
— 36,37,38,43 Nie wykorzystywane
44,45,47,49
Opis sygnatéw wyjsciowych serwonapeddéw UMD- ][] -E3 pokazano w ponizszej tabeli.
Tryb sterowania Nazwa sygnatu Nr wej. Funkcja
/TGON+ 11 Wykrywa, kiedy serwosilnik obraca sie z predkoscig wyzszg
/TGON- 14 niz ustalanie predkosci silnika.
Predkos¢
ALM+ 12 Serwo alarm:
. ALM- 14 Whytacza sie po wykryciu btedu.
Pozycja —
/S-RDY+ 13 Gotowos¢ serwonapedu:
ON, jezeli nie ma alarmu serwonapedu po wiaczeniu
Moment /S-RDY- 14 . ! . . . b P :
zasilania obwodu sterujgcego / gtdéwnego.
obrotowy
Podtacz obudowe do uziemienia, jesli przewdd ekranujacy
FG Obudowa .
Kabel sygnatowy we / wy jest podtgczony do ostony ztgcza.
JCLT Zarezerwowane terminale:
Funkcje przypisane do /TGON, /S-RDY mozna zmieni¢ za
pomoca parametrow.
/CLT: wyjscie ograniczenia momentu obrotowego
Wiacza sie, gdy osiggnie ustawiong wartosc.
Zarezerwowane /BK /BK: wyjscie blokady hamulca

Zwalnia hamulec, gdy jest wiaczony,
OT: Sygnat przekroczenia pozycji
/RD: wyjscie wzbudzenia silnika z serwomechanizmem

1,2,5,6,7,8,9,10

Nie wykorzystywane
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3.2.3. Uktad zaciskéw zigcza 1/0 (CN1)
Opis sygnatéw na terminalu CN1 serwonapedéw UMD- oo -B3 jest zgodny z ponizszg tabela.

Nr Nazwa Funkcja Nr Nazwa Funkcja
1 VREF+ . . L 26 T-REF+ Wejscie  odniesienia
Wejécie predkosci odniesienia: +
momentu
2 VREF- 10V. 27 T-REF-
obrotowego: £ 10 V.
3 DGND DGND 28 DGND DGND
4 - Zarezerwowany 29 - Zarezerwowany
5 /TGON+ . 30 PULS+ Referencyjne wejscie
Sygnat wejsciowy .
6 /TGON- 31 PULS- impulsowe
7 ALM+ 32 SIGN+ Wprowadzanie znaku
Serwo alarm S
8 ALM- 33 SIGN- odniesienia
Odwotanie do
9 /S-RDY+ 34 PPI otwartego  kolektora
Serwo gotowe .
zasilacza
10 /S-RDY- 35 — Zarezerwowany
11 /BK + . 36 — Zarezerwowany
Wyjscie blokady hamulca
12 /BK - 37 — Zarezerwowany
*Sygnat  referencyjn napiecia
13 DICOM ve viny pi 38 — Zarezerwowany
We/Wy
14 /S-ON Serwo wigczone 39 /ALM-RST Alarm reset
Bftad pozycjonowania
15 /P-CON Wejscie sterujgce P/PI 40 /CLR 61” . p' v
wejscia impulsowego
3 . Przedni limit momentu
16 P-OT Obrot do przodu zabroniony 41 /PCL .
wejsciowego
Zamien  ograniczenie
17 N-OT Obrét do tytu zabroniony 42 /NCL &
momentu obrotowego
18 — Zarezerwowany 43 — Zarezerwowany
19 — Zarezerwowany 44 — Zarezerwowany
20 PAO+ Podziat PG 45 - Zarezerwowany
wyjscia
21 PAO- impulsowego . 46 DGND DGND
Wyjscie
fazy A .
- impulsowe
22 PBO+ Podziat PG . 47 — Zarezerwowany
o dzielace PG
wyjscia
23 PBO- impulsowego 48 DGND DGND
fazy B
24 PCO+ Podziat PG 49 — Zarezerwowany
wyijscia Impuls
25 PCO- impulsowego zerowy 50 DGND DGND
fazy C

*Uwaga: Dla wejscia PNP 0 VDC musi by¢ podtgczone a dla wejscia NPN 24 VDC.
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Opis sygnatow na terminalu CN1 serwonapeddw UMD- oo -E3 jest zgodny z ponizszg tabelg.

Nr Nazwa Funkcja Nr Nazwa Funkcja
— Zarezerwowany 11 /TGON+ Sygnat wejsciowy
— Zarezerwowany 12 ALM+ Alarm serwa
EXT1 o 13 /S-RDY+ Gotowos$¢ serwa
Sygnat wejsciowy sondy
. Port sygnatu
4 EXT2 dotykowe;j 14 com2 o
wyjsciowego
5 — Zarezerwowany 15 /S-ON Serwo Wt
— Zarezerwowany 16 /P-CON Wejscie sterujace P/PI
Obrot do przodu
7 — Zarezerwowany 17 P-OT .
zabroniony
Obrét do tytu
8 — Zarezerwowany 18 N-OT .
zabroniony
9 — Zarezerwowany 19 /ALM-RST Reset alarmu
*Sygnat referencyjn
10 — Zarezerwowany 20 DICOM y? . yiny
napiecia We/Wy

Uwaga: Funkcje przypisane do nastepujacych sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych mozna zmieni¢ za pomoca
parametréw.

e Sygnaly wejéciowe: / S-ON, / P-CON, P-OT, N-OT, / ALM-RST, / CLR, / PCL, / NCL, SHOM, ORG
e Sygnaly wyjéciowe: / TGON, / S-RDY, / COIN, / HOME

Szczegotowe informacje znajduja sie w A.3 Parametry w szczegdtach.
*Uwaga: Dla wejscia PNP 0 VDC musi by¢ podtaczone a dla wejscia NPN 24 VDC.
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3.2.4. Obwadd interfejsu

W tej sekcji pokazano przyktady podtgczenia sygnatu I/O serwonapedu do kontrolera nadrzednego.
e Interfejs dla analogowego obwodu odniesienia

Sygnaty analogowe sg sygnatami predkosci lub momentu odniesienia o impedancji okoto 40 kQ, a maksymalne
dopuszczalne napiecia dla sygnatéw wejsciowych wynoszg + 10 V.

Wejscie referencyjne predkosci Referencyjne wej$cie momentu

A obrotowego
Serwosterownik

V-REF I:] I ; 1

Serwosterownik

4700 (1/

2W)min.

4700 (1

/2W) min.

10V

10V=T 2 T-REF—
|
Okolo40kQ Okolo 40K 0
< . GND % GND %
ov ov

e Interfejs dla obwodu wejsciowego sekwencji

Interfejs obwodu wejsciowego sekwencji tgczy sie przez obwdd przekaznikowy lub tranzystorowy z otwartym
kolektorem. Wybierz przekaznik niskopradowy, w przeciwnym razie nastgpi wadliwy styk.

Serwosterownik Serwosterownik

DC24v

DC24V
+24VIN 50mA min.

50mA min. 3.3KQ

— L e !
L v
T | /s-ONet. A T

+24VIN__ 3.3KQ

L i
T

{

__________ 4

/S-ON,etc. L
—0

o Interfejs dla obwodu wyjsciowego sterownika linii

llos¢ dwufazowych (faza A i faza B) impulsowych sygnatéw wyjsciowych (PAO, /PAO, PBO, /PBO) i zerowych sygnatow
impulsowych (PCO, /PCO) jest wysytana przez obwody wyj$ciowe sterownika liniowego. Serwonaped wykorzystuje ten
obwdd wyjsciowy do sterowania predkoscia, aby utworzy¢ uktad kontroli potozenia w kontrolerze nadrzednym. Podtacz
obwdd wyjsciowy sterownika liniowego przez obwadd odbiornika liniowego na kontrolerze hosta.
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e Interfejs dla obwodu wyjsciowego sekwencji

Obwody wyjsciowe transoptora sg uzywane w przypadku alarmu serwonapedu (ALM), gotowosci serwonapedu (S-RDY)
i innych sekwencji sygnatow wyjsciowych sekwencji. Podtgcz obwdd wyjsciowy transoptora przez obwaod przekaznika.

DC5V~24V

Przekazmk

Serwosterownik

ov
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3.3. Podiaczenie enkodera

3.3.1. Podtgczenie enkodera (CN2)

Enkodery absolutne (UMM- ooAo - 0)

Enkodery Serwosterownik
*
i CN2 CN1
- B *
K(1) 14 \, PS 7
Faza-A 4 \
7)) S 8 = {> 26 .4 4O T
TG) BAT+ 17 o 21 /PAO P ‘
S(4) 1P | Bar 18 Faza-B N 2» | RO ]
o 23 | mBO ip
Faza-C > 24 PCO
o 25 |mco | %P
PG
Wyjsciowa linia sterownika
AM26LS31 produkowana przez Tl
lub zamiennik \
g
H(5) PG5V 9 <
G(6) PGOV 19 »
" ov 50 DGND
1;71 .‘-“‘ /(.”‘ FG Przytacze obudowy -
ekranowane przewody ”L Przytacze obudowy
(obudowa)

Sterownik nadrzedny

YYY

Wyjsciowa linia
sterownika SN75175
produkowana przez
Tl lub zamiennik

J

Reprezentuje wielordzeniowa skrecowaq pare ekranowanych przewodow

Uwaga: numery stykow dla okablowania ztgcza réznig sie w zaleznosci od serwosilnika.
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Enkodery inkrementalne (UMM- ooNo - 0)

Enkodery Serwosterownik Sterownik nadrzedny
) ’ = CN2 CN1 i
Kayy N s+ %
LOQ) [P s 8 Pasl sy 20 L FAOD : NG
NG)X3) MA+ 5 a2 |mao | IP q”
P(6)(4) I P MA , 6 Faza-B . 22 PBO NG
a2 @80 | [P 4o
Faza-C 24 | PCO N
— a 25 |mco {p >—
(PG ) E i .
N Wyijsciowa linia sterownika
AM26LS31 produkowana przez TI
lub zamiennik Wyjsciowa linia
- sterownika SN75175
produkowana przez
Tl lub zamiennik
H(8)(5) PG5V 9/10
G(7)(6) PGOV 19/20
ov —= =20 oV
JA0)?) N FG Przylacze obudowy | o
ekranowane przewody - Przytacze obudowy
{obudowa) z 1
oz P Reprezentuje wielordzeniowa skrecowa pare ekranowanych przewodow
Uwaga: numery stykow dla okablowania ztgcza réznig sie w zaleznosci od serwosilnika.
3.3.2. Uktad przytaczy enkodera (CN2)
Enkoder absolutny (UMM- oo A o -0)
Nr terminala Nazwa | Funkcja Nr terminala Nazwa | Funkcja
Wejscie sygnatu szeregowego Bateria (+
7 Ps 15c1e 5v8 gowee 17 BAT+ )
PG (Dla enkodera absolutnego)
Wejscie sygnatu szeregowego Bateria (-
8 /PS ) ve & & 18 BAT- )
PG (Dla enkodera absolutnego)
9 PG5V Zasilanie PG +5V 19 GND PG OV
Enkoder inkrementalny (UMM- oo N o -0)
Nr terminala Nazwa | Funkcja Nr terminala Nazwa | Funkcja
Wejscie sygnatu szeregowego WoyjScie zegara
7 St ] 3% g g 5 MA+ Y) g
PG szeregowego PG
Wejscie sygnatu szeregowego Wyjscie zegara
3 S ] 3% g g 6 MA- Y] g
PG szeregowego PG
9/10 PG5V Zasilanie PG +5V 19/20 GND PG OV
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3.4. Podtaczenie komunikacji

3.4.1. Uktad zaciskéw przytgcza komunikacyjnego (CN3)

Opis sygnatow na terminalu CN3 serwonapedéw UMD- oo -B3 przedstawiono w ponizszej tabeli.

Nr terminala Nazwa Funkcja
1 —
5 Zarezerwowany
3 485+ Terminal komunikacyjny RS-485
4 ISO_GND . o
Odosobnione uziemienie
5 ISO_GND
6 485- Terminal komunikacyjny RS-485
7 CANH Terminal komunikacyjny CAN
8 CANL Terminal komunikacyjny CAN

Uwaga:
1. Nie nalezy zwierac zaciskow 1i2 CN3.
2. Jesli podtaczasz wiecej niz 16 weztdw CAN, skontaktuj sie z obstuga klienta UNITRONICS.

Opis sygnatow na terminalu CN3 serwonapedéw UMD- oo -E3 przedstawiono w ponizszej tabeli.

Nr terminala Nazwa Funkcja
1 TD+ Terminal komunikacyjny
2 TD- Terminal komunikacyjny
3 RD+ Terminal komunikacyjny
4 NC Zarezerwowany
5 NC Zarezerwowany
6 RD- Terminal komunikacyjny
7 NC Zarezerwowany
8 NC Zarezerwowany
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3.4.2. Uktad zaciskéw przytgcza komunikacyjnego (CN4)

Opis sygnatéw na terminalu CN3 serwonapedéw UMD- oo -B3 przedstawiono w ponizszej tabeli.

Nr terminala Nazwa Funkcja
1 —_
2 Zarezerwowany
3 485+ Terminal komunikacyjny RS-485
4 ISO_GND . Lo
= Odosobnione uziemienie
5 ISO_GND
6 485- Terminal komunikacyjny RS-485
7 CANH Terminal komunikacyjny CAN
8 CANL Terminal komunikacyjny CAN

Uwaga:
1. Nie nalezy zwierac zaciskdw 12 CN3.
2. Jesli podtgczasz wiecej niz 16 weztdw CAN, skontaktuj sie z obstuga klienta UNITRONICS.

Opis sygnatow na terminalu CN3 serwonapedéw UMD- oo -E3 przedstawiono w ponizszej tabeli.

Nr terminala Nazwa Funkcja
1 TD+ Terminal komunikacyjny
2 TD- Terminal komunikacyjny
3 RD+ Terminal komunikacyjny
4 NC Zarezerwowany
5 NC Zarezerwowany
6 RD- Terminal komunikacyjny
7 NC Zarezerwowany
8 NC Zarezerwowany
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3.5. Typowe przyktady podtaczenia

3.5.1. 1-fazowe 200V UMD-0000B-00004B

Typowy przyktad okablowania serwonapedéw UMD- (][] -B3 pokazano na ponizszym rysunku.

L L2
Whylacznik nadpradowy \l ;l 1-fazowy 200-230V (50/60Hz)

1Ry 1PL (Alarm wyswietlacza serwonapedu)
~T R
il ‘ Power OFF Power ON
1 ower ower 1KM
= - "
A
KM 1Ry 1SUP ~ Upewnij sie zeby podiaczy¢ wylacznik przepigciowy
do cewki przekaznika lub stycznika

Stycznik

UMD Serwosterownik
Unitronics

A() Serwosilnik

B(2, >/M<\
g 7

D(4)
Fe———————— . Enkoder
I
| 17| BATE PG
| 18 | BAT-
I Zewnetrzny rezystor 199 Fp,ggx
| regeneracyjny
! shell|  Shield
NC.
NC.
[3 | 485+
[4 [IS0_GND
} ISO_GND| Uzywaj specjalnych przewodow
485- komunikacyjnych do podigczenia z PC
Referencja predkosci 1] VREF+ | CANH
- 10v) VREF- ‘ 8 | CANL
| Uwaga: Nie zwierac terminalu 112 w CN3
Referencja momentu -y—| TREF+ I shell| Shield
(£0-10V) TREF- |
|
|
|
|
Referencia otwartego PP !
kolektora S |
PULS+ | 30 & !
PULS/CW /A PULS: :TEI: ;
P |
{smu Icow /B Tt [
| Shell| Shield
| |
| B e ey =
; A 7 A +24V L
Alokacja sygnatéw moze byé 1 DICOM -lt 20 | PAO+
modyfikowana: S-ON | 14 1| PAO- PG Stosunek dzielenia wyjécia
S-ON: Serwo WL P-CON t 22 | PBO+ Odpowiedni odbiornik linii
P-CON: Sterowanie P P-OT 2 PBO- AM26LS32A produkowane przez Tl lub
P-OT: Zabroniony ruch do przodu N-OT 1 t 24 PCO+ zamiennik
N-OT: Zabroniony ruch do tylu ALM-RST| 39 25 | PCO-
ALM-RST: Reset alarmu CLR | 40 50 | DGND
CLR: Usun impuls bledu PoL | 41 ¥ T ‘(‘:im“‘(;:l‘::l’ oy "‘I‘VK'-"':""“:""’K
P-CL: Limit momentu do przodu NGl 42 ! V.CMP: Z00GnoSe preckosel
N-CL: Limit momentu do tylu L TGON: Kierunek obrotu
SHOM: Bazowanie ?LRT[ILY. Gotowos¢ serwa
5 i imit momentu
ORG: Pozycja zerowa BK: Blokada ?mmu:(a
PGC: Wyjscie impulsu C ekodera
OT: Cyfrowa krancowka
limit pozycji)
RD: Gotowos¢ serwa
HOME: Ukoriczono bazowanie
Ry  +24v
Podtacz ekranowanie przewodu R
do zlacza ekranowego obudowy Shield
- 1D

D_I Reprezentuje pare skreconych przewodow
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4/E> ELMARK % uNITRONICS'

Automatyka

Okablowanie

Uwaga:

1. Gtéwnym obwodem zasilania UMD-00 ~ 04B jest prad jednofazowy 200 V.

2. Zewnetrzny rezystor regeneracyjny dla UMD-00 ~ 04B jest dostarczany przez klienta, zalecany jest model rezystor
60 W, 50 Q.

3. Zmien Pn521.0z,1” na ,,0”, gdy uzywasz zewnetrznego rezystora regeneracyjnego w serwonapedach UMD-00 ~ 04.
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Automatyka

ﬂf» ELMARK % UNITRONICS®

Okablowanie

Typowy przyktad okablowania serwonapedéw UMD- (][] -E3 pokazano na ponizszym rysunku.

L1 L2 14 Wy - /i
Wylacznik nadpradowy l l 1-fazowy 200-230V (50/60Hz)

¥ )

IRy 1re (Alarm wyswietlacza serwonapedu)
&
Filtr

PowerOFF PowerON 1KM

T g r

~—1 {1

a5 e
IKM IRy 1SUP =+——— Upewnij sie zeby podiaczy¢ wylacznik przepigciowy
do cewki przekaznika lub stycznika
Stycznik

UMD Serwosterownik

’ A Serwosilnik
Unitronics u il YN
B(2
s @ (")
C(3,
w% 3 )\r
D4
® (4)
CN2
Zewnetrzny rezystor Szeregowy en
regeneracyjny Enkoder
[ e e e e e e e 7 S+
(8 1 3= PN
17 BAT+ PG )
18 | _BAT- J
. 9 | PGBV
__________ 19 | PGOV
Shel] Shield [S_ T

Podlacz do uziemienia

o
z
@

iednio przygotowaé
kranowanie

[cns
5V T

D+

(1) PN IR B

GND

7| o~ o ol &) wf A
zZ|
e/

=
=
(%]
=
e
a

2]
z
=

- Gniazdo RJ45

Alokacja sygnalow moze by¢
modyfikowana:

S-ON: Serwo WL

P-CON: Sterowanie P

P-OT: Zabroniony ruch do przodu
N-OT: Zabroniony ruch do tylu
ALM-RST: Reset alarmu

o0f = o] enf ] Gl 1] -l
Z|
O)

Shell | Shield ~
1 Uniwersalne wyj$cia sygnalowe:
—————————— q COIN: UKoficzono pozycjonowanie
‘ V-CMP: Zgodnos¢ predkosci
N TGON: Kierunek obrotu
11| TGON+ S-RDY: Golowos¢ serwa
14 | cOM2 CLT: Limit momentu
3 13 |[S-RDY+ ‘ BK: Blokada hamulca

zewngtrznych sygnai

15

16

17

18

19

3

3

T

|

|

|

|
Podigcz ekranowanie przewodu Shield Eh

|

|

|

|

|

|

14 COM2 PGC: Wyjscie impulsu C ekodera
4 OT: Cyfrowa krancawka

do zlacza ekranowego obudowy I

|

T
| (przekroczono limit pozycji)

| RD: Gotowosc serwa

| HOME: Ukonczono bazowanie

1Ry +24V
12 | ALM= '
14 | COM2 |
Q.I Reprezentuje pare skreconych ——
przewodow B 1 1D
ov

ALM: Wyjscie alarmu serwa

Maksymainy prad:

Uwaga:

1. Gtéwnym obwodem zasilania UMD-00 ~ 04B jest prad jednofazowy 200 V.

2. Zewnetrzny rezystor regeneracyjny dla UMD-00 ~ 04B jest dostarczany przez klienta, zalecany jest model rezystor
60 W, 50 Q.

3. Zmien Pn521.0z,1” na ,,0”, gdy uzywasz zewnetrznego rezystora regeneracyjnego w serwonapedach UMD-00 ~ 04.
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ELMARK

Automatyka

4ED

Okablowanie

UNITRONICS®

3.5.2. 3-fazowy 200V UMD-0007C-0050C

Typowy przyktad okablowania serwonapedéw UMD- [J[] -B3 pokazano na ponizszym rysunku.

L1l LZl L31 3-faz 200-230V (50/60Hz)

Whylacznik nadpradowy  \__\" _\

1Ry 1PL (Alarm wyswietlacza serwonapedu)
- &
= | Power OFF Power ON
a5 o £ 1KM
- » .
T n
1l
]
IKM 1Ry 1SUP ~«—1t—— Upewnij sie zeby podiaczy¢ wylacznik przepigciowy
do cewki przekaznika lub stycznika

Stycznik
L1 UMD Serwosterownik -
Unitronics A Senwosilnik
L2 G UI
B(2
L3 v 2)
C(3
®1 (3)
D4,
@2 (4)
©
Lic
L2c wy enkod
L L I Szeregowy enkoder Enkoder
& S+
[ 61 T[S
' B2 17 | BAT+ PG
'
Zewnetrzny rezystor '98 sé;v -
regeneracyjny
L____________ _Bﬂ B3 19 | PGOV
@ Shell|  Shield
-

Podiaez do uziemienia

Pamigtaj odpowiednio przygotowaé
odpowiednie skranowanie

Uzywaj specjalnych przewoddow

komunikacyjnych do podiaczenia z PC

485-
Referencja predkosci o) Y/RRE? 7 CANH
*0-10v) 8 CANL Uwaga: Nie zwierac terminalu 112 w CN3
Referencja momentu Shell| Shield

(x0-10V)

Referencja otwartego
kolektora

Referencia pozysi

+—{_TREF+
TREF-

PPI

PULS/CW/A PULS+ | 30
PULS- | 31

485-

SIGN/CCW /B SIGN+ | 32 &
SIGN- | 33
|

CANH

1
2
3
4 [ISO_GND
5 [ISO_GND
6
7
8

CANL

Shell| Shield
| LN DL =
Alokacja sygnalow moze byc DICOM 20' PAO+
modyfikowana: S-ON [i 21 PAO
S-ON: Serwo WL - = ]
» ¥ PG Stosunek dzielenia wyjscia:
P-CON: Sterowanie P PP‘-:.SI'N [:i %_%%%L— Odpawiedni odbiorik linii
P-OT: Zabroniony ruch do przodu - AM26LS32A produkowane przez Tl lub
N-OT: Zabroniony ruch do tylu N-OT -[t 24 | PCO+
ALM-RST: Reset alarmu ALM-RST]| 3 25 | PCO-
CLR: Usun impuls bledu CLR 50 | DGND
P-CL: Limit momentu do przodu P-CL & T Uniwersaine wyj$cia sygnalowe:
N-CL: Limit momentu do tylu - | COIN: Ukoficzono pozycjonowanie
e s N-CL 1 V-CMP: Zgodnosé predkosci
gggmﬁsf;q:ﬂzhliwa 5 | TGON+ TGON: Kierunek obrotu
i cja zer ::g S-RDY: Golowosc serwa
6 | TGON- CLT: L.n.f.”nfgilfﬁf e
B: 9 | S-RDY+ BK: Blokada hamulca
PGC: Wyjscie impulsu C ekodera
10 { SRDY- OT: Cytfowa krafcomka
‘E: 11 | V-CMP+ (przekroczono limit pozycii)
RD: Gotowosc¢ serwa
12, V-CMP- HOME: Ukoliczono bazowanie
! 1Ry +24V
Podtacz ekranowanie przewodu ALM+
do zlacza ekranowego obudowy ALM-
1D
ov

D'I pare skreconych

ALM: Wyjscie alarmu serwa

Whié

ie transoptora:
Maksymaine napie:
Maksymainy prad
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4/5)) ELMARK % UNITRONICS®

Automatyka

Okablowanie

Typowy przyktad okablowania serwonapedéw UMD- (][] -E3 pokazano na ponizszym rysunku.

Llj L2] L3, 3-fazowy 200-230V (50/60Hz)

Wylacznik nadpradowy
Ochronnik
ZWarc t IRy 1PL (Alarm wySwietlacza serwonapedu)
5 ~ &
Fitr |
Power0FF PowerON LY
& T 2 0
T U
N i
IKM IRy 1SUP =—1——UIpewnij sie 2ebx podiaczyc wylacznik przepigciowy
do cewki przekaznika lub stycznika
Stycznik
L1 - s
UMD Serwosterownik Ty Senwslinik
E2 Unitronics )
B(2)
L3 v { M
i N
&1 w i)
D(4
®2 (4)
=]
LIC
L2c Szeregowy enkoder
e e S = Enkeder
7 S+
’7 B1 5 =
i B2 17 | BAT+ PG
18 BAT-
Zewnetrzny rezystor 5 T Pasv
regeneracyjny B3 19 | PGOV
(=) Ehell Shield 5%

Podigcz do uziemienia
N :
Pamigtaj odpowiednio przygotowac

CN3 odpowiednie ekranowanie

5V 1 1 TD+

D- 2 2 | 1D- ™~
D+ 3 3 RD+
1D 4 4 N.C.
GND 5 5 N.C.
[3 RD-
7 N.C.
8 N.C.

[Shell| Shield

> Gniazdo RJ45

| 1 TD+
Alokacja sygnatow moze byc +24V L ! 2 | TD-
: 2 ‘—{ DICOM | 20 - I 3RO+
modyfikowana: SON |15 -5 | T —
S-ON: Serwo WE b-con |76 | i lue
P-CON: Sterowanie P POoT | 17 o |
4 E 6 RD-
P-OT: Zabroniony ruch do przodu NOT | 18 = |
s 7 N.C.
N-OT: Zabroniony ruch do tytu ALMRST| 19 ——o 8=k | T he
ALM-RST: Reset alarmu BXT1 | 3 ==k | o
Ex2 [ 4 —o—B=t | khell| Shield | -/ v
| Uniwersaine wyjscia sygnalowe:
L

COIN: Ukonczono pozy cjonowanie

T
A2 (¥ U
Sygnaty EXT1 i EXT2 nie mozna | 1 V-CMP: Zgodnos$¢ predkosci
alokowaé, nalezy 3 | | TGON: Kierunek obrotu
zewnetrznych sygnaidw 11 | TGON+ S-RDY: Gotowos¢ serwa
SRR : @: 14 [ COM2 CLT: Limit momentu
EE{[: 13 |S-RDY+ gé‘::[}‘lztoda havnullca i
. B iscie impulsu C ekodera
. hi s 14 | COM2 4 pos
Podiacz ekranowanie przewodu Shiekd [ She OT: Cyfrowa krancowka

T
| (przekroczono limit pozyciji)

| RD: Gotowosc¢ serwa

| HOME: Ukonczono bazowanie

I
| IRy  +24v
| 12 | ALM+
| 14 | COM2
u_I Reprezentuje pare skreconych | IS

przewodow OSSN VO S SO0 S O O DU SO |

do ziacza ekranowego obudowy R

ov
ALM: Wyjscie alarmu serwa
Wyjscie transoptora:

Maksymaine napigcie: 30VDC
Maksymainy prad: SOmA DC
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Automatyka

ﬂf» ELMARK N4 UNITRONICS®

Okablowanie

3.5.3. 3-fazowy 400V UMD-0010E-0050E

Typowy przyktad okablowania serwonapedéw UMD- [J[] -B3 pokazano na ponizszym rysunku.

U 2] 3-faz. 380-440V (50/60Hz)
Whylacznik nadpradowy \

1Ry 1PL (Alarm wyswietlacza serwonapedu)
~ S
iy ] Power OFF Power ON
1 ower ower ik
= [ T
T N
Ll
=l
1KM 1Ry 1SUP ~+———— Upewnij sie zeby podiaczy¢ wylacznik przepigciowy
do cewki przekaznika lub stycznika

Stycznik
UMD Serwosterownik .
Unitronics Ay Servosiik
U
B(2
\% ) M
o M
w
D)
__ ——— yonsoder o Enkoder
i S+
8 S %
! 17 | BAT+ PG/'
Zewnetrzny rezystor 18 | BAT- )
regeneracyjny 9 PG5V
ppee e e sewume 19 | PGOV
Shell| Shield

ISO_GND n
Uzywaj specjalnych przewodow
vinyeh do c:

Uwaga: Nie zwierac terminalu 112 w CN3

zPC

Referencia predkosci
(£0-10V}

Referencja momentu

(x0-10v)
! NG
NC
Referencia otwartego PPl |34 485+

kolektol 4.
PULS/CW /A PULS+ | 30 %
PULS- | 31

LSIGNICCWIB >ﬁ- SIGN+ | 32

of~|o|onfafw(n =
7]
Ol
2170
4
=)

SIGN-_| 33 shell| Shield
|
e |
L
Alokacja sygnaléw moze byé ‘lt 20 | PAO+
modyfikowana: 21| PAO-
S-ON: Serwo WL «[t 22 | PBO+ o . S
P-CON: Sterowanie P 23 | _PBO- (F:C Smsun.kozﬂ‘ec:;ma“;‘,' i
P-OT: Zabroniony ruch do przodu 24 | PCO+ AM26LS32A produkowane przez Tl lub
N-OT: Zabroniony ruch do tylu 25 | Pco zamiennik
ALM-RST: Reset alarmu =
CLR: Usun impuls btedu 6 50 | DGND
P-CL: Limit momentu do przodu | Uniwersalne wyj$cia sygnalowe:
N-CL: Limit momentu do tylu I v ST Il i
SHOM: Bazowanie T 5 | TGON+ 'GON: KIerunek obroty
ORG: Pozycja zerowa : @: 6 | TGON- Kn‘:)nv.'go:::;:té I:Ievlv':.x
CLT: Limit moment
| ‘E: 9 | S-RDY+ BK: Blokado hamulca
| 10 | S-RDY- gﬁ.cc: V;lvlsc»e‘(lr||pu!i;‘|(l: ekodera
11 [V-CMP+ : Cyfrowa krancowka
zycii)
I = rvewe 4 ROiGokmattea
I T HOME: Ukoiiczono bazowanie
! 1Ry +24V
Podtacz ekranowanie przewodu 7 ALM+
[ B 1D
ov
ALM: Wyjécie alarmu serwa
lI pare skreconych przewods
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4/5)) ELMARK % UNITRONICS®

Automatyka

Okablowanie

Typowy przyktad okablowania serwonapedéw UMD- (][] -E3 pokazano na ponizszym rysunku.

L1] 2] L3 B Wy -4 (50/6
Wylacznik nadpradowy l 1 [3fazov.,380440V|50,00H2}

wietlacza serwonapedu)

IRy

~

I Filtr | PowerOFF PowerON e

- T 1 0

~L[ Lt
Lz .| [l

IKM IRy 1SUP =——Upewnij sie zeby podiaczy¢ wylacznik przepigciowy
do cewki przekaznika lub stycznika

Stycznik
T L1 » S
UMD Serwosterownik aqy  Serwosilnik
L2 - : u
Unitronics
B(2)
L3 Vv M
C(3)
@1 w
D(4)
®2 =)
=) CN2
24V
Zasilanie 24VDC
GND Szeregowy enkoder
S s N0 2 Enkoder
B1 ¥ S+
8 S-
| 17 | BAT+ PG
! B2 5 | BAT-
Zewnetrzny rezystor 5 [ Pesv
ORI e s N 19 [ PGOV
(&) Shell Shield
Pamigtaj odpowiednio przyg
odpowiednie ekranowanie
1 TD+
2 TD- N
A 3 | RO+
515 § [ NC
) 3 S N.C.
6 RD-
GND & 7 NC.
3 N.C.
Shell| Shield
[one] > Gniazdo RJ45
I CN1f————— —I -
Alokacja sygnalow moze byé | i 2 | TO-
modyfikowana: — | 3 | RO+
S-ON: Serwo WE =t | 4 | NE
P-CON: Sterowanie P P-CON | 5 o=
P-OT: Zabroniony ruch do przodu o7 | = NG
N-OT: Zabroniony ruch do tytu ~ | —-
N-OT | 8 | NC.
ALM-RST: Reset alarmu
ALM-RST | e
EXT1 | Shiell el Uniwersalne wyj$cia sygnalowe:
COIN: Ukoficzono pozycjonowanie
EXT2 L
Svanaty emoza 00 _{r T = V-CMP: Zgodnos¢ predkosci
Sygnaty EXT1 ‘—EXTz.a:z,rl d;r‘a -l TGON: Kierunek obrotu
aczye 3 ity
zewnetrz: ygnaiow 11 | TGON+ S-RDY: Gotawos¢ serwa
SRl sygnaiow @ 13 [ comz CLT: Limit momentu
13 [S.ROY+ BK: Blok_add_ h_nmul(a
@: PGC: Wyjscie impulsu C ekodera
: Shield [She 14_| COM2 OT: Cyfrowa krancowka
Podiacz ekranowanie przewodu T (przekroczono limit pozycii)
do zlacza ekranowego obudowy = | I RD: Gotowosc serwa
| | HOME: Ukonczono bazowanie
I IRy  +2av
| 12 | ALM+
n.I Reprezentuje pare skreconych | 13 | COM2
przewodow | i)
S O S S R S S S |
ov
ALM: Wyjscie alarmu serwa
Wyjscie transoptora:
Maksymaine napi
Maksymalny prad
37
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Automatyka

4ED

Okablowanie

% uNITRONICS'

3.5.4. Tryb kontroli pozyciji

UMD Serwosterownik

Unitronics

-k 20 | PAO+
21| PAO-

1t 22 | PBO+
23| PBO-

-lt 24 | PCO+
25 | PCO-

= 50 | DGND
@: 5 | TGON+
6 | TGON-

@: 9 [ S-RDY+
10 | SRDY-
E: 11 [ COIN+
12 | COIN-

Referencja otwartego PPI
kolektora
—!E]:l PULS+
Referencja pozygji PULS/CW/A PULS-
SIGN+
SIGN/CCW /B SIGN-
Alokacj t6 ze byc 24V
okacja sygnalow moze byc + DICoM | 13

modyfikowana:

S-ON: Serwo WL

P-CON: Sterowanie P

P-OT: Zabroniony ruch do przodu

N-OT: Zabroniony ruch do tytu

ALM-RST: Reset alarmu

CLR: Usun impuls bledu
P-CL: Limit momentu do przodu

N-CL: Limit momentu do tytu
SHOM: Bazowanie
ORG: Pozycja zerowa

Podtacz ekranowanie przewodu
do ztacza ekranowego obudowy

Q_I Reprezentuje pare skreconych przewodow

38

ALM+

PG Stosunek dzielenia wyjscia:
Odpowiedni odbiornik linii
AM26LS32A produkowane przez Tl lub
zamiennik

Uniwersalne wyjScia sygnalowe:
COIN: Ukonczono pozycjonowanie
V-CMP: Zgodnosé predkosci
TGON: Kierunek obrotu

S-RDY: Gotowos¢ serwa

CLT: Limit momentu

BK: Blokada hamuica

PGC: Wyijscie impulsu C ekodera
OT: Cyfrowa krancowka
(przekroczono limit pozycji)

RD: Gotowosc serwa

HOME: Ukonczono bazowanie

1Ry +24V

oV
ALM: Wyjscie alarmu serwa

Wyjscie transoptora:
Maksy € napi
Maksymainy prad:
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ﬂf» ELMARK % UNITRONICS®

Okablowanie

3.5.5. Tryb kontroli predkosci

UMD Serwosterownik
Unitronics

K 20 | PAO+
Referencja predkosci = VREF+ 21 PAO- PG Stosunek dzielenia wyjscia:
(z0-10v) VREF- ﬁ 22 | PBO+ Odpowiedni odbiornik linii
23 PBO- AM26LS32A produkowane przez Tl lub
I% 24 PCO+ zamiennik
25 | PCO-
r 50 | DGND

Uniwersaine wyj$cia sygnalowe:

COIN: Ukoficzono pozycjonowanie
5 | TGON+ V-CMP: Zgodnosc predkosci
TGON: K K obrot
BT e [moon, | | Toesetes
@: 9 | S-RDY+ CLT: Limit momentu
BK: Blokada hamulca
10 | S-RDY- PGC: WylScie impulsu C ekodera
11 | V-CMP+ OT: Cyfrowa krancowka
E: 12 | V-CMP- ;—P‘,)mémcm"o limit pozycji)
Alokacja sygnatéw moze byc DICOM | 13 RD: Gotowos¢ serwa "
modyfikowana: SoN 14 2. [B=x] HOME: Ukoriczono bazowanie
S-ON: Serwo WL __"PCON |15 L =[=K]
S:g('l?'bgasb(g::;?\’;:uih do przodu BOT_| 461
: I NOT |17 o=k
N-OT: Zabroniony ruch do tyfu o =k
ALM-RST: Reset alarmu ALM-RST| 39 —_@
CLR: Usun impuls bledu CLR 40
P-CL: Limit momentu do przodu P-CL 41 B =]
N-CL: Limit momentu do tylu N-CL 42 —_m——@l
SHOM: Bazowanie
ORG: Pozycja zerowa
1Ry +24V

7 ALM+
8 ALM-
1D
Podigcz ekranowanie przewodu Shield (Shell
do zlacza ekranowego obudowy —L ov

ALM: Wyjscie alarmu serwa

Q‘I Reprezentuje pare skreconych przewodow
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Okablowanie

% uNITRONICS'

3.5.6. Tryb kontroli momentu obrotowego

UMD Serwosterownik
Unitronics

t 20 | PAO+
21| PAO-
-[t 22 | PBO+
23 PBO-
2 +
Referencja momentu TREF+ t ;g F;%%
(x0-10V) = TREE- r 50 | DGND
B oon
Alokacja sygnalow moze byc = =
modyfikowana: 1 DICOM | 13 = =1 9 | SRDY+
S-ON: Serwo WL S-ON_| 14 i— 10 [ S-RDY-
. P-CON | 15 |- B=kl 11 | V-CMP=
P-CON: Sterowanie P BOT 5 o=k E: 12 [V-CMP-
P-OT: Zabroniony ruch do przodu NOT 71 =18
N-OT: Zabroniony ruch do tytu ALM-RST| 30 |- oB=K|
ALM-RST: Reset alarmu CLR |40 =&
CLR: Usun impuls btedu BoL | 41 ==K
P-CL: Limit momentu do przodu N-CL | 42 ——1E2=K]
N-CL: Limit momentu do tylu
SHOM: Bazowanie
ORG: Pozycja zerowa
Podlacz ekranowanie przewodu @E ALM=
8 ALM-

do zlacza ekranowego obudowy
Shield

Shell

Q.I Reprezentuje pare skreconych przewodow

40

PG Stosunek dzielenia wyjscia:
Odpowiedni odbiornik linii
AM26LS32A produkowane przez Tl lub
zamiennik

Uniwersalne wyjScia sygnalowe:
COIN: Ukonczono pozycjonowanie
V-CMP: ZgodnoSc predkosci
TGON: Kierunek obrotu

S-RDY: Gotowos$¢ serwa

CLT: Limit momentu

BK: Blokada hamulca

PGC: Wyjscie impulsu C ekodera
OT: Cyfrowa krancowka
(przekroczono limit pozycji)

RD: Gotowosc serwa

HOME: Ukonczono bazowanie

1Ry +24V

1D

v
ALM: Wyjscie alarmu serwa

Maksymaine nap
Maksymalny pra;

SOmA DC

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/9) ELMARK

Automatyka

% uNITRONICS'

Okablowanie

3.6. Podtaczenie w celu kontroli zaktécen

3.6.1. Kontrola zaklocen

Serwonaped wykorzystuje szybkie elementy przetaczajace (tranzystory) w obwodzie gtéwnym, ktére mogg powodowac
wystepowanie ,,zaktécen przetgczajacych”.

Aby zapobiec awariom spowodowanym zaktéceniami, nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

e Ustaw wejsciowe urzadzenie referencyjne i filtr zaktocen jak najblizej serwonapedu.

e Zawsze instaluj ochronnik przeciwprzepieciowy w cewce przekaznika, elektromagnesu i stycznika.

e QOdlegtos¢ miedzy linig zasilania (kablem obwodu gtéwnego silnika serwomotoru) a linig sygnatowa musi wynosic co
najmniej 30 cm. Nie nalezy uktadaé linii zasilania i sygnatéw w tym samym kanale ani ich wigzac.

e Nie nalezy dzieli¢ Zzrédta zasilania z spawarkg elektryczng lub maszyng EDM. Gdy serwonaped znajduje sie w poblizu
generatora wysokiej czestotliwosci, zainstaluj filtr szumoéw po stronie wejsciowej linii zasilania. Jesli chodzi o
okablowanie filtra szumow, patrz (1) Filtr szumdéw pokazany ponizej.

e Aby poznaé prawidtowe techniki uziemienia, patrz (2) Prawidtowe uziemienie.

(1) Filtr zaktocen
Prosze instalowac filtr zaktécen odpowiednim miejscu w celu zabezpieczenia serwosterownika od wptywu zewnetrznych

zaktocen.
Filtr zakldcen 3 Serwosterownik Serwosilnik
AC 200V
YM\
AC 400V 7‘F Sy
3.5mm: min. (Pd)
e

-~ ® Sekwencja przekaznikow
yinych

|
I
‘ - ———-—l—- @ OI wod generacji sygnatu

1
» 3 * 2 J
S
L, /
2 / Filtr il
AS /| 7ak / [axane
f]k / deen
| V Y
VA %
(plyta masowa) \‘ (plyta masowa)  (plyta 3.5mm*min.*1
masowa)
Wiresof /J7
3.5mm* min 1 (plyta masowa)
& 4 (plyta masowa)

(ptyta masowa)

Uziemienie: Uziemienie do oddzielnego osrodka
V=

e W przypadku drutéw uziemiajacych podtgczonych do ptytki uziemiajgcej uzyj grubego drutu o grubosci co najmniej
3,5 mmz2 (najlepiej drut miedziany ze Sciegiem ptaskim),

« powinny by¢ przewodami skreconymi.
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e Korzystajac z filtra zaktécen, nalezy przestrzegaé érodkéw ostroznoéci podanych w 3.6.2 Srodki ostroznosci dotyczace
podtaczania filtra zaktocen.

(2) Prawidtowe uziemienie

Zastosuj nastepujgce srodki uziemiajgce, aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu serwonapedu z powodu zaktécen.

e Uziemienie obudowy silnika

Jesli silnik serwo zostanie uziemiony poprzez maszyne, prad zaktdcen przetgczajacego przeptynie z obwodu gtdéwnego
serwonapedu przez pojemnos¢ btadzacy silnika serwo.

Zawsze podtaczaj zacisk FG obudowy serwomotoru do zacisku uziemienia serwonapedu. Ponadto nalezy uziemic zacisk
uziemienia.

e Zaktécenia na linii sygnatowej I/0

Jesli linia sygnatowa we / wy odbiera zaktdcenia, nalezy uziemié linie 0 V (SG) wejsciowej linii referencyjnej. Jesli
okablowanie obwodu gtéwnego silnika jest umieszczone w metalowym przewodzie, uziemi¢ przewdd i jego puszke
przytaczeniowa. Wszystkie uziemienia uziemic tylko w jednym punkcie.

(3) Srodki ostroznosci dotyczace instalacji w szafie sterowniczej

e Gdy serwonaped jest zainstalowany w szafie sterowniczej, kawatek metalowej ptytki powinien by¢ sztywno
zamocowany. Filtr zaktécen powinien by¢ zainstalowany na metalowej ptytce i zamkniety do wiercenia otworéw
poprzez linie energetyczne na panelu sterowania. Za pomocg $rub przymocuj filtr zaktécern do metalowej ptytki.
Zaciski uziemiajace filtra zaktécen tgczg sie z zaciskami uziemiajgcymi w szafie sterowniczej.

e Serwosterownik powinien by¢ zamocowany na kawatku blachy. Upewnij sie, ze radiator skierowany jest w strone
ziemi. Zaciski uziemiajgce serwosterownika tgczg sie z zaciskami uziemiajgcymi szafy sterowniczej.

3.6.2. Srodki ostroznosci przy podtgczaniu filtru zaktocen

(1) Filtr zaktocen zasilacza hamulca
Korelacja miedzy mocg serwonapedu a pradem filtra zaktécen:

Filtr zaktocen dla serwosterownika 200VAC:

Moc znamionowa serwonapedu Prad filtra zakt6cen
0.05KW 2A
0.1KW 2A
0.2KW 3A
0.4KW 5A
0.8KW 6A
1KW 9A
1.5KW 14A
2KW 18A
3KW 27A
5KW 42A
42

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/9) ELMARK

Automatyka

Okablowanie

% uNITRONICS'

Filtr zaktocen dla serwosterownika 400VAC:

Moc serwonapedu Filtr zaktocen
1KW 10A
1.5KW 10A
2KW 10A
3KW 20A
5KW 30A

Uwaga:

1. Do jednofazowego serwosilnika powinien by¢ zastosowany filtr dwufazowy. Tréjfazowy serwonaped powinien

posiadac filtr tréjfazowy.

2. Wybierz odpowiedni filtr zgodnie ze specyfikacjg napiecia roboczego, pradu i producenta.

(2) Srodki ostroznosci dotyczace korzystania z filtréw zaktécen

Nie umieszczaj linii wejsciowej i wyjSciowej w tym samym kanale ani nie tgcz ich razem.

o

Filtr

zakidcen

AAA

Uziemienie

vy
Fitr [
zaklacen [ []
7oA <" ™t
Uziemienie T
Aad

Tk

Filtr
zakidcen |

Uziemienie

[

LY YN
— Filtr 8
zakitocen

/77

Uziemienie

Aaad \aad

Nalezy oddzieli¢ przewdd uziemiajacy filtr zaktdcen od linii wyjsciowych.

Nie nalezy umieszcza¢ przewodu uziemiajgcego filtra zaktécen, linii wyjsciowych i innych linii sygnatowych w tym samym

kanale ani faczy¢ ich razem.
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X o

Lo
zaklocen
P>
e
B,
-

C:—E LS

/77 /7
Uziemienie Uzien

I Filtr A
zaklécen

=

<

N

ienie

=

Zamontowac ostone filtra zaktdcen bezposrednio na ptycie uziemiajgcej. Nie instaluj filtra na pomalowanym panelu w
szafie sterowniczej.

X O

Fitr [—® Fitr —®
— zakiacen > — zaktécen )

Servosterovmik Servosterownik Senwo: nwosterovmik

S| |8 j
N AT

Stroik
“iq,:Ekranm\-any
przewod uziemienia
/77 . ,
Uziemienie Uziemienie

Jesli filtr zaktocen znajduje sie wewnatrz szafy sterowniczej, podtgcz najpierw przewdd uziemienia filtra zaktdcen i
przewody uziemienia z innymi urzadzeniami w szafie sterowniczej do ptyty uziemienia szafy sterowniczej, a nastepnie
uziem te przewody.

YYY
<
\AA

Szafa sterownicza

Filtr ’
— zakitdcen |

!
|
| o
|
|
|

Serwosterownik

Uziemienie = ‘ ’

L e ]
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3.7. Warunki instalacji zgodne z dyrektywa EMC

Aby dostosowac kombinacje serwosilnik i serwosterownik do dyrektyw EMC (EN61326-1: 2006), muszg by¢ spetnione

nastepujace warunki.

(1) Warunki instalacji:
W tej sekcji opisano warunki instalacji, ktore spetniajg wytyczne EMC dla kazdego modelu serwosterownika. W tej czesci

opisano warunki instalacji EMC spetnione w warunkach testowych przygotowanych przez UNITRONICS. Rzeczywisty

poziom EMC moze sie rézni¢ w zaleznosci od faktycznej konfiguracji systemu, okablowania i innych warunkéw.

Zasilacz

Uziemienie
Zasilacz
hamulca
Serwosterownik S
uv.w - = H < Hamulec
3-fazowy 200VAC zakiscen[ ©@—| L1L2L3 D& s «
3-fazowy 400VAC 1 L1C,L2C § o Serwosilnik
g
© oo
CL @ CN2 | & (7 = ;‘3: Enkoder
@ N ||| &
D L
PE Okolo.2m CN1
# B <;
Rd Okoto.5m PE
Rdze
Sterownik nadrzedny
Symbol Nazwa kabla Specyfikacja
@) Kabel sygnatowy we / wy Kabel ekranowany
®@ Kabel serwosilnika Kabel ekranowany
® Kabel enkodera Kabel ekranowany
@ Kabel sieciowy AC Kabel ekranowany

Uwagi: Powyiszy przyktad pokazuje tréjfazowe potaczenie serwonapedu 200 VAC.

(2) Rdzen i zacisk przewodu:

(a) Mocowanie rdzenia ferrytowego

Schemat pokazuje dwa zwoje w przewodzie.

Tabela pokazuje przewdd i pozycje, w ktdrej przymocowany jest rdzen ferrytowy.

Kabel

Rdzen ferrytowy

Nazwa

Pozycja montazowa rdzenia

Kable 1/0 sygnatowy

W poblizu sterownika nadrzednego
i serwosterownika.

Kabel silnikowy

W poblizu serwosterownika i serwosilnika.

Kabel enkodera

W poblizu serwosterownika i serwosilnika.
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(b) Zalecany rdzen ferrytowy

Nazwa kabla Ferrytowy model rdzenia Producent

Kabel sygnatéw we / wy

Kabel enkodera ESD-SR-25 TOKIN
Kabel 400 W lub mniej
silnika 750 W lub mniej PC40T96 X 20 X 70 TDK

(c) Mocowanie przewodu
Zamocowac i uziemi¢ ekranowany przewdd za pomocg kawatka przewodzacego metalu.

Kabel Ekranowanie (ostona kabla
pozbawiona izolacji)

Strona sterownika

nadrzednego
d:‘ ':b Zamocowac i uz s'n ¢ ekran kabla za
pomoca kawaika przewodzacego metalu
Plyla uziemienia Zacisk kabla \
Usun farbe z powierzchni
montazowej J
(d) Obudowa

Do ekranowania zaktocenn magnetycznych nalezy stosowac skrzynke ekranowang, ktéra jest zamknietg metalowa
obudowa. Konstrukcja skrzynki powinna umozliwia¢ przymocowanie gtéwnego korpusu, drzwi i urzgdzenia chtodzacego
do podtoza. Otwor skrzyni powinien by¢ jak najmniejszy.

Uwaga:

Podtacz system zgodnie z powyzszymi metodami. W przypadku zaktdcen elektromagnetycznych spowodowanych przez
klientow, ktdrzy nie stosuja instrukcji okablowania, UNITRONICS nie ponosi odpowiedzialnosci prawne;j.
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3.8. Uzywanie wiecej niz jednego serwosterownika

Ponizszy schemat pokazuje przyktad podtaczenia, gdy uzywany jest wiecej niz jeden serwosterownik.

Podtacz wyjscie alarmu (ALM) szeregowo dla wszystkich trzech serwosterownikéw aby umozliwi¢ dziatanie przekaznika
wykrycia alarmu 1RY.

Kiedy alarm wystgpi, wyjscie tranzystorowe ALM wytaczy sie.

Kilka serwonapedow moze dzieli¢ ten sam wytgcznik nadpragdowy (QF) lub filtr zaktécen. Zawsze wybieraj QF lub filtr
zaktdcen o odpowiedniej pojemnosci dla catosci pojemnosci mocy (obcigzenia) serwonapeddw.

Zasilacz
RST
[ | |
l QF
Filtr
['|zakiocen
1KM
]f Serwosilnik
[
{ M
Serwosilnik
{ M
1 senvosterownik Serwosilnik
L3
1C 1% i
lL2C
CN1
ALM+
2 e o]
ov |

Uwagi:
1.Zasilanie fazowe S powinno by¢ podtgczone do zaciskéw uziemienia.
2.Powyzszy przyktad pokazuje tréjfazowe potgczenie serwonapedu 200 VAC.
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4. Praca urzadzenia

4.1. Pierwsze uruchomienie

Przy pierwszym uruchomieniu (usun wszelkie alarmy)

Wyswietli sie btad A47 — alarm baterii enkodera absolutnego:
1. Brak informacji o obrocie enkodera - Ustaw Fn010 i Fn011 aby usung¢ btad A47
2. Napiecie baterii jest ponizej wartosci 2,5V - Wymienr baterie i witgcz ponownie enkoder

Aby usunac ten alarm, wyczy$¢ Fn010 i Fn011 w nastepujacy sposob:
Dane absolutnego enkodera o obrocie i reset alarmu

Ustawienie enkodera absolutnego (FN010 i Fn011)

Ustawienie enkodera absolutnego w nastepujacych sytuacjach:
. Przy uruchomienie urzadzenia po raz pierwszy, ustaw Pn002.2 na 0
e  Kiedy wystepuje alarm btedu enkodera (A.45~A.48, A.51)

Uzyj panelu operatorskiego w serwosterowniku do ponizszych ustawien:

Inicjalizacja serwonapedu

Dane absolutnego enkodera o obrocie i reset alarmu.

Przejdz do Fn010.

) (] [

[
D DR

Nacisnij klawisz ENTER, wyswietli sie ponizszy komunikat.

1 I

1 J 1 !

Nacisnij klawisz MODE w celu zresetowania danych enkodera absolutnego i alarmu.

i

I ) J

Ukoriczono resetowanie danych enkodera absolutnego i alarmu.

Wazne:
Ta funkcja wyczysci dane pozycji enkodera absolutnego, nalezy mie¢ na wzgledzie bezpieczeristwo mechanizmu. Kiedy
wyczyszczone zostang dane obrotu, pozostate alarmy zwigzane z enkoderem zostang usuniete w tym samym czasie.
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Usuniecie alarméw powigzanych z enkoderem

Nacisnij klawisz MODE i wybierz tryb funkcji uzytkowych.
Nacisnij klawisz INC (A ) lub DEC('V) aby wybra¢ funkcje Fn011.

_ / /

_|r
e e e e

Nacisnij klawisz ENTER(), wyswietli sie ponizszy komunikat.

] ! [ !

Nacisnij klawisz M w celu usuniecia alarmow.

I

b ) ]

Ukonczono resetowanie alarméw powigzanych z enkoderem.
Uwaga: Fn010 i Fn011 mogg by¢ uzyte tylko w przypadku uzywania serwosilnika z enkoderem absolutnym.

ID Serwonapedu i dostep do Pn

Uwaga: Ponizsza procedura stuzy wytgcznie do ustawienia ID serwonapedu, zmiana innych parametréw moze zaszkodzic¢
funkcjonalnosci parametrow.

e Ustawienie ID serwonapedu wykonuje sie za pomoca Pn704
o Przejdz do Fn007 - nacisénij sekwencje klawiszy: INC( A )->DEC(V)—>DEC(V)->INC(A) i ENTER(),
ta sekwencja odblokuje nowy menu opcji Pn.
o  Przejdz do Pn704, aby ustawié¢ ID serwonapedu.

Ustaw ID serwonapedu inne niz 1.

Szybkos$¢ transmisji

Mozna zmieniaé szybkos¢ transmisji komunikacji na:

Nr. ) Potwierdzenie Tryb L. .
Opis . . Funkcja i znaczenie
parametru ustawien sterowania
Pn703 CAN szybkos¢ Po zresetowaniu Wszystkie Pn703.0 szybkosc¢ transmisji CAN
komunikacji [0] 50Kbps

[1] 100Kbps
[2] 125Kbps
[3] 250Kbps
[4] 500Kbps
[5] 1Mbps - domyslinie

o W celu zmiany szybkosci transmisji przytrzymaj przez dtuzsza chwile ENTER w celu przejscia do edycji, uzywac INC i
DEC do zmiany wartosci indeksu.
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Nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaty prawidtowo podtgczone, a nastepnie wykonad trzy operacje testowe

opisane ponizej. W instrukcji s3 podane dla trybu sterowania predkoscig (ustawienie standardowe) i pozycja. Jesli nie

ustawiono innych parametréow, uzywane sg standardowe parametry trybu sterowania predkoscig (ustawienia fabryczne).

(1) Préba dziatania serwosilnika bez obcigzenia

Zasilacz _[

Zabezpiecz kolnierz serwosiinika
maszyny, ale nie przylaczaj walu silnika
(do walu obciazenia

e  Zalecenia
Serwosilnik pracuje bez podtgczania watu do maszyny, nalezy potwierdzic¢, ze
ponizsze elementy sg prawidtowo podtgczone i ustawione:

e  Obwdd zasilania

e  Obwdd serwosilnika

e  Obwdd enkodera

Kierunek obrotéw i predkosc¢ silnika.

(Zobacz kroki 1-4)

Sterownik
nadrzedny

Zabezplecz kolnierz serwosiinika
maszyny, ale nie przylaczaj walu silnika
do walu obciazenia

e  Zalecenia
Serwosilnik pracuje bez podtgczania watu do maszyny, nalezy potwierdzic¢, ze
ponizsze elementy sg prawidtowo podtgczone i ustawione.
e  Przewody wejs¢/wyjs¢ miedzy nadrzenym sterownikiem
e  Kierunek obrotéw, szybkosc i liczbe obrotéw serwosilnika w
zaleznosci od sygnatu sterujgcego.
e  Sprawdz dziatanie hamulca, krancéwek i innych funkcji
ochronnych.

(Zobacz kroki 5-8)

Sterownik
nadrzedny

Zabezplecz kolnierz serwosiinika
maszyny | przylacz wal silnika do walu
obciazenia za pomoca sprzegla

e Zalecenia
Wykonaj probny ruch za pomocg silnika podtaczonego do maszyny. Ustaw
nastepujace parametry:
e  Predkos¢ serwosilnika i odlegtos¢ przemieszczania maszyny w
zaleznosci od obrotu silnika.
e  Ustaw wymagane parametry.

(Zobacz kroki 9-11)

50

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony




4/E> ELMARK

Automatyka

Praca urzadzenia

W% UNITRONICS'

Krok Przeglad Opis Referencja
Zamontowac serwosilnik i serwosterownik zgodnie z warunkami instalacji. (Nie
1 Instalacja podtaczad silnika do maszyny, poniewaz serwosilnik bedzie pracowat najpierw bez | -
obciazenia).
Podtaczy¢ obwdd zasilania (L1, L2 i L3), okablowanie serwosilnika (U, V, W),
2 Okablowanie przewody sygnatéw we / wy (CN1) i przewody enkodera (CN2). Ale podczas (1) Préby | -
dziatania serwosilnika bez obcigzenia odtaczy¢ ztgcze CN1.
\ 4
Wi . Wiacz zasilanie. Uzyj panelu, aby upewnic sie, ze naped serwo dziata prawidtowo.
czenie
3 ql ) Jesli uzywasz serwosilnika wyposazonego w enkoder absolutny, wykonaj | -
zasilania
konfiguracje dla enkodera absolutnego.
Wywotanie . . L
4 Wywotaj procedury JOG z serwosilnikiem bez obcigzenia Praca JOG
procedury JOG
Podtaczenie
5 sygnatow Podtaczy¢ sygnaty wejsciowe (CN1) konieczne do sterowania serwonapedem. -
wejsciowych
Sprawdzenie Uzyj funkcji monitorowania, aby sprawdzic¢ sygnaty wejsciowe.
6 sygnatéow Wi3acz zasilanie i sprawdz poprawnos$¢ dziatania wytacznika awaryjnego, hamulca, | -
wejsciowych krancéwek i innych funkcji ochronnych.
Sygnat sterujacy i . o Referencja
7 Whprowadz sygnat Serwo-Wt i wigcz serwosilnik. .
Serwo-Wt sterownika
o . . N . - ) Referencja
8 Referencja wejsé¢ | Nalezy podac sygnat sterujgcy i obserwowad, czy silnik wykonuje prawdtowy ruch. .
sterownika
Wytacz zasilanie i podtacz silnik do maszyny.
9 Dziatania Jesli uzywasz serwosilnika wyposazonego w enkoder absolutny, skonfiguruj enkoder
ochronne absolutny i ustawienia poczatkowe dla nadrzednego sterownika w taki sposdb, aby
odpowiadat pozycji zerowej maszyny.
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Praca urzadzenia

Ustaw Stosujac te samg procedure, jak w kroku 8, nalezy obstugujac serwonaped za Ref .
eferencja
10 niezbedne pomoca zewnetrzenego sterownika ustawi¢ parametry, upewnic sie, ze kierunek ¢ :(
sterownika
parametry obrotu, odlegtos¢ jazdy i predkos¢ jazdy odpowiadajg ustawionym.
1 P Serwosilnik jest teraz gotowy do pracy. Wyreguluj prace serwonapedu jesli | Referencja
raca

niezbedne sterownika

4.1.1. Prébna praca serwosilnika bez obcigzenia

Uwagal

- Zwolnij sprzegto miedzy serwosilnikiem a maszyng i zabezpiecz tylko serwosilnik bez obcigzenia.

- Aby zapobiec wypadkom, najpierw nalezy przeprowadzi¢ prébng prace serwosilnika w warunkach bez obcigzenia (przy
odtgczonych wszystkich sprzegtach i pasach).

W tej sekcji sprawdZ potgczenia kablowe zasilania obwodu gtéwnego, serwosilnika i enkodera. Nieprawidtowe
podtaczenie jest gtdwng przyczyna, dla ktorej serwosilniki nie dziatajg poprawnie podczas pracy prébnej. Sprawdz
poprawnos¢ okablowania, a nastepnie przeprowadz probng prace serwosilnika bez obcigzenia zgodnie z nastepujgcymi

krokami.
Krok Opis Sprawdz metode i uwagi
Zabezpiecz serwosilnik Przymocuj kotnierz serwosilnik do maszyny,
aby zapobiec ruchowi serwosilnika podczas
operacji.
Pizyiriosi Koliars Nie podtgczaj watu serwosilnika do maszyny.
serwosilnika do maszyny serwosilnik moze sie przewrdcié¢ podczas
obrotu.
1 Nie podiaczaj niczego do watu
(warunki bez obciazenia)
Z odtgczonym ztgczem sygnatéw 1/0 (CN1)
) 3 L o sprawdz obwdd zasilania i okablowanie
2 Sprawdz obwdd zasilania, serwosilnik i przewody enkodera. o
serwosilnika.
Patrz 3.1 Okablowanie obwodu gtéwnego.
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Praca urzadzenia

Krok Opis Sprawdz metode i uwagi

Jesli zasilanie zostanie prawidtowo

Wtaczyé zasilanie sterowania i zasilanie obwodu gtéwnego. podtaczone, wyswietli sig ekran operatora
panelu na przednim panelu

EDEE > EDBEE serwosterownika, jak pokazano po lewe;j

+— stronie. Wyswietlacz po lewej stronie
wskazuje, ze ruch do przodu jest zabroniony
3 Alternatywny wyswietlacz (P-OT) i ruch do tytu zabronione (N-OT).

Przyktad wyswietlania alarmu Jesli pojawi sig ekran alarmu, obwdd
zasilania, okablowanie serwosilnika lub

ED okablowanie enkodera jest nieprawidtowe.

Jesli wyswietli sie alarm, wytgcz zasilanie,

znajdz problem i usun go.

W przypadku korzystania z serwosilnika z hamulcem, zwolnij Patrz 4.3.4 Ustawienie hamulca postojowego

go przed uruchomieniem serwonapedu.
Patrz 4.5 Praca za pomocg regulacjg

4 W przypadku korzystania z serwosilnika wyposazonego w | predkosciz referencja analogowa
enkoder absolutny, konfiguracja enkodera jest wymagana przed
uruchomieniem serwonapedu.

Uzyj panelu operatorskiego do obstugi

R —— = serwosilnika, z funkcja narzedzia Fn002
< = i (Praca w trybie JOG). Sprawdz, czy
Ratieloperalorski 1Pl m serwosilnik obraca sie do przodu, naciskajac
Uale = klawisz INC, a kierunek do tytu, naciskajac
i ) klawisz DEC.
Zasilanie —>ﬁr.
o5 L , .
“ Operacja jest zakonczona, gdy operacja
& zostanie wykonana w sposéb opisany
:’5: ponizej, a ekran alarmu nie pojawi sie.
5 L3
ot
% Ukoncz Fn002 (praca w trybie JOG) i WYtACZ
vl A/J zasilanie.

Aby poznac sposdb obstugi panelu
/ operatorskiego, patrz 5 Panel operatorski

Predkos¢ serwosilnika mozna zmienic za

pomoca Pn305 (predkos¢ JOG).

Ustawienie fabryczne predkosci JOG wynosi
500 obr / min.
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e  Praca w trybie JOG (Fn002)

Wyswietlacz po wykonaniu
Krok

Panel operatorski

Opis

operacji
Td BRI Nacisnij przycisk MODE, aby tryb funkcji
1 D | D P DR MODE ;
= = = = uzytkowych
=1 1=l Nacisnij klawisz INC lub DEC, aby wybra¢
2 | o | HIG PG INC lub DEC ! vy
Nacisnij klawisz ENTER, a serwosilnik
3 = Pl ENTER -
przejdzie w tryb pracy JOG.
Nacisnij przycisk MODE. Spowoduje to
s DD@ Mope i sasioniaserwosike,
wigczenie zasilania serwosilnika.
> /\
| | -y
=X : \] Serwosilnik bedzie pracowat do przodu po
s F‘?;ZZSO nacisnieciu przycisku INC lub do tytu po
5 — INC lub DEC nacisnieciu przycisku DEC. Serwosilnik
z ./\ bedzie dziatat tak dtugo, jak dtugo zostanie
: - wcisniety klawisz.
o ”
’ Ruchdo
tytu
6 ED@ MODE Nacisnij p.rzycis.k MODE. Spo.w.oduje to
wytgczenie zasilania serwosilnika.
Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdcic¢ do
7 EB ENTER ekranu Fn002 trybu funkcji uzytkowych.

Teraz serwosilnik jest WYLACZONY.

Uwaga:

Kierunek obrotéw serwosilnika zalezy od ustawienia parametru Pn001.0 (Wybor kierunku).

Powyizszy przyktad opisuje dziatanie z Pn001.0 w ustawieniach fabrycznych.

Pn305

JOG
Predkos¢ Pozycja Moment
Zakres ustawien Jednostka Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
0~6000 Obr/min 500 Natychmiast

Ustaw funkcje uzytkowania Fn002 (Praca w trybie JOG) na wartos¢ referencyjna predkosci serwosilnika.

Serwosilnik moze by¢ obstugiwany tylko za pomoca panelu operatorskiego bez referencji ze strony sterownika

nadrzednego.

Nalezy pamietac, ze sygnaty zabronionego ruchu do przodu (P-OT) i zabronionego ruchu do tytu (N-OT) sg nieprawidtowe

podczas dziatania w trybie JOG.
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4.1.2. Prébna praca serwosilnika bez obcigzenia z sterownikiem nadrzednym

Sprawdz, czy sygnat referencyjny ruchu serwosilnika lub sygnaty we / wy s3 prawidtowo ustawione z sterownika
nadrzednego do serwosterownika.

Sprawdz? takze okablowanie i polaryzacje miedzy sterownikiem nadrzednym a serwosterownikiem i czy ustawienia
dziatania serwosterownika sg prawidtowe. Jest to ostatnia kontrola przed podtgczeniem serwosilnika do maszyny.

(1) Polecenie uruchomienia serwosilnika z sterownika nadrzednego
Wymagane sg nastepujgce obwody: Zewnetrzny obwadd sygnatu wejsciowego lub rownowazny.

Kontrola predkosci Kontrola pozycji
(Ustawienie standardowe) (Pn005=H. 0o 1 0)
(Pn005=H. oo 0 O)

CN1

(2) Procedura dziatania w trybie kontroli predkosci (Pn005 = H. oo 0 )
Wymagany jest nastepujacy obwdd: Zewnetrzny obwdd sygnatu wejsciowego lub réwnowazny.

Serwosterownik

CN1
+24y ————13
soN | 4
P-OT 16
N-OT 17
V-REF+ oW V-REF+ 4

V-REF|
V-REF- 2

Maks. napiecie 12V

GND 3
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Krok Opis Sprawdzenie metody i uwagi
Sprawdz ponownie obwody zasilania i sygnatéw
1 wejsciowych. Sprawdz, czy wejsciowa predkos¢ Patrz powyzszy rysunek dla obwodu sygnatu
referencyjna (napiecie miedzy V-REF + i V-REF-) wynosi wejsciowego.
oVv.
Jesli serwosilnik obraca sie z bardzo matg predkoscia,
2 Wiacz sygnat Serwo W (/ S-ON). zapoznaj s.ie z 453 Regu!acja offsetu refe.rencji i uzyj
offset napiecia referencyjnego, aby zapobiec
obracaniu sie serwosilnika.
3 Zwieksz napiecie wejsciowe referencyjne predkosci Ustawienie fabryczne to 6 V / znamionowg predkos¢
miedzy V-REF +i V-REF-od O V. obrotowa.
Sprawdz wejscie odniesienia predkosci do serwonapedu . . .
4 X Patrz 5.1.6 Praca w trybie monitorowania.
(Un001 [obr/min])
5 Sprawdz Un000 (predkos¢ silnika [obr / min]) Patrz 5.1.6 Praca w trybie monitorowania.
Sprawdz, czy wartosci Un001 i Un000 w krokach 45 sg Zmier n,apiqcie wejé(':iowe predk?s'ci referehcyjnej i
6 rowne. sprawdz, czy Un001 i Un00O s3 réwne dla kilku
predkosci referencyjne.
Aby zmieni¢ wzmocnienie wejscia analogowego
predkosci referencyjnej (Pn300), zapoznaj sie z
ponizszym réwnaniem.
Un001 = (napiecie V-REF) [V] x Pn300
; Sprawdz wzmocnienie sygnatu wejsciowego predkosci Aby zmieni¢ kierunek obrotéw serwosilnika bez
referencyjnej i kierunek obrotéw serwosilnika. zmiany polaryzacji napiecia wejsciowego
referencyjnego predkosci, patrz 4.3.2 Przetaczanie
kierunku obrotéw serwosilnika.
Po zmianie kierunku obrotéw serwosilnika wykonaj
operacje ponownie od kroku 2.
Gdy wejscie predkosci referencyjnej jest ustawione na 0
8 V i serwonaped wejdzie w status wytgczenie, dziatanie
prébne dla serwosilnika bez obcigzenia jest zakoriczone.

e Gdy sterowanie pozycjg jest skonfigurowana na sterowniku nadrzednym

Analogowa

referencja
predkosci

Sterownik Serwosterownik
nadrzedny

Sterowanie pozycja

Praca prébna serwosilnika

Sterowanie predkoscia bez obciazenia

Gdy serwosterownik prowadzi sterowanie predkoscig, a sterowanie pozycjg jest przeprowadzana na sterowniku

nadrzednym, wykonaj ponizsza operacje, postepujac zgodnie z procedurg w Procedurze obstugi w trybie kontroli
predkosci (Pn005 = H. oo 0 o).
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Krok Opis Sprawdzenie metody i uwagi
Sprawdz ponownie obwdd sygnatu wejsciowego i sprawdz, . i
L . o . Na powyzszym rysunku pokazano obwdd sygnatu
9 czy wejscie referencyjne predkosci (miedzy V-REF +i V-REF) .
: wejsciowego.
wynosi 0 V.
Jesli serwosilnik obraca sie z bardzo matg predkoscia,
zapoznaj sie z 4.5.3 Regulacja offsetu referencji i uzyj
10 Witacz sygnat Serwo Wt (/ S-ON). P J _Q ] € ) ] ) 1 vl
offset napiecia referencyjnego, aby zapobiec
obracaniu sie serwosilnika.
. L 3 e . | Informacje na temat sposobu wyswietlania znajduja
Wyslij polecenie liczby obrotéw serwosilnika. Sprawdz | i i )
. i . . , sie w 5.1.6 Praca w trybie monitorowania.
11 wystang liczbe obrotéw, rzeczywistg liczbe obrotow . . . )
. . Un004 (kat obrotu) [impuls]: liczba impulséw od
poprzez kontrole wzrokowa i Un004 (kat obrotu) [impuls]
punktu zerowego.
Jesli wystana liczba obrotéw i rzeczywista liczba obrotéw w | Patrz 4.5.8 Wyjscia sygnatu enkodera, aby
1 kroku 11 nie sg roéwne, poprawnie ustaw Pn200 | dowiedziec sig, jak ustawi¢ wspdtczynnik podziatu PG
(wspdtczynnik podziatu PG) wysytajacy impuls enkodera z | (Pn200 [P / Rev]): liczba impulséw enkodera na
serwosterownika. obrot.
Gdy wejscie predkosci referencyjnej jest ustawione na0 Vi
13 serwonaped wejdzie w status wytgczenie, dziatanie prébne —
dla serwosilnika bez obcigzenia jest zakonczone.

(3) Procedura operacyjna w trybie kontroli pozycji (Pn005 = H. oo 1 o)

Wymagany jest nastepujacy obwdd: Zewnetrzny obwdd sygnatu wejsciowego lub rownowazny.

Serwonaped

+24V 5 13
/5-0N
— 14

P-OT

16

17

40

30

Impuls odniesienia
Zgodnie z ustawieniem
parametru Pn004.2

Impuls referencyjny
W
=
(]
2

Krok Opis Sprawdzenie metody i uwagi
1 Dopasuj impuls referencyjny do wyjscia impulsu z sterownika Ustaw impulsu referencyjny za pomoca
nadrzednego. Pn004.2.
: Ustaw jednostke referencji i elektroniczne przetozenie przektadni, | Ustaw elektroniczne przetozenie przektadni za
aby pokrywaty sie z ustawieniem sterownika nadrzednego. pomoca Pn201 (lub Pn203) / Pn202.
3 WHiacz zasilanie i wiacz sygnat Serwo Wk.
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Krok Opis Sprawdzenie metody i uwagi
Wyslij impuls referencyjny niskiej predkosci dla liczby obrotéw Ustaw predkosé serwosilnika na 100 obr / min

4 serwosilnika (na przyktad jeden obrét serwosilnika) przed dla impulsu predkosci referencyjnej,
sygnatem z sterownika nadrzednego. poniewaz taka predkos$¢ jest bezpieczna.
Sprawdz liczbe impulséw referencyjnych wprowadzonych do Patrz 5.1.6 Praca w trybie monitorowania,

5 serwosterownika o zmieniong wartos$¢ przed i po wykonaniu aby dowiedzie¢ sie, jak jest wyswietlany.
Un013 i Un014 (wejsciowy licznik impulséw) [impuls].

Sprawdz, czy faktyczna liczba obrotéw serwosilnika Un009, Informacje na temat sposobu wyswietlania

6 Un010 pokrywa sie z liczbg wejsciowych impulséw odniesienia. znajdujg sie w 5.1.6 Praca w trybie

monitorowania.

- Sprawdz, czy kierunek obrotu serwosilnika jest taki sam jak Sprawdz polaryzacje impulsu wejsciowego i
wartosc¢ referencyjna. forme impulsu wejsciowego referencyjnego.
Wprowadz referencyjng wartos¢ impulsu z duzg liczbg obrotow Ustaw predkos¢ serwosilnika na 100 obr / min

8 serwosilnika z sterownika nadrzednego, aby uzyskac statg dla predkosci impulsu referencyjnego,
predkos¢. poniewaz taka predkos$¢ jest bezpieczna.
Sprawdz wejsciowa predkos¢ referencyjng impulsu Patrz 5.1.6 Praca w trybie monitorowania,

9 serwosterownika za pomoca trybu monitorowania Un008. aby dowiedzie¢ sie, jak jest wyswietlany.
(wejsciowa predkosc referencyjna impulsu) [rpm].

10 Sprawdz predkos¢ serwosilnika za pomocg Un000 w trybie Patrz 5.1.6 Praca w trybie monitorowania,
monitorowania. (Predkos¢ serwosilnika) [rpm]. aby dowiedzie¢ sie, jak jest wyswietlany.

Aby zmienic kierunek obrotéw serwosilnika
bez zmiany wejsciowego impulsu
} 3 o referencyjnego, patrz 4.3.2 Przetaczanie

11 Sprawdz obrét watu serwosilnika. . ; . .
kierunku obrotéw serwosilnika. Wykonaj
operacje od kroku 8 ponownie po zmianie
kierunku obrotéw serwosilnika.

Po zatrzymaniu wejsciowego impulsu referencyjnego i

12 wprowadzeniu statusu wytgczenia serwonapedu praca probna dla _
serwosilnika bez obciagzenia w trybie kontroli potozenia jest
zakonczona.
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4.1.3. Praca probna serwosilnika podtgczonego do maszyny

Uwagal

- Postepuj zgodnie z ponizszg procedurg dla prébnego uruchomienia doktadnie tak, jak podano.
- Usterki wystepujace po podtgczeniu serwosilnika do maszyny nie tylko uszkadzajg maszyne, ale moga réwniez spowodowacé

wypadek, ktdry moze doprowadzi¢ do $Smierci lub obrazen ciata.

Wykonaj ponizsza procedure, aby wykonac¢ operacje probna.

Zasilacz

ol Sterownik
nadrzedny

Al

Zabezpiecz kolnierz serwosilnika ]

maszyny i przylacz wal silnika do walu
obciazenia za pomoca sprzegla

Krok Opis Sprawdzenie metody i uwagi
1 WH13acz zasilanie i ustaw konfiguracje mechaniczng zwigzang | Patrz 4.3 Ustawienie przyktadowych
z funkcjami ochronnymi, takimi jak nadmierny skok i podstawowych funkcji.
hamowanie. Gdy uzywany jest serwosilnik z hamulcem, przed

sprawdzeniem dziatania hamulca nalezy podjg¢
srodki zapobiegajgce wibracjom spowodowanym
dziataniem grawitacji na maszyne lub sitami
zewnetrznymi. Sprawdz, czy zaréwno serwosilnik,
jak i hamulec sg prawidtowe.

Aby uzyskac szczegdtowe informacje, patrz 4.3.4
Ustawienie hamulca postojowego.

2 Ustaw niezbedne parametry dla uzywanego trybu Patrz 4.5 Praca za pomoca regulacjg predkosci z
sterowania. referencja analogowa, 4.6 Praca za pomoca
kontroli pozycji i 4.7 Sterowanie kontrolg
momentu obrotowego dla uzywanego trybu
sterowania.

3 Podtacz serwosilnik do maszyny za pomoca sprzegta itp.,
Gdy zasilanie jest wytgczone.
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Krok Opis Sprawdzenie metody i uwagi

4 Sprawdz, czy serwonaped ma status Serwo WYL, a Patrz 4.3 Ustawienie przyktadowych
nastepnie wiacz zasilanie urzadzenia (sterownika podstawowych funkgji.
nadrzednego). Sprawdz ponownie, czy funkcja ochronnaw | W ponizszych krokach nalezy podja¢
kroku 1 dziata normalnie. zaawansowane srodki w celu zatrzymania

awaryjnego, aby serwosilnik mogt bezpiecznie
zatrzymac sie, gdy wystapi btad podczas pracy.

5 Przeprowadz operacje probna z serwosilnikiem Sprawdz, czy operacja probna zostata zakoriczona
podtaczonym do maszyny, postepujac zgodnie z kazda zgodnie z operacja probng dla serwosilnika bez
sekcja w 4.1.2 Praca prébna dla serwosilnik bez obcigzenia. Sprawd? takze ustawienia urzadzenia,
obcigzenia z odniesienie hosta. takie jak jednostka referencyjna.

6 Sprawdz ustawienia parametréw dla trybu sterowania Sprawdyz, czy serwosilnik obraca sie zgodnie z
uzywanego w kroku 2. danymi technicznymi maszyny.

7 Dostosuj wzmocnienie serwosilnika i popraw Serwosilnik nie zostanie catkowicie dotarty podczas
charakterystyke reagowania serwosilnika, jesli to pracy probnej. Dlatego pozwdl systemowi dziataé
konieczne. przez wystarczajacg ilos¢ czasu, aby upewnic sie, ze

zostat poprawnie dotarty.

8 Tak wiec, prébna praca z serwosilnikiem potagczonym z
maszyng jest zakonczona.

60

Elmark Automatyka S.A.
ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony




4/E> ELMARK

Automatyka

Praca urzadzenia

% uNITRONICS'

4.1.4. Praca prébna serwosilnika z hamulcem

Dziatanie hamulca postojowego serwosilnika mozna kontrolowac za pomocg sygnatu wyjsciowego blokady hamulca (/BK)

serwosterownika.

Podczas sprawdzania dziatania hamulca nalezy podjg¢ wczesniejsze srodki, aby zapobiec wibracjom spowodowanym

dziataniem grawitacji na maszyne lub sitami zewnetrznymi. Sprawdz dziatanie serwosilnika i hamulca postojowego, gdy
serwosilnik jest oddzielony od maszyny. Jesli obie operacje s prawidtowe, podtacz serwosilnik do maszyny i przeprowadz

probe.

Informacje na temat podtgczenia serwosilnika z hamulcami i ustawienia parametréw znajdujg sie w rozdziale 4.3.4.

4.1.5. Sterowanie pozycjg za pomocg sterownika nadrzednego

Jak opisano powyzej, nalezy oddzieli¢ serwosilnik i maszyne przed wykonaniem prébnej pracy serwosilnika bez

obcigzenia. Zapoznaj sie z ponizszg tabelg i sprawdz wczesniej dziatanie i parametry serwosilnika.

Analogowa
referencja
predkosci

e
Sterownik
nadrzedny

Sterowanie pozycja

Serwosterownik

Sterowanie predkoscia

Praca prébna serwosilnika
bez obcigzenia

Referencja z sterownika

Sprawdz element

Sprawdz metode

Przejrzyj elementy

predkosci z sterownika
nadrzednego)

- Uzyj monitora serwosilnika (Un000)
na panelu operatora.

- Uruchom serwosilnik przy niskiej
predkosci. Na przyktad wprowadz
predkosé referencyjng 60 obr/min i
sprawdz, czy serwosilnik wykonuje
jeden obrot na sekunde.

nadrzednego
Operacja JOG Predkos¢ Sprawdz predkos¢ serwosilnika w Sprawdz ustawienie
(Wejscie referencyjne statej serwosilnika nastepujacy sposdb: parametru na Pn300, aby

sprawdzi¢, czy wzmocnienie
wejscia analogowej
predkosci referencyjnej jest
prawidfowe.

Proste pozycjonowanie

Liczba rotacji
serwosilnika

Wprowadz wartosc referencyjng
odpowiadajgcg jednemu obrotowi
serwosilnika i sprawdz wzrokowo, czy
watek wykonuje jeden obrét.

Sprawdz ustawienie
parametru na Pn200, aby
sprawdzic, czy liczba
impulséw dzielgcych PG jest
prawidtowa.

Przekroczenie (P-OT | N-OT)

Czy serwosilnik
zatrzymuje obroty,
kiedy

Sygnaty P-OT i
N-OT

sg wprowadzane.

Sprawdz, czy serwosilnik zatrzymuje
sie, gdy sygnaty P-OT i N-OT sg
wprowadzane podczas ciggtej pracy
serwosilnika.

Sprawdz okablowanie P-OT i
N-OT, jesli serwosilnik nie
zatrzymuje sie.
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4.2. Wybor trybu sterowania

Tryby sterowania obstugiwane przez serwonapedy serii UMD opisano ponizej.

. Sekcja
Parametr Tryb sterowania L.
odniesienia
Kontrola predkosci (napiecie referencyjne analogowe)
Steruje predkoscia serwosilnika za pomocg analogowe] wartosci predkosci
napiecia. Uzyj w nastepujacych przypadkach.
H.oo0o e  Aby kontrolowa¢ predkos¢ 4.5
e Do kontroli pozycji za pomocg wyjscia enkodera z podziatem sygnatu
zwrotnego serwonapedu, tworzac petle pozycji w sterownika
nadrzednego.
Kontrola pozycji (referencja ciggu impulsow)
Kontroluje pozycje serwosilnika za pomoca referencyjnego potozenia ciggu
impulséw.
H.oolo . . . . , - . . 4.6
Kontroluje pozycje za pomoca liczby impulséw wejsciowych i kontroluje
predkosé za pomocg czestotliwosci impulsow wejsciowych.
Uzyj, gdy wymagane jest pozycjonowanie.
Pn00S Kontrola momentu obrotowego (referencja napiecia analogowego)
H.0020 Kontroluje wyjsciowy moment obrotowy serwosilnika z analogowym 47
referencjg napieciowg momentu. Stuzy do generowania wymaganego
momentu obrotowego dla operacji takich jak obstuga prasy.
Kontrola predkosci (styk referencyjny)¢—» Kontrola predkosci
(Referencja zera)
H.0030 Uzyj trzech sygnatéw wejsciowych / P-CON, / P-CL i / N-CL do sterowania a8
predkoscig ustawiong wczesniej w serwonapedzie.
W serwonapedzie mozna ustawic trzy predkosci robocze. (W takim
przypadku referencja analogowa nie jest konieczne.)
H.oo4o Jest to tryb przetaczania do uzycia potaczenia czterech metod sterowania
opisanych powyzej. Wybierz tryb przetgczania metody sterowania, ktéry
najlepiej odpowiada aplikacji. 4.10
H.ooEo
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4.3. Ustawienie przyktadowych podstawowych funkcji
4.3.1. Ustawienie sygnatu wigczenia serwonapedu
Ustawia sygnat wtgczenia serwonapedu (/ S-ON), ktéry okresla, czy zasilanie serwosilnika jest wtgczone, czy wytgczone.

(1) Sygnat serwo Wt. (/ S-ON)

Typ Nazwa Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie

Zasilanie serwosilnika jest

ON(Niski poziom) wiaczone. Serwosilnik moze
UMM- 1] -B3: CN1_14 pracowac.
Wejscie | /S-ON
(Ustawienia Fabryczne) Zasilanie serwosilnika jest

OFF(Wysoki poziom) wytgczone. Nie mozna uruchomic

serwosilnika.

e Wazne

Zawsze wprowadzaj sygnat serwo Wt przed wprowadzeniem referencji wejsciowej, aby uruchomic lub zatrzymac
serwosilnik.

Nie nalezy najpierw wprowadzaé referencyjnego sygnatu wejsciowego, a nastepnie uzy¢ sygnatu /S-ON do
uruchomienia lub zatrzymania. Spowoduje to pogorszenie elementéw wewnetrznych i moze spowodowacd
nieprawidtowe dziatanie serwonapedu.

Za pomocg parametru mozna ponownie przydzieli¢ numer ztgcza wejsciowego dla sygnatu /S-ON. Patrz 3.2.2 Nazwy

i funkcje sygnatéw 1/0

(2) Sygnat serwo Wt. (/ S-ON)
Za pomoca parametru mozna ustawi¢ warunek wigczenia serwonapedu. Eliminuje to potrzebe podtaczenia /S-ON, ale
nalezy zachowac ostroznos¢, poniewaz serwonaped moze dziataé¢ natychmiast po wiaczeniu zasilania.

Parametr Znaczenie
b.JCIJ0 Zewnetrzny sygnat S-ON wtaczony (ustawienie fabryczne)
Pn000 b. 0001 Zewnetrzny sygnat S-ON wyfaczony, sygnat pobudzenia serwosilnika
zatacza sie automatycznie po wyprowadzeniu sygnatu S-RDY.

Po zmianie tych parametréw wytacz obwdd gtéwny i zasilanie obwodu sterujacego, a nastepnie wtgcz go ponownie,
zeby uruchomi¢ nowe ustawienia.
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4.3.2. Przetgczanie kierunku obrotow serwosilnika

Kierunek obrotow serwosilnika mozna przetaczaé bez zmiany impulsu odniesienia serwonapedu lub polaryzacji napiecia
odniesienia.

Powoduje zmiane sposobu obrotéw watu serwosilnika. Polaryzacja sygnatu wyjsciowego, taka jak wyjscie impulsowe
enkodera i analogowy sygnat monitorujacy z serwonapedu, pozostaje bez zmian.

Standardowe ustawienie ,,obrotu do przodu” jest odwrotne do ruchu wskazéwek zegara, patrzac od strony obcigzenia
serwosilnika.

Kierunek
Parametr Nazwa P
Do przéd

Standardowe
ustawienia | Focaom arkouors Tmiaom ormiogera
CCW =do 1

b.0o00 ( mo _TLILILL g JLILIL
przodu) mo_TLTLILIL gy T
(Ustawienia
Fabryczne)

Pn001

b.oool
Tryb obrotu do e Mt
tytu po LTI llloao_rLrLrr

PAO-
Juuue =

(CW=do przodu) - Dabhids

Zmieniajg sie kierunki P-OT i N-OT. Dla Pn001 = b. [J[J[J 0 (ustawienie standardowe), przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara

to P-OT. Dla Pn001 = b. [JJ[J 1 (tryb odwrotnego obrotu) zgodnie z ruchem wskazéwek zegara to P-OT.
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4.3.3. Ustawienie funkcji ograniczenia przekroczenia zakresu pozycji

Funkcja ograniczenia przekroczenia pozycji wymusza zatrzymanie ruchomych czesci maszyny, jezeli przekroczg one
dopuszczalny zakres ruchu i zatgczenie wytgcznika krancowego.

(1) Podtaczanie sygnatu przekroczenia zakresu
Aby uzy¢ funkcji przekroczenia zakresu, podtacz nastepujacy wytacznik ograniczenia przekroczenia do odpowiedniego
numeru styku ztgcza CN1 serwosterownika.

Nazwa L. )
Typ Nr styku Ustawienie Znaczenie
sygnatu
L . Dozwolony obrét do przodu.
ON(Niski poziom)
. UMM-[[J-B3: CN1_16 (Normalny stan pracy)
Wejscie P-OT . -
(Ustawienia Fabryczne) OFF(Wysoki Zakaz obrotu do przodu
poziom) (przekroczenie pozycji do przodu)
L . Dozwolono obrét do tytu (stan
ON(Niski poziom) .
. UMM-[[J-B3: CN1_17 normalnej pracy)
Wejscie N-OT . - -
(Ustawienia Fabryczne) OFF(Wysoki Obroty do tytu zabronione
poziom) (przekroczenie pozycji do tytu)
‘:‘ —— Obroty serwosilnika do przodu
Podtgcz wytgczniki kraricowe, jak pokazano ponizej, aby zapobiec :[ B |
uszkodzeniu urzadzeri podczas ruchu liniowego. LI Seroeromit

. .o e . / Serwosilnik P
Podczas przekroczenia zakresu pozycji mozliwy jest obrét w e o
przeciwnym kierunku. pcakicsicon o | pot

N-OT

Na przyktad obrot do tytu jest mozliwy podczas jazdy do przodu.

. Wazne
W przypadku uzycia nadmiernego skoku w celu zatrzymania serwosilnika podczas kontroli potozenia wystepujg impulsy btedu
potozenia. Wejscie kasujace sygnat (CLR) jest wymagane do skasowania impulséw btedu.

Uwagal

Podczas uzywania serwosilnika na osi pionowej przedmiot moze spas¢ w wyniku przekroczenia zakresu.

Aby temu zapobiec, zawsze ustawiaj zacisk zerowy po zatrzymaniu z Pn004.0 = 5.
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(2) Wiaczanie / wytaczanie sygnatu przekroczenia zakresu

Mozna ustawi¢ parametr, aby wytgczy¢ sygnat przekroczenia zakresu. Jesli parametr jest ustawiony, nie ma potrzeby

podtaczania sygnatu wejsciowego przekroczenia zakresu.

Parametr Znaczenie
b.LJJo | W przypadku serwosterownika UMD- ][] -B3 sygnat zakazu obrotu do przodu (P-OT) jest
wprowadzany z CN1-16 (ustawienie fabryczne).
b.0010 Woytgcza sygnat zakazu obrotu do przodu (P-OT). (Umozliwia staty obrét do przodu.)
Pn0oo b.J0OIO | W przypadku serwosterownika UMD- (][] -B3 sygnat zakazu obrotu do tytu (N-OT) jest
wprowadzany z CN1-17 (ustawienie fabryczne).
b.110 Woytgcza sygnat zakazu obrotu do tytu (N-OT). (Umozliwia staty obrét do tytu.)

nowe ustawienia.

Nazwy i funkcje sygnatéw 1/0.

e  Tryby sterowania, w ktérych mozna uzy¢: kontrola predkosci, kontrola pozycji i kontrola momentu obrotowego.
e  Pozmianie tych parametréw wytgcz obwadd gtéwny i zasilanie sterujgce, a nastepnie wtacz je ponownie, aby wtgczy¢

e  Zapomocg parametru mozna ponownie przydzieli¢ numer ztgcza wejsciowego dla sygnatéw P-OT i N-OT. Patrz 3.2.2

(3) Wybor metody zatrzymania serwosilnika

Stuzy to do ustawienia metody zatrzymania, gdy sygnat przekroczenia (P-OT, N-OT) jest wysytany podczas dziatania

serwosilnika.

Parametr

Tryb zatrzymania

Tryb po
zatrzymaniu

Znaczenie

H. OOo0o

Zatrzymanie za
pomoca hamulca
dynamicznego

H. OO0O1

Zatrzymanie
swobodne

Tryb swobodny

Szybko zatrzymuje serwosilnik przez hamowanie
dynamiczne (DB), a nastepnie przetgcza go w tryb

swobodny (wytgczenie zasilania).

Zatrzymuje serwosilnik w taki sam sposéb, jak gdy
serwonaped jest wyfaczony (tryb swobodny do
zatrzymania), a nastepnie przefagcza je w tryb

swobodny (wytgczanie zasilania).

H. OOO2

Pn004

H. OOO3

H. OOO4

S-OFF
/Przekroczenie
zakresu

Tryb swobodny

Zatrzymuje serwosilnik przez hamowanie
dynamiczne (DB), gdy serwonaped jest wytgczony,
zatrzymuje serwosilnik przez hamowanie zaciskami
w przypadku przekroczenia zakresu, a nastepnie

przetgcza go w tryb swobodny (wytaczenie zasilania).

Powoduje zatrzymanie serwosilnika do zatrzymania,
gdy
serwosilnik przez hamowanie zaciskami w przypadku

serwonaped jest wylaczony, zatrzymuje

przekroczenia zakresu, a nastepnie przetacza go w

tryb swobodny (wytgczenie zasilania).

Zacisk zerowy

Zatrzymuje serwosilnik przez hamowanie
dynamiczne (DB), gdy serwonaped jest wytgczony,
zatrzymuje serwosilnik przez hamowanie zaciskami
w przypadku przekroczenia zakresu, a nastepnie

przetgcza go w tryb zerowego zacisku.
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Zatrzymuje serwosilnik w trybie swobodnym
wybiegu, gdy serwonaped jest wytgczony,
H. D005 zatrzymuje  serwosilnik  poprzez  hamowanie

zaciskowe w przypadku przekroczenia zakresu, a

nastepnie przetgcza go w tryb zerowego zacisku.

e Po zmianie tych parametréw nalezy wytgczy¢ obwdd gtéwny i zasilanie

sterujace, a nastepnie witgczy¢ je ponownie, aby wigczy¢ nowe ustawienia.
Serwosterownik Serwosilnik

TN

x“\x

e Zatrzymanie za pomocg hamulca dynamicznego: Zatrzymuje sie za pomoca

hamulca dynamicznego (zwarcie obwodu elektrycznego).

e Tryb swobodny do zatrzymania: Zatrzymuje sie naturalnie, bez hamulca,
wykorzystujgc opér tarcia dziatajgcego na serwosilnik.

e Hamowanie momentem: Zatrzymuje sie przy uzyciu granicznego momentu

hamowania.

e Tryb zerowego zacisku: Tryb tworzy petle pozycji za pomocg referencji

zerowego potozenia.

e Po zmianie tych parametréw nalezy wytgczy¢ obwadd gtéwny i zasilanie sterujgce, a nastepnie wtgczyc¢ je ponownie,
aby wtaczy¢ nowe ustawienia.

e Zatrzymanie za pomocg hamulca dynamicznego: Zatrzymuje sie za pomocg hamulca dynamicznego (zwarcie jego
obwodu elektrycznego).

o Jesli serwosilnik jest czesto uruchamiany i zatrzymywany poprzez wigczanie i wytgczanie uzywajac sygnatu serwo Wt
(/S-ON), obwdd hamulca dynamicznego (DB) bedzie za kazdym razem w uzyciu obnizajgc zywotno$¢ wewnetrznych
elementéw.

e Uzywaj referencyjnego sygnatu predkosci i pozycji do kontroli wtgczania i wytaczania serwosilnika.

(4) Ustawianie momentu zatrzymania dla przekroczenia zakresu

Limit momentu hamowania

Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
Pn405 . L Potwierdzenie
Zakres Wartos¢ Ustawienia fabryczne L.
ustawien
0~300 % 300 ciggle

e Ustawia moment zatrzymania dla wejscia sygnatu przekroczenia (P-OT, N-OT).

e Jednostka nastawczg jest procent momentu znamionowego (moment znamionowy wynosi 100%)

e Wartos¢ wystarczajaco duza, aby byé maksymalnym momentem obrotowym serwosilnika, 300% jest ustawione jako
ustawienie fabryczne granicznego momentu hamowania, jednak rzeczywisty wyjsciowy moment obrotowy hamowania
zalezy od wartosci znamionowych serwosilnika.

67

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4ED ELVARK % uNITRONICS'

Automatyka

Praca urzadzenia

4.3.4. Ustawienie hamulca postojowego

Hamulec postojowy jest uzywany, gdy serwonaped kontroluje o$ pionowa.

Serwosilnik z opcjg hamowania zapobiega przesuwaniu sie ruchomych czesci pod wptywem sity ciezkosci, gdy zasilanie
jest odfaczone od serwonapedu.
(Patrz 4.1.4 Praca probna serwosilnika z hamulcem)

@ Pionowa 0§ e @ Wal z dziataniem zewnetrznej sity
Serwosilnik
. Serwosilnik
Hamulec postojowy Zewnetrzna sita
Zapobiega
poruszaniu sie
serwosilnika przez

grawitacje przy [
wylaczonym zasilaniu X .
Zapobiega poruszaniu sie

serwosilnika w wyniku dzialania
zewnetrznej sity

1. Serwosilnik z wbudowanym hamulcem jest hamulcem postojowym. Stuzy do utrzymywania serwosilnika i nie moze
by¢ wykorzystywany do hamowania. Uzyj hamulca postojowego tylko do hamowania zatrzymanego serwosilnika.

2. Podczas pracy z wykorzystaniem wytgcznie petli predkosci wytacz serwonaped i ustaw warto$¢ odniesienia na 0 V po
wigczeniu hamulca.

3. Tworzac petle pozycji, nie nalezy uzywaé hamulca mechanicznego gdy serwosilnik jest zatrzymany, poniewaz
serwosilnik przechodzi w stan blokady.

(1) Przyktad podtaczenia

Uzyj sygnatu wyjsciowego sekwencji serwosterownika /BK i zasilacza hamulca, aby utworzy¢ obwdd Wt/WYt hamulca.
Ponizszy schemat przedstawia standardowy przyktad podtaczenia.
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Serwosterownik

Serwosilnik z hamulcem

Zasilanie
O L1

O L2

O L3
O LIC
Q L2¢

BK-RY N
(/BK{»)> \_*lL

24V

(BK) | *12

Zasilacz hamulca

BK-RY/j . Bialy

+24V+ 12 Zielony

=/

B < e

O—O0—0—0—

BK-RY: Przekaznik sterujacy hamulcem

11%, 12*: Wyjscia alokowane przez Pn511

rownolegle bezpiecznik przepieciowy jak najblizej hamulca.
[ ]

(1) Wyjscie blokady hamuica

W celu zwiekszenia zywotnosci stykdw przekaznika hamulca i redukcji EMI podczas wytaczania, nalezy podtaczyc

Zaleca sie uzywac innego zasilacza do obwodu sterowania i do hamulca postojowego.

Typ Nazwa sygnatu Nr wyj. Ustawienia Znaczenie
. o . ON(Niski poziom) Zwolnienie hamulca
Wyjscie /BK Musi by¢ przypisany —— -
OFF(Wysoki poziom) Zataczenie hamulca

Sygnat wyjsciowy steruje hamulcem i jest wykorzystywany tylko w serwosilniku z hamulcem. Sygnat wyjsciowy nie jest uzywany z
ustawieniem fabrycznym. Musi by¢ przydzielony przez Pn511. Nie trzeba go podtgcza¢ do serwosilnika bez hamulca.

(2) Przydzielenie wyjscia blokady hamulca

Wyjscie blokady hamulca (/BK) nie jest uzywane z ustawieniami fabrycznymi. Sygnat wyjsciowy musi zosta¢ przydzielony.

. Wyjscie X
Serwosterownik Parametr - - Znaczenie
+Terminal | - Terminal
Pn511 | H.LOOJ4 CN1-11 CN1-12 Sygnat / BK jest wysytany z CN1-11,12.
umMMm-I0I-B3 Pn511 | H.LOJ401 CN1-5 CN1-6 Sygnat / BK jest wysytany z CN1-5,6.
Pn511 | H.CJ40 CN1-9 CN1-10 Sygnat / BK jest wysytany z CN1-9,10.
e Wazne
Przydziat sygnatéw wyjsciowych serwonapedu innych niz sygnat /BK, patrz. 3.2.2 Nazwy i funkcje sygnatéw 1/0

Opis parametru Pn511:

Sygnat /COIN (/ V-CMP)
Wyjscie wykrywania obrotu /TGON

Sygnat /S-RDY przygotowuje serwonaped

/CLT wyjsciowy limit momentu obrotowego

HAlwWw|N|L]|O

Sygnat blokady hamulca /BK
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Wyjscie impulsowe enkodera /C.

Woyjscie sygnatu przecigzenia OT

/RD wyjscie serwo silnika z wzbudzeniem

Dane wyjsciowe pozycji bazowej /HOME

Sygnat /TCR detekcji momentu obrotowego
Wyjscie zdalne R-OUT1 1
Wyjscie zdalne R-OUT2 2

™| >|lO||N|O| WU

Powigzane parametry:

Nr parametru Nazwa Jednostka Zakres ustawien Wartosc¢ domysina

Serwo Wt czas
Pn505 . . ms -2000~2000 0
oczekiwania

Podstawowe oczekiwanie
Pn506 . 10ms 0~500 0
przy wytgczeniu

Predkos$¢ oczekiwania

Pn507 obr/min 10~100 100
hamulca
Czas oczekiwania na

Pn508 . 10ms 10~100 50
hamowanie

(3) Ustawianie czasu wigczenia / wytaczenia hamulca po zatrzymaniu serwosilnika
Przy ustawieniu fabrycznym sygnat /BK jest wysytany w tym samym czasie, gdy serwonaped jest wytgczany. Czas
wytaczenia serwonapedu mozna zmieni¢ za pomocg parametru.

Serwo Wt czas oczekiwania

Pn505 Zakres Jednostka Ustawienia fabryczne Potwierdzenie
ustawien
-2000~2000 ms 0 natychmiastowa

Podstawowe oczekiwanie przy wytgczeniu

Pn506 Zakres Jednostka Ustawienia fabryczne Potwierdzenie
ustawien
0~500 10ms 0 natychmiastowe

Podczas uzywania serwosilnika do sterowania osig pionowa czesci ruchome maszyny mogga nieznacznie przesuwacé

sie w zaleznosci od czasu wigczenia/wytgczenia hamulca z powodu grawitacji lub sity zewnetrznej. Uzywajac tego

parametru mozna opdznié¢ wtgczenie/wytaczenie serwonapedu, aby wyeliminowaé to niewielkie przesuniecie.

e Aby uzyskac szczegdtowe informacje na temat dziatania hamulca podczas pracy serwosilnika, patrz (5)
Ustawianie czasu wigczenia/wytgczenia hamulca podczas pracy serwosilnika w tym rozdziale.
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‘ /S-ON |

] /BK Wyjscie

Wiaczenie silnika

Serwo WYL

Zwolnienie hamulca

Uzycie hamulca

Wiaczenlesilnlka Wylaczenie silnika Wiaczenie
4 sinika
|
‘ )I ‘ ,
Pn506 Pn505

Zwolnienie hamulca

e Waine

e (Czesci ruchome
uruchomienia hamulca.

e Serwosilnik wytaczy sie natychmiast po wystgpieniu alarmu, niezaleznie od ustawienia tego parametru.
moga przesuwac sie pod wptywem sity grawitacji lub sity zewnetrznej

do momentu

(4) Ustawienie czasu wiaczenia/wytgczenia hamulca podczas pracy serwosilnika
Ponizszych parametrow mozna uzy¢ do zmiany warunkow wyjsciowych sygnatu / BK, gdy wyjscie referencyjne stop jest

wysytane podczas pracy serwosilnika z powodu wytgczenia serwonapedu lub wystgpienia alarmu.

Predkos$¢ oczekiwania hamulca Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
Pn507
Zakres Jednostka Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
10~100 1lrpm 100 Natychmiast
Czas oczekiwania na hamowanie
Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
Pn508
Zakres Jednostka Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
10~100 10ms 50 Natychmiast

/BK Warunki wyjsciowe sygnatu podczas pracy serwosilnika

Sygnat /BK przechodzi w stan wysoki (hamulec wtaczony), gdy spetniony jest jeden z ponizszych warunkéw:

- Gdy predkos¢ serwosilnika spadnie ponizej poziomu ustawionego w Pn507 po wytaczeniu serwonapedu.
- Gdy czas ustawiony w Pn508 zostanie przekroczony po wyfaczeniu serwonapedu.

Wejscie /S-ON
alarm lub wylgczenie

Serwo WE

Predkosc serwosilnika

Serwo WYL
Serwosilnik
zatrzymany poprzez
Pns507 dynamir:z.ne
- hamowanie lub
& samoistne hamowanie

(Pn004.0)

Hamulec zwolniony

Pn508

Hamulec zataczony
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4.3.5. Ustawienie chwilowej utraty mocy

Okresla, czy kontynuowad prace, czy wytgczy¢é serwonaped, gdy napiecie zasilania obwodu gtéwnego serwonapedu
zostanie natychmiast przerwane.

Parametr Nazwa i znaczenie
b.oJ1 Kontynuuj prace, gdy napiecie zasilania obwodu gtéwnego serwonapedu zostanie chwilowo
Pn000 przerwane.
b.1000 Alarm wystepuje, gdy napiecie zasilania obwodu gtéwnego serwonapedu zostaje chwilowo
przerwane.

4.4. Enkodery absolutne

Zakres wyjsciowy
Rozdzielczos¢ danych Dziatanie po przekroczeniu limitu
wieloobrotowych

Typ enkodera
absolutnego

e  Gdy gdrna granica (+32767)
L zostanie przekroczona w
23-bit/wieloobrotowy .
kierunku do przodu, dane
(UMM-****A_B2)

Seria UMD (UMM-****AB3) -32768~+32767 wieloobrotowe wynoszg -32768

(UMM-****A-B4) e Po przekroczeniu dolnej granicy

(-32768) w odwrotnym kierunku
dane wieloobrotowe to +32767.

Pozycja absolutna moze by¢ odczytana przez protokét MODBUS. W rzeczywistym sterowaniu protokét MODBUS moze
odczytac pozycje poczatkowg po zatrzymaniu serwosilnika (S-OFF), a nastepnie pozycje w czasie rzeczywistym podczas
pracy serwosilnika mozna znalez¢ na podstawie liczby impulséw wyjsciowych podzielonych na PG.

4.4.1. Wybdr enkodera absolutnego

Enkoder absolutny moze by¢ rdwniez uzywany jako enkoder inkrementalny.

Parametr Znaczenie
Pn002 b.JodO Uzyj enkodera absolutnego jako enkodera absolutnego (ustawienie fabryczne)
n
b.01000 Uzyj enkodera absolutnego jako enkodera inkrementalnego.

e  Bateria rezerwowa nie jest wymagana, gdy enkoder absolutny jest wykorzystywany jako enkoder inkrementalny.
e  Pozmianie tych parametrow wyfacz obwéd gtéwny i zasilanie sterujace, a nastepnie wiacz je ponownie, aby
wigczy¢ nowe ustawienia.

4.4.2. Obstuga baterii

Aby enkoder absolutny zachowat dane pozycji po wytgczeniu zasilania, dane musza by¢ zabezpieczone przez baterie. W
przypadku zastosowania enkodera absolutnego nalezy zakupi¢ specjalng obudowe na kabel i obudowe baterii firmy
Unitronics.

Zainstaluj baterie na kablu enkodera:

A. Otworz obudowe pojemnika na baterie.
B. Zainstaluj akumulator zgodnie z ponizszym schematem.
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Kabel enkodera

C. Zamknij obudowe baterii.

4.4.3. Wymiana baterii

Serwonaped wygeneruje alarm akumulatora enkodera absolutnego (A.48), gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej
okoto 3,1 V.

e Procedura wymiany baterii

1. Wymien akumulator przy wtgczonym tylko zasilaniu sterowania serwonapedem.

2. Po wymianie akumulatora za pomocg panelu operatorskiego, funkcjag Fn011 anuluj alarm akumulatora enkodera
absolutnego (A.48).

3. Ponownie wigcz zasilanie serwonapedu. Jesli dziata bez zadnych problemdéw, wymiana baterii zostata zakorczona.

Uwaga:

e Serwonaped wygeneruje alarm akumulatora enkodera absolutnego (A.48), gdy napiecie akumulatora spadnie
ponizej okoto 3,1V.

o Jezeli wystagpit alarm z baterii enkodera absolutnego (A.47), oznacza to, ze napiecie baterii spadnie ponizej okoto
2,5V, a dane wieloobrotowe zostang utracone. Po wymianie baterii, zresetuj enkoder absolutny.
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4.4.4. Konfiguracja enkodera absolutnego (Fn010, Fn011)

Wykonujemy konfigurowanie enkodera absolutnego w nastepujacych przypadkach.
e Przy pierwszym uruchomieniu urzgdzenia ustaw Pn002.2 na 0.

e Gdy generowany jest alarm btedu enkodera (A.45 ~ A.48, A.51).

Skorzystaj z panelu operatorskiego w serwosterowniku do konfiguracji.

Uwaga:

1. Operacja konfiguracji enkodera jest mozliwa tylko wtedy, gdy serwonaped jest wytgczony.

2. Jesli wyswietlane sg alarmy enkodera absolutnego (A.45 ~ A.48, A.51), anuluj alarm, stosujac te sama metode, co
konfiguracja. Nie mozna ich anulowa¢ za pomoca sygnatu wejsciowego resetowania alarmu serwonapedu (/ ALM-RST).
3. Wszelkie inne alarmy monitorujace wnetrze enkodera nalezy anulowa¢ poprzez wytgczenie zasilania.

4.5. Praca za pomoca regulacja predkosci z referencjg analogowa

4.5.1. Ustawienie parametrow

Parametr Znaczenie
Pn005 ‘ H.OOOod Wybor trybu sterowania: Kontrola predkosci (odniesienie analogowe) (ustawienie fabryczne)
Wzmocnienie wejscia analogowej referencji ) -
Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
predkosci
Pn300 Zakres ustawien Jednostka Ustawienie Potwierdzenie ustawien
ustawien Fabryczne
0 ~3000 (obr/min)/v 150 Natychmiast

Ustawia poziom napiecia analogowego dla referencji predkosci (V-REF) niezbednej do pracy serwosilnika przy predkosci
znamionowe;j.

e Przyktad

Pn300 = wejscie 150: 1V odpowiada predkosci serwosilnika 150 obr/min (ustawienie fabryczne).

A
Predkos¢ referencyjna
(1/min)
Ustaw
~ nachylenie
»
Napiecie referencyjne (V)
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4.5.2. Ustawienie sygnatow wejsciowych

(1) Wejscie predkosci referencyjnej
WprowadZz warto$¢ zadang predkosci do serwonapedu za pomocg analogowej wartosci zadanej napiecia, aby
kontrolowac predkos¢ serwosilnika proporcjonalnie do napiecia wejsciowego.

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Nazwa
. V-Ref+ CN1-1 Wejscie predkosci odniesienia
Wejscie P " P
V-Ref- CN1-2 Wejscie predkosci odniesienia

Powyisze wejscia stuzg do sterowania predkoscig (analogowe napiecie referencyjne). (Pn005.1 =0, 4, 7, 9, A) Pn300 stuzy do

ustawienia wzmocnienia wejscia analogowej predkosci referencyjnej. 4.5.1 Ustawienie parametréw.

(2) Referencja kontroli proporcjonalnej (/P-CON)

Numer styku

Typ Sygnat Ustawienie Znaczenie
zlacza
Wiaczony (niski Serwonaped pracuje z proporcjonalnym
. poziom) sterowaniem
Wejscie /P-CON CN1-15

Whytaczony (wysoki

poziom) catkujgcym sterowaniem.

Serwonaped pracuje z proporcjonalno-

Sygnat / P-CON wybiera tryb kontroli predkosci PI (proporcjonalno-catkujacy) lub P (proporcjonalny).

serwosilnika spada po zatrzymaniu serwosilnika.

funkcje sygnatéw 1/0.

Przetgczenie na sterowanie P zmniejsza obroty serwosilnika i drobne drgania z powodu dryftu wejscia referencji predkosci.
Referencja wejsciowa: Przy OV obroty serwosilnika z powodu dryftu zostang zmniejszone, ale sztywnos¢ (sita trzymania)

Uwaga: Za pomocg parametru mozna ponownie przypisa¢ numer ztgcza wejsciowego dla sygnatu / P-CON. Patrz 3.2.2 Nazwy i

4.5.3. Regulacja offsetu referencji

Podczas korzystania z kontroli predkosci serwosilnik moze obracaé sie powoli, nawet jesli jako analogowe napiecie
odniesienia podano 0 V.

Dzieje sie tak, gdy sterownik nadrzedny lub obwdd zewnetrzny ma niewielki offset (w jednostkach mV) napiecia
referencyjnego. Regulacji mozna dokonac recznie lub automatycznie za pomocg panelu operatorskiego. Patrz 5.2 Praca
w trybie funkcji uzytkowych.

Serwonaped automatycznie dostosowuje offset, gdy sterownik nadrzedny lub obwdd zewnetrzny ma offset w napieciu
referencyjnym.

Referencja napiecia Referencja napiecia

Offset automatycznie

I‘" t— jostosowany w
gt & gsft?)\)s?climmku
Referencii predkosci K, A W

Referencja pfedkosci

Automatyczna korekcja offsetu

Po zakonczeniu automatycznej regulacji wielkos¢ offsetu jest zapisywana w serwonapedzie. Wielko$¢ przesuniecia
mozna sprawdzi¢ w trybie recznej regulacji offsetu referencji predkosci (Fn004). Patrz 4.5.3 (2) Reczna regulacja offsetu
referencji predkosci.
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(1) Automatyczna regulacja offsetu referencji predkosci

Automatycznej regulacji offsetu referencji (Fn003) nie mozna zastosowacé, gdy z nadrzednym sterownikiem utworzono
petle pozycji, a impuls btedu zmienia sie na zero przy zatrzymaniu serwosilnika z powodu blokady serwonapedu. Uzyj
petli recznej regulacji offsetu referencji predkosci (Fn004) opisanej w nastepnym rozdziale.

Funkcji kontroli predkosci zerowej mozna uzy¢ do wymuszenia zatrzymania serwosilnika, gdy podano zerowg predkosc
referencji. Patrz 4.5.7 Korzystanie z funkcji zerowego zacisku.

Uwaga: Offset referencji predkosci musi by¢ automatycznie regulowany przy wytgczonym serwonapedzie.

Dostosuj offset referencji predkosci automatycznie za pomoca ponizszej procedury.
1. Wytacz serwonaped i wprowadz napiecie referencyjne 0 V z sterownika nadrzednego lub obwodu zewnetrznego.

Serwosterownik Qer“'osilnik

0 V referencja
Sterownik predkosci \ /

nadrzedny --—>
Serwo O [ o

Serwo OFF | Wolny obrot

(Serwo ON)

2. Nacisnij przycisk MODE, aby wybrac tryb funkcji uzytkowych.
3. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ parametr Fn003.

I 1
l

ri
[

[} N |

qn‘

BN

4. Nacisnij przycisk ENTER, aby wejs¢ w tryb automatycznej regulacji offsetu referencji predkosci.

— (== -
ol | ol e O | P

5. Nacisnij przycisk MODE na dtuzej niz jedng sekunde, offset referencji zostanie automatycznie dostosowany.

:D:IBEI

X
|

Vi [ Y
] |

6. Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdci¢ do ekranu Fn003 trybu funkcji uzytkowych.

El e e

7. W ten sposdb zakoriczona jest automatyczna regulacja offsetu referencji predkosci.

]
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(2) Reczna regulacja przesuniecia odniesienia predkosci

Uzyj recznej regulacji offsetu referencji predkosci (Fn004) w nastepujacych sytuacjach:

o Jesli z sterownikiem nadrzednym zostanie utworzona petla, a impuls btedu pozycji ustawiony jest na zero po
zatrzymaniu blokady serwonapedu.

e Aby celowo ustawic¢ offset na pewng wartosé.

e Aby sprawdzi¢ zestaw danych offsetu w trybie automatycznej regulacji offsetu referencji predkosci.

Ta funkcja dziata w taki sam sposdb, jak tryb automatycznej korekcji offsetu referencji (Fn003), z tg rdznicg, ze wielkosé

offsetu jest wprowadzana bezposrednio podczas regulacji.

Zakres ustawien offsetu i jednostka ustawien sg nastepujgce:

Referencja predkosci
A
Zakres regulaciji offsetu

Zakres regulacji offesetu:
-1024~+1024
Ustawienie
jednostki offsetu

P Analogowe wejscie
napieciowe

Recznie dostosuj przesuniecie odniesienia predkosci w ponizszej procedurze.
1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.
2. Nacisnij klawisz INC lub DEC, aby wybrac parametr Fn004.

U | o | e
i

P ¢

3. Nacisnij przycisk ENTER, aby wejs¢ w tryb recznej regulacji offsetu referencji predkosci.

- (|||
1

AL

4. Wtacz sygnat wtgczenia serwonapedu (/ S-ON). Wyswietli sie nastepujgcy komunikat.
(||| o
AL |

5. Nacisnij przycisk ENTER przez jedng sekunde, aby wyswietli¢ wartosé offsetu referencji predkosci.

|| | | e
0|t

6. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby dostosowac wielko$¢ offsetu.
7. Nacisnij klawisz ENTER przez jedng sekunde, aby powrdci¢ do ekranu w kroku 4.
8. Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdéci¢ do ekranu Fn004 trybu funkcji uzytkowych.

9. W ten sposdb reczne ustawianie offsetu referencji predkosci jest zakoriczone.
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4.5.4, Soft start

Funkcja soft startu przeksztatca skokowa wartosé referencji predkosci wewnatrz serwosterownika na statg predkosc
przyspieszania i zwalniania.

Za pomocg Pn310 mozna wybraé forme soft startu:

0: Nachylenie; Krzywa 1: S; 2: Filtr pierwszego rzedu; 3: Filtr drugiego rzedu.

Czas przyspieszania soft startu
Predkosé¢
Pn306 Zakres ustawien Jednostka Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
ustawien
0~10000 Ims 100 Natychmiast
Czas hamowania soft startu
Predkos¢
Pn307 Zakres ustawien Jednostka Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
ustawien
0~10000 ims 100 Natychmiast

Funkcja soft startu umozliwia ptynng kontrole predkosci podczas wprowadzania skokowej predkosci referencyjnej lub przy

wybieraniu predkosci ustawionych wewnetrznie. Ustaw zaréwno Pn306, jak i Pn307 na,,0” dla normalnej kontroli predkosci.

Ustaw te parametry w nastepujgcy sposob:

e Pn306: Przedziat czasu od uruchomienia serwosilnika do momentu osiggniecia maksymalnej predkosci serwosilnika.

e Pn307: Odstep czasu od momentu, w ktorym serwosilnik pracuje z maksymalng predkoscig serwosilnika, do momentu
zatrzymania.

Maksymalna predkosc serwosilnika

Po soft starcie fx

Przed soft startem < > € N

4.5.5. Stata czasowa filtra referencji predkosci

Stata czasowa filtra referencji predkosci .
Predkos¢
Pn308
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
0~10000 1ms 0 Natychmiast

Woygtadza to referencyjng predkos¢ poprzez zastosowanie filtra opdznienia pierwszego rzedu na wejsciu analogowej referencyjnej
predkosci (V-REF). Jednak zbyt duza wartos¢ zmniejszy reakcje.
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4.5.6. Czas narastania krzywej-S

Pn309

Czas narastania krzywej-S

Predkosé

Zakres ustawien

Jednostka ustawien

Ustawienia fabryczne

Potwierdzenie ustawien

0 ~10000

1ms

0

Natychmiast

_ —

4.5.7. Korzystanie z funkcji zerowego zacisku

(1) Funkcja zerowego zacisku

Funkcja zerowego zacisku jest uzywana w systemach, w ktérych sterownik nadrzedny nie tworzy petli pozycji dla
wejsciowej referencji predkosci. Gdy sygnat zerowego zacisku (/ P-CON) jest wtgczony, wewnatrz serwonapedu powstaje
petla pozycji, gdy tylko napiecie wejsciowe referencji predkosci (V-REF) spadnie ponizej predkosci zerowych zaciskéw

serwosilnika. Serwosilnik ignoruje predkos¢ referencyjna, szybko zatrzymuje sie i blokuje serwosilnik.

Serwosilnik jest mocowany w zakresie + 1 impulsu, gdy funkcja zerowania jest wtaczona i nadal powraca do potozenia

zerowego, nawet jesli jest obracany sitg zewnetrzna.

Referencja predkosci
V-REF

Sterownik
nadrzedny

Kiedy sygnal /P-CON jest wiaczony, referencja
predkosci ponizej ustawienia Pn502 jest
wyKrywana

[

g
o

°EECL

B

Zacisk zerowy 2 | :;fr%’/zg:ﬁe
/P-CON i
|- —aatis]
(2) Ustawienia parametru
Parametr Znaczenie
Pn005 | H.OOAL Tryb sterowania: Kontrola predkosci (analogowe napigcie referencyjne) ¢—) Zacisk zerowy

Warunki zerowego zacisku:

e /P-CON jest wtgczony (niski poziom)

o Predkosc¢ referencyjna (V-REF) spada ponizej ustawienia w Pn502.

Zacisk zerowy jest wykonywany przy Pn005 = H. [ 1] A [, gdy oba nastepujgce warunki sg spetnione:
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Serwosterownik Predkosé “V_REF” referencja predkosci
CN1 Ustawiona wartosc dla
V-REF zacisku zerowego Pn502
predkosci 3 f \
Czas
P-CON PRy oA . Otwarty (OFF) Zamknigtd(ON)
Zerowy zacisk —2-CON & ;5 Wejscie P-CON e S
Dziatanie zacisku zerowego OFF ¥—OFF—¢——
ON
ON ON
Predkos¢ zerowego zacisku
Predkos¢
Pn502
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
0~3000 obr/min 10 Natychmiast
Ustawia predkosc¢ serwosilnika, przy ktérej wykonywany jest zacisk zerowy, jesli wybrano kontrole predkosci zacisku zerowego
(Pn005 = H. L1 A ). Nawet jesli ta warto$¢ zostanie ustawiona na warto$¢ wyzsza niz maksymalna predko$¢ serwosilnika,
zostanie uzyta maksymalna predkosc.

(3) Ustawienie sygnatu wejsciowego

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie
Wt (stan niski) Funkcja zerowego zacisku
wtaczona
/P-CON CN1-15 : : :
WYL (stan wysoki) Funkcja zerowego zacisku
wytgczona
Wejscie Nie uwzgledniajac tego W {stan niski) Funkcja zerowego zacisku
ustawienia do ustawienia wiaczona
/ZCLAMP domyslinego, prosze wybrac
wyjscie terminala, ustawiajac WYL (stan wysoki) Funkcja zerowego zacisku
parametr Pn509, Pn510 wytaczona

/P-CON i /ZCLAMP to sygnaty wejsciowe do przetaczenia na funkcje zerowego zacisku.
e Wazne
W trybie kontroli predkosci (analogowe napiecie referencyjne), gdy /ZCLAMP jest przypisany do zacisku wyjsciowego, funkcja

zerowego zacisku jest wigczona.
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4.5.8. Wyjscia sygnatu enkodera

Impulsy sprzezenia zwrotnego enkodera przetwarzane wewnatrz serwonapedu mogg by¢ wysytane zewnetrznie.

odwrotnego (Pn001. 0 = 1).
e Struktura fazy wyjsciowej

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztgcza Ustawienie
Wyjscie PAO CN1-20 Faza wyjsciowa enkodera A
/PAO CN1-21 Faza wyjsciowa enkodera /A
Wyjscie PBO CN1-22 Faza wyjsciowa enkodera B
/PBO CN1-23 Faza wyjsciowa enkodera /B
Wyjscie PCO CN1-24 Faza wyjsciowa enkodera C (impuls zerowy)
/PCO CN1-25 Faza wyjsciowa enkodera /C (impuls zerowy)
Wyjscia opisane
_ ./,
’v/
Serwosterownik /" Sterownik nadrzedny
/
Enkoder ('.\'i *

/ \ o2 )
Dane szeregowe Obwaod

» dzielacy

czestotliw-

\/

osc

Faza A(PAO)

Faza B (PBO)

Yyvy

Faza C (PCO)

*Struktura dzielgcej fazy wyjsciowej jest taka sama jak ustawienie standardowe (Pn001.0 = 0), nawet jesli tryb obrotu

Obrot w przdd (faza B przesunieta 90°)

Obrot w tyt (faza A przesunieta 90°)

.y

Faza A w
Faza B
Faza C 4,—]—

—_—» 1

< 90°

> e 90°

Jesli serwosilnik nie jest wyposazony w enkoder absolutny, serwosilnik potrzebuje dwdéch petnych obrotéw przed
uzyciem wyjsciowego impulsu fazy C serwosterownika jako referencji punktu zerowego.

Dzielenie: Dzielenie oznacza, ze dzielnik przeksztatca dane w wypetnienia impulsu (Pn200) w oparciu o dane impulsu
enkodera zainstalowanego na serwosilniku i wysyta je. Jednostkg nastawczg jest liczba impulséw / obrét.
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e Ustawienie wspétczynnika podziatu impulsu

Wspdtczynnik podziatu PG

Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy

Pn200

Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne | Potwierdzenie ustawien

Po ponownym

16~16384 impuls 16384

uruchomieniu

Ustaw liczbe impulséw dla sygnatéw wyjsciowych PG (PAO, / PAO, PBO, / PBO) zewnetrznie z serwosterownika.
Impulsy sprzezenia zwrotnego z enkodera na obrét s dzielone wewnatrz serwosterownika przez liczbe ustawiong w Pn200
przed wystaniem. (Ustaw zgodnie ze specyfikacjami systemu urzadzenia lub sterownika nadrzednego.)
Zakres ustawien zmienia sie w zaleznosci od liczby impulséw enkodera dla zastosowanego serwosilniku.
e Przyktad
Pn200 = 16 (gdy 16 impulsow jest wysytanych na obrot)
Ustawiona wartos¢: 16

[ e A Oy
PAO
PRO ' ULy uwrururer

-¢

1 obroét

4.5.9. Pokrycie predkosci wyjsciowej

Sygnat wyjsciowy pokrycia predkosci (/V-CMP) jest wysytany, gdy rzeczywista predkos¢ serwosilnika podczas regulacji
predkosci jest taka sama jak wejscie predkosci referencyjnej. Sterownik nadrzedny uzywa sygnatu jako blokady.

Typ Nazwa sygnatu

Numer styku zfgcza

Ustawienie

Znaczenie

Wyjécie | /V-CMP(/COIN)

UMM-[J[J-B3: CN1_11, CN1_12

(Ustawienia Fabryczne)

Wt (stan niski)

Predkos¢ sie pokrywa.

WYt (stan wysoki)

Predkos¢ nie pokrywa sie.

Rdznica pokrycia

Predkos¢

Pn501

Zakres ustawien Jednostka ustawienn | Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien

0~100 Obr/min 10 Natychmiastowo

Sygnat /V-CMP jest wysytany, gdy réznica miedzy wartosciag zadang predkosci a rzeczywistg predkoscia serwosilnika jest
mniejsza niz Pn501.

e Przyktad

Sygnat /V-CMP jest wysytany, gdy réznica miedzy poszczegdlnymi zadanymi predkosciami a rzeczywistg wydajnoscia

serwosilnika jest mniejsza niz Pn501.
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Predkosc

serwosiinika

ferencja predkosc

# Wyjscie NV-CMP jestw zakresie

e Uwaga:

Styk wysyta sygnat /COIN w trybie kontroli pozycji, a sygnat /V-CMP w trybie kontroli predkosci.

4.6. Praca za pomoca kontroli pozycji

UWAGA: ta funkcja jest dostepna tylko dla serwonapedéw UMM-oo-B3.

Ustaw nastepujace parametry do kontroli pozycji za pomocg ciggéw impulséw.

Parametr

Znaczenie

Pn005 H.OO10

Wybor trybu sterowania: kontrola pozycji (referencja ciggu impulséw)

Schemat blokowy kontroli pozycji pokazano ponize;j.

Serwosterownik (kontrola pozycji)

Pnl13
Pnl12 Pn201
Pnlll
. Sprzezenie
Réznicowy +— I.,\‘ przod % Offset
Pn500
Pn202
L
pozycjonowanie
Pn004.2
Pr204 201 Pa104 Serwosinik
Impulg referencyjny 1 + = /\.
. B + a ci o
x2 Wygladzanie K — Petia predkosci Petla pradowa 4 M
A Licznik bledéw 4
x4 - \

Pn202_; |

7 :
L H { PG |
> R

Wyjscje sygnalu PG Pn200 —

< dzielenie Enkoder
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4.6.1. Podstawowe ustawienie w kontroli pozycji

(1) Ustawienie referencji znaku do impulsu

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Nazwa
PULS CN1-30 Wejscie odniesienia impulsu
. /PULS CN1-31 Wejscie odniesienia impulsu
Wejscie — —
SIGN CN1-32 Wejscie znaku odniesienia
/SIGN CN1-33 Wejscie znaku odniesienia

(2) Ustawienie referencji filtra wejsciowego dla sygnatu otwartego kolektora

0 Gdy impuls jest wejsciem réznicowym, serwonaped odbiera czestotliwos¢ impulsu <
ooo
4 M.
Gdy impuls jest wejsciem réznicowym, serwonaped odbiera czestotliwos¢ impulsu
Pn006 looo
<650K
2 Gdy impuls jest wejsciem réznicowym, serwonaped odbiera czestotliwos¢ impulsu
ooo
<150K

(3) Ustawianie referencyjnego formy impulsu

Ustaw forme sygnatu wejsciowego dla serwosterownika za pomocg parametru Pn004.2 zgodnie ze specyfikacjami

sterownika nadrzednego.

Parametr

Forma
referencji
impulsu

Mnoznik
impulséw
wejsciowych

Odniesienie obrotéow do
przodu

Odniesienie obrotéw do tytu

H.OoOO

Znak + cigg
impulséw
(logika
pozytywna)
(Ustawienia
fabryczne)

PULS
(CN1-30)

SIGN H
(CN1-32)

me

(CN1-30)

SIGN L
(CN1-32)

Pn004 H.O100

CW + CCW
(logika
pozytywna)

PULS

(CNL-30) T .

SIGN

o ]

S |

SIGN
(CN1-32) L

H.O200
H.O300

H.O400O

Dwufazowy
cigg impulsow
z réznicy faz
90°

(logika
pozytywna)

x1

x2

x4

PULS
(CN1-30)

SIGN
(CN1-32)

PULS
(CN1-30)

SIGN

(CN1-32)
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e Uwaga:
Mnoznik impulsu wejsciowego mozna ustawi¢ dla dwufazowego ciggu impulséw z 90° fazowg rdinicg postaci impulsu
referencyjnego.
—> Obrot w przod <— Qbrétdo tylu
A A
PULS
(CN1-30)
SIGN ’»
(CN1-32)
F 3 Y
x1
przetwarzanie <% 2
Sel"/'\‘C‘:I“'IIFa
x4
L
-~
(4) Odwrotna wartos¢ PULS i SIGN
o Nie odwraca referencji PULS i referencji SIGN
1000 Nie odwraca referencji PULS; Odwrdécona referencja SIGN
Pn004
20000 Odwraca referencje PULS; Nie odwraca referencji SIGN
30100 Odwraca referencje PULS i referencje SIGN
(5) Czas odniesienia impulsu sygnatu wejsciowego
Forma impulsowego sygnatu
P R 80 5ve Specyfikacja elektryczna Uwagi
referencyjnego
Znak + wejscie ciggu impulséw StGN L—v*: 2 = SIGN
(Sygnat SIGN + PULS) wLs ¢ 1, 0=01ps Wysoki = referencja do
o, wos| e I‘_, ,_,|$ B, (7-0.1us
Maksymalna czestotliwosé - M 5 oo przodu
t=1.0us
odniesienia: 500 kpps (dla wyjscia o = B «mr00-se | Niski = referencja do

typu otwarty kolektor: 200 kpps)

tytu
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Impuls CW + impuls CCW
Maksymalna czestotliwos¢

ccw

x 2 wejsciowy mnoznik
impulséw: 400kpps

x 4 wejsciowy mnoznik
impulsow:

200kpps

Referencja do przodu

Referencja do tylu

Faza B przesunigta 0 90° do A ’l

|l aza B opozniona 0 90° do A

odniesienia: 500 kpps 2 B
(Dla wyjécia typu otwarty o o iR
kolektor: 200 kpps) R = Referensa do'ty
Dwufazowy cigg impulsow z
réznica faz 90° (faza A + B)
Maksymalna czestotliwos¢
odniesienia: —'Ij‘— —'Q‘— Parametr
e Pk / N / pY _ Pn004.2 moze by¢
x 1 mnoznik impulsu gi i oy }]2‘501” .
wejéciowego: 500 kpps <;J . (cmxtoo=so% | UZYWany do

przetaczania trybu
multiplikatora
impulséw wejsciowych.

(6) Przyktad potaczenia

Forma wyjsciowego ciggu impulséw z sterownika nadrzednego odpowiada ponizszemu:

o Wyjscie sterownika linii

e+ 24V Wyjscie z otwartym kolektorem
e +12V /+5V Wyjscie z otwartym kolektorem

(a) Przyktad potaczenia dla wyjscia sterownika liniowego
Odpowiedni sterownik linii: SN75174 wyprodukowany przez Tl, MC3487 lub réwnowazny.

Sterownik nadrzedny

Sterownik liniowy

N

Serwosterownik

3

SIGN

3

/SIGN

i
i

*

i Reprezentuje skrecong pare przewodow
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(b) Przyktad potgczenia dla wyjscia bramki NPN OC.
o Woyjscie bramki NPN OC

Serwosterownik

e | I‘|(\| /\' PULS LCN.sD 750
[1] L UWAGA:
R [ 11 ] ¥ =
| ‘ | | pus licnar 9 VDC=12~24V
' | ’ U f I R=(VDC-1.5Volt)/10mA-150
VvDC=12V
vDC | g 2
= l IR KO R=1K Q/0.25W
‘ ) 2KQ
L LN sien lienas vDC=24V,
F ] o R=2K Q/0.25W
—© 1 v I
e | | | iGN 1CN-33—————
R Y U 750
G

ND

e Wyjscie bramki PNP OC

Serwosterownik

Sterownik nadrzedny [\ o l1CN»3G 750
N , —
@ ’.' ‘. | e ¥y < UWAGA:
| PULs  l1cN-31 789 =
_Qd— q } VDC=12~24V
R | R=(VDC-1.5Volt)/10mA-150
voc“_ ’ heh-a4 | 2KO VDC=12V.
— R=1KQ/0.25W
I\ = 1ICN32 =
\ UGN = VDC=24V,
| ] J ¥ R=2K 2 /0.25W
| | | ision Jionaa
1 [ 750
R '. ,'
Y
GND

Uwaga: Kiedy sterownik nadrzedny jest uzywany przez wyijscie sygnatu typu otwarty kolektor, margines zaktdcen sygnatu
wejsciowego obniza sie. Gdy wystapi btad pozycji spowodowany przez zaktdcenia, ustaw parametr Pn006.3.
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4.6.2. Ustawianie sygnatu kasowania

(1) Ustawianie sygnatu kasowania

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Funkcja
Wejscie /CLR UMM-[][J-B3: CN1_40 Kasowanie licznika btedéw
Gdy sygnat /CLR jest w stanie niskim, kasuje licznik btedow:

e Licznik btedéw wewnatrz serwonapedu jest ustawiony na ,,0”
e Operacja petli pozycji jest wytaczona.

(2) Ustawianie trybu sygnatu kasowania

W trybie sterowania pozycjg impulsy beda nadal prezentowane w serwosterowniku, gdy jest wytgczony, dlatego nalezy
je skasowac, gdy serwosterownik jest wiaczony. Ustaw Pn004, aby wybraé, czy automatyczne kasowac impulsy po
wytaczeniu serwonapedu.

O0od Usuwa impuls btedu, gdy S-OFF, nie usuwany przy przekroczeniu pozycji.
O Nie usuwa impulsu btedu.
Usun impuls btedu, gdy S-OFF lub nastgpi przekroczenie pozycji (z wyjatkiem

Pn004

o220

zerowego zacisku)
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4.6.3. Ustawienie elektronicznego przetozenia

(1) Przetozenie elektroniczne

Przektadnia elektroniczna umozliwia ustawienie odlegtosci przesuwu przedmiotu na wejsciowy impuls referencyjny z
sterownika nadrzednego na dowolng wartos¢.

Jeden impuls referencyjny z sterownika nadrzednego, tj. jednostka danych minimalnej pozycji, nazywana jest jednostka
referencyjna.

Kiedy elekironiczna przekladnia nie jest uzywana

przlmiot Kiedy elekironiczna przektadnia jest uzywana

I ] rzedmiot
/I:l:[[: L | k p =2 JefanStk_a .
Liczba impulsow ) ) retferencyjna: 1um
enkodera: 32768 Skok Sruby kulowej: 6mm /vl:}:ﬂ} | k ]

Liczba impulséw

Skok sruby kulowej: 6mm

W celu poruszenia przedmiotu o 10mm enkodera: 32768
Jeden obrot to 6mm. Wiec 10/6=1.666 Poruszenie przedmiotu o 10mm
obrotéw ’ : uzywajac jednostek referencyjnych:
32768x4 impulsy to jeden obrot. B : 7 ;
Wiec, 1,6666x32768x4=218445 impulsow. Jednostke referencyina wynosi 1m, wigcw

celu poruszenia przedmiotu o 10mm
(10000um), 1 impuls=1um, wiec
10000/1=10000 impulsow.

10000 impulsow wejsciowych na 10mm
ruchu przedmiotu

218445 impulsow jest wejsciem jako
referencyjne impulsy.

Réwnanie musi byc obliczone w sterowniku
nadrzednym
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(2) Powigzane parametry

PN009 00oo Uzywa 16-bitowego parametru przektadni elektronicznej
n
oloo Uzywa 32-bitowego parametru przektadni elektronicznej
16-bitowa przektadnia elektroniczna (licznik)
Pn201 — — — " - —
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
1~65535 — 1 After restart
16-bitowy elektroniczne przetozenie (mianownik)
Pn202 Zakres ustawien Jednostka ustawieri | Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
Po ponownym
1~65535 — 1 P : Y‘
uruchomieniu
32-bitowe elektroniczny przetozenie przektadni (licznik, H)
Pn705 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
Po ponownym
1~9999 10000 0 o
uruchomieniu
32-bitowe elektroniczny przetozenie przektadni (licznik, L)
P06 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
n
Po ponownym
1~9999 1 1 .
uruchomieniu
32-bitowe elektroniczny przetozenie (mianownik, H)
P07 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
n
Po ponownym
1~9999 10000 0 o
uruchomieniu
32-bitowe elektroniczny przetozenie (mianownik, H)
Pn708 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
n
Po ponownym
1~9999 1 1 -
uruchomieniu

Wspdtczynnik opdznienia serwosilnika i obcigzonego watu podano jako n/m, gdzie m oznacza obrot serwosilnika a n
oznacza obrot obcigzonego watu.

- . p.
Stosunek przekiadni 3 _ £n201
elektroniczng] A Pn202
czba impulsow enkoderax 4 m
= X—

okonany
oKona

y dystan

watu (jednostki refere
B Pn705x10000 + Pn706

e Gdy wtaczona jest 32-bitowa funkcja przektadni elektronicznej, A ~ Pn707=10000 + Pn708 .
e Jesli stosunek jest poza zakresem ustawien, zmniejsz utamek (zaréwno licznik, jak i mianownik), az uzyskasz liczby

catkowite w tym zakresie.
e Uwazaj, aby nie zmienic¢ elektronicznego przetozenia (B/A).

e Wazne
e  Zakres ustawien elektronicznego przetozenia: 0,01 < przetozenie elektroniczne (B / A) < 100
o Jedli elektroniczne przetozenie jest poza tym zakresem, serwosterownik nie bedzie dziatat poprawnie. W
takim przypadku zmodyfikuj konfiguracje obcigzenia lub jednostke odniesienia.

90

Elmark Automatyka S.A.
ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/E> ELMARK

Automatyka

Praca urzadzenia

% uNITRONICS'

(3) Procedura ustawiania stosunku przektadni elektronicznej

Uzyj ponizszej procedury, aby ustawi¢ elektroniczne przetozenie.

Krok Operacja Opis
1 Sprawd? dane techniczne urzadzenia. ?pram{di wspotczynnik opdznienia, skok sruby kulowej i
srednice kota pasowego.
) Sprawd liczbe impulsow enkodera. Sprawdj I.iczbe impulséw enkodera dla zastosowanego
serwosilnika
Okresl jednostke referencyjng z sterownika nadrzednego,
3 Okresl zastosowang jednostke referencyjna. biorgc pod uwage specyfikacje maszyny i doktadnos¢
pozycjonowania.
Oblicz liczbe jednostek referencyjnych niezbednych do
4 Oblicz odlegtos¢ przesuwu na obrdét watu obrocenia watu obcigzeniowego o jeden obrot w oparciu o
obcigzeniowego. wczesniej okreslone odniesienie.
Jednostka: s
5 Oblicz elektroniczne przetozenie. Uzyj rc’>.wn'ania przetozenia elektronicznego, aby obliczy¢
przetozenie (B / A).
6 Ustaw parametry. Ustaw parametry za pomocg obliczonych wartosci.

(4) Przyktady ustawienia elektronicznego przetozenia

Ponizsze przyktady pokazujg ustawienia elektronicznego stosunku przektadni dla réznych konfiguracji obcigzenia.

Konfiguracja obcigzenia
Sruba kulowa Stot obrotowy Pas i koto pasowe
Sedniosike serseencyie: &1 Jednostka referencyjna: 0.01mm
Krok PrOCeS Jednostka referencyjna: 0,001mm l i
Obciazony wal oy wal
Stosunek hamowania
[_ﬁ] — /% - /ﬁ — 31 Stosunek hamowania: Aisirich i
17-bit enkoder Skok sruby kulowej: 6mm Obciazony wal ., 00 o der 17-bit enkoder
Srednica kota pasowego: 100
Sprawdz dane 3 . Kat obrotu na obrét: 360 ° mm
. Skok $ruby kulowej: 6 mm X . L i
1 techniczne ) . o Wspétczynnik opdznienia: (obwod kota pasowego: 314
Wspdtczynnik opdznienia: 1/1
maszyny 3/1 mm)
Wspétczynnik opdznienia: 2/1
Enkoder okresla
uzywan
2 . v 2 17-bitowy: 32768P/R 17-bitowy: 32768P/R 17-bitowy: 32768P/R
jednostke
referencyjng
Oblicz odlegtos¢
przesuwu na 1 jednostka odniesienia: . o . | 1jednostka odniesienia:
3 i 1 jednostka odniesienia: 0.1
obrot watu 0.001mm(1pum) 0.01mm
obcigzeniowego
Oblicz stosunek
4 elektronicznego 6mm/0.001mm=6000 360°/0.1°=3600 314mm/0.01mm=31400
przetozenie
s U B _32768x4 1 B _32768 x4 3 B _32768 x4 2
staw parametry 1 5000 ] 1 30 1 A 31400 1
6 Ustawione Pn201 131072 Pn201 393216 Pn201 262144
parametry Pn202 6000 Pn202 3600 Pn202 31400
. B Pn201 32768 Pn201 32768 Pn201 32768
7 Wynik koricowy
Pn202 1500 Pn202 300 Pn202 3925
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(5) Réwnanie stosunku elektronicznego przetozenia

T AW
- Y
SSrWosIinX n
= -
R Skok = P (mmTev
Impuls -:fi"-i-"l:."l;L B ®~,-\ N
| A T o eEc (- A/
AL(mm/ P) © O Y =l
A[(}nm ,"'P) s Jednaostks refereancyna 4 |-
PG(P/rev)): Impuls enkodera Pop/res))
P (mmfev) : Sk llows
m _
— : Stosunsk hamowania
n
nx B
2 x(—=)=4xPcxm
Al
4xPexmxAL 4xPc¢ m _
(—) = = X — wA i B z nastepujgcymi parameatrami:
nxp P n
= - Pn202 IEI Pn201
Al

4.6.4. Wygtadzanie

W serwosterowniku mozna zastosowac filtr do impulsu referencyjnego o statej czestotliwosci.

(1) Wyb6r filtra referencji pozycji
Parametr Opis

0: Filtr pierwszego rzedu
Pn205 P g0 1€

1: Filtr drugiego rzedu

* Po zmianie parametru nalezy wytaczy¢ zasilanie i wiaczy¢ je ponownie, aby wiaczy¢ nowe ustawienia.

(2)Filtrowanie powigzanych parametrow

Referencja pozycji stata czasowa przyspieszania / zwalniania ]
Pozycja
Pn204 — — — - - —
Zakres ustawien Jednostka ustawienn | Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
0~32767 0.1ms 0 Natychmiast
e Wazne

Po zmianie statej czasowe] przyspieszania/zwalniania referencji pozycji (Pn204) zostanie aktywowana wartos¢ bez wejsciowego

impulsu referencji i btgd potozenia 0. Aby upewnic sie, ze wartos$¢ ustawienia jest poprawnie odzwierciedlona, zatrzymaj impuls

referencyjny z sterownika nadrzednego i wprowadz sygnat kasowania (CLR) lub wytacz, aby skasowac btad. Ta funkcja zapewnia

ptynna prace serwosilnika w nastepujacych przypadkach.

e Gdy sterownik nadrzedny, ktory wysyta referencje, ktére nie moze zosta¢ wykonane przetwarzanie przyspieszania/
zwalniania.

e Gdy czestotliwos¢ impulsow referencyjnych jest zbyt niska.

e Gdy referencyjne elektroniczne przetozenie jest zbyt wysokie (tj. 10 x lub wiecej).
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4.6.5. Ttumienie drgan niskiej czestotliwosci

(1) Uwaga:

W przypadku obcigzenia o niskiej sztywnosci wibracje o niskiej czestotliwosci bedg wystepowac stale w przedniej czesci
obcigzenia podczas szybkiego przyspieszania lub hamowania. Wibracje moga opdzniac czas pozycjonowania i wptywac
na wydajnosc.

Funkcja ttumienia drgan o niskiej czestotliwosci jest wbudowana w serwonapedy serii UMD, obliczajac potozenie
obcigzenia i je kompensujac.

Wibracje niskiej czestotliwosci

A,

Sprzeglo i '/Ru:h:xma czest Sruba kulowa
- ] ¥
y I
/ Stanowisko

w
.:p

/osilnik

(2) Zastosowanie:
Funkcja ttumienia drgan niskiej czestotliwosci jest wigczona zaréwno w trybie kontroli predkosci, jak i w trybie kontroli
pozycji.
Funkcja ttumienia drgan niskiej czestotliwosci jest wyfaczona lub nie moze osiggna¢ oczekiwanego efektu w
nastepujacych warunkach:

e Wibracje sg wzbudzane z powodu sity zewnetrzne;j.

e  (Czestotliwos$¢ wibracji wynosi od 5,0Hz do 50,0Hz.

e W czesci potgczenia mechanicznego wystepuje luz mechaniczny.

e  (Czasruchu jest krétszy niz jeden okres wibracji.

(3) Sposadb uzycia:

e Pomiar czestotliwosci wibracji

Zapisz zmierzone dane czestotliwosci (jednostka: 0,1 Hz) bezposrednio do parametru Pn411, jesli czestotliwos¢ drgan
mozna zmierzy¢ za pomocg przyrzadu (takiego jak interferometr laserowy). Mozna ja réwniez zmierzy¢ posrednio za
pomoca oprogramowania komunikacyjnego UniLogic lub funkcji analizy FFT.

93

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/E> ELMARK

Automatyka

Praca urzadzenia

% uNITRONICS'

I o Licznik biedu pozycji

0 ' ‘I
P —= —— T — —N— 1 —— >
L Y,
Y L U AN/ =
WM e
f=1/AT
e  Powigzanie parametry
Parametr Znaczenie
H.OJoId 0: Wytaczona funkcja ttumienia drgan niskiej czestotliwosci
Pn006 100 1: Witagczona funkcja ttumienia drgan niskiej czestotliwosci
Czestotliwos¢ wibraciji niskiej czestotliwosci iy )
Predkos¢ Pozycia
Pn411 — . P " T .
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne | Potwierdzenie ustawien
50~500 0.1Hz 100 Natychmiast
Ttumienie drgan niskiej czestotliwosci . .
Predkos¢ Pozycja
Pn412 — . - - T .
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne | Potwierdzenie ustawien
0~200 — 25 Natychmiast

Zapisywanie danych czestotliwosci do parametru Pn411 moze nieznacznie dostosowac Pn411, aby uzyskac najlepszy efekt

ttumienia.

Jezeli serwosilnik zatrzyma sie z ciggtymi wibracjami, a Pn412 (ogdlnie sie nie zmienia) nalezy odpowiednio zwiekszyc.
Parametry Pn411i Pn412 sg aktywne, gdy Pn006.2 = 1 (sprawdzanie poprawnosci: po ponownym uruchomieniu).

4.6.6. Sygnat wyjsciowy zakonczenia pozycjonowania

Ten sygnat wskazuje, ze ruch serwosilnika zostat zakoriczony podczas kontroli pozycji. Uzyj sygnatu jako blokady, aby

potwierdzi¢ zakonczenie pozycjonowania na sterowniku nadrzednym.
Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie
Pozycjonowanie
WL (niski poziom) v |
. CN1-11,CN1-12 zostato zakornczone.
Wyjscie /COIN o - - -
(Ustawienia Fabryczne) . . Pozycjonowanie nie
WYL (wysoki poziom) i
zostato zakonczone.

Ten sygnat wyjsciowy mozna przypisa¢ do zacisku wyjsciowego za pomocg parametru Pn511. Patrz 3.2.2 Nazwy i funkcje

sygnatéw 1/0
Ustawienie fabryczne jest przypisane do CN1-11,12.
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Btad pozycjonowania

Pozycja
Pn500 — . —— - - —
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne | Potwierdzenie ustawien
0~5000 impuls 10 Natychmiast
Czas osiggniecia pozycji
Pozycja
Pn520
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne | Potwierdzenie ustawien
0~60000 0.1ms 500 Natychmiast

e Sygnat zakoriczenia pozycjonowania (/COIN) jest wysytany, gdy réznica (impuls btedu potozenia) miedzy liczbg impulséw
referencyjnych wyprowadzanych przez sterownik nadrzedny a odlegtos¢ przesuwu serwosilnika jest mniejsza niz wartosc¢
ustawiona w tym parametrze i czas stabilizacji jest wieksza niz warto$¢ Pn520.

e Ustaw liczbe impulséw btedu w jednostce referencyjnej (liczbe impulséw wejsciowych zdefiniowanych za pomoca
przektadni elektronicznej).

e Zbyt duza warto$¢ przy tym parametrze moze generowac tylko niewielki btagd podczas pracy z niska predkoscia, co
spowoduje ciggte wysytanie sygnatu /COIN.

e Ustawienie btedu pozycjonowania nie ma wptywu na koricowa doktadno$é pozycjonowania.

Referencja
Predkosc V/ SR ““—“““-‘:\ Predkosé serwosilnika

Impuls bledu
(Un011,Un012)

/COIN
(CN1-11,12)

e Uwaga
e  /COIN to sygnat kontroli pozycji.
e  Sygnat ten jest wykorzystywany dla wyjscia predkosci /V-CMP do kontroli predkosci i zawsze jest wytaczony (stan
wysoki) do kontroli momentu obrotowego.

4.6.7. Funkcja blokowania impulséw referencyjnych
(1)Opis

Ta funkcja uniemozliwia serwosterownikowi zliczanie impulséw wejsciowych podczas kontroli potozenia.
Serwosilnik pozostaje zablokowany (zacisniety), podczas gdy impulsy sg blokowane.
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Serwosterownik

Pn005.1

Pn005=H.CICI1[]

S |

Impuls referencyjny

Pn005=H.L1CIBLJ Licznik bleddw

/P-CON

/P-CON

Impuls zwrotny

(2) Ustawianie parametrow

Parametr Znaczenie
Pn005 | H.OOBO Wybor trybu sterowania: kontrola pozycji (referencja ciggu impulséw) < Blokada
e Blokada (INHIBIT) warunku
przetaczenia /P-CON ON OBk ON
e Sygnat /P-CON WHt.
(stan niski)

Impuls referencyjny _|_|—I - J—l_I_L

> <— t1 > s t2

i »

b 2 tl, t2<0.5ms
Wejsciowe impulsy referencyjne nie

sg liczone w tym okresie

(3) Ustawianie sygnatéw wejsciowych

Nazwa Numer styku L. A
Typ Ustawienie Znaczenie
sygnatu ztacza
Wtacza funkcje blokady.
W4 (stan niski) (Blokuje serwonaped przed liczeniem
Wyijscie /P-CON CN1-15 impulséw)
Woytacza funkcje blokady.
WYL (stan wysoki) .y a . 1 y
(Liczy impulsy referencyjne).
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4.6.8. Kontrola pozyciji (referencja stykow)

Kontrola potozenia pod referencyjnym stykiem (parametr Pn005.1=C). W tym trybie serwosterownik moze pozycjonowac
jedng osig bez sterownika nadrzednego.
Istnieje 16 punktow kontrolnych pozycji, z ktérych kazdy jest w stanie ustawi¢ odlegtos¢ ruchu, predkosé ruchu, state
czasu filtra referencji pozycji i czas zatrzymania po zakonczeniu pozycjonowania. Dwie predkosci (1. predkos¢ poruszania
sie w kierunku przetgcznika odlegtosci ,predkosc szukania punktu odniesienia”. 2. predkos¢ oddalania sie od przetacznika
odlegtosci ,,predkos¢ poruszania sie”) punktdw referencyjnych mozna ustawié jako:

Dwa tryby pozycji: 1. Tryb pozycji absolutnej 2. Tryb pozycji wzglednej

Dwa tryby pracy: 1. Tryb petli 2. Tryb braku petli

Metoda przetgczania dwuetapowego: 1. Opdznianie przetgczania krokowego 2. Przetgczanie sygnatu /P-CON

Metoda szukania punktow referencyjnych: 1. do przodu 2. do tytu.

e Regulacja offsetu

Offset kazdego punktu ma dwa odpowiadajgce parametry: jedna jednostka parametru to (x 10000 impulséw
referencyjnych), a druga to (x 1 impuls referencyjny). Zakres ustawiert obu parametréw wynosi: (-9999 ---- + 9999),
podczas gdy wartos¢ przesuniecia jest rowna sumie tych dwdch wartosci.

Na przyktad:

Przesuniecie nr 0 odpowiada parametrowi Pn600 (x 10000 impulséw referencyjnych) i Pn601 (x 1 impuls referencyjny).

Ustaw Pn600 =100, Pn601 =-100.

Wartos¢ przesuniecia nr 0 = impuls referencyjny Pn600x10000 + impuls referencyjny Pn601x1 = 100x10000 impuls
referencyjny + (-100) x1 impuls referencyjny = 999900 impuls referencyjny

Na tej samej zasadzie mozemy dojs¢ do wniosku: aby uzyska¢ te same wyniki, mozemy réwniez ustawi¢ Pn600 = 99 i
Pn601 =9900.

Widzimy zatem, kiedy dwa parametry nie sg réwne zero; mozemy uzyskac ten sam wynik na dwa sposoby: jednym jest
ustawienie dwdch parametréw zaréwno ujemnych, jak i obu dodatnich, lub jednego ujemnego, a drugiego dodatniego.

e Predkos¢

Wspomniana predko$¢ odnosi sie do statej predkosci, podczas ktérej silnik pracuje, ktéra jest podobna do czestotliwosci
impulsu podawanej z zewnetrznego impulsu referencyjnego w kontroli pozycji. Jednak predkos¢ ta nie ma nic wspdlnego
z przektadnia elektroniczng; jest to rzeczywista predkos¢ serwosilnika.

e Stafa czasowa filtra referencji pozycji
Taki sam jak stata czasowa filtra referencji pozycji Pn204 w zwyktej kontroli pozycji.

e Czas na zmiane krokéw po osiagnieciu zgdanej pozycji

Zastosuj wewnetrzne opdznienie, aby zmieni¢ kroki na prawidtowg wartos¢ w parametrze Pn681.1. Czas zmiany krokéw
jest generowany przez sygnat zakonczenia pozycjonowania /CON, od Serwo Wt lub od momentu znalezienia punktu
referencyjnego do momentu, gdy serwonaped wykona program kontroli pozycji punktu. Taki okres czasu zalezy od czasu
zmiany kroku wymaganego przez numer punktu pomiedzy punktem poczatkowym w programie.

Podczas dziatania programu kontroli punktu, jesli licznik bteddw jest ustawiony jako ,,nie kasuj licznika btedow, gdy Serwo
WYL”, licznik btedow moze sie zapetnié. Jesli sie nie zapetni, serwosterownik prawdopodobnie bedzie dziatat z
maksymalna predkoscig obrotowg przy ponownym wtaczeniu serwonapedu. ZWROC UWAGE NA BEZPIECZENSTWO
MECHANIZMU.
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L Zakres ,
Nr parametru Nazwa i opis L, Domysina
ustawien
[0]Kasuj impuls btedu, gdy S-OFF, nie kasuj btedu, gdy jest
przekroczenie pozycji.
Pn004.1 [1]Nie kasowany impuls btedu 0~2 0

[2]Kasowanie impulsu btedu podczas S-OFF lub przekroczenia

pozycji

e Szukanie punktu referencyjnego

Szukanie punktu referencyjnego stuzy do ustalenia zerowego punktu fizycznego platformy operacyjnej, ktory jest
uzywany jako punkt zerowy we wspdtrzednych podczas kontroli pozycji punktu. Uzytkownicy moga wybrac¢ punkt
referencyjny po stronie przedniej lub tylne;j.

e Jak znalez¢ punkt referencyjny

Zamontuj wytacznik kraricowy po stronie przedniej lub tylnej. Po podtaczeniu do /PCL znajdz punkt referencyjny do
przodu i po podtaczeniu do /NCL do tytu. Gdy platforma operacyjna dotrze do wytgcznika krancowego, serwosilnik
najpierw zatrzyma sie zgodnie ze sposobem ustawionym przez Pn004.0, a nastepnie ponownie obrdci sie w kierunku
wytacznika kraricowego. Kiedy platforma operacyjna przetgcza wytacznik kraricowy, a serwosilnik osigga pozycje
pierwszego impulsu enkodera Fazy C, wowczas pozycja platformy operacyjnej jest ustawiona na punkt zerowy
wspotrzednych.

e Jak znalez¢ parametry powigzane z punktem odniesienia

Predkos¢ w kierunku wytacznika kranncowego nazywa sie ,predkoscia szukania punktu referencyjnego”, a predkosé ruchu
od wytgcznika kraricowego nazywa sie ,predkoscig poruszania sie”. Te dwie predkosci mozna ustawi¢ za pomoca
nastepujacych parametréow:

Ustawienia

Nr parametru Opis Jednostka ustawien Zakres ustawien
fabryczne

Szybkos$¢ szukania punktu referencyjnego .
Pn685 . i obr./min 0~3000 1500
(przetacza wytgcznik krancowy)

Szybkos$¢ ruchu (odjazdu od wytacznika .
Pn686 i obr./min 0~200 30
krancowego)

Zazwyczaj ustawiona predkos¢ punktu referencyjna (Pn685) jest wysoka, a predkos¢ poruszania sie (Pn686) jest niska.
Uwaga: jesli predkos¢ poruszania sie jest zbyt wysoka, wptynie to na precyzje znalezienia punktu referencyjnego.
Podczas szukania punktu referencyjnego /PCL i /NCL nie sg juz programowane w celu ograniczenia pradu zewnetrznego.
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e Powiazane parametry

Nr parametru Opis Spostrzezenia
Woybierz pomiedzy praca cykliczng a praca pojedynczg. | Zmiany krokéw beda wykonywane do
0: Praca cykliczna, /PCL jako sygnat startu, /NCL ruch do | momentu zakonczenia punktu koricowego,
tytu, aby wyszuka¢ punkt odniesienia. a nastepna zmiana rozpocznie sie od
1: Praca pojedyncza, /PCL jako sygnat startu, /NCL ruch | punktu poczgtkowego podczas cyklu z
Pn681.0 do tytu, aby wyszukaé punkt odniesienia. wieloma punktami.
2. Praca cykliczna, /NCL jako sygnat startu, /PCL ruch do | Program kontroli punktéw nie zmieni
tytu, aby wyszukac¢ punkt odniesienia. krokéw po zakonczeniu punktu koricowego
3. Praca pojedyncza, /NCL jako sygnat startu, /PCL ruch | podczas pojedynczej pracy z wieloma
do tytu, aby wyszukac¢ punkt odniesienia. punktami.
Zmien krok i tryb uruchamiania Zmien kroki za pomocg sygnatow
0: Opodinij zmiane krokdw, sygnat startowy nie jest | zewnetrznych /P-CON. Sygnat bedzie
potrzebny. wazny, gdy wyjscie napedu osiggnie zagdang
PnEsL.1 1: Zmien kroki za pomocga /P-CON, sygnat startowy nie | pozycje. Kiedy zmienia sie sygnat
jest potrzebny. wejsciowy, sygnat jest wazny, a nastepnie
2. Opdinij zmiane krokéw, potrzebny sygnat startu. kroki zostang zmienione konsekwentnie od
3. Zmien kroki za pomoca /P-CON, potrzebny sygnat | punktu poczgtkowego do punktu
startu. koncowego.
Zmien tryb sygnatu wejsciowego kroku
Pn681.2 [0] Wysoki lub niski poziom
[1] Znak impulsu
Przyrostowy: programowanie wzglednej
odlegtosci ruchu (odlegtosé od biezacego
punktu do nastepnego punktu).
0: Przyrostowy . L.
Pn682 Bezwzgledne: programowanie odlegtosci
1: Absolutny ) L
absolutnej ruchu (odlegtos¢ miedzy
platforma operacyjna a punktem
referencyjnym).
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4.6.9. Sterowanie bazowaniem pozycjg (Funkcja bazowania)

W trybie kontroli pozycji serwosilnik zawsze musi pracowa¢ w ustalonej pozycji. Ta pozycja jest zwykle uwazana za
pozycje zerowq. Gdy sterownik nadrzedny jest wigczony, przed przetwarzaniem wymagana jest korekta potozenia
zerowego. Ta pozycja zerowa bedzie traktowana jako punkt odniesienia. Serwonapedy UNITRONICS mogg wykonywac
te funkcje za pomocg funkcji bazowania.

(1) Ustawienie trybu bazowania

Nr parametru Opis
b.LJCICI0 Bazowanie do przodu
b.JO1 Bazowanie do tytu
b.CJJo] Wré¢ do wyszukiwania impulsu-C podczas bazowania
Pn68s b.0O10 Bezposrednio szukaj impulsu-C podczas bazowania
b.Jo0 Funkcja bazowania wytaczona
b.J100 Bazowanie wyzwalane sygnatem SHOM(zbocze narastajgce)

e Dostepne w trybie kontroli: kontrola pozycji

e Operacji bazowania mozna uzywac¢ tylko wtedy, gdy opcja /COIN jest wtgczona.

e Impulsy wysytane z sterownika nadrzednego sg wytgczone podczas bazowania

e Operacja bazowania jest wytgczona w trybie sterowania przetgczaniem.

e Przetaczanie trybu sterowania nie jest dozwolone podczas bazowania.

e Pozmianie tych parametréw wytgcz obwdéd gtéwny i zasilanie sterowania, a nastepnie wtgcz je ponownie, aby
wiaczy¢ nowe ustawienia.

e Za pomocg parametru mozna ponownie przydzieli¢ numer ztgcza wejsciowego dla sygnatéw SHOM i ORG.
Patrz 3.2.2 Nazwy i funkcje sygnatéow 1/0

(2) Powigzane parametry
Szybkos$¢ znalezienia punktu odniesienia (osiggniecie sygnatu zrédtowego ORG)

Pn685 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien

0~3000 obr./min 1500 Natychmiast

Szybkos$¢ znalezienia punktu odniesienia (Zapis sygnatu poczgtkowego ORG)

Pn686 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien

0~200 obr./min 30 Natychmiast

Liczba impulséw btedu podczas bazowania

Pn690 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien

0~9999 10000P 0 Natychmiast

Liczba impulséw btedu podczas bazowania

Pn691 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien

0~9999 1P 0 Natychmiast
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(3) Ustawienie sygnatu wejsciowego

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie

Wt= T (zbocze narastajace) | Bazowanie jest wtgczone
Musi byé¢ przydzielony przez

Wejscie SHOM WYL nie  narastajgce
Pn509,Pn510 ( 1 Bazowanie nie jest wigczone
zbocze)
. Musi byé przydzielony przez | Wit=H ORG jest wtaczone
Wejscie ORG —
Pn509,Pn510 WYt=L ORG nie jest wtgczone

e Po zmianie Pn509 i Pn510 wytgcz obwdd gtdwny i zasilacze sterujgce, a nastepnie wiacz je ponownie, aby wiaczyé nowe

Przydzielanie wyjsciowego sygnatu wyjsciowego (/HOME)

Numer styku ztgcza

Parametr Znaczenie
+ Terminal - Terminal
Sygnat jest wyprowadzany z zacisku wyjsciowego CN1-
Pn511 H.OOO8 CN1-11 CN1-12 venat) vp v vl &
11,12.
Sygnat jest wyprowadzany z zacisku wyjsciowego CN1-
Pn511 H.O0I80] CN1-5 CN1-6 5": jestwyp Y v &
Sygnat jest wyprowadzany z zacisku wyjsciowego CN1-
Pn511 H.CI8010) CN1-9 CN1-10 ygnatjest wyp Y v &

9,10.

e Pozmianie Pn510 wytacz obwdd gtéwny i zasilanie sterowania, a nastepnie wiacz je ponownie, aby wigczy¢ nowe ustawienia.
e  Sygnat /HOME jest wtgczony tylko w stanie niskim.

(4) Opis operacji bazowania

Ustaw Pn689 zgodnie z aktualng praca w trybie kontroli pozycji. Po uruchomieniu funkcji bazowania serwosilnik bedzie
pracowat z predkoscig Pn685 podczas wykrycia zbocza narastajgcego sygnatu SHOM; Serwosilnik bedzie pracowat z
predkoscig Pn686 zgodnie z ustawieniem Pn689.1 podczas wykrywania prawidtowego sygnatu ORG.

Po wykryciu wejscia ORG i C-impulsu enkodera serwonapedu zacznie oblicza¢ liczbe impulséw przesuniecia bazowania.
Po zakoriczeniu impulséw przesuniecia silnik serwo zatrzymuje sie i wysyta sygnat zakoriczenia bazowania /HOME, a
nastepnie sterowanie bazowaniem jest zakornczone.

Pn685 (osigga sygnat zrédtowy (ORG)) jest zwykle ustawiany z duzg predkoscia, Pn686 (Opuszczanie sygnatu zrédtowego
ORG) jest zwykle ustawiany z matg predkoscia.

Nalezy pamietaé, ze jesli Pn686 jest ustawiony zbyt wysoko, wptynie to na doktadno$¢ mechanicznego potozenia
zerowego.
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Po osiggnieciu sygnatu zrédtowego ORG silnik powrdci do znalezienia impulsu-C; rysunek pokazano ponizej:

Pradkosc Pn 685
{oDrmin)
l Pn 886
N Powrdt do znalezienia impulsu-C
0 obr/min l T \
I I set dystansu bazowania
£ } J¢ eneso 10000 + enest
Zbocze narastaiace
SHOM Zbocze narastajges l L'i

ORG |
LIl JI 1

Rozpoczyna liczenie 15
mpulsie-C kiedy opusci po

Enkoder impuls-C

|

u offsetu po pienwszym

Odpowiadajaca pozycja:

Wal mechaniczny

Maszyna porusza sie, wraca w
saru kiwaniu impuisu C

1
1
I
I
1
Enkeder impuls-C 4
|
I
ORG 1
]

Zbocze narastajace
SHOM I —
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Po osiagnieciu sygnatu zZrédtowego ORG silnik znajdzie impuls-C bezposrednio; rysunek ponizej:
Predkosc 4 Paess

cbr/min

Pn 686

Szuka impulsu-C bez
powrctu

Dystans offsetu bazowania

0 obr/min I

Pn 690 x 10000 + Pn 691
Zbocze narastajace

SHOM

P m— m— o— —— — — —

ORG

Enkoder impuls-C I I I I I I I |_I ’_‘ /h

Rozpoczyna liczenie dystansu offsetu po pierwszym
impulsie-C, gdy cpusci pozycje zerowa

Odpowiadajaca pozycja:

Mechaniczny wat

Maszyna porusza sig, powrét w '

e

I poszLiki\.vaniu impulsu-C '
I ]
' l Rozpoczyna liczenie dystansu
/" l offsetu po pierwszym impulsie C,
' Silnik zwalnia — ' gdy opusci pozycje zerowa
Enkeder impuls-C | | l| | | | | Il |
L
ORG

I Zbocze narastajace
SHOM ————————
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4.7. Sterowanie kontrola momentu obrotowego
UWAGA: ta funkcja jest dostepna tylko dla serwonapedéw UMM- oo -B3.
4.7.1. Ustawienie parametrow

Nastepujace parametry muszg by¢ ustawione dla sterowania momentem obrotowym z analogowym napieciem
referencyjnym.

Parametr Znaczenie

Wybér trybu sterowania: Kontrola momentu obrotowego (analogowe napiecie

Pn005 H.OO20 .
referencyjne)

Wzmocnienie odniesienia momentu )
Predkosé Pozycja Moment obrotowy
obrotowego
Pn400 — — A " - .
Zakres ustawien Jednostka ustawienn | Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
10~100 0.1V/100% 33 Natychmiast

Ustawia analogowy poziom napiecia dla momentu referencyjnego (T-REF), ktdry jest niezbedny do dziatania serwosilnika przy
znamionowym momencie obrotowym.

e Przyktad

Pn400 = 30: Serwosilnik pracuje przy znamionowym momencie obrotowym z wejsciem 3V (ustawienie fabryczne).

Pn400 = 100: Serwosilnik pracuje przy znamionowym momencie obrotowym przy napieciu wejsciowym 10V.

Pn400 = 20: Serwosilnik pracuje przy znamionowym momencie obrotowym z wejsciem 2V.

Moment referencyjny

Mement znamionowy [~~~

Referencja napiecia (V)

Ustawiona referencja napiecia
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4.7.2. Wejscie referencyjne momentu obrotowego

Poprzez zastosowanie referencji momentu obrotowego okreslonego przez analogowe referencyjne napiecie do

serwosterownika, moment obrotowy serwosilnika moze by¢ kontrolowany proporcjonalnie do napiecia wejsciowego.

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Znaczenie
. T-REF+ CN1-26 o .
Wejscie Wejscie referencyjne momentu obrotowego
T-REF- CN1-27

Uzywany podczas regulacji momentu obrotowego (analogowe napiecie
referencyjne) (Pn005.1=2, 6, 8, 9)
Wzmocnienie wejSciowe momentu referencyjnego jest ustawione w
Pn400. Szczegétowe informacje na temat ustawiania znajdujg sie w 4.7.1
Ustawianie parametrow.
e Specyfikacja wejscia

e  Zakres wejsciowy: DC+0 ~ + 10 V / moment znamionowy

. Ustawienia Fabryczne
Pn400 = 30: Znamionowy moment obrotowy przy 3 V.
Wejscie + 3 V: Znamionowy moment obrotowy do przodu
Wejscie + 9 V: 300% momentu znamionowego do przodu
Wejscie -0,3 V: 10% momentu znamionowego do tytu
Zakres napiecia wejsciowego mozna zmieni¢ za pomocg parametru
Pn400.

e Przyktad obwodu wejsciowego
Uzywaj skretki w celu przeciwdziatania zaktéceniom.

200!
300

Ustawienie fabryczne

Moment referencyjny (%)
200
100 /
-12 -8 | |
f ¢34 B 12
Napiecie wejsciowe (V)
—-100

~ -200 Ustaw nachylenie za

pomoca Pnd00

4700
12W min.

2KO

S
T

Serwosterownik

CN1

o
=

o
B

GND

Sprawdzanie wewnetrznego momentu referencyjnego

1. Sprawdzanie wewnetrznego momentu referencyjnego z panelu operatorskiego.
Uzyj trybu monitorowania (Un003). Patrz 5.1.6 Praca w trybie monitorowania.
2. Sprawdzanie wewnetrznego momentu referencyjnego za pomocg monitora analogowego.

Wewnetrzny referencyjny moment obrotowy mozna réwniez sprawdzi¢ za pomocg monitora analogowego.
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4.7.3. Regulacja offsetu referencyjnego

(1) Automatyczna regulacja offsetu referencji momentu obrotowego

Podczas korzystania z kontroli momentu obrotowego serwosilnik moze obracac sie powoli, nawet jesli jako analogowe
napiecie referencyjne podano 0 V. Dzieje sie tak, gdy sterownik nadrzedny lub obwdd zewnetrzny ma niewielkie
przesuniecie (mierzone w mV) napiecia referencyjnego. W takim przypadku offset referencyjny mozna ustawié
automatycznie i recznie za pomocg panelu operatorskiego.

Automatyczna regulacja offsetu referencyjnego analogowego (predkosé, moment obrotowy) (Fn003) automatycznie
mierzy offset i dostosowuje napiecie referencyjne.

Serwosterownik wykonuje nastepujacg automatyczng regulacje, gdy sterownik nadrzedny lub obwdd zewnetrzny ma
offset napiecia referencyjnego.

Referencia napiecia Referenca napieca
,

/|

Po zakonczeniu automatycznej regulacji wielkos¢ offsetu jest zapisywana w serwosterowniku. Wielkos¢ offsetu mozna
sprawdzi¢ w recznej regulacji offsetu referencyjnego momentu obrotowego (Fn004).

Automatycznej regulacji analogowego offsetu referencyjnego (Fn003) nie mozna zastosowaé, gdy z sterownikiem
nadrzednym utworzono petle pozycji, a impuls btedu jest zmieniany na zero przy zatrzymaniu serwosilnika z powodu
blokady serwonapedu.

Uzyj recznej regulacji offsetu referencyjnego momentu obrotowego (Fn004).

Uwaga:
Analogowy offset referencyjny nalezy automatycznie wyregulowac przy wytaczonym serwonapedzie.

(2) Reczna regulacja przesuniecia odniesienia momentu obrotowego

Reczna regulacja przesuniecia odniesienia momentu obrotowego (Fn004) jest stosowana w nastepujgcych przypadkach.

e Jesli z kontrolerem hosta zostanie utworzona petla pozycji, a btgd zostanie wyzerowany, gdy blokada serwo zostanie
zatrzymana.

e Aby celowo ustawié wartos$¢ przesuniecia na pewng wartosé.

e Ten tryb stuzy do sprawdzania danych przesuniecia, ktére zostaty ustawione w trybie automatycznej regulacji
przesuniecia odniesienia momentu obrotowego.

Ten tryb dziata w taki sam sposdb, jak tryb automatycznej regulacji (Fn003), z tg rdznicg, ze wielko$¢ przesuniecia jest

wprowadzana bezposrednio podczas regulacji.

Zakres regulacji przesuniecia i jednostka ustawien sg nastepujace.
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Regulacja zakresu offsetu

Referencja momentu cbrotowege

A

Ustawienie jednostki
offsetu

»
L

Zakres regulacii offsetu

-1024-+1024

Wejsciowy prad analogowy

4.7.4. Ograniczenie predkosci serwosilnika podczas kontroli momentu obrotowego

Podczas kontroli momentu obrotowego serwosilnik jest sterowany w celu uzyskania okreslonego momentu obrotowego,

co oznacza, ze predkosé serwosilnika nie jest kontrolowana. Odpowiednio, gdy ustawiony zostanie nadmierny moment

referencyjny dla mechanicznego momentu obcigzenia, przewazy on nad momentem obcigzenia mechanicznego i
predkos¢ serwosilnika znacznie wzrosnie.

Ta funkcja stuzy do ograniczenia predkosci serwosilnika podczas kontroli momentu obrotowego w celu ochrony maszyny.

Bez ograniczenia predkosci

Z ograniczeniem predkosci

A

serwosilnike
Max. predkosc

prz czenie
maszyny

/

rwosilnika
Limit predkosci

ra Bezpieczenstwo dzialania z
limitem predkosci

(1) Wiaczanie ograniczenia predkosci

Parametr Opis
b.00000] Uzyj wartosci ustawionej w Pn406 jako ograniczenia predkosci (wewnetrzne
- ograniczenie predkosci)
b.0010 Uzyj dolnej predkosci miedzy VREF i Pn406 jako zewnetrznego wejscia
ograniczenia predkosci. (Zewnetrzne ograniczenie predkosci)

(2) Ograniczenie predkosci podczas kontroli momentu obrotowego

Pn406

Ograniczenie predkosci podczas kontroli
momentu obrotowego

Moment obrotowy

Zakres ustawien

Jednostka ustawien

Ustawienia fabryczne

Potwierdzenie ustawien

0~6000

obr./min

1500

Natychmiast

e Ustaw warto$¢ graniczng predkosci serwosilnika podczas regulacji momentu obrotowego.
e Pn005=H. [J[J 1 [, Pn406 jest wartoscia graniczng predkosci silnika.

e Maksymalna predkos¢ serwosilnika zostanie wykorzystana, gdy ustawienie w tym parametrze przekroczy maksymalng
predkosé zastosowanego serwosilnika.
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(3) Funkcja zewnetrznego ograniczenia predkosci

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Znaczenie
Weidci V-REF+ CN1-1 Wejscie zewnetrznego ograniczenia
ejscie
) V-REF- CN1-2 predkosci

e Wprowadza analogowe napiecie referencyjne jako wartos¢ graniczng predkosci serwosilnika podczas kontroli momentu
obrotowego.

e Mniejsza wartos¢ jest wigczona, ograniczenie predkosci wejsciowej z V-REF lub Pn406 (ograniczenie predkosci podczas
kontroli momentu obrotowego), gdy Pn005 = H. (1] 1 [1.

e Ustawienie w Pn300 okresla poziom napiecia, ktéry nalezy wprowadzi¢ jako warto$¢ graniczng. Polaryzacja nie ma

wptywu.
Wzmocnienie wejscia analogowego ., -
e Predkos¢ Pozycia Moment obrotowy
Pn300 predkosci odniesienia
n
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
0~3000 (obr./min)/v 150 Natychmiast

e Ustaw poziom napiecia dla predkosci, ktéra ma by¢ zewnetrznie ograniczona podczas kontroli momentu obrotowego.
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4.8. Sterowanie kontrolg predkosci z wewnetrznie ustawiong predkoscia

Uwaga: ta funkcja jest dostepna tylko dla serwonapedéw UMM- oo -B3.

Funkcja wyboru predkosci ustawionej wewnetrznie pozwala na sterowanie predkoscig poprzez zewnetrzny wybor
sygnatu wejsciowego sposrdd siedmiu wczesniej ustawionych predkosci serwosilnika w parametrach serwosterownika.
Operacje kontroli predkosci w ramach trzech ustawien sg prawidtowe. Nie ma potrzeby stosowania zewnetrznego

generatora predkosci lub impulsu.

Serwosterownik

N1 e ustawione parametry predkosci
(- P-CON 15 — I Predkosc1 Pn316 '— Serwosilnik
Predkosc2 Pn3l7 r— T
I = = \|\ Referencja predkosci / \
X | Predkosc3 Pn318 '— ! > ‘ M _‘
SVHWISONEN e ) & 1 [ Predkosca Puas — \ /
| | -
\— /N-CL 2 ) | '
i —— |
4.8.1. Ustawienie parametrow
Parametr Znaczenie
Wybdr trybu sterowania:
PRO0S | H.IC130) | Yoo tvpusterol . 3 o
Kontrola predkosci (styk referencyjny) 4—» Kontrola predkosci (zerowe odniesienie)
Wewnetrzna ustawiona predkos¢ 1 .,
predkos¢
Pn316
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
-6000~ 6000 obr./min 100 Natychmiast
Wewnetrzna ustawiona predkos¢ 2 predkoéé
Pn317
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
-6000~ 6000 obr./min 200 Natychmiast
W - ey
ewnetrzna ustawiona predkosc¢ 3 predkosé
Pn318
Zakres ustawien Jednostka ustawienn | Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
-6000~6000 obr./min 300 Natychmiast
Wewnetrzna ustawiona predkos¢ 4 .
predkosé
Pn319 - - -
Zakres ustawien Jednostka ustawienn | Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
-6000~ 6000 obr./min -100 Natychmiast
Wewnetrzna ustawiona predkos¢ 5 predkosé
Pn320
Zakres ustawien Jednostka ustawienn | Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
-6000~ 6000 obr./min -200 Natychmiast
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Wewnetrzna ustawiona predkosé 6

predkosé
Pn321 . _ _
Zakres ustawien Jednostka ustawienn | Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
-6000~ 6000 obr./min -300 Natychmiast
Wewnetrzna ustawiona predkos¢ 7 predkosé
Pn322

Zakres ustawien

Jednostka ustawien

Ustawienia fabryczne

Potwierdzenie ustawien

-6000~ 6000

obr./min

500

Natychmiast

UWAGA: Maksymalna predkos¢ serwosilnika zostanie zastosowana, gdy ustawienie predkosci dla Pn316 ~ Pn322

przekroczy maksymalng predkosc.

4.8.2. Ustawienie sygnatu wejsciowego

Nastepujace sygnaty wejsciowe sg uzywane do przetgczania predkosci roboczej.

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Znaczenie

- Wybiera wewnetrznie ustawiong
Wejscie /P-CON CN1-15 .,
predkosé.

. Wybiera wewnetrznie ustawiong
Wejscie /P-CL CN1-41 .
predkosé.

. Wybiera wewnetrznie ustawiong
Wejscie /N-CL CN1-42 .,
predkosé.

4.8.3. Sterowanie z wewnetrznie ustawiong predkoscig

Uzyj kombinacji Wt/WYt nastepujacych sygnatéw wejsciowych, aby pracowaé z wewnetrznie ustawionymi predkosciami.

Gdy Pn005.1 = 3: Wybiera wewnetrznie ustawiong predkos¢ (referencja styku) Sterowanie predkoscia (zerowa
referencja).
Sygnat wejsciow
yghat wejsclowy Predkosé
/P-CON /P-CL /N-CL
WYL (H) WYL (H) Kontrola predkosci (W referencja do zera)
WYL (H) WH(L) Predkos¢ 1
WYL (H) —
WE(L) WYL (H) Predkos¢ 2
WHE(L) WE(L) Predkos¢ 3
WYL (H) WYL (H) Predkos¢ 4
WYL (H) WE(L) Predkosé 5
Wi(L) yy
WE(L) WYL (H) Predkos¢ 6
WHE(L) WE(L) Predkos¢ 7

Uwaga: WYt = stan wysoki; Wt = stan niski.

e Przetaczanie trybu sterowania
Gdy Pn005.1 =4, 5, 6, i albo /P-CL albo /N-CL s3 WYt (stan wysoki), tryb sterowania zostanie przetgczony.
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Przyktad:
Gdy Pn005.1 = 5: Kontrola predkosci (styk referencyjny) €2 Kontrola pozycji (cigg impulséw).
Sygnat wejsciowy Predkosé
/P-CON /P-CL /N-CL
WYL (H) WYL (H) Wejscie referencyjne ciggu impulsow
(kontrola pozycji)
WYL (H) WYL (H) WL(L) Predkosé¢ 1
WH(L) WYL (H) Predkos¢ 2
WE(L) WE(L) Predkos¢ 3
WYL (H) WYL (H) Predkos¢ 4
WYL (H) WH(L) Predkos¢ 5
WL(L) 2
WL(L) WYL (H) Predkos¢ 6
WE(L) WE(L) Predkos¢ 7

4.9. Ograniczenie momentu obrotowego

Serwosterownik zapewnia nastepujgce trzy metody ograniczania wyjSciowego momentu obrotowego w celu ochrony

maszyny.
Nr Metoda ograniczania Punkt odniesienia
Wewnetrzny limit momentu obrotowego 49.1
Zewnetrzny limit momentu obrotowego 49.2
3 Ograniczanie momentu obrotowego przez analogowe napiecie 49.3
odniesienia

4.9.1. Wewnetrzne ograniczenie momentu obrotowego

Maksymalny moment obrotowy jest zawsze ograniczony do wartosci ustawionych w nastepujacych parametrach.

Limit momentu obr

otowego do przodu

Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
Pnao1 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia fabryczne Potwierdzenie ustawien
0~400 % 300 Natychmiast
Limit momentu obrotowego do tytu o, .
Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
Pn402

Zakres ustawien

Jednostka ustawien

Ustawienia fabryczne

Potwierdzenie ustawien

0~400

%

300

Natychmiast
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e Jednostkg nastawczg jest procent momentu znamionowego.

e Uzywany jest maksymalny moment obrotowy serwosilnika, mimo ze limit momentu obrotowego jest ustawiony na
wartos$¢ wyzszg niz maksymalny moment obrotowy serwosilnika. (jak w przypadku ustawienia fabrycznego = 300%)

Bez wewnetrznego limitu momentu obrotowego
(Maksymalny moment wyjsciowy)

Z wewnetrznym limitem momentu obrotowego

Y

T

Predkosc

Maksymalny moment

A

Pn402

\/

Pn401

Predkosc

Ograniczenie momentu

e Uwaga:

zwalniania.

Zbyt mata wartos¢ graniczna momentu obrotowego spowoduje niewystarczajgcy moment obrotowy podczas przyspieszania i

4.9.2. Zewnetrzny limit momentu obrotowego

Ta funkcja umozliwia ograniczenie momentu obrotowego w okreslonych momentach podczas pracy maszyny, na

przyktad podczas zatrzymywania prasy i operacji wstrzymania przedmiotéw.

Sygnat wejsciowy stuzy do wigczenia limitdw momentu obrotowego uprzednio ustawionych w parametrach.

(1) Powigzane parametry

Zewnetrzny limit moment obrotowy - .
Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
Pna03 do przodu
n
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia Fabryczne Sprawdzania poprawnosci
0~300 1% 100 Natychmiast
Zewnetrzny limit moment obrotowy . .
Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
do tytu
Pn404 — — — - T
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia Fabryczne Sprawdzania poprawnosci
0~300 1% 100 Natychmiast

Uwaga: Jednostka nastawcza jest procent momentu znamionowego (tzn. Moment znamionowy wynosi 100%).
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(2) Sygnaty wejsciowe
Nazwa Numer styku o X Wartos¢
Typ Ustawienie Znaczenie .
sygnatu zfacza graniczna
L Zewnetrzny limit momentu obrotowego
WL (stan niski) Pn403
L UMM-[-B3: do przodu
Wejscie /P-CL —
CN1_41 . Wewnetrzny limit momentu obrotowego
WYL (stan wysoki) Pn401
do przodu
L Zewnetrzny limit momentu obrotowego
WL (stan niski) Pn404
. umMm-[-B3: do tylu
Wejscie /N-CL —
CN1-42 . Wewnetrzny limit momentu obrotowego
WYL (stan wysoki) do tvl Pn402
o tylu

Korzystajgc z tej funkcji, upewnij sie, ze nie ma innych sygnatéw przydzielonych do tych samych terminali, co /P-CL i /N-CL.

(3) Zmiany wyjsciowego momentu obrotowego podczas ograniczania zewnetrznego momentu obrotowego
Przyktad: Zewnetrzny limit momentu obrotowego (Pn401, Pn402) ustawiony na 300%.

/P-CL(wejscie zewnetrznego ograniczenia momentu obrotowego do przodu)
Stan wysoki Stan niski
Pn402
Pn402
Moment Moment
obrotowy obrotowy
Stan
. 0 5 0
wysoki
IN-CL N .
n401 n403 o5
(Zewnetrzny Predkos¢
limit
momentu
obrotowego i Pmdtd Noment
Moment obrotowy
do ty{u) olzrotowy\ HOloWy
Stan
o 0 0
niski
Pn401 Breec Pn403
Predkosc

Uwaga: Wybierz kierunek obrotéw serwosilnika, ustawiajgc Pn001 = b. ooo0 (ustawienie standardowe, CCW = obrét do
przodu).

4.9.3. Ograniczenie momentu obrotowego za pomocg analogowego napiecia
referencyjnego

UWAGA: ta funkcja jest dostepna tylko dla serwonapedéw UMM-[][] -B3.

Ograniczenie momentu obrotowego przez analogowe napiecie referencyjne ogranicza moment obrotowy poprzez
przypisanie ograniczenia momentu w napieciu analogowym do zaciskow T-REF (CN1-26,27). Z tej funkcji mozna korzystac
tylko podczas kontroli predkosci lub potozenia, a nie podczas kontroli momentu obrotowego.

Zapoznaj sie z ponizszym schematem blokowym, gdy ograniczenie momentu obrotowego z analogowym napieciem
referencyjnym stuzy do sterowania predkoscia.
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Serwosterownik

T-REF

Pn401

(limit momentu

mitu momentu
o (Pn400)

V-REF

Predkosc referencyjna

+  I—

L Pn402

(limit momentu podczas obrotu

Referencja
>
momentu

Wazne:

e Nie ma problemu z polaryzacjg napiecia wejSciowego analogowego napiecia referencyjnego dla ograniczenia

momentu obrotowego.

e Wprowadzane sg wartosci bezwzgledne napiec + i -, a wartos¢ graniczna momentu obrotowego odpowiadajaca tej

wartosci bezwzglednej jest stosowana w kierunku do przodu lub do tytu.

Powigzane parametry

Parametr

Znaczenie

Pn001 b.01000 Uzyj zacisku T-REF jako zewnetrznego wejscia ograniczenia momentu obrotowego.
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4.10. Wybér trybu sterowania

Uwaga: ta funkcja jest dostepna tylko dla serwonapedéw UMM- oo -B3.
Metody i warunki przetaczania trybdw sterowania serwosterownika opisano ponizej.

4.10.1. Ustawienie parametrow

Nastepujace kombinacje trybow sterowania mozna wybraé zgodnie z indywidualng aplikacjg uzytkownika.

Parametr Metoda kontroli

H oodn Kontrola predkosci (referencja styku) € Kontrola predkosci (referencja napiecia
analogowego)

H.oo50 Kontrola predkosci (referencja styku) € Kontrola pozycji (referencja ciggu impulsu)

H.o060 Kontrola predkosci (referencja styku) €2 Kontrola momentu obrotowego (analogowe
napiecie referencyjne)

H oo7o Kontrola pozycji (referencja ciggu impulséw) <> Kontrola predkosci (referencja napiecia
analogowego)
Kontrola pozycji (referencja ciggu impulséw) <> Kontrola momentu obrotowego

Pn005 H.oo8o . L

(referencja napiecia analogowego)

H.0090 Kontrola momentu obrotowego (analogowe napiecie referencyjne) €2 Kontrola predkosci
(analogowe napiecie referencyjne)

H.ooAo Kontrola predkosci (analogowe napiecie referencyjne) €> Zacisk zerowy

H.ooBo Kontrola pozycji (referencja ciggu impulsowego) <> Kontrola pozycji (hamowanie)

H.ooCo Kontrola pozycji (dane kontaktowe)

H.ooDo Kontrola predkosci (referencja parametru)

H.ooEo Specjalna kontrola

4.10.2. Przetgczanie trybu sterowania

Kontrola predkosci przetgczania (Pn005.1 =4, 5, 6)
Przy wejsciowych sygnatach sekwencji w ustawieniu fabrycznym tryb sterowania przetaczy sie, gdy oba sygnaty /P-CL i
/N-CL s3 wytaczone (stan wysoki).

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie
Wejscie /P-CL CN1-41 (Ustawienia Fabryczne) WYL (stan wysoki) .
— — - Przetagcza tryb sterowania.
Wejscie /N-CL CN1-42 (Ustawienia Fabryczne) WYL (stan wysoki)
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4.11. Pozostate sygnaly wyjsciowe
4.11.1. Wyjscie alarmow serwonapedu

Ponizszy schemat pokazuje witasciwy sposob podtgczenia wyjscia alarmowego.

Serwosterownik

o Zasilacz we/wy

+24V  QV

Wyijscie transoptora (kazde ( 7 ALM+
wyjscie wezta) J o ie— LT
Maks. wyjScie napieciowe: 30V 1 4@ SOmA max

.

Maks. wyjscie pradowe: 50mA 8 ALM-

Wymagane jest zewnetrzne zasilanie we/wy +24 V, poniewaz wewngatrz serwosterownika nie ma dostepnego zrédta
zasilania + 24 V.

Wyjscie - ALM + 1CN- 7 Woyjscie alarmu serwonapedu
Wyijscie - ALM- 1CN- 8 Wyjscie alarmu serwonapedu wykorzystuje sygnat uziemienia

Wysyta sygnat ALM, gdy serwonaped zostanie wykryty w nieprawidfowy stan.
Serwosterownik

Wykryto
nieprawidtowy

——» ALM wyjscie
stan

Odcina zasilanie
gtdwne

Zwykle obwdd zewnetrzny zawierajacy /ALM powinien mie¢ mozliwos¢ wytaczenia zasilania serwonapedu.

Sygnat | Status Stan wyjsciowy Komentarze
ALM ON Stan UMM-[[]-B3: CN1_07, CN1_08: “Niski” Zwyczajny stan
OFF Stan UMM-[][J-B3: CN1_07, CN1_08: “Wysoki” | Stan alarmowy

Gdy wystapi ,,alarm serwo (ALM)”, zawsze najpierw usun przyczyny alarmu, a nastepnie ustaw sygnat wejsciowy ,,/ ALM-
RST” w pozycji ON, aby zresetowac status alarmu.

- Wejscie / ALM-RST 1CN- 39 wejscie kasowania alarmu |

Sygnat Status Stan wejsciowy Komentarze
ON Stan UMM-[J[J-B3: CN1_39: “Niski” | Zresetuj alarm serwonapedu
OFF | Stan UMM-[J[]-B3: CN1_39: “Wysoki” | Nie resetuj alarmu serwonapedu
Zwykle obwdd zewnetrzny moze wytgczy¢ zasilanie serwonapedu, gdy wystapi alarm. Po ponownym wiaczeniu

serwonaped automatycznie usuwa alarm, wiec nie trzeba wykonywac resetu alarmu. Ponadto resetowanie alarmu jest
wigczane przez operatora centrali.

/ALM-RST

Uwaga: Gdy wystgpi alarm, usun przyczyne alarmu przed zresetowaniem alarmow.
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4.11.2. Sygnat wyjsciowy detekcji obrotu (/TGON)

Nazwa o .
Typ Numer styku ztacza Ustawienie Znacznie
sygnatu

Serwosilnik dziata (predkosé
Wiaczone (stan L . B

iski) serwosilnika jest wyzsza niz
niski

. UMM-[J[J-B3: CN1_05, 06 ustawienie w Pn503).
Wyjscie /TGON -

(Ustawienie Fabryczne) Serwosilnik nie dziata (predkos¢
Wytaczone (stan . L .
serwosilnika jest mniejsza niz

wysoki
ysoki) ustawienie w Pn503).

Ten sygnat wyjsciowy wskazuje, ze serwosilnik pracuje obecnie powyzej wartosci ustawionej w parametrze Pn503.

e Powigzany parametr

Predkos¢ wykrywania obrotu TGON
Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
Pn503
Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia Fabryczne Sprawdzania poprawnosci
0~3000 obr/min 20 Natychmiast

e Ten parametr ustawia zakres, w ktdrym wysytany jest wyjsciowy sygnat detekcji obrotu (/TGON)

serwosilnika (/ TGON)
e Sygnat wykrycia obrotu mozna réwniez sprawdzi¢ na panelu operatorskim.

e Gdy predkosc obrotowa serwosilnika jest wyzsza niz warto$¢ ustawiona w Pn503, wysytany jest sygnat predkosci obrotowej

4.11.3. Sygnat wyjsciowy gotowosci serwonapedu (/S-RDY)

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znacznie
o UMM-[J[J-B3: CN1_09,10 | Wtaczone (stan niski) Serwonaped jest gotowy.
Wyijscie /S-RDY o - - —
(Ustawienie Fabryczne) Wytgczone (stan wysoki) | Serwonaped nie jest gotowy.

e Ten sygnat wskazuje, ze serwonaped otrzymat sygnat Serwo Wk. i zakonczyt wszystkie przygotowania.

e Jest to sygnat wyjsciowy, gdy nie ma alarméw serwonapedu, a zasilanie obwodu gtéwnego jest wtgczone.

4.11.4. Impuls-C sygnatu wyjsciowego enkodera (/PGC)

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znacznie
Nie uwzgledniajgc tego ... | Zsygnatem wyjsciowym
o - Wiaczone (stan niski) |
ustawienia w ustawieniu impulsu-C enkodera.
domysinym,
Wyijscie /PGC nalezy wybra¢ wyjscie
. Wytgczone (stan Bez sygnatu wyjsciowego
terminala poprzez
- wysoki) impulsu-C enkodera.
ustawienie parametru
Pn511.

Ten sygnat wskazuje, kiedy serwonaped obraca sie do pozycji impulsu-C; istnieje korelacja miedzy szerokoscig
impulsu-C a predkoscig serwonapedu.
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4.11.5. Sygnat wyjsciowy przekroczenia pozycji (OT)

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie
Nie uwzgledniajac tego Bez sygnat zakazu obrotu do przodu
o Wiaczone (stan )
ustawienia w iski) (POT) i sygnat zakazu obrotu do tytu
niski
ustawieniu (NOT)
Wyijscie oT domysinym, wybierz
o . Z sygnatem zakazu obrotu do przodu
wyjscie terminala, Wytgczone (stan .
. . (POT) i sygnatem zakazu obrotu tytu
ustawiajgc parametr wysoki)
(NOT)
Pn511

Gdy urzadzenie jest w stanie przekroczenia pozycji, sygnat OT jest wytgczony, sterownik nadrzedny moze uzy¢ tego

sygnatu, aby zatrzymacé wysytanie referencji.

e Powigzany parametr

POT/NOT
/ Predkos¢ Pozycja Moment obrotowy
Pn000 — — P T P
n Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienia Fabryczne Sprawdzania poprawnosci
0~1111 — 0 Po ponownym uruchomieniu

Pn000.1 = 1, zewnetrzny POT wytgczony; Pn000.2 = 1, zewnetrzny NOT wytgczony;
Pn000.1 = 1iPn000.2 = 1, sygnat OT jest wigczony.

4.11.6. Sygnat wyjsciowy wzbudzenia serwonapedu (/RD)

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie
Nie uwzgledniajgc tego
. - Wiaczony=L Wzbudzenie serwonapedu wigczone
ustawienia w ustawieniu
domysinym, wybierz
Wyjécie /RD .,y. Y . Y
wyjscie terminala, Wzbudzenie serwonapedu nie
. Wytaczony=H
ustawiajgc parametr wiaczone

Pn511
/RD jest wtaczony, gdy wzbudzenie serwonapedu jest wtgczone.

4.11.7. Sygnat wyjsciowy wykrycia limitu momentu obrotowego (/CLT)

Zastosowanie sygnatu wyjsciowego /CLT jest nastepujace:

Serwosterownik

Zasilacz
24V
Wyjscie transoptora ; i +24V
Maks. napiecie: J e O r"\_/{;"_r
30 VDC % X, ~{’\
Maks. prad: 1CN- | /CLT- 4
50 mADC l
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—Wyjscie /CLT

Wyjscie ograniczenia momentu
obrotowego

Predkos$é, kontrola momentu obrotowego, kontrola potozenia

Wskazuje, ze wyjsciowy moment obrotowy (natezenie) serwosilnika jest ograniczony.

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie
Wyjsciowy moment obrotowy silnika
ponizej wartosci granicznej
Nie uwzgledniajgc tego Witaczony=L (Wewnetrzna warto$¢ zadana
ustawienia w ustawieniu momentu obrotowego jest wyzsza
Wyjscie JCLT domysinym, wybierz niz wartos¢ ustawiona).

wyjscie terminala,
ustawiajgc parametr Pn511

Brak limitu momentu (Wewnetrzna

wartos¢ zadana momentu
Wytaczony=H . . " I
obrotowego jest nizsza niz wartos¢

ustawiona).

Uzyj ponizszych statych uzytkownika, aby zdefiniowac sygnaty wyjsciowe i ztgcza podczas uzywania sygnatu / CLT.

Numer styku ztacza .
Nr parametru - - Znaczenie
+Terminal -Terminal
W przypadku serwosterownikéw UMM-][J-B3 sygnat /
Pn511 H.ooo3 CN1-11 CN1-12 .
CLT jest wysytany z CN1-11, 12.
W przypadku serwosterownikéw UMM-L][]-B3 sygnat /
Pn511 H. oo3o CN1-05 CN1-06 .
CLT jest wysytany z CN1-05, 06.
W przypadku serwosterownikéw UMM-][J-B3 sygnat /
Pn511 H. o3oo CN1-09 CN1-10 .
CLT jest wysytany z CN1-09, 10.
| Pn511.0=3
CN1-11,CN1-12
ICLT
Wyijscie limitu Pn511.1=3
momentu | CN1-05.CN1-06
| Pn5112=3
CN1-09,CN1-10

Terminal wyjsciowy

4.11.8. Sygnat wyjsciowy detekcji momentu obrotowego (/TCR)

Typ Nazwa sygnatu Numer styku ztacza Ustawienie Znaczenie
Nie uwzgledniajac tego Wyjsciowy moment obrotowy
ustawienia w ustawieniu Wigczony=L serwosilnika jest wyzszy niz wartosé
Wyijscie /TCR domysinym, wybierz parametru Pn529.

wyjscie terminala,
ustawiajgc parametr Pn511

Moment wyjsciowy serwosilnika jest

Wytaczony=H . .. L
nizszy niz wartos¢ parametru Pn529.

Czas detekcji momentu obrotowego jest ustawiany przez Pn530.
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Opis parametru Pn511:
0 /COIN(/V-CMP) sygnat
/TGON wyjscie wykrywajgce obrot

/S-RDY sygnat przygotowujgcy serwonaped

/CLT sygnat ograniczenia momentu obrotowego

/BK sygnat blokady hamulca

/PGC wyjscie impulsowe-C enkodera

OT wyjscie sygnatu przekroczenia

/RD sygnat wzbudzenia serwosilnika

/HOME sygnat osiggniecia pozycji bazowej

/TCR wyjscie detekcji momentu obrotowego
R-OUT1 zdalne wyjscie 1
R-OUT-2 zdalne wyjscie 2

W|(>|lO|o|(N|loo|lUu|pD|W|N|F
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4.12. Automatyczne strojenie online

Dostepnych jest kilka metoda strojenia:
e  Strojenie jednoparametrowe (Pn106)
e Auto-regulacja (Pn100.0i Pn101)
. Reczne strojenie

Uwaga!

e Nie wykonuj ekstremalnych zmian parametréow zwigzanych z wzmocnieniem serwonapedu, moze to spowodowac
niestabilng prace serwonapedu i moze spowodowac uszkodzenie maszyny lub obrazenia ciata.
e Dostosuj wzmocnienia stopniowo, potwierdzajgc dziatanie serwosilnika.

4.12.1. Strojenie jednoparametrowe
Strojenie jednoparametrowe jest najprostszym efektywnym sposobem do strojenia serwonapedu, ktéry zapewnia

powtarzalne dziatanie. Metoda pozwala réwniez na osiggniecie profilu ruchu bliskiemu zgdanemu. W razie checi uzycia
recznego strojenia metoda pozwala na tatwe przetgczenie miedzy tymi dwom a metodami.
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4.12.2. Procedura strojenia jednoparametrowego online

Uruchom naped zgodnie z wykorzystywanym
systemem ruchu, uZywajac ustawien
fabryczmych

Zmnigjsz sztywnosc
(Rigidity) o 1 (Pn101)

Dziata prawidtowao?

Y

Nie

Serwonaped wydaje diwigki?

Tak
Hie

Czy wzmocnienie (Gain) jest
powyZej wartogci 1007

Tak

Mie . 4

Dwukrotnie zwieksz

wzmaocnienie (Gain)
(Pn106)

Zmniejsz wzmocnienie
(Gain) o 25% (Pn1086)

Dziata prawidtowo?

Zmniejsz
wzmocnienie o 10%
(Pn10&)

¥

Y

Gotowe
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4.12.3. Auto-regulacja online

Auto-regulacja online oblicza moment bezwtadnosci obcigzenia podczas pracy serwonapedu i ustawia parametry tak,
aby wzmocnienie serwonapedu byto zgodne z obcigzeniem.
Auto-regulacja online moze nie by¢ skuteczna w nastepujgcych przypadkach:

e  Predkosé¢ serwosilnika jest mniejsza niz 100 obr/min

e Przyspieszenie lub spowolnianie serwosilnika jest nizsze niz 5000 obr/min.

e  Sztywnos¢ obcigzenia jest niska, a wibracje mechaniczne czesto wystepuja lub tarcie jest wysokie.

e  Moment obcigzenia predkosci zmienia sie znacznie.

e Gaz mechaniczny jest bardzo duzy.
Jesli warunek spetnia jeden z powyzszych przypadkéw lub zgdana operacja nie moze zostac¢ osiggnieta przez auto-
regulacje online, ustaw wartos¢ w Pn106 (ogdélne wzmocnienie serwonapedu) i wykonaj regulacje recznie.

e Powigzane parametry:

Nr Zakres L Sprawdzenie
Nazwa Jednostka L. Ustawienia Fabryczne .
parametru ustawien poprawnosci

Wybdr ustawien automatycznego
dostrajania online

[0] Ustawienia bezwtadnosci
obcigzenia UMM-[][J-B3: 0x0010 Po ponownym
Pn100 o - 0~0x0036 o
[1] Ustawienia automatycznego uruchomieniu
dostrajania online
[2] Zastrzezony

[3] Zastrzezony

Pn101 Ustawienie sztywnosci urzagdzenia - 0~36 6 Natychmiast
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START

h 4

Poczatkowe ustawienie Autotuningu
(Pn100=1)

Tak

Czy ruch jest prawidiowy?

Nie

Moment bezwiadonosci
obcigZenia ulega zmianie?

Tak

Autotuning w czasie rzeczywistym
(Pn100 =2, 3, 5, )

Nie

Czy ruch jest prawidiowy?

Popraw ustawienia sztywnosci
(Ustaw za pomoca Pn101)

Czy ruch jest prawidiowy?

Nie

Nie wykonuj Autotuningu
(Pn100=10)

KONIEC
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4.12.4. Ustawienie sztywnosci obcigzenia dla strojenia online

Istnieje 37 ustawien sztywnosci obcigzenia dla automatycznego strojenia online. Po wybraniu ustawienia sztywnosci

obcigzenia, wzmocnienia serwonapedu (wzmocnienie petli predkosci, statej czasowej catki petli predkosci, wzmocnienie

petli pozycji) sg okreslane automatycznie. Fabryczne ustawienie sztywnosci obcigzenia wynosi 5.

Ustawienie Wzrost Wazrost Stata Wazrost Wazrost Stata Wazrost Wazrost Stata
sztywnosci petli petli czasowa petli petli czasowa petli petli czasowa
urzadzenia | pozycji (s1) | predkosci | catkowania | pozycji | predkosci | catkowania | pozycji | predkosci | catkowania
(rad/s) petli (s?) (rad/s) petli (s?) (rad/s) petli
predkosci predkosci predkosci
(0.1ms) (0.1ms) (0.1ms)
Pn100.1=1 Standard Pn100.1=2 Stabilnos¢ Pn100.1=3 Wysoka precyzja
Pn104 Pn102 Pn103 Pn104 Pn102 Pn103 Pn104 Pn102 Pn103
0 16 63 637 10 63 796 27 63 318
1 24 94 424 16 94 531 41 94 212
2 31 126 318 21 126 398 55 126 159
3 39 157 255 26 157 318 69 157 127
4 47 188 212 31 188 265 82 188 106
5 55 220 182 37 220 227 96 220 91
6 63 251 159 42 251 199 110 251 80
7 71 283 141 47 283 177 124 283 71
8 79 314 127 52 314 159 137 314 64
9 86 345 116 58 345 145 151 345 58
10 94 377 106 63 377 133 165 377 53
11 102 408 98 68 408 122 179 408 49
12 110 440 91 73 440 114 192 440 45
13 118 471 85 79 471 106 206 471 42
14 126 502 80 84 502 99 220 502 40
15 134 534 75 89 534 94 234 534 37
16 141 565 71 94 565 88 247 565 35
17 149 597 67 99 597 84 261 597 34
18 157 628 64 105 628 80 275 628 32
19 165 659 61 110 659 76 289 659 30
20 173 691 58 115 691 72 302 691 29
21 181 722 55 120 722 69 316 722 28
22 188 754 53 126 754 66 330 754 27
23 196 785 51 131 785 64 344 785 25
24 204 816 49 136 816 61 357 816 24
25 212 848 47 141 848 59 371 848 24
26 220 879 45 147 879 57 385 879 23
27 228 911 44 152 911 55 399 911 22
28 236 942 42 157 942 53 412 942 21
29 243 973 41 162 973 51 426 973 21
30 251 1005 40 168 1005 50 440 1005 20
31 259 1036 39 173 1036 48 454 1036 19
32 267 1068 37 178 1068 47 467 1068 19
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33 275 1099 36 183 1099 45 481 1099 18
34 283 1130 35 188 1130 44 495 1130 18
35 291 1162 34 194 1162 43 509 1162 17
36 298 1193 34 199 1193 42 522 1193 17

e W celu przefaczenia na strojenie reczne nalezy zmieni¢ warto$¢ parametru Pn100 i wytgczy¢ serwosterownik

o Jesli podczas strojenia jednoparametrowego lub auto-regulacji chcemy przetaczy¢ na strojenie reczne, mozna
rozpocza¢ procedure od zmiany parametréw Pn102, Pn103, Pnl104 zgodnie z tabelg pozostawiajgc
wzmocnienie i sztywno$¢ serwonapedu bez zmian.

e To pozwoli na rozpoczecie strojenia z poczatkowg wartoscia wzmocnienia, ktdra jest bliska pozgdanemu
przebiegowi pracy i mozna dokonywaé poprawek przez minimalne zmiany wartosci wzmocnienia.

4.13. Bezwiadnosé

Przepiecie (A.13) moze sie zdarzy¢, jezeli serwosilnik przekroczy 30-krotnosé przyspieszenia bezwtadnosci obcigzenia.
Btad regeneracji (A.16) moze wystapi¢, jesli uzyjesz niewtasciwego wewnetrznego rezystora regeneracyjnego lub
zewnetrznego rezystora regeneracyjnego.
Jesli wystapi ktorykolwiek z powyzszych alarméw, wykonaj nastepujace czynnosci:

e  Zmniejsz wartos$¢ graniczng momentu obrotowego

e  Zmniejsz krzywa spowolnienia

e Zmniejsz predkos¢
Jedli alarm nie wytaczy sie w wyniku powyzszych dziatan, wybierz ponownie zewnetrzny rezystor regeneracyjny lub
skontaktuj sie z przedstawicielem UNITRONICS lub sprzedawcg, od ktérego zakupites produkty.
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5. Panel operatorski

5.1. Podstawowe dziatanie

5.1.1. Funkcje w panelu operatorskim

Panel operatorski jest wbudowanym panelem, ktéry sktada sie z sekcji wyswietlacza i przyciskdw znajdujacych sie na

przednim panelu serwonapedu.

Ustawienia parametréw, wyswietlanie statusu i wykonywanie funkcji uzytkowych sg wigczane za pomocg panelu

operatorskiego.

Nazwy i funkcje klawiszy panelu operatorskiego sg przedstawione ponizej:

EEEEE

o) (o

) (o)

J
MODE INC DEC ENTER
Odpowiadajaca
Symbol panelu P J.Q Funkcja
nazwa przycisku
Przyciski zwieksz.
A (INC) e Aby wyswietli¢ ustawienia parametréw i wartosci ustawien.
e Aby zwiekszy¢ wartos$¢ ustawienia.
Przycisk zmniejsz. L, L _—
v e Abyzmniejszy¢ warto$¢ ustawienia.
(DEC)
. e  Aby wybraé tryb podstawowy, taki jak: tryb wyswietlania, ustawienie
Przycisk tryb , . . -
M (MODE) parametréw trybu, tryb monitorowania lub tryb funkcji uzytkowych.
e Aby zapisa¢ ustawienie podczas ustawiania parametru i wyjsc.
< Przycisk ENTER Aby wyswietli¢ ustawienia parametréw i wartosci ustawien, i wytaczy¢ alarm

Uwaga: w tej instrukcji symbol panelu jest reprezentowany przez odpowiednia nazwe przycisku dla tatwego zrozumienia.

5.1.2. Resetowanie alarméw serwonapeddéw

Alarmy serwonapedu mozna zresetowac, naciskajac klawisz ENTER, gdy operator panelu jest w trybie wyswietlania.

Alarmy serwonapedu mozna rowniez resetowac za pomocg sygnatu wejsciowego CN1-39 (/ ALM-RST).

Nie ma potrzeby kasowania alarméw serwonapedu, jesli spowoduje to wytgczenie zasilania obwodu gtéwnego.

Uwaga: Po wystgpieniu alarmu usun jego przyczyne przed zresetowaniem.

5.1.3. Wybdr podstawowych trybow

Podstawowe tryby obejmuja tryb wyswietlania statusu, tryb ustawiania parametrdéw, tryb monitorowania i tryb funkcji

uzytkowych. Za kazdym nacisnieciem przycisku MODE wybierany jest nastepny tryb w sekwencji.

Wybierz tryb podstawowy, aby wyswietli¢ status operacji, ustawi¢ parametry i odniesienia operacji.

Tryby podstawowe wybieramy w nastepujacej kolejnosci.
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Zasilanie wigczone

U

Tryb wyswietlania statusu IZ":" o E
1 L

Tryb ustawiania parametrow :—T' i |r‘__i-r :‘__: ﬁ
: 1

Tryb monitorowania ir__: "1 |J :‘__: ﬁ
! |

Tryb funkeji uzytkowych - i |,‘__;' :__.5 ﬁ

5.1.4. Tryb wyswietlania statusu

Tryb wyswietlania statusu wyswietla status serwonapedu jako dane bitow i kody.

e Wybieranie trybu wyswietlania statusu

Tryb wyswietlania statusu jest wybierany po wiaczeniu zasilania. Jesli nie jest wyswietlany, wybierz ten tryb, naciskajgc
przycisk MODE.

Nalezy pamietaé, ze sposob wyswietlania rdézni sie miedzy sterowaniem predkoscig/momentem obrotowym a
sterowaniem pozycja.

Dane bitowe Kod
U S S 3. =%
w] [ ][] [m
\</ N
B 720 N | L L
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e Wyswietlanie danych bitowych

svmbol Tryb kontroli predkosci/momentu obrotowego Tryb kontroli pozycji
ymbol.
Dane bitowe Opis Dane bitowe Opis
Swieci, gdy réznica miedzy
serwosilnikiem i predkoscia Swieci sie, jesli btad miedzy
referencyjng jest taka sama lub pozycja referencyjng a
L, mniejsza niz wstepnie ustawiona B . rzeczywistg pozycja serwosilnika
Zbieznosé L. Zakonczenie . . . .
1 L. wartos¢. . . jest ponizej wartosci zadane;j.
predkosci L L pozycjonowania L
Wartosc¢ biezgca: Pn501 (ustawienie Wartosc biezaca: Pn500
fabryczne to 10 obr/min) (ustawienie fabryczne 10
Zawsze Swieci w trybie kontroli impulsow)
momentu obrotowego.
Blokad Swieci dla bloku podstawowego. Swieci dla bloku podstawowego.
okada
2 dst Nie $wieci przy wtgczonym Blok podstawowy | Nie swieci przy wtgczonym
odstaw
P v serwosilniku. serwosilniku.
Wiaczone oL L . Wiaczone L L .
. Swieci, gdy zasilanie sterowania . Swieci, gdy zasilanie sterowania
3 zasilanie . zasilanie .
serwonapedem jest wigczone. serwonapedem jest wigczone.
kontrolne kontrolne
Swieci sie, gdy wartoé¢ zadana
predkosci wejsciowej przekracza
wartosc zadanga. Nie Swieci, jesli o .
. .. . L Swieci, jesli wprowadzono impuls
Wejscie wartos$¢ zadana predkosci Odniesienie .
s e - - referencyjny.
4 predkosci wejsciowej jest nizsza od wartosci wejscia L .
- . . Nie swieci, jesli nie zostanie
referencyjnej | zadanej. impulsowego . .
o i podany impuls referencyjny.
Wartos¢ domysina: Pn503
(ustawienie fabryczne to 20
obr/min)
Swieci, jedli wejéciowy moment L .
L, Swieci, gdy zostanie
. obrotowy przekracza wartos¢ .
Wejscie L . wprowadzony sygnat kasowania
. zadang. Nie $wieci, jesli wejsciowy Btad kasowania . i
referncyjne . licznika bteddéw.
5 moment obrotowy referencyjny jest sygnatu L. L.
momentu . . . N o Nie swieci, gdy nie jest
ponizej wartosci zadanej. Wartos¢ wejsciowego .
obrotowego . wprowadzany sygnaf kasowania
zadana: 10% znamionowego . X
licznika bteddéw.
momentu obrotowego
Swieci, gdy zasilanie obwodu Swieci, gdy zasilanie obwodu
gtéwnego jest wiaczone i dziata gtéwnego jest wiaczone i dziata
Gotowy do . .
6 a normalnie. Gotowy do pracy | normalnie.
C
pracy Nie $wieci, gdy zasilanie obwodu Nie swieci, gdy zasilanie obwodu
gtéwnego jest wytaczone. gtéwnego jest wytaczone.
T . o Swieci, jesli predko$é serwosilnika
Swieci, jesli predkos¢ serwosilnika L,
L. przekracza wartos¢ zadang
przekracza wartos¢ zadang S ‘.
. L ., Nie swieci, jesli predkosc
Wykrywanie Nie $wieci, jesli predkosé¢ . o )
| o ° . Wykrywanie serwosilnika wynosi
7 obrotéw serwosilnika jest nizsza od wartosci , . o .
. L. i obrotéw /TGON | ponizej wartosci zadanej.
/TGON zadanej. Wartos$¢ domyslna: Pn503 . )
T Wartos¢ domysina: Pn503
(ustawienie fabryczne to 20 o
. (ustawienie fabryczne to
Obr/min) .
20 Obr/min)
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e Wyswietlane kody

Kod Znaczenie
L [ Blok podstawowy
LAYy Serwo WYt (zasilanie silnika wytgczone)
- Praca
LA Serwo Wt (zasilanie silnika wtgczone)
[ _ [ Obrét do przodu zabroniony
LI USR] CN1-16 (P-OT) jest wyfaczony.
_ Obrét do tylu zabroniony
LB |USCR] Ly CN1-17 (N-OT) jest wytaczony.
[« Status alarmu
LECAUSCR ) Wyswietla numer alarmu.

Nacisnij klawisz ENTER, aby skasowa¢ obecny alarm serwonapedu.

5.1.5. Praca w trybie ustawiania parametrow

Serwonaped oferuje wiele funkcji, ktére mozna wybrac lub dostosowac za pomocg ustawien parametréw. Szczegétowe
informacje zawiera A.1 Lista parametréw.

e Procedury ustawiania parametrow

Ustawienia parametréw mozna wykorzysta¢ do zmiany danych parametréw. Przed zmiang danych sprawdz dopuszczalny
zakres parametru.

Ponizszy przyktad pokazuje, jak zmieni¢ parametr Pn102 z ,,100” na ,,85".

1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb ustawiania parametrow.

Fd v v

2. Nacisnij klawisz INC lub klawisz DEC, aby wybra¢ numer parametru.

Fl I i

3. Naciénij klawisz ENTER, aby wyswietli¢ aktualne dane Pn102.

B v e

4. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby zmieni¢ dane na zadang liczbe 00085. Przytrzymaj przycisk, aby przyspieszy¢

‘~

" -

zmiane wartosci. Po osiggnieciu wartosci maksymalnej lub minimalnej nacis$niecie odpowiednio przycisku INC lub
DEC nie przyniesie zadnego efektu.

5. Nacisénij raz przycisk ENTER lub MODE, aby powrdci¢ do wyswietlania Pn102.
= I e
L=}

5.1.6. Praca w trybie monitorowania

Tryb monitorowania umozliwia monitorowanie wartosci referencyjnych wprowadzanych do serwonapedu, statusu
sygnatu wej$é/wyjs$¢ oraz statusu wewnetrzne serwonapedu.

e Korzystanie z trybu monitorowania
Ponizszy przyktad pokazuje, jak wyswietli¢ wartos¢ (1500) zapisang w Un001.

130

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/E> ELMARK % uNITRONICS'

Automatyka

Panel operatorski

1.  Nacisnij przycisk MODE, aby wybrac tryb monitorowania.

1
[N}

2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer monitora do wyswietlenia.

B3 e v

3. Nacisnij klawisz ENTER, aby wyswietli¢ dane dla numeru monitora wybranego w kroku 2.

I =4 e

4.  Nacisnij jeszcze raz przycisk ENTER, aby powrdci¢ do wyswietlania monitora numerdw.

B = e

™ -

" -

e Lista trybow monitorowania
Zawarto$¢ wyswietlacza w trybie monitorowania

Numer monitora Wyswietlacz monitora
Rzeczywista predkos¢ serwosilnika (jednostka:
Un000 :
obr/min)
Wejsciowa predkosc referencyjna (jednostka:
Un001 .
obr/min)
Un002 Wejsciowy moment referencyjny (jednostka:%)
n
(w odniesieniu do momentu znamionowego)
Un003 Wewnetrzny moment referencyjny (jednostka:%) Wewnegtrzny wyswietlacz stanu bitéw
n
(w odniesieniu do momentu znamionowego)
- - p 76 543210
Un004 Liczba impulséw kata obrotu enkodera
Un005 Podglad sygnatu wejsciowego —> YAl a0 a0 a
Un006 Podglad sygnatu enkodera —> yupap apa
Un007 Podglad sygnatu wyjsciowego —>
Czestotliwos¢ podawana przez impuls jednostka:
Un008 € p p puls
1kHZ
Un009 Liczba impulséw obrotowych serwosilnika
Un011 Bfad licznika impulséw
Un013 Liczba podanych impulséw
Un015 Obciazenie procentowe bezwtadnosci
un016 Wskaznik przecigzenia serwonapedu
Un017 Temperatura uzwojenia serwosilnika Nie dotyczy
Un018 EEPROM enkodera zapisuje typy silnikdw i
n
enkoderdéw oraz informacje o korelacji
un019 Zastrzezony
Un020 Zastrzezony
Wewnetrzna temperatura Nikon Encode (jednostka:
Un021
oc)
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Zawarto$¢ wyswietlacza bitowego jest pokazana w ponizszej tabeli.

Zawartos¢
UMM-[1[1-B3
/S-ON (CN1-14)
/PCON (CN1-15)
P-OT (CN1-16)
N-OT (CN1-17)
/ALM-RST (CN1-39)
/CLR (CN1-40)
/PCL (CN1-41

7 /NCL (CN1-42)
Numer monitora Wyswietlany numer LED Zawartos¢

Numer monitora Wyswietlany numer LED

Un005

|l bh|lW|IN|[F|O

0 (Nieuzywany)

(Nieuzywany)

(Nieuzywany)

Faza-C

Un006
Faza-B

Faza-A
(Nieuzywany)

N|{ojfu|bh|WwWIN

(Nieuzywany)

Zawartos¢
UMM-[11-B3
CN1_05, CN1_06
CN1_07,CN1_08
CN1_09,CN1_10
CN1_11,CN1_12

Numer monitora Wyswietlany numer LED

un007

W|N|[Fk| O

Metody wyswietlania Un009, Un011 i Un013 s3 nastepujace:

1. Do wyswietlenia uzywane sg trzy strony. Pierwsza strona pokazuje 4 niskie bity. Druga strona pokazuje 4 Srodkowe
bity, trzecia strona pokazuje 4 wysokie bity.

2. Pigty cyfra odpowiada za wyswietlanie 4 niskich bitéw, 4 $rednich bitéw lub 3 wysokich bitéw. Dolna linia
wyswietlacza pokazuje 4 niskie bity. Srodkowa linia wyéwietlacza lampy btyskowej pokazuje 4 $rodkowe bity. Gérna
linia wyswietlacza pokazuje 3 wysokie bity.

3. Gdy wartos¢ parametru jest ujiemna, punkt dziesietny pigtej cyfrowy bedzie sie Swiecit. Bez wzgledu na to, na ktérej
stronie sie znajduje. A czwarta cyfra na trzeciej stronie pokazuje znak minus.

4.  Przetaczanie 4 niskich, 4 srodkowych i 3 wysokich bitéw odbywa sie za pomocg przyciskéw UP i DOWN.

-121 4748 3648 jest wyswietlane w nastepujacy sposob :

S| g o T | Y o
| D | | ot o |
4 niskie bity 4 srodkowe bity 3 wysokie bity
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121 4748 3647 jest wyswietlane w nastepujacy sposob :

S T | e Ao oo | [ T
1L DL O A 1| {
4 niskie bity 4 srodkowe bity 3 wysokie bity

5.2. Praca w trybie funkcji uzytkowych

W trybie funkcji uzytkowych operator panelu moze by¢ uzywany do uruchamiania i regulacji serwosterownika i
serwosilnika.
Ponizsza tabela pokazuje parametry w trybie funkcji uzytkowych.

Nr parametru Funkcja
Fn000 Wyswietlanie danych Sledzenia alarméw
Fn001 Inicjalizacja ustawienia parametréw
Fn002 Praca w trybie JOG
Fn003 Automatyczna regulacja offsetu referencji predkosci
Fn004 Reczna regulacja offsetu referencji predkosci
Fn005 Automatyczna regulacja detekcji pradu serwosilnika
Fn006 Reczna regulacja detekcji pragdu serwosilnika
Fn007 Wyswietlanie wersji oprogramowania
Fn008 Uczenie pozycji
Fn009 Wykrywanie bezwtadnosci statycznej
Fn010 Enkoder absolutny, wieloobrotowy, reset danych i alarmu
Fn011 Reset alarmow zwigzanych z enkoderem absolutnym

Uwaga: Fn010, Fn011 mozna stosowac tylko wtedy, gdy serwosilnik jest wyposazony w enkoder absolutny.

5.2.1. Wyswietlanie historii alarmow

Wyswietlacz historii alarméw moze wyswietla¢ do 10 wczesniej wystepujacych alarméw. Alarm jest wyswietlany na
Fn0O0O, ktory jest przechowywany w danych historii alarméw.
Postepuj zgodnie z ponizszymi procedurami, aby potwierdzi¢ wygenerowane alarmy.

Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.
Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkcji wyswietlania poprzednich danych historii alarmu.

El 1 v v

3. Nacisnij raz przycisk ENTER, aby wyswietli¢ najnowsze dane alarmu.

Numer sekwencji alarmu  Kod alarmu

'™ -
e

[ _ e [ ]
11 x| D

4. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wyswietli¢ inne ostatnie alarmy, ktére wystapity.

g
@ﬁ@) ElE

5. Nacisnij klawisz ENTER, wyswietlacz powréci do Fn000.
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Uwaga: Przytrzymaj klawisz ENTER przez jedng sekunde z wyswietlonym kodem alarmu, wszystkie dane historii

alarméw zostang usuniete.

P e

5.2.2. Inicjalizacja ustawienia parametréow

Postepuj zgodnie z ponizszymi procedurami, aby wykonac inicjalizacje ustawien parametréw.
1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybrac tryb funkcji uzytkowych.
2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkgji inicjalizacji ustawier parametréw.

El 5 e e

3. Nacisnij klawisz ENTER, aby przejs¢ do trybu ustawien parametrow.

A

4. Przytrzymaj klawisz ENTER przez jedng sekunde, parametry zostang zainicjowane.
NN | -~/
/7 7/ ANEAN
5. Zwolnij kIaW|sz ENTER, aby powrdci¢ do ekranu trybu funkcji uzytkowych Fn001.

El 5 e e

Uwaga:

‘~
-—

Nacisniecie klawisza ENTER z wtgczonym serwonapedem nie inicjuje ustawien parametrow.
Zainicjuj ustawienia parametréw z wytgczonym serwonapedem.

5.2.3. Praca w trybie JOG

Postepuj zgodnie z ponizszymi procedurami, aby uruchomi¢ serwosilnik w trybie JOG.
1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybrac tryb funkcji uzytkowych.
2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkcji pracy w trybie JOG.

El =

3. Nacisénij klawisz ENTER, aby wejs¢ w tryb pracy JOG.

1 P v

4. Nacisnij przycisk MODE, aby wejs¢ w stan wtgczenia serwonapedu (zasilanie serwosilnika wtgczone).

i P v

5. Nacisnij przycisk MODE, aby przetgczy¢ miedzy stanem wtgczenia serwonapedu a wytaczeniem serwonapedu.

Serwosterownik musi by¢ w stanie serwo Wt, gdy serwosilnik pracuje.
6. Nacisnij klawisz INC lub DEC, aby obrdci¢ serwosilnik.
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Obroty do przodu

Obroty do tylu

7. Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdci¢ do wyswietlania trybu funkcji uzytkowych Fn002. Teraz serwonaped jest
wytgczony (serwosilnik wytgczony).

Fl o e

5.2.4. Automatyczna regulacja offsetu predkosci referencyjnej

Podczas korzystania ze sterowania predkoscig/momentem (analogowa referencja) serwosilnik moze obraca¢ sie powoli,
nawet jesli jako analogowe napiecie referencyjne podano 0 V.

Dzieje sie tak, gdy sterownik nadrzedny lub obwdd zewnetrzny ma niewielkie przesuniecie (w jednostkach mV) napiecia
referencyjnego.

Tryb automatycznej regulacji offsetu referencji automatycznie mierzy offset i dostosowuje napiecie referencyjne. Moze
regulowac offset referencji predkosci i momentu obrotowego.

Serwonaped automatycznie dostosowuje offset, gdy sterownik nadrzedny lub obwdd zewnetrzny ma offset napiecia
referencyjnego.

Referencja napigcia Referencja napiecia

Offset
Referencji predkosci

Automatyczna korekcja offsetu

Offset automatycznie
dostosowany w
serwosterowniku
redkosci

Referencja p

Po zakonczeniu automatyczna regulacja offsetu jest zapisywana w serwosterowniku. Offset mozna sprawdzi¢ w trybie
recznej regulacji offsetu referencji predkosci (Fn004). Patrz 4.5.3 Regulacja offsetu referenciji.

Automatycznej regulacji offsetu referencji (Fn003) nie mozna zastosowaé, gdy utworzono petle potozenia za pomoca
sterownika nadrzednego, a impuls btedu zmienia sie na zero przy zatrzymaniu serwosilnika z powodu blokady
serwonapedu. Uzyj recznej regulacji offsetu referencji predkosci dla petli pozyciji.

Funkcji kontroli predkosci zerowej mozna uzy¢ do wymuszenia zatrzymania serwosilnika, gdy podano zerowg predkosc
referencyjna.

Uwaga: Offset referencji predkosci moze by¢ automatycznie regulowana jedynie przy wytgczonym serwonapedzie.

Dostosuj offset referencyjny predkosci automatycznie w ponizszej procedurze.
1. Wylacz serwonaped i wprowadz napiecie referencyjne 0 V z sterownika nadrzednego lub obwodu zewnetrznego.

Serwosterownik Serw osilnik

0 V referencja
Sterownik | Predkosci \\ /

nadrzedny

Serwo O 5
Serwo OFF Wolny obrét

(Serwo ON)
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2. Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.
3. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybraé numer funkcji uzytkowej Fn003.

El o e

4. Nacisnij przycisk ENTER, aby wejs¢ w tryb automatycznej regulacji offsetu predkosci referencyjne;j.

HEERE

5. Nacisnij przycisk MODE na dtuzej niz sekunde, offset referencji zostanie automatycznie dostosowany.

\NNI| 2/
P

] ]

6. Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdci¢ do ekranu trybu funkcji uzytkowych Fn003.

bl e e

7. Automatyczne dostosowanie offsetu predkosci referencyjnej jest zakonczone.

5.2.5. Reczna regulacja offsetu predkosci referencyjnej

Reczna regulacja offsetu referencji predkosci/momentu obrotowego jest stosowana w nastepujacych przypadkach:

e Jesli w sterowniku nadrzednym zostanie utworzona petla pozycji, a btad zostanie wyzerowany po zatrzymaniu

serwosterownika

e  Celowe ustawienie offsetu na pewng wartosé.
Ten tryb stuzy do sprawdzania danych offsetu, ktére zostaty ustawione w trybie automatycznej regulacji offsetu referencji
predkosci/momentu obrotowego.
Ten tryb dziata w taki sam sposéb, jak tryb automatycznej regulacji, z ta réznica, ze wielkos¢ offsetu jest wprowadzana
bezposrednio podczas regulacji.
Zakres regulacji offsetu i jednostka ustawien sg nastepujace.

Referencja momentu cbrotowego

A

Regulacja zakresu offsetu

Zakres regulacji offsetu:
» -1024-+1024

Wejsciowy prad analogowy

Ustawienie jednostki
offsetu

Uwaga:
Gdy przesuniecie zastosowane w automatycznej regulacji przekroczy zakres regulacji recznej (-1024 ~ + 1024), regulacja
reczna bedzie niewazna.
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Dostosuj analogowy offset referencyjny w nastepujacy sposdb:
1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.
2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkcji uzytkowych Fn004.

Fl v e

3. Nacisnij przycisk ENTER, aby wej$¢ w tryb recznej regulacji offsetu predkosci referencyjne;j.

B I 1

4. Wiacz sygnat Serwo ON, wyswietlacz pokaze sie w nastepujgcy sposéb:

B EEN

5. Przytrzymaj klawisz ENTER, zostanie wyswietlony offset predkosci referencyjne;j.

11
[N}

6. Nacisnij klawisz INC lub DEC, aby zmieni¢ offset.

-~

7. Przytrzymaj klawisz ENTER, aby powrdci¢ do ekranu w kroku 4.
8. Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdci¢ do ekranu trybu funkcji uzytkowych Fn004.

El B v

Reczne ustawianie offsetu predkosci referencyjnej jest zakorniczone.

5.2.6. Regulacja sygnatu wykrywania prgdu serwosilnika

Automatyczna regulacja offsetu detekcji pradu serwosilnika jest wykonywana w UNITRONICS przed wysytka. Zasadniczo
uzytkownik nie musi wykonywac tej regulacji.

Dokonaj tej regulacji tylko wtedy, gdy wymagana jest bardzo doktadna regulacja w celu zmniejszenia tetnienia momentu
spowodowanego offsetem pradu.

W tej czesci opisano automatyczng i reczng regulacje offsetu detekcji pradu serwosilnika.

Uwaga:

e Regulacja offsetu sygnatu detekcji pradu serwosilnika jest mozliwa tylko wtedy, gdy zasilanie jest dostarczane do
gtéwnego obwodu zasilania, a serwonaped jest wytgczony.

e Wykonaj automatyczng regulacje offsetu, jesli tetnienie momentu obrotowego jest zbyt duze w poréwnaniu z
tetnieniem innych serwonapeddéw.

o Jeslita funkcja, zwtaszcza w przypadku recznej regulacji, zostanie wykonana niedbale, moze to pogorszy¢ wydajnosé.

Automatyczna regulacja offsetu sygnatu wykrywania pradu serwosilnika

Ustaw sygnat wykrywania pradu serwosilnika automatycznie wedtug nastepujgcej procedury:
Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.

Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybraé numer funkcji uzytkowej Fn005.

El e

4. Nacisnij przycisk ENTER, aby przejs¢ do automatycznej regulacji trybu sygnatu wykrywania pradu serwosilnika.

)]

5. Nacisnij przycisk MODE, wyswietlacz bedzie migat przez jedng sekunde. Offset zostanie automatycznie dostosowany.

woN e
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6. Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdci¢ do ekranu trybu funkcji uzytkowych Fn005.

El e

Automatyczna regulacja offsetu sygnatu detekcji pradu serwosilnika jest zakonczona.

e Reczna regulacja przesuniecia sygnatu wykrywania pradu serwosilnika
Ustaw recznie sygnat wykrycia pradu serwosilnika, wykonujac ponizszg procedure.
1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.

2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybraé numer funkcji uzytkowych Fn006.

El e i

3. Nacisnij klawisz ENTER, aby wejs¢ do recznej regulacji sygnatu wykrywania pradu serwosilnika.

F I e P

4. Nacisnij przycisk MODE, aby przetaczy¢ miedzy fazg U (o _ CuA) a fazg V (1_ Cub) regulacji offsetu detekcji pradu
serwosilnika.

o =

5. Przytrzymaj klawisz ENTER przez jedng sekunde, aby wyswietli¢ wartos¢ offsetu fazy V.

1 e = B v

6. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby ustawi¢ offset.

I v e

7. Nacisnij klawisz ENTER przez jedng sekunde, aby powrdci¢ do ekranu w kroku 3 lub 4.
8. Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdcié do ekranu trybu funkcji uzytkowych Fn006.

El e i

Reczne ustawianie offsetu sygnatu detekcji pradu serwosilnika jest zakoriczone.

Uwaga:
Zakres regulacji offsetu wykrywania pradu serwosilnika wynosi od -1024 do +1024.

5.2.7. Wyswietlenie wersji oprogramowania

Wybierz Fn007 w trybie funkcji narzedzia, aby sprawdzi¢ aktualng wersje oprogramowania napedu.
1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.
2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkcji uzytkowej Fn007.

El 1 e

3. Nacisnij klawisz ENTER, aby wyswietli¢ wersje oprogramowania DSP (najwyzszy bit wyswietla d lub E lub F lub 0).
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E I e

4. Nacisnij przycisk MODE, aby wyswietli¢ wersje oprogramowania FGPA / CPLD (najwyzszy bit wyswietla P).

Fd 8 I e

5. Nacisnij przycisk MODE, aby powrdci¢ do wyswietlania wersji oprogramowania DSP.

6. Nacisnij klawisz ENTER, aby powrdci¢ do ekranu trybu funkcji uzytkowych Fn007.

5.2.8. Funkcja uczenia pozyciji
Wykonaj funkcje uczenia pozycji w nastepujgcej procedurze.

1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybrac tryb funkcji uzytkowych.
2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkcji uzytkowej Fn008.

Fl 1 e

3. Nacisnij klawisz ENTER, pokaze sie wyswietlacz jak ponize;j.

= ERIC]H]

4. Nacisnij klawisz ENTER, pokaze sie wyswietlacz jak ponizej.
NN 7/
/ 7/ | NN\

5. Zwolnij klawisz ENTER, aby zakoriczy¢ funkcje uczenia pozycji.

5.2.9. Wykrywanie bezwtadnosci statycznej

Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.
2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkcji uzytkowej Fn009.

El e ]

3. Nacisnij klawisz ENTER, pokaze sie wyswietlacz jak ponizej.

HEEEE

Nacisnij przycisk MODE, aby obréci¢ serwosilnik, wyswietli sie predkos¢ dynamiczna serwosilnika.

5. Jednostka bezwtadnosci silnika i catkowita bezwtadnos$¢ obcigzenia wyswietlana po zatrzymaniu serwosilnika to
kg.cm?
Wykrywanie bezwtadnosci statycznej jest zakonczone.

Uwaga: Przed wykryciem upewnij sie, ze serwosilnik wykonuje co najmniej 6 petnych obrotéw w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazowek zegara.
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5.2.10. Dane wieloobrotowe enkodera absolutnego i resetowanie alarmow

1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybrac tryb funkcji uzytkowych.
Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkcji uzytkowej Fn010.

El v

3. Nacisnij klawisz ENTER, pokaze sie wyswietlacz jak ponizej.

== 5]

4.  Nacisnij przycisk MODE, aby zresetowac¢ dane wieloobrotowe enkodera absolutnego i alarm.

HEEEE

5. W ten sposob catkowite resetowanie danych enkodera absolutnego i resetowanie alarmu jest zakoriczone.

Watzne:
Ta funkcja usunie absolutng pozycje enkodera; nalezy zwrdéci¢ uwage na bezpieczenstwo mechaniczne.
Po skasowaniu danych wieloobrotowych inne alarmy enkodera zostang zresetowane w tym samym czasie.

5.2.11. Resetowanie alarméw zwigzanych z enkoderem absolutnym

1. Nacisnij przycisk MODE, aby wybra¢ tryb funkcji uzytkowych.
2. Nacisnij przycisk INC lub DEC, aby wybra¢ numer funkcji uzytkowej Fn011.

El v

3. Nacisnij klawisz ENTER, pokaze sie wyswietlacz jak ponizej.

HEEEE

4. Nacisnij przycisk MODE, aby skasowac alarmy.

HEEEE

5. W ten sposdb resetowanie alarméw zwigzanych z enkoderem absolutnym jest zakornczone.
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6. Komunikacia MODBUS

6.1. Podtaczenie komunikacji RS-485

Komunikacja za pomocg protokotu MODBUS moze by¢ zastosowana do serwonapeddw serii UMD, ktore umozliwiaja
modyfikacje parametréw i wykonywanie operacji monitorowania.

W przypadku serwonapedéw UMM- oo -B3 metodg komunikacji jest interfejs RS-485 (CN3 i CN4). Definicje zaciskow
ztgcza komunikacyjnego sg nastepujace.

CN3:
Nr terminalu Nazwa Funkcja
1 —_
Zastrzezone
2 J—
3 485+ Terminal komunikacyjny RS-485
4 ISO_GND
Izolowane uziemienie
5 ISO_GND
6 485- Terminal komunikacyjny RS-485
7 CANH Terminal komunikacyjny CAN
8 CANL Terminal komunikacyjny CAN

Uwaga: Nie nalezy zwierac zaciskow 1i2 CN3.

CN4:
Nr terminalu Nazwa Funkcja

1 — Zastrzezone

2 — Zastrzezone

3 485+ Terminal komunikacyjny RS-485

4 ISO_GND . L

s S0_GND Zaizolowane uziemienie

6 485- Terminal komunikacyjny RS-485

7 CANH Terminal komunikacyjny CAN

8 CANL Terminal komunikacyjny CAN
Uwaga:

1. Dtugos¢ kabla powinna by¢ mniejsza niz 100 metréw w srodowisku o minimalnym zaktéceniu elektrycznym. Jesli jednak
predkos¢ transmisji przekracza 9600 b/s, uzyj kabla komunikacyjnego o dtugosci maksymalnej 15 metréw, aby zapewnié¢
doktadnos¢ transmisji.

2. W przypadku korzystania z RS-485 mozna podtgczy¢ maksymalnie 31 serwonapeddw. Rezystancje koncowe sa
stosowane na obu korncach sieci 485. Jesli chcesz potgczy¢ wiecej urzadzen, uzyj repeaterdw.

3. CN3 serwonapedu jest zawsze uzywany jako terminal wejsciowy kabla komunikacyjnego, a CN4 jest zawsze uzywany
jako terminal wyjsciowy kabla komunikacyjnego (jesli nadal trzeba podtgczy¢ stacje podrzedne, kabel komunikacyjny jest
podtgczony z terminala CN4 do nastepnej stacji podrzednej; w razie potrzeby, dodaj rezystor rownowazacy w terminalu
CN4.) Zabrania sie podtaczania CN3 jakichkolwiek dwdch serwonapeddw bezposrednio, gdy podtgczonych jest wiele
serwonapedow serii UMD.

Przyktad:

Gdy sie¢ RS-485 sktada sie ze sterownika PLC i trzech serwonapedéw (A, B i C), okablowanie powinno wygladac
nastepujacy sposob:

PLC>CN3zA,CN4zA->CN3zB,CN4zB > CN3zC,CN4zC - 120Q rezystancja koricowa.
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W przypadku serwonapedéw UMD- ooo EG-EC metoda komunikacji wykorzystuje standardowy port mini-USB. Za
pomoca uktadu CP2102 konwertuje komunikacje RS232 na komunikacje USB. Dlatego konieczne jest zainstalowanie
dysku CP2102 na komputerze hosta. Ponadto definicje zaciskow ztgcza komunikacyjnego sg nastepujace.

Nr terminalu Nazwa Funkcja
1 5V Izolowana moc
2 D- Terminal komunikacyjny
3 D+ Terminal komunikacyjny
4 DI Zastrzezone
5 G Zaizolowane uziemienie

6.2. Parametry zwigzane z komunikacja MODBUS

Nr . s - Tryb .
Opis Poprawnos¢ ustawienia . Znaczenie
parametru sterowania

Pn700.0 Szybkos¢ transmisji
MODBUS

[0] 4800bps

[1] 9600bps

[2] 19200bps

Pn700.1 Protokét komunikacyjny
[0] 7, N, 2 (MODBUS,ASCII)

[1] 7, E, 1 (MODBUS,ASCII)

[2]17, 0, 1 (MODBUS,ASCII)

Po ponownym . [318, N, 2 (MODBUS,ASCII)

Pn700 Szesnastkowy o Wszystkie
uruchomieniu [4] 8, E, 1 (MODBUS,ASCII)

[5] 8, 0, 1 (MODBUS,ASCII)

[6] 8, N, 2 (MODBUS,RTU)

[7]8, E, 1 (MODBUS,RTU)

[8] 8, 0, 1 (MODBUS,RTU)
Pn700.2 Wybor protokotu
komunikacji

[0] Komunikacja SCI bez protokotu
[1] Komunikacja MODBUS SCI
Pn700.3 Zastrzezone

. Adres osi protokotu komunikacji
Adres osi Po ponownym

Pn701 o Wszystkie MODBUS
MODBUS uruchomieniu
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6.3. Protoko6t komunikacyjny MODBUS

Protokét komunikacyjny MODBUS jest uzywany tylko wtedy, gdy Pn700.2 jest ustawiony na 1. Istniejg dwa tryby
komunikacji MODBUS: tryb ASCII i tryb RTU.
W nastepnej sekcji opisano dwa tryby komunikacji.

6.3.1. Znaczenie kodu

Tryb ASCII:
Kazde 8-bitowe dane sktadajg sie z dwdch znakow ASCIl. Na przyktad: Jedne dane 1-bajtowe 64 H (wyrazenie
szesnastkowe) jest wyrazony jako kod ASCII ,,64”, ktéry zawiera ,,6” jako kod ASCII 36H i ,,4” jako kod ASCII 34H.

Kod ASCII dla cyfr od 0 do 9, znaki od A do F sg nastepujace:

Znak Io! 11! 12! 131 I4I 15! 16I I7I
Kod ASCII 304 31y 32y 334 34y 35y 364 37w
Znak DY Y o B c Y s =
Kod ASCII 384 394 41y 42y 43y 44 y 45y 464
Tryb RTU:

Kazde 8-bitowe dane sktadajg sie z dwdch 4-bitowych danych szesnastkowych, to znaczy normalnych danych
szesnastkowych. Na przyktad: dane dziesietne 100 mozna wyrazi¢ jako 64H przez 1-bajtowe dane RTU.

Struktura danych:
10-bitowy znak (dane 7-bitowe)

Pn700.1=0: 7, N, 2 (Modbus, ASCIID)

" lemsz b O . & N A T D [ p—

Start | | 1 o) 1 ! 1 ! | top -'tOp

AR RIRERER LR LN 1)

______ B T e T T Trey
1 1 1
1 1
' b
1 1
i
i

i — mommaen s
Start | 0 ]
bit | !

— - -

i i i

1 et !

1 1 I

i i

< 10 bitowa ramka P
Pn700.1=2: 7, O, 1 (Modbus, ASCII)

— e g s e S i s SR e e i e p—
Start i i | i | i | {Rownasd] St
Satl oo 1 4 2 1 3 1 4 ! 5 | 6 !nepamyi TP
bit ! : : : : | | | osta | bit

— -~ —— - e e e e e o b ——— e e e o e e e e e —
1 1 1 1
i > 7 bitdw danych —’5 i
1 1
:‘4 10 bitowa ramka #f
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11-bitowy znak (dane 8-bitowe)

8, N, 2 (Modbus, ASCII/RTU)

s— .".“"TI ______ T-"-“Ir_-""1:-“"-T““--T{—“"-T-"“T““"T““"-E_
ML 903 % ohox Doard on A s P g 300 S
bit | : : | | | | | |t | et

—- o o e e i i i s ok e i ol e o i i e ot e i s e o e — B h—
: : ! !
; < 8 bitowe dane > |
]
E# 11 bitowa ramka >i
8, E, 1 (Modbus, ASCII/RTU)

— e R A S - el R B e
Sty gd gt Lwd wdos Ligd g i
bit | i ! i ! i I 1 !

T P—— I, R TR i IR e L et S A
1 1 |
! E: 8 bitowe dane » |
1
51 11 bitowa ramka

8, O, 1 (Modbus, ASCII/RTU)

— s s R e e R e e e e oy
Sat i o ! 4 ! 2 ! 3 1 4 5% 6 | 7 |inepays] SOP
<l SO WY, O et IR UG ol | N N ..

I : i i
: < 8 bitowe dane > | !
1

51 11 bitowa ramka :i

Struktura protokotu komunikacyjnego:

Format danych protokotu komunikacyjnego:

Tryb ASCII:

STX Poczatek znaku’: = >(3A4)
ADR Adres komunikacyjny=>1 bajt zawierajacy dwa kody ASCII
CMD Kod odniesienia= >1 bajt zawierajacy dwa kody ASCII

DATA(n-1) Tre$¢ danych= >n-stowo = 2n-bajty zawierajace 4n kodu ASCII, n = 12

DATA(0)
LRC Sprawdzanie kodu= >>1 bajt zawiera dwa kody ASCII
End 1 Kod koricowy 1=>>(0D H) (CR)
End 0 Kod koricowy 0= >(0A H) (LF)
Tryb RTU:
STX Interwat uspienia o czasie transmisji co najmniej 4 bajty.
ADR Adres komunikacji=>1 bajt
CMD Kod referencyjny=>>1 bajt
DATA(n-1) Zawarto$¢ danych= >n-stowo = 2n-bajtéw, n = 12
DATA(0)
CRC Kod sprawdzajgcy CRC= >1 bajt
End 1 Interwat uspienia o czasie transmisji co najmniej 4 bajty.
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Instrukcje formatu danych protokotu komunikacji s nastepujace:

STX (rozpoczecie komunikacji)

Tryb ASCII: znak ,,:”

Tryb RTU: Interwat uspienia o czasie transmisji co najmniej 4 bajty (automatycznie zmieniany w zaleznosci od réznej
predkosci komunikacji).

ADR (adres komunikacyjny)

Prawidtowy adres komunikacji: od 1 do 254

Na przyktad: komunikacja z serwonapedem, ktérego adres to 32 (20 w zapisie szesnastkowym):

Tryb ASCII: ADR=2’, ‘0’=>>‘2’=32H, ‘0’=30H

Tryb RTU: ADR=20H

CMD (odniesienie do polecenia) i DATA (dane)

Struktura danych jest okreslona przez kod polecenia. Zwykty kod polecenia jest pokazany w nastepujacy sposdb:
Kod polecenia: 03H, odczytaé N-stéw (stéw), N = 20.

Na przyktad: przeczytaj 2 stowa zaczynajgce sie od 0200 H z serwonapedu, ktdrego adres to 01 H.

Tryb ASCII:

Informacje referencyjne: Informacje o odpowiedzi:

STX “r STX “r
o o

ADR ADR
oY oY
IO! IOI

CMD CMD
13! 13I
‘0’ Numer danych ‘0’
Adres poczatkowy 2 (liczony jako bajt) ‘o
danych ‘o o
‘0 Tres$¢ poczatkowego ‘0’
‘0 adresu danych 0200H ‘B’
Numer danych ‘0’ ‘1
(liczone jako stowo) ‘0 ‘1
2 Tres¢ drugiego adresu ¥
. ‘F danych 0201 H ‘q

Sprawdzanie LRC
18! IOI
Koniec 1 (0D )(CR) . ‘E
- Sprawdzanie LRC
Koniec 0 (OA R)(LF) ‘g’
Koniec 1 (0D y )(CR)
Koniec 0 (OA 4 )(LF)
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Tryb RTU:

Informacje referencyjne:
ADR 01y
CMD 034

Adres poczatkowy
danych

02y (wysoki-bit)

00y (niski-bit)

Numer danych
(liczone jako stowo)

00+

024

Sprawdzanie CRC

C5 y (niski-bit)

Sprawdzanie CRC

B3y (wysoki-bit)

Kod referencyjny: 06H, wpisz jedno stowo
Na przyktad: wpisz 100 (0064 H) na adres serwomechanizmu 01H 0200 H.

Tryb ASCII:
Informacje referencyjne:
STX “r
ADR v
oY
CMD v
6
o
Adres poczatkowy ‘2
danych ‘0
o
o
Tres¢ danych :2:
v
Sprawdzanie LRC 12,
Koniec 1 (End 1) (0D H)(CR)
Koniec 0 (End 0) (OA H)(LF)
Tryb RTU:
Informacje referencyjne:
ADR 01y
CMD 06H

Adres poczatkowy
danych

02 (wysoki-bit)

00y (niski-bit)

Tres$¢ danych

00 (wysoki-bit)

64 1 (niski-bit)

Sprawdzanie CRC

89y (niski-bit)

Sprawdzanie CRC

99 (wysoki-bit)

Informacje o odpowiedzi:

(liczony jako baijt)

ADR 01y
CMD 034

Numer danych
04 4

Tres$¢ poczatkowego
adresu danych 0200H

00 4 (wysoki-bit)

B1 4 (niski-bit)

Tres¢ drugiego adresu
danych 0201 H

1F 4 (wysoki-bit)

40y (niski-bit)

Sprawdzanie CRC

A3 (niski-bit)

Sprawdzanie CRC

D3 4 (wysoki-bit)

Informacje o odpowiedzi:

STX “r
ADR o
oY
CMD o
5
o
Adres poczatkowy 2’
danych ‘0
o
o
Tres¢ poczatkowego ‘0’
adresu danych 0200H ‘6
T
Sprawdzanie LRC 12,
Koniec 1 (End 1) (0D H )(CR)
Koniec 0 (End 0) (0OA R )(LF)
Informacje o odpowiedzi:
ADR 01y
CMD 06H

Adres poczatkowy
danych

02y (wysoki-bit)

00 y (niski-bit)

Tres¢ danych

00 (wysoki-bit)

64y (niski-bit)

Sprawdzanie CRC

89y (niski-bit)

Sprawdzanie CRC

99 (wysoki-bit)
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Obliczanie wartosci wykrywania btedéw LRC (tryb ASCII) i CRC (tryb RTU):

Obliczanie LRC w trybie ASCII:

Tryb ASCIl wykorzystuje warto$¢ wykrywania btedu LRC (Kontrola redundancji podtuznej). Przekroczone czesci (np.
catkowita wartos¢ to 128y heksadecymalnie, a nastepnie bierze tylko 284) s3 usuwane przez jednostke 256 w tgcznej
wartosci od ADR do ostatniej informacji, a nastepnie obliczane i kompensowane, koncowym wynikiem jest wartos¢
wykrywajgca btad LRC.

Na przyktad: odczyt 1 stowa z adresu serwonapedu 01y 0201y

STX “
lol
ADR
111
o
CMD
131
o
Adres poczatkowy 2
danych ‘0’
lll
o
Numer danych ‘0
(liczy jako stowo) ‘0
1
) v
Sprawdzanie LRC g
Koniec 1 (End 1) (ODw)(CR)
Koniec 0 (End 0) (0Au)(LF)

Dodaje dane ADR do ostatnich danych.
01y +034 +024 +014 +00y +01 =08y
Wartos¢ kompensacji to F8y, gdy 2 jest uzywane do kompensacji 08, wiec LRC to ,F”, ,,8".

Obliczanie CRC trybu RTU:

Tryb RTU wykorzystuje wartos¢ wykrywania btedu CRC (Cykliczna kontrola nadmiarowa).

Proces obliczania wartosci wykrycia btedu CRC dziata w nastepujacy sposdb:

Krok 1: Zatadowuje do 16-bitowego rejestru FFFFy o nazwie rejestru ,,CRC”.

Krok 2: Uruchamia obliczenia XOR miedzy pierwszym bitem (bit 0) informacji o instrukcji a 16-bitowym niskim bitem
rejestru CRC (LSB), a wynik zostanie zapisany w rejestrze CRC.

Krok 3: Sprawdza najnizszy bit (LSB) rejestru CRC, jesli wynosi O, rejestr CRC przesuwa sie o jeden bit w prawo; jesli jest
to 1, rejestr CRC przesuwa sie o jeden bit w prawo, a nastepnie uruchomia obliczenia XOR za pomocg A001;

Krok 4: Przechodzi do kroku 5, az trzeci krok zostanie wykonany 8 razy, w przeciwnym razie wraca do kroku 3.

Krok 5: Powtarza z kroki od 2 do 4 dla nastepnego bitu informacji o instrukcji, komentarz rejestru CRC jest wartoscig
wykrywania btedu CRC, podczas gdy wszystkie bity zostaty wykonane w ten sam sposéb.

Uwaga: Po obliczeniu wartosci wykrywajgcej btgd CRC, niski bit CRC powinien zostac¢ najpierw wypetniony informacjg o
instrukcji, a nastepnie wypetniony wysoki bit CRC.

Prosze odnies¢ sie do nastepujacego przyktadu:

Przeczytaj 2 stowa z adresu 0101, serwonapedu 01y. Ostateczna zawartosc¢ rejestru CRC obliczona na podstawie ADR do
ostatniego bitu danych wynosi 3794y, a nastepnie informacje o instrukcji s3 wyswietlane w nastepujgcy sposéb,
Upewnij sie, ze 94y zostat przestany przed 37,.
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ADR 01y
CMD 034
Adres poczatkowy 014 (wysoki bit)
danych 01 (niski bit)

Numer danych

00y (wysoki bit)

(licz jako stowo)

024 (niski bit)

Sprawdzanie CRC

94y (niski bit)

Sprawdzanie CRC

374 (wysoki bit)

End1, End0 (Komunikacja jest zakonczona.)
Tryb ASCII:

Komunikacja konczy sie za pomoca (ODH) -
Tryb RTU:

[powrot pakietu] i (OAH) - [nowa linia].

Gdy czas przekroczy interwat uspienia o co najmniej 4 bajty czasu transmisji przy aktualnej predkosci komunikacji,

oznacza to, ze komunikacja zostata zakonczona.
Przyktad:

W ponizszym przyktadzie uzyto jezyka C do wygenerowania wartosci CRC. Funkcja wymaga dwdch parametréw.

unsigned char * dane;
unsigned char length;
Funkcja zwrdci wartos¢ CRC typu liczba catkowita bez znaku.

unsigned int crc_chk(unsigned char * data,unsigned char length){

intij;
unsigned int crc_reg=oxFFFF;
While(length- -){
crc_reg A=*data++;
for(j=0;j<8;j++){
If(crc_reg & 0x01){

crc_reg=( crc_reg >>1)*0xA001;

}else{

crc_reg=crc_reg >>1;

}

return crc_reg;
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6.3.2. Usuwanie btedéw komunikacji

Problemy wystepujace podczas komunikacji wynikajg z nastepujacych przyczyn:

e Adres danych jest niepoprawny podczas odczytu/zapisu parametrow.

e Dane nie mieszczg sie w zakresie ustawien parametréw podczas zapisu.

e Btad transmisji danych lub btad kodu sprawdzajgcego, gdy komunikacja jest zaktdcona.

Gdy wystgpi pierwszy lub/i drugi btgd komunikacji, serwonaped dziata normalnie i przesyta ramke btedéw.
Gdy wystapi trzeci btad komunikacji, dane transmisji zostang uznane za niepoprawne i nie zostang zwrdcone zadne ramki
btedow.

Format ramki btedu:

Ramka danych sterownika nadrzednego:

Start Adres stacji podrzednej Komenda Adres danych, tresé¢ Sprawdzanie

Komenda

Serwosterownik przesyta ramke btedu:

Start Adres stacji podrzednej Kod odpowiedzi Kod btedu Sprawdzanie

polecenie+80y

Kod odpowiedzi ramki btedu kod = polecenie+804

Kod btedu =004: Normalna komunikacja

=014: Serwonaped nie moze zidentyfikowa¢ wymaganych funkcji

=024: Wymagany adres danych nie istnieje w serwonapedzie

=034: Wymagane dane w serwonapedzie sg niedozwolone. (Powyzej maksimum lub minimum
wartos$¢ parametru)

=04y: Serwonaped zaczyna spetnia¢ wymaganie, ale nie moze go osiggnac.

Na przyktad: Numer osi serwonapedu to 03y, zapis danych 064 do parametru Pn100 jest niedozwolony, poniewaz zakres
parametru Pn100 wynosi 0 ~ 0x0036. Serwonaped przesyta informacje o ramce btedu, kod btedu to 034 (poza wartoscia
maksymalng lub minimalng parametru).

Ramka danych sterownika nadrzednego:

Start Adres stacji podrzednej Komenda Adres danych, tres¢ Sprawdzanie

034 06 00024 00064

Serwosterownik przesyta ramke btedu:

Start Adres stacji podrzednej Kod odpowiedzi Kod btedu Sprawdzanie

03y 864 034

Ponadto, jesli ramka danych wystana z adresu slave’a do sterownika nadrzednego ma wartos¢ 00y, okresla dane, ktére
majg by¢ przesytane. Serwonapedy nie beda przesyta¢ zadnych ramek.
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6.3.3. Adresy komunikacyjne danych o stanie serwonapedu

Adresy parametrow komunikacji pokazano w ponizszej tabeli:

Adres danych (HEX) Znaczenie Opis Operacja
3 Odpowiednie parametry na .
0000 ~ 02FD Obszar parametrow L i Odczyt / zapis
liscie parametréow
07F1 ~07FA Obszar pamieci informacji o alarmie Zapis 10 poprzednich alarmow Tylko odczyt
07FB Offset zerowy predkosci referencyjnej Odczyt / zapis
07FC Offset zerowy momentu obrotowego Odczyt / zapis
07FD lu offset zerowy Tylko odczyt
O7FE Iv offset zerowy Tylko odczyt
Monitorowanie danych
0806 ~ 0816 (odpowiadajgcych wyswietlanym
danym)
Informacja zwrotna na temat .
0806 o Jednostka: obr./min Tylko odczyt
predkosci
0807 Wartos¢ wprowadzonej predkosci Jednostka: obr./min Tylko odczyt
Procent wprowadzonego momentu Wzgledny znamionowy moment
0808 P & gledny v Tylko odczyt
obrotowego obrotowy
Procent wewnetrznego .
Wzgledny znamionowy moment
0809 wprowadzonego momentu Tylko odczyt
obrotowy
obrotowego
16 niskich bitow liczby impulséw . .
080A Uzywany w potaczeniu z 081D Tylko odczyt
obrotowych enkodera
080B Stan sygnatu wejsciowego Tylko odczyt
080C Stan sygnatu enkodera Tylko odczyt
080D Stan sygnatu wyjsciowego Tylko odczyt
080E Ustawienie impulsu Tylko odczyt
080F 16 niskich bitéw biezacej lokalizacji Tylko odczyt
16 srodkowo-niskich bitow aktualnej
0810 o Tylko odczyt
lokalizacji
16 srodkowo-wysokich bitow
0811 . o Tylko odczyt
aktualnej lokalizacji
0812 16 wysokich bitéw aktualnej lokalizacji Tylko odczyt
Btad licznika impulséw 16 niskich
0813 _a, P Tylko odczyt
bitow
Btad licznika impulséw 16 srodkowo-
0814 o o Tylko odczyt
niskich bitow
Btad licznika impulséw 16 srodkowo-
0815 . L Tylko odczyt
wysokich bitéw
Btad licznika impulséw 16 wysokich
0816 _a, P v Tylko odczyt
bitow
Ustawienie licznika impulséw 16
0817 L o Tylko odczyt
niskich bitéw
Ustawienie licznika impulséw 16
0818 ) L o Tylko odczyt
Srodkowo-niskich bitéw
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Adres danych (HEX) Znaczenie Opis Operacja

Ustawienie licznika impulséw 16
0819 i . o, Tylko odczyt
srodkowo-wysokich bitéw

Ustawienie licznika impulséw 16
081A . s Tylko odczyt
wysokich bitow

081B Procentowe obcigzenie bezwtadnosci % Tylko odczyt

Wspdtczynnik przecigzenia
081C o % Tylko odczyt
serwosilnika

081D Biezacy alarm Tylko odczyt
081E Temperatura uzwojenia serwosilnika °C Tylko odczyt
16 wysokich bitéw liczby impulséw . . Tylko odczyt
081F Uzywany w potaczeniu z 080A
obrotowych enkodera
Nie zapisuje po wyfaczeniu
0900 Sygnat we/wy komunikacji MODBUS . p Je powyia Odczyt / zapis
zasilania.
090E Wersja DSP Wersja wyrazona jest cyfrowo. Tylko odczyt
090F Wersja CPLD Wersja wyrazona jest cyfrowo. Tylko odczyt
Informacje o wieloobrotowym Tylko odczyt
1010 ! v Jednostka: 1 obrot v v
enkoderze
Informacje o pojedynczym obrocie
1011 ] pojedynczy
enkodera
- - - Jednostka: 1 puls
1012 Informacje o wysokich bitach
pojedynczego obrotu enkodera
1021 Wyczys¢ poprzednie alarmy 01: Wyczyszczone Tylko zapis
1022 Wyczysé biezgce alarmy 01: Wyczyszczone Tylko zapis
. 01: Wtaczone Tylko zapis
1023 Wiaczono serwonaped w trybie JOG
00: Wyfaczone
01: Obroét do przodu Tylko zapis
1024 JOG obroty do przodu P v P
00: Stop
01: Obroét do tytu Tylko zapis
1025 JOG obroty do tytu
00: Stop
1026 Obrét JOG do przodu do pozycji wezta | 01: Obrét do przodu
(ustawiony sygnat startu) 00: Stop
1027 Obrét JOG do tytu do pozycji wezta 01: Obrét do tytu
(ustawiony sygnat startu) 00: Stop
. . 01: Zatrzymanie
1028 Zatrzymanie w pozycji wezta . .
00: Anuluj zatrzymanie
1040 Wyczys$¢ alarm enkodera 01: Wyczyszczone Tylko zapis
Wyczy$¢ dane wieloobrotowe
1041 01: Wyczyszczone
enkodera
1070 Funkcja nauczania pozycji 01:Start Tylko zapis
Uwaga:

1. Obszar parametréw (adres komunikacyjny 0000 ~ OODEy)
Adres parametru odnosi sie do parametréw na liscie parametréw.
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Komunikacja MODBUS

Na przyktad parametr Pn000 dotyczy adresu komunikacji 0000y; parametr Pn101 dotyczy adresu komunikacji 0065y.
Operacja odczytu/zapisu na adres 0000y jest operacjg odczytu/zapisu na Pn00O. Jesli wejSciowe dane komunikacyjne nie
mieszczg sie w zakresie parametréw, dane zostang przerwane, a serwonaped zwrdci sygnat nieudanej operacji.

2. Obszar przechowywania informacji o alarmach (07F1 ~ 07FAy)

Numery poprzednich alarméw Opis Adres komunikacji
0 Poprzedni alarm 1 (najnowszy alarm) 07F1y
1~8 Poprzednialarm 2~ 9 07F24 ~ 07F9y
9 Poprzedni alarm 10 (najstarszy alarm) 07FA4

3. Monitoruj obszar danych (0806 ~ 0816y)

Dane monitora odpowiadajg wyswietlaczom panelu serwonapedéw Un000 ~ Un016.

Na przyktad: odpowiednie dane adresu komunikacyjnego 0807y (ustawienie predkosci) to FB16y.
Dlatego ustawienie predkosci wynosi -1258r/m.

4. Sygnat we/wy komunikacji MODBUS

Uzyj komunikacji do sterowania cyfrowym sygnatem 0. Te dane nie zostang zapisane po wytgczeniu zasilania.
Wspdtpracuje z Pn512 i Pn513 jako wejsciowym sygnatem wejscia / wyjscia komunikacji. To znaczy, gdy ustawienie
parametréw w Pn512 i Pn513 wigcza bit 10, 10 moze by¢ sterowane przez komunikacje.

5. Wersja oprogramowania (090Ey)
Cyfra reprezentuje wersje oprogramowania DSP dla serwonapedow. Na przyktad, jesli odczytane dane to D201y, oznacza
to, ze wersja oprogramowania to D-2.01.

152

Elmark Automatyka S.A.
ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



Automatyka

4@» ELMIARK W% uNITRONICS!

Specyfikacja i oznaczenia

7. Specyfikacjai oznaczenia

7.1. Dane techniczne i modele serwosterownika

Ciagty prad wyjéciowy [Arms] 0.95 1.05 1.4 2.8 4.0 6.0 9.0 120 | 180 | 280 3.2 5.0 6.4 9.0 15.0
Maksymalny prad wyjsciowy [Arms] 3.0 3.3 4.2 8.4 12.0 21.0 28.0 42.0 46.0 64.0 9.6 15.0 19.2 27.0 45.0
Gtéwne zrédto zasilania wejsciowego [kVA] 0.2 0.3 0.5 0.9 1.3 1.8 2.5 3.5 4.5 7.5 1.8 2.8 3.5 5.0 8.2
Moc zasilacza DC 24V [W] — — — - - - - - - - 30.0 30.0 30.0 45.0 45.0
Jednofazowy Tréjfazowy Tréif 380~ 440VACH10% ~-15%
~ +10%~-
Glowny obwéd 200~230VAC 200~230VAC roftazowy oI
) (50/60Hz)
Zasilacz +10%~-15% (50/60Hz) +10%~-15% (50/60Hz)
wejsciowy Jednofazowy
’ : 24VDC
Obwdd sterowania 200~230VAC
+10%~-15%
+10%~-15% (50/60Hz)

Metoda sterowania Sterowanie SVPWM
Sprzezenie zwrotne Enkoder szeregowy: 131072P/R/1048576 P/R/8388608 P/R

Temperatura Temperatura otoczenia: 0 ~ + 55 °C

otoczenia/przechowywania Temperatura przechowywania: -25 ~ + 85 °C

Wilgotnos¢

i s i i 5% ~ 95% RH (bez kondensacji)

Warunki otoczenia/przechowywania
pracy Wysokos¢ 1000m lub mniej

Odpornosé na

X P X Odpornosé na wibracje: 4,9 m/s?, odpornosé na uderzenia: 19,6 m/s?
wibracje/wstrzasy
System elektroenergetyczny System TN * 3

Konfiguracja Montaz na podstawie

Wydajnos¢ | Zakres regulacji predkosci 1:5000
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Regulacja . . - . .
L 0~100% obcigzenia: £0,01% lub mniej (przy predkosci znamionowej)
obcigzenia
Regulacja Regulacja o . , . . .
. L. Napiecie znamionowe +10%: 0% (przy predkosci znamionowej)
predkosci napiecia
Regulacja
e 25425 °C: +0,1% lub mniej (przy predkosci znamionowej)
temperatury
Napiecie +10VDC przy znamionowym momencie obrotowym (zmienny zakres ustawien: +0~ 10VDC)
referencyjne Max. napiecie wejsciowe: £12V
Analogowe -
Kontrola . Impedancja o
wejscie . Okoto 10MQ lub wiecej
momentu ) wejsciowa
referencyjn
obrotowego o Stata
czasowa 10us
obwodu
Napiecie +10VDC przy predkosci znamionowej (zmienny zakres ustawien: 0~ 10VDC)
referencyjne Max. napiecie wejsciowe: +12V
Analogowe -
o Impedancja o
wejscie . Okoto 10MQ lub wiecej
) wejsciowa
referencyjn
e Stata
czasowa 10ps
obwodu
Kontrola T
predkosci .y or
, kierunku Z sygnatem / P-CON
Wybor
L. obrotu
predkosci =
Wybdr L,
L. Predkos¢ od 1 do 7
predkosci
Ustawienie
Funkcja tagodnego 0~ 10s (Mozna ustawi¢ indywidualnie dla przyspieszenia i spowolnienia.)
startu
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T Znak + cigg impulséw; CCW + cigg impulséw CW;
o Réznica faz 90 ° 2-fazowa (faza A + faza B)
Forma Nieizolowany sterownik Linde (okoto + 5 V), otwarty kolektor
Impuls x 1 mnoznik: 4Mpps
sl referencyjny o x 2 mno%n?k: 2Mpps
ozveii Czestotliwosé | x 4 mnoznik: 1 Mb /s
. Otwarty kolektor: 200 Kpps
Czestotliwos$¢ zacznie spadad, gdy wystapi btagd wspotczynnika wypetnienia.
Ustawienie L
. Ustawienie . ., .
referencji . Mozna ustawic 16 pozycji.
N pozycji
pozycji
Enkoder dzielagcy impulsy | Faza A, faza B, faza C, wyjscie liniowe sterownika
wyjsciowe Liczba dzielgcych impulséw: dowolna
Liczb:
< a, 8 kanatéw.
. kanatow
Wejscie - — — —— -
sekwencii Alokacje sygnatéw i modyfikacje logiki dodatniej / ujemnej:
! Funkcja Serwo Wk (/ S-ON), sterowanie P (/ P-CON), reset alarmu (/ ALM-RST), kasowanie btedu pozycji (/ CLR), zakazany obrét do przodu (P-OT),
zakazany obrét do tytu (N- OT), ograniczenie pradu do przodu (/ P-CL), ograniczenie pradu do tytu (/ N-CL) i tak dalej.
Liczba 4 kanaté
w.
Syg.rjzjﬂy L G kanatéw
Scie
RS seﬁuenc'i Alokacje sygnatéw i modyfikacje logiki dodatniej / ujemnej: Zakoriczenie pozycjonowania (/ COIN), odniesienie predkosci (/ V-CMP),
! Funkcja wykrywanie ruchu serwosilnika (/ TGON), przygotowanie serwonapedu (/ S-RDY), wyjscie ograniczenia momentu obrotowego (/ CLT),
wyijscie blokady hamulca (/ BK), enkoder Impuls-C (/ PGC) i przekroczenie pozycji (/ OT).
Funkcje regeneracyjne 0.75kW~7.5kW: wewnetrzny rezystor regeneracyjny;
Funkcje ochronne Nadpradowe, przepigcie, niskie napiecie, przecigzenie, btad regeneracji, przekroczenie predkosci itp.
Funkcja uzytkowe Sledzenie alarméw, operacja JOG, wykrywanie bezwtadnosci obcigzenia itp.
Funkcja wyswietlacza CHARGE (czerwony), POWER (zielony), pie¢ 7-segmentowych LED (wbudowany operator panelu)
Funkcja komunikacji Port komunikacyjny RS-485, protokét MODBUS; port komunikacyjny CAN, protokét CANopen; protokdt EtherCAT
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7.2. Rysunki techniczne serwonapedu

UMD-0000B / 0001B / 0002B / 0004B
Jednostka mm:

Tablica znamionowa
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UMD-0010C / 0015C / 0020C / 0010E / 0015E / 0020E
Jednostka mm:

944 Tablica znamionowa
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UMD-0030C / 0050C / 0030E / 0050E
Jednostka mm:

Tablica znamionowa

r—

4M5
Przeptyw powietrza

Schemat otwordw montazowych /
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7.3. Dane techniczne i modele serwosilnika

Specyfikacja UMM- oooo -B2 i UMM- oooo -B3 w tabeli ponize;j.

Napiecie

200VAC / 400VAC

UMM-oooo-

Model silnika B2/B3

0010C | 0010E | 0015C 0015E 0020C 0020E 0030C

0030E | 0050C

0050E

Znamionowa
moc kw
wyjsciowa

1.0 1.0 1.5 15 2.0 2.0 3.0

3.0 5.0

5.0

Znamionowy
moment N-m
obrotowy

4.78 4.78 7.16 7.16 9.55 9.55 143

143 23.9

23.9

Maksymalny
moment N-m
obrotowy

143 14.3 21.5 21.5 28.7 28.7 36.5

43.0 54.3

71.6

Prad

i Arms
znamionowy

5.8 3.0 8.2 43 113 5.7 18.0

8.8 28.0

15.0

Prad
szczytowy

Arms

17.4 9.0 24.6 12.9 33.9 17.1 54.0

26.4 84.0

45.0

Predkos¢ .
. r/min
znamionowa

2000

Maksymalna .
. r/min
predkosé

3000

Bezwtadnos¢
o x10-4kg*m?2
wirnika

23.5
13.2(14.3) 18.4 (19.5) (24.6) 41.3 (44.5)

65.7 (68.9)

Waga kg

10.8
7(8.5) 8.9 (10.4) 16.63 (20.23)

(12.3)

24.3(27.9)

Napigcie znamionowe
hamulca

DC24V*=10%

Moc
zZnamionowa w
hamulca

19.5

35

Moment
obrotow
.y N*m
trzymania
hamulca

12

40

Maksymalne
obcigzenie N
osiowe

313

440

Maksymalne
obcigzenie N
promieniowe

712

1425

Enkoder

20-bitowy enkoder inkrementalny 1048576P/R
23-bitowy enkoder absolutny 8388608/R

Klasa wytrzymatosci
termicznej

F

Temperatura otoczenia

0 ~ +40°C (Bez zamrozenia)
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Napiecie 200VAC / 400VAC
_ UMM-oooo-
Model silnika B2/B3 0010C | 0010E | 0015C 0015E 0020C 0020E 0030C | 0030E | 0050C |0O50E
Wilgotnos¢ otoczenia 20%~80% RH (Bez kondensacji)
Dziatanie antywibracyjne 24.5m/s?
. Catkowicie zamkniete, samo chtodzace, IP65 (z wytaczeniem przedtuzenia watu, jesli nie jest
Rodzaj ochrony . .
wyposazone w uszczelke olejow3)

Uwaga: Wartosci w nawiasach dotycza serwosilnikow z hamulcem postojowym.

Specyfikacja UMM- oooo -B4 w tabeli ponize;j.

Napiecie 200VAC
. UMM-oooo-
Model silnika - 0000 0001 0002 0004 0007 0010
Znamionowa moc
. % kw 0.05 0.1 0.2 0.4 0.75 1
wyjsciowa
Znamionowy moment
N-m 0.159 0.318 0.637 1.27 2.39 3.18
obrotowy *
Maksymalny moment
N-m 0.557 1.11 1.91 3.82 7.16 8.8
obrotowy *
Prad znamionowy * Arms 0.9 11 15 2.9 5.1 6.9
Prad szczytowy* Arms 33 4 4.7 9.2 16.1 19.5
Predkos¢ znamionowa r/min 3000
Maksymalna predkosc r/min 6000
0.023 0.0428 0.147 0.244 0.909 1.14
Bezwtadnos¢ wirnika x10-4kg-m?
(0.0268) | (0.0465) | (0.179) | (0.276) (1.07) (1.30)
0.9 1.3 2.6 3.1
Waga kg
(1.3) (1.7) (3.2) (3.8)
Napiecie znamionowe hamulca DC24V+10%
Moc znamionowa hamulca W 4 7.4 9.6
Moment hamowania
N-m 0.32 1.5 3.2
hamulca
Enkod 20-bitowy enkoder przyrostowy 1048576P/R
nkoder
23- bitowy enkoder absolutny 8388608P/R
Klasa wytrzymatosci termicznej F
Temperatura otoczenia 0 ~ +40°C (Bez zamrozenia)
Wilgotnos¢ otoczenia 20%~80% RH (Bez kondensacji)
Wskaznik obnizanie wartosci
. 85% 90% 95% 95% 95% 95%
znamionowych%
Wibracje : w trakcie pracy 49m/s2 (5G) lub mniej ;
Dziatanie antywibracyjne Kiedy nie pracuje 24,5m/s? (2,5G) lub mniej
Uderzenie : 98m/s? (10G lub mniej)
W petni zamkniete, samo chtodzace, IP65 (wyposazone w uszczelke
Rodzaj ochrony . . .
olejowa, z wytgczeniem potgczenia kablowego)
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Uwaga:

1. Wartosci w nawiasach dotyczg serwosilnikow z hamulcem postojowym.

2. Powyzszg specyfikacje mozna osiggnac¢ tylko pod warunkiem, ze jest wyposazony w UMD- ooo -B3 i stosuje napiecie
zasilania 220 VAC.

3. Powyzszy znamionowy moment obrotowy mozna osiggnac tylko wtedy, gdy zainstalowana jest aluminiowa chtodnica
250 mm x 250 mm x 6 mm, a temperatura otoczenia wynosi 0-40 °C;

4. Wartosci z * to typowe wartosci, gdy silnik jest wyposazony w UMD- ooo -B3, a temperatura cewki twornika wynosi
100 °C

5. Znamionowa moc wyjsciowa silnika z uszczelnieniem olejowym jest zmniejszana zgodnie z tabela.
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7.4. Rysunki techniczne serwosilnikéw

Wymiary UMM-oooo-B2 i UMM-oooo-B3:

L U
KB2
KB1 oLC NS
LF
Ll L] =
LR
Cross section A-A
aL QK "J[ I — = LA
] o~
LE 2
& Al ——
= § e B | O L A o o=
S IS ]
Al
_]l ﬁ’— L-9LZ
Tap X Depth
UMM- Wymiar Gwint Wopust
oooo- L KB1 KB2 KL1 | KL2 S x
B2 LR{LE |LF|LC [LA| LB | LZ gtebokosé QK|QL|W |T|U
0010 [203(245.5)| 80(103.2) |131.5(174)
0015 [225(267.5)|102(125.2)|153.5(196) [ 117|60.5|55| 4 [12{130|145| 110 | 9 |22| M6x20L |40|5 |8 |7|4
0020 (247(289.5)|124(147.2)|175.5(218)
UMM- Wymiar Gwint Wopust
oooo- L KB1 KB2 KL1 | KL2 x
LR|LE|LF|LC |LA| LB |[LZ |S ,.|QK|QL|W [T |U
B3 gtebokos¢
0030 | 307(378) 143 203(274) |140| 79 |79(3.2|18|180|200|114.3|13.5|35| M8x16L (55| 6 [10(8|5
0050 | 357(428) 183 253(324) |140| 79 |79|3.2|18|180|200(114.3|13.5|35| M8x16L |55| 6 (10|85

Uwaga: Wymiary w nawiasach dotyczg serwosilnikdw z hamulcem postojowym.
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Wymiary UMM-oooo-B4:

300+50

LF

al &
LE A | aLBh7
ek, 1 @/’ =
(%) e
_J A ’/T \‘.
: | o HHE |
| j’j ],
a  H ' ' &
: ! A 4-elZ
=
LR LL -
L
UMM- Wymiar Gwint Wopust
B4 L LL S X
oooo-|
LR|LE|LF|LC|LA|LB| LZ glebokosé QK| W T U Q
0000BA 92.5(126) 62.5 (96) 30 (2.5 5140|46(30(4.3 M3X6 141 3 3 1.8 22.5
0001BA 108.5 (142) 78.5(112) 30|25/ 5 (40|46|30(4.3| 8 M3X6 14| 3 3 1.8 22.5
0002BA 108 (137) 78 (107) 30({3|7|60|70(50(5.5]|14 M5X12 |20 5 5 3 27
0004BA 129 (158) 99 (128) 30(3|7|60[70|50|5.5|14| M5X12 |20]| 5 5 3 27
0007CA 141(184) 111(144) 40| 3| 8(80|90|70|6.6(19| M6Xx12 |25| 6 | 6 | 3.5 37
0010CA 155(198) 125(158) 40|13 [ 8 |80(90|70|6.6| 19 M6X12 |25( 6 6 3.5 37
0002BN 126.5 (155.5) 96.5(125.5) 30(3|7|60|70(50(5.5|14 M5X10 |20 5 5 27
0004BN 147.5(176.5) 117.5(146.5) 30(3|7|60|70(50(5.5|14 M5X10 |20 5 5 27
0007CN 159.5(202.5) 129.5(162.5) |40 |3 | 8 |80|90|70|6.6| 19 M6X12 |25( 6 6 3.5 37
0010CN 173.5(216.5) 143.5(176.5) |40 | 3 | 8 |80|90(70|6.6| 19 M6X12 |25 6 6 3.5 37

Uwaga: Wymiary w nawiasach dotyczg serwosilnikdw z hamulcem postojowym.
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Zatacznik A: Parametry

1. Lista parametréw (UMD-oo-B3)

Nr parametru Nazwa

Jednostka

Zakres
ustawien

Ustawienia
fabryczne

Sprawdzenie
poprawnosci

Binarny
Pn000.0: Serwo wtgczone

du (P-OT
Pn000 przodu (P-OT)

wstecznego (N-OT)

utrata mocy

Pn000.1: Sygnat wejsciowy zakazu obrotu do

Pn000.2: Sygnat wejsciowy zakazu obrotu

Pn000.3: Sygnat alarmowy, jesli nastgpi chwilowa

0~1111

Po ponownym
uruchomieniu

Binarny
Pn001.0: Wybo6r CCW, CW

redkosci
Pn001 pre

momentu obrotowego

elektroniczna

Pn001.3: Wtgczony druga przektadnia

Pn001.1: Wiaczono analogowe ograniczenie

Pn001.2: Wiaczone analogowe ograniczenie

0~1111

Po ponownym
uruchomieniu

Binarny

przektadni
Pn002
Pn002.1: Zarezerwowany

Pn002.3: Zarezerwowany

Pn002.0: Tryb zmiany przetozenia elektronicznej

Pn002.2: Wybdr enkodera absolutnego

0~0111

0010

Po ponownym
uruchomieniu

Binarny
Pn003.0: Zarezerwowany

Pn003 Pn003.1: Zarezerwowany

Pn003.2: Kompensacja niskiej predkosci
Pn003.3: Poprawa przecigzenia

0~1111

Po ponownym
uruchomieniu

Szesnastkowy
Pn004.0: Tryb zatrzymania
Pn004

Pn004.3: Impuls odwrécony

Pn004.1: Tryb kasowania licznika btedéw
Pn004.2: Forma impulsu referencyjnego

0~0x3425

Po ponownym
uruchomieniu

Szesnastkowy

obrotowego

Pn005 .
Pn005.1: Tryb sterowania

Pn005.3: Zarezerwowany

Pn005.0: Tryb sprzezenia do przodu momentu

Pn005.2: Wybor alarmu poza tolerancjg

0~0x33E3

Po ponownym
uruchomieniu

Szesnastkowy
Pn006.0: Tryb magistrali
Pn006.1: Zarezerwowany

Pn006

0~0x2133

0x0023

Po ponownym
uruchomieniu
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Zakres Ustawienia Sprawdzenie
Nr parametru Nazwa Jednostka L. L.
ustawien fabryczne poprawnosci

Pn006.2: Przetgcznik ttumienia drgan o niskiej
czestotliwosci

Pn006.3: Referencyjny filtr wejsciowy sygnatu
otwarcia kolektora

Binarny

Pn007.0: Szerszy niz szerokos¢ impulsu-C, czy nie
Pn00O7 Pn007.1: Zarezerwowany - 0~0x1111 0
Pn007.2: Zarezerwowany

Po ponownym
uruchomieniu

Pn007.3: Filtr momentu obrotowego

Po ponownym

Pn008 Zarezerwowany — 0 0 L.
uruchomieniu
Binarny
Pn009.0: Zarezerwowany
Po ponownym
Pn009 Pn009.1: Zarezerwowany — 0~0100 0

uruchomieniu
Pn009.2: Wybor przektadni elektronicznych

Pn009.3: Zarezerwowany

Szesnastkowy

Pn010.0: Wiagczona automatyczna identyfikacja

serwosilnika Po ponownym
Pn010 — 0~0x0101 0x0001 o

Pn010.1: Zarezerwowany uruchomieniu

Pn010.2: Zarezerwowany
Pn010.3: Zarezerwowany

Auto-regulacja online

Pn100.0: Ustawienie bezwtadnosci obcigzenia
Pn100.1: Ustawienie automatycznego strojenia Po ponownym
Pn100 . — 0~0x0036 0x0011 L.
online uruchomieniu
Pn100.2: Zarezerwowany

Pn100.3: Zarezerwowany

Pn101 Ustawienie sztywnosci uktadu - 0~36 10 Natychmiast
Pn102 Wzmocnienie petli predkosci rad/s 1~4000 250 Natychmiast
Pn103 Stata czasowa catkowania petli predkosci 0.1ms 1~4096 200 Natychmiast
Pn104 Wzmocnienie petli pozycji 1/s 0~1000 40 Natychmiast
Stata czasowa filtra referencji momentu .
Pn105 0.01ms 0~2500 100 Natychmiast
obrotowego
Pn106 Ogdlne wzmocnienie serwonapedu % 0~20000 100 Natychmiast
Pn107 Wzmocnienie drugiej petli predkosci rad/s 1~4000 250 Natychmiast
Pn108 Czas catkowania drugiej petli predkosci 0.1ms 1~4096 200 Natychmiast
Pn109 Wzmocnienie drugiej petli pozycji rad/s 0~1000 40 Natychmiast
Druga stata czasowa filtra referencji momentu .
Pn110 0.01ms 0~2500 100 Natychmiast
obrotowego
Pn111 Odchylenie predkosci obr/min 0~300 0 Natychmiast
Pn112 Sprzezenie w przéd % 0~100 0 Natychmiast
Pn113 Stata czasu filtrowania w przéd 0.1ms 0~640 0 Natychmiast
Pn114 Sprzezenie do przodu momentu obrotowego % 0~100 0 Natychmiast
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Zakres Ustawienia Sprawdzenie
Nr parametru Nazwa Jednostka L. L.
ustawien fabryczne poprawnosci
Stata czasowa filtrowania momentu obrotowego .
Pn115 o 0.1ms 0~640 0 Natychmiast
w sprzezeniu do przodu
i i Po ponownym
Pnl116 Warunki przetgczania P/PI — 0~4 4 L
uruchomieniu
Pn117 Prog przetaczania momentu obrotowego % 0~300 200 Natychmiast
Pn118 Prog przetaczania licznika offsetu impuls 0~10000 0 Natychmiast
Ustawienie progu przetgczania predkosci 10(obr/mi
Pn119 L. p. Eu przefa Pre (obr/ 0~3000 0 Natychmiast
przyspieszenia n)/s
Pn120 Ustawienie progu przetgczania predkosci obr/min 0~10000 0 Natychmiast
Pn121 Warunek przetgczania wzmocnienia — 0~8 0 Po uruchomieniu
Pn122 Czas opOznienia przefaczania 0.1ms 0~20000 0 Natychmiast
Pn123 Poziom progu przetgczania 0~20000 0 Natychmiast
Pn124 Rzeczywisty prog predkosci obr/min 0~2000 0 Natychmiast
Pn125 Czas przetgczania wzmocnienia pozycji 0.1ms 0~20000 0 Natychmiast
Pn126 Przetaczanie histerezy — 0~20000 0 Natychmiast
Pn127 Filtr wykrywania niskiej predkosci 0.1ms 0~100 10 Natychmiast
Zaleznosc¢ zwielokrotnienia wzmocnienia .
Pn128 . L — 0~3 3 Natychmiast
predkosci podczas auto-regulacji online
Pn129 Wspdtczynnik korekcyjny niskiej predkosci — 0~30000 0 Natychmiast
Pn130 Tarcie obcigzenia 0.1% 0~3000 0 Natychmiast
Pn131 Obszar histerezy predkosci kompensacji tarcia obr/min 0~100 0 Natychmiast
. - e 0.1%/100 ]
Pn132 Tarcia przywierajgce obcigzenia 0 0~1000 0 Natychmiast
rom
Pn146 Filtry wycinajgce 1 szerokosc trapu — 0~15 2 Natychmiast
Pn147 Filtry wycinajgce 2 szerokos¢ trapu — 0~15 2 Natychmiast
. . . Po ponownym
Pn200 Wspdtczynnik podziatu PG Impuls 16~16384 16384 .
uruchomieniu
16-bitowy elektroniczny licznik przetozenia Po ponownym
Pn201 ) k ) — 1~65535 1 o
pierwszej przektadni uruchomieniu
16-bitowy elektroniczny mianownik przetozenia Po ponownym
Pn202 . — 1~65535 1 L
przektadni uruchomieniu
16-bitowy elektroniczny licznik przetozenia drugiej Po ponownym
Pn203 v Y P S - 165535 1 ponowny!
przektadni uruchomieniu
Stata czasowa przyspieszenia/spowolnienia .
Pn204 . . 0.1ms 0~32767 0 Natychmiast
referencji pozycji
. . " - Po ponownym
Pn205 Wybér formy filtra pozycji referencyjne;j — o~1 0 o
uruchomieniu
Pn206 Zarezerwowane dla producenta — 16 ~ 65535 32768 —
Zablokuj moment obrotowy podczas metody )
Pn207 . % 0~200 20 Natychmiast
bazowania (-1, -2, -3, -4)
Pn208 Czas blokady podczas bazowania (-1, -2, -3, -4) 0.125ms 0~10000 100 Natychmiast
Wzmocnienie wejscia analogowej referencji (obr/min)/ .
Pn300 L. 0~3000 150 Natychmiast
predkosci \Y
Pn301 Predkos$¢ analogowa przy zerowym odchyleniu 10mv -1000~1000 0 Natychmiast
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Zakres Ustawienia Sprawdzenie
Nr parametru Nazwa Jednostka L. L.
ustawien fabryczne poprawnosci
Pn302 Zarezerwowany - - - -
Pn303 Zarezerwowany — — — —
Pn304 Parametr predkosci obr/min | -6000~6000 500 Natychmiast
Pn305 Predkos¢ JOG obr/min 0~6000 500 Natychmiast
Pn306 Czas przyspieszania fagodnego rozruchu ms 0~10000 100 Natychmiast
Pn307 Czas spowolnienia tagodnego rozruchu ms 0~10000 100 Natychmiast
Pn308 Stata czasowa filtra predkosci ms 0~10000 0 Natychmiast
Pn309 Czas narastania krzywej-S ms 0~10000 0 Natychmiast
Ksztatt krzywej referencyjnej predkosci
0:Zbocze
Po ponownym
Pn310 1:Krzywa-S - 0~3 0 o
. . uruchomieniu
2:Filtr pierwszego rzedu
3:Filtr drugiego rzedu
Pn311 Wybdr ksztattu krzywej-S — 0~3 0 Natychmiast
Pn312 Komunikacja DP predkos¢ JOG obr/min | -6000~6000 500 Natychmiast
Pn316 Predkos¢ wewnetrzna 1 obr/min | -6000~6000 100 Natychmiast
Pn317 Predkos¢ wewnetrzna 2 obr/min | -6000~6000 200 Natychmiast
Pn318 Predkos¢ wewnetrzna 3 obr/min | -6000~6000 300 Natychmiast
Pn319 Predkos¢ wewnetrzna 4 obr/min | -6000~6000 -100 Natychmiast
Pn320 Predkos¢ wewnetrzna 5 obr/min | -6000~6000 -200 Natychmiast
Pn321 Predkos¢ wewnetrzna 6 obr/min | -6000~6000 -300 Natychmiast
Pn322 Predkos¢ wewnetrzna 7 obr/min | -6000~6000 500 Natychmiast
- " 0.1v/100 )
Pn400 Wzmocnienie referencji momentu obrotowego % 10~100 33 Natychmiast
0
Wewnetrzny limit momentu obrotowego do .
Pn401 % 0~400 300 Natychmiast
przodu
Pn402 Wewnetrzny limit momentu obrotowego do tytu % 0~400 300 Natychmiast
Zewnetrzny limit momentu obrotowego do .
Pn403 % 0~350 100 Natychmiast
przodu
Pn404 Zewnetrzny limit momentu obrotowego do tytu % 0~350 100 Natychmiast
Pn405 Limit momentu hamowania dynamicznego % 0~300 300 Natychmiast
Ograniczenie predkosci podczas kontroli momentu . .
Pn406 obr/min 0~6000 1500 Natychmiast
obrotowego
Pn407 Czestotliwos¢ filtra wycinajacego 1 Hz 50~5000 5000 Natychmiast
Pn408 Gtebokosc¢ filtra wycinajacego 1 — 0~23 0 Natychmiast
Pn409 Czestotliwos¢ filtra wycinajacego 2 Hz 50~5000 5000 Natychmiast
Pn410 Gtebokos¢ filtra wycinajgcego 2 — 0~23 0 Natychmiast
Pn411 Czestotliwos¢ drgan niskiej czestotliwosci 0.1Hz 50~500 100 Natychmiast
Pn412 Ttumienie drgan niskiej czestotliwosci — 0~200 25 Natychmiast
Pn413 Czas opoznienia kontroli momentu obrotowego 0.1ms 1~2000 100 Natychmiast
Pn414 Histereza predkosci obrotowej obr/min 10~1000 50 Natychmiast
Analogowy moment obrotowy przy zerowym
Pn415 & .y yprzy y 10mv -1000~1000 0 Natychmiast
odchyleniu
Pn416 Zarezerwowany - 0~1000 0 -
Pn500 Bfad pozycjonowania impuls 0~5000 10 Natychmiast
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Zakres Ustawienia Sprawdzenie
Nr parametru Nazwa Jednostka L. L.
ustawien fabryczne poprawnosci
Pn501 Rdznica koincydenc;ji obr/min 0~100 10 Natychmiast
Pn502 Predkos$¢ zerowego zacisku obr/min 0~3000 10 Natychmiast
Pn503 Predkos$¢ wykrywania obrotu obr/min 0~3000 20 Natychmiast
256
Pn504 Alarm przepetnienia licznika offsetu . | 1~32767 1024 Natychmiast
impuls
Pn505 Czas oczekiwania wtaczenia serwonapedu ms -2000~2000 0 Natychmiast
Pn506 Podstawowe oczekiwanie przy wytaczeniu 10ms 0~500 0 Natychmiast
Pn507 Predkos¢ oczekiwania hamulca obr/min 10~100 100 Natychmiast
Pn508 Czas oczekiwania na hamowanie 10ms 0~100 50 Natychmiast
. . , . . Po ponownym
Pn509 Przydzielenie sygnatéw wejsciowy do terminala — 0~OxFFFF 0x3210 .
uruchomieniu
. . 3 . . Po ponownym
Pn510 Przydzielenie sygnatow wejsciowy do terminala — 0~OxFFFF 0x7654 o
uruchomieniu
. . 3 . . Po ponownym
Pn511 Przydzielenie sygnatéw wyjsciowych do terminala — 0~0x0BBB 0x0210 L
uruchomieniu
Terminal wejsciowy sterowania magistrala .
Pn512 - 0~1111 0 Natychmiast
wtgczony
Terminal wejsciowy sterowania magistralg .
Pn513 — 0~1111 0 Natychmiast
wigczony
Pn514 Filtr portu wejsciowego 0.2ms 0~1000 1 Natychmiast
Pn515 Filtr portu alarmowego 0.2ms 0~3 1 Natychmiast
Pn516 Odwrdcenie sygnatu portu wejSciowego - 0~1111 0 Natychmiast
Pn517 Odwrdcenie sygnatu portu wejSciowego - 0~1111 0 Natychmiast
Pn518 Czas dynamicznego hamowania 0.5ms 50~2000 1250 Natychmiast
Pn519 Czas btedu enkodera szeregowego 0.1ms 0~10000 3 Natychmiast
Pn520 Czas osiggnigcia pozycji 0.1ms 0~60000 500 Natychmiast
Binarny
Pn521.0 Jesli podtaczony zewnetrzny rezystor
regeneracyjn Po ponownym
Pn521 & viny — 0~1111 1000 P . y.
Pn521.1 Zarezerwowane dla producenta uruchomieniu
Pn521.2 Zarezerwowane dla producenta
Pn521.3 Zarezerwowane dla producenta
Pn522 Zarezerwowany — — — —
Pn523 Zarezerwowany — — — —
Pn524 Zarezerwowany — — — —
Pn525 Prég alarmu przecigzenia % 100~150 100 Natychmiast
Prog temperatury alarmu przegrzania silnika .
Pn526 °C 50~180 110 Natychmiast
(wtaczony tylkow UMD —75 / 1A/ 1E / 2B)
Pn527 Zarezerwowany 10mv 0~520 500 -
Pn528 Sygnat wyjsciowy odwrotny — 0~1111 0 Natychmiast
Wartos¢ progowa sygnatu wyjsciowego detekc;ji
Pn529 prog ve v & ! % 3~300 100 Natychmiast
momentu obrotowego
Czas sygnatu wyjsciowego detekcji momentu Po ponownym
Pn530 ygnaiu wylscloweg ! ms 1~10000 5000 ponowny
obrotowego uruchomieniu
Pn531 Zarezerwowane dla producenta — — — —
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Zakres Ustawienia Sprawdzenie
Nr parametru Nazwa Jednostka L. L.
ustawien fabryczne poprawnosci
Impuls pozycjonujgcy w JPOSO kontrola punkt- 10000
Pn600 pus pozycjonujacy P -9999~9999 0 Natychmiast
punkt (stan wysoki) puls
Impuls pozycjonujgcy w JPOSO kontrola punkt-
Pn601 puls pozy J, . hacy P puls -9999~9999 0 Natychmiast
punkt (stan niski)
Impuls pozycjonujgcy w JPOS15 kontrola punkt- 10000 .
Pn630 . -9999~9999 0 Natychmiast
punkt (stan wysoki) puls
Impuls pozycjonujgcy w JPOS15 kontrola punkt-
Pn631 puls pozycjonujacy P puls | -9999~9999 0 Natychmiast
punkt (stan niski)
JPOSO kontrola predkosci w trybie sterowania . .
Pn632 obr/min 0~6000 500 Natychmiast
punkt-punkt
JPOS15 kontrola predkosci w trybie sterowania . .
Pn647 obr/min 0~6000 500 Natychmiast
punkt-punkt
JPOSO czas filtru pierwszego rzedu w trybie .
Pn648 X 0.1ms 0~32767 0 Natychmiast
sterowania punkt-punkt
JPOS15 czas filtru pierwszego rzedu w trybie .
Pn663 K 0.1ms 0~32767 0 Natychmiast
sterowania punkt-punkt
JPOSO czas zatrzymania w trybie sterowania .
Pn664 50ms 0~300 10 Natychmiast
punkt-punk
JPOS15 czas zatrzymania w trybie sterowania .
Pn679 50ms 0~300 10 Natychmiast
punkt-punkt
Pn680 Zastrzezone — — — —
Szesnastkowy
Pn681.0: Pojedynczy/cykliczny, wybdr punktu
oczatkowego/referencyjnego
Pn681 pocza g / K vineg —_ 0~0x0133 0x0000 Natychmiast
Pn681.1: Zmien krok i tryb startowy
Pn681.2: Zmien krok trybu sygnatu wejsciowego
Pn681.3: Zarezerwowany
Pn682 Tryb programowania — 0~1 Natychmiast
Pn683 Krok startowy programu — 0~15 Natychmiast
Pn684 Krok zatrzymania programu — 0~15 Natychmiast
Predkos¢ wyszukiwania w kontroli pozycji
referencja do styku); Predkos$¢ szukania punktu
Pn685 ( J yku); Pre P obr/min 0~3000 1500 Natychmiast
referencyjnego (osiggniecie sygnatu zrodtowego
ORG) w kontroli bazowania pozycji.
Predkos$¢ opuszczania w kontroli pozycji
(referencja do styku);
Pn686 Predkos¢ szukania punktu referencyjnego obr/min 0~200 30 Natychmiast
(pozostawiajac sygnat poczatkowy ORG) w
kontroli bazowania pozycji.
. . 10000 ]
Pn687 Impuls nauczania pozycji . | -9999~9999 0 Natychmiast
impuls
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Zakres Ustawienia Sprawdzenie
Nr parametru Nazwa Jednostka L. L.
ustawien fabryczne poprawnosci
Pn688 Impuls nauczania pozycji impuls -9999~9999 0 Natychmiast
L . Po ponownym
Pn689 Ustawienie trybu bazowania — 0~0111 0 .
uruchomieniu
. . . . 10000 .
Pn690 Liczba impulséw btedu podczas bazowania . | 0~9999 0 Natychmiast
impuls
Pn691 Liczba impulséw btedu podczas bazowania impuls 0~9999 0 Natychmiast
Szesnastkowy
Pn700.0: Predkos¢ transmisji komunikacji
MODBUS Po ponownym
Pn700 3 — 0~0x0182 0x0151 L
Pn700.1: Protokét MODBUS uruchomieniu
Pn700.2: Wybor protokét komunikacyjnego
Pn700.3: Zastrzezone
. Po ponownym
Pn701 Adres osi MODBUS — 1~247 1 L
uruchomieniu
Pn702 Zarezerwowany — — — —
L, L Po ponownym
Pn703 Szybkos¢ komunikacji CAN — 0~0x0015 0x0005 L
uruchomieniu
Po ponownym
Pn704 Styk komunikacyjny CAN — 1~127 1 P . y.
uruchomieniu
32-bitowy elektroniczny licznik przetozenia Po ponownym
Pn705 . i ) , — 0~9999 0 o
pierwszej przektadni (Wysoki) uruchomieniu
32-bitowy elektroniczny licznik przetozenia Po ponownym
Pn706 . . o - 0~9999 1 L
pierwszej przektadni (Niski) uruchomieniu
32-bitowy elektroniczny mianownik przetozenia Po ponownym
Pn707 . . — 0~9999 0 L.
przektadni (Wysoki) uruchomieniu
32-bitowy elektroniczny mianownik przetozenia Po ponownym
Pn708 DR — 0~9999 1 o
przektadni (Niski) uruchomieniu
32-bitowy elektroniczny licznik przetozenia drugiej Po ponownym
Pn709 v Niezny P g - 0~9999 0 ponowny!
przektadni (Wysoki) uruchomieniu
32-bitowy elektroniczny licznik przetozenia drugiej Po ponownym
Pn710 y el v P giel — 0~9999 1 P Yny!
przektadni (Niski) uruchomieniu
Szesnastkowy
Pn840.0: Wybdr modelu enkodera
. . . 0x0000~ Po ponownym
Pn840 Pn840.1: Sekwencja projektowania silnika — - L
OxOF3E uruchomieniu

Pn840.2: Wybdér modelu serwosterownika
Pn840.3: Zarezerwowany

Uwaga: Zakres ustawien i ustawienia fabryczne od Pn401 do Pn405 zalezg od faktycznej zdolnosci przecigzeniowej.
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Zatacznik A: Parametry

2. Szczegotowy opis parametrow (UMD-oo-B3)

Nr
parametru

Zapis

Sprawdzenie
poprawnosci

Tryb
sterowania

Funkcja i jej znaczenie

Pn000

Binarny

Po ponownym
uruchomieniu

Wszystkie

Pn000.0 Serwo witaczone

[0] Zewnetrzne S-ON wtgczone.

[1] Zewnetrzne S-ON wytaczone. Wzbudzenie
serwosilnika sygnat jest wigczany automatycznie po
wiaczeniu sygnatu S-RDY.

Pn000.1 Sygnat wejsciowy zakazu obrotu do przodu
(P-0T)

[0] Zewnetrzny P-OT witgczony. Dziata zgodnie z
ustawieniem sekwencji czasowej w Pn004.0, gdy
wystgpi limit przekroczenia pozycji.

[1] Zewnetrzny P-OT wytaczony.

Pn000.2 Sygnat wejsciowy zakazu obrotu wstecznego
(N-0T)

[0] Zewnetrzny N-OT wtgczony. Dziata zgodnie z
ustawieniem sekwencji czasowej w Pn004.0, gdy
wystgpi limit przekroczenia pozycji.

[1] Zewnetrzne N-OT wytgczone.

Pn000.3 Sygnat alarmowy, jesli nastapi chwilowa
utrata mocy (ALM)

[0] Chwilowa utrata mocy przez jeden okres bez
wyjscia alarmowego

[1] Chwilowa utrata mocy na jeden okres z wyjsciem
alarmowym

Pn001

Binarny

Po ponownym
uruchomieniu

Pn001.0
Wszystkie
Pn001.1
T
Pn001.2
P,S
Pn001.3
P

Pn001. Wybér CCW, CW

[0] Ustawia CCW jako kierunek do przodu

[1] Ustawia CW jako kierunek do przodu

Pn001.1 Wiaczono analogowe ograniczenie predkosci
[0] Ustawia warto$¢ Pn406 jako wartos$¢ ograniczenia
predkosci podczas kontroli momentu obrotowego.

[1] Uzywa nizszej predkosci miedzy V-REF, a Pn406
jako zewnetrznego wejscia ograniczenia predkosci.
Pn001.2 Wiaczone analogowe ograniczenie momentu
obrotowego

[0] Ustawia Pn401~Pn404 jako ograniczenie
momentu obrotowego.

[1] Ustawia warto$¢ odpowiadajaca wejsciowemu
napieciu analogowemu Tref jako limit momentu
obrotowego.

Pn001.3 Wiaczony druga przektadnia elektroniczna
[0] Druga przektadnia elektroniczna jest wytaczona,
sygnat PCON stuzy do przetgczania P/PI

[1] Druga przektadnia elektroniczna jest wiaczona,
sygnat PCON jest wykorzystywany jako druga
elektroniczna przektadnia, gdy Pn005.1 jest ustawiony
na 1.
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
Pn002.0 Tryb zmiany przetozenia elektronicznej
przektadni
[0] Odpowiednia sekwencja czasowa
Pn203
Pn201 Licznik elektronicznej przektadni 2 Pn201
Licznik elektronicznej przektadni 1 PCON wigczony Licznik elektroniczne] przekiadni 1
PCON wylaczony PCON wylaczony
Impuls referencyjny
N e S e O~ o 6y
t1, t2>1ms
[1] Odpowiednia sekwencja czasowa
Pn203
P01 Licznik elektronicznej przekiadni 2 Pn201
Licznik elektrol ej przektadni 1 PCON wiaczony Licznik elektronicznej przektadni 1
PCON wylaczony PCON wylaczony
Impuls referencyjny
4 Al e AR
tl, t2>1ms
Sekwencja czasowa, gdy Pn002.0=01lub 1
Pn203
Pn201 Licznik elektronicznej przekfadni 2 Pn201
Licznik elektronicznej przektadni 1 PCON wigczony Licznik elektronicznej przektadni 1
Pn002 Binarny Po ponownym Wszystkie PCON wylaczony PCON wylaczony
uruchomieniu
Impuls referencyjny
mririet e 8 e LU
tl, 12, t3, t4=1ms
Btad sekwencji czasowej
Pn201 Licznik elektre Pn201
Licznik elektronicznej przektadni 1 Licznik elektronicznej przektadni 1
PCON wylaczony PCON wylaczony
Impuls referencyjny
O Y o O Y e O
tl, t2>1ms
Pn002.1 Zastrzezone
Pn002.2 Wybor enkodera absolutnego
[0] Uzywa enkodera absolutnego jako enkodera
absolutnego
[1] Uzywa enkodera absolutnego jako enkodera
inkrementalnego
Pn002.3 Zastrzezone
Pn003.0 Zastrzezone
Pn003.1 Zastrzezone
Pn003.2 Kompensacja niskiej predkosci
[0] Bez korekcji niskiej predkosci
[1] Z korekcja niskiej predkosci, aby unikngé petzania
. Po ponownym . serwosilnika, ale stopien korekcji zalezy od ustawienia
Pn003 Binarny L Wszystkie
uruchomieniu w Pn129.
Pn003.3 Poprawa przeciazenia
[0] Bez funkcji poprawy przecigzenia
[1] Z funkcja poprawy przecigzenia, ktéra moze
zwiekszy¢ wydajnosé przecigzenia, gdy serwosilnik
przekroczy 2-krotnie przecigzenie znamionowe. Jest
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
uzywany przy czestym wtaczaniu/wytgczaniu
zasilania.
Pn004.0 Tryb zatrzymania
Pn004.0 decyduje jak zatrzymac serwosilnik w
wymienionych ponizej sytuacjach:
A. P-OT/N-OT zostato aktywowane (Przekroczenie
limitu pozyc;ji)
B. Pojawit sie alarm
Brak zasilania serwonapedu
D. Serwonaped wtaczony lub wytgczony (Wytaczenie
zarzadza sygnatem /S-ON)
Wyijasnienie poszczegolnych mozliwosci:
(Opcje 1,2 sa dla wszystkich powyzej)
[0] Zatrzymuje serwosilnik, stosujgc DB, a nastepnie
zwalnia DB.
[1] Zatrzymaj sie swobodnie.
(Opcje 3,4,5 sg dla S-OFF lub przekroczenia limitu
pozycji).
Pn004.0 . _—
. [2] Zatrzymuje serwosilnik przez DB, gdy serwonaped
Wszystkie . . o
PRO04.1 jest wytgczony, zatrzymuje serwosilnik przez
n004.
hamowanie wewnetrzne w przypadku przekroczenia
Po ponownym P L. .
Pn004 Szesnastkowy L predkosci, a nastepnie przetacza go w tryb swobodny
uruchomieniu Pn004.2 . T
b (wytaczenie zasilania).
Pn004.3 . .
p [3] Wywotuje zatrzymanie swobodnego obrotu

serwosilnika, gdy serwonaped jest wytgczony,
zatrzymuje serwosilnik poprzez hamowanie
wewnetrzne w przypadku przekroczenia predkosci, a
nastepnie przetacza go w tryb swobodny (wyfaczenie
zasilania).

[4] Zatrzymuje serwosilnik przez DB, gdy serwonaped
jest wytgczone, zatrzymuje serwosilnik poprzez
hamowanie wewnetrzne w przypadku przekroczenia
predkosci, a nastepnie przetgcza go w tryb zerowych
zaciskow.

[5] Powoduje zatrzymanie swobodne serwosilnika po
zatrzymaniu, gdy serwonaped jest wytgczony,
zatrzymuje serwosilnik poprzez hamowanie
wewnetrzne w przypadku przekroczenia predkosci, a
nastepnie przetgcza go w tryb zerowego zacisku.
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania

*Wewnetrzne hamowanie nastepuje gdy
serwosterownik odwraca moment obrotowy w celu
zatrzymania serwonapedu

Pn004.1 Tryb kasowania licznika btedow

[0] Usuwa impuls btedu, gdy S-OFF, nie usuwa w razie
przekroczenia limitu pozycji.

[1] Nie usuwa impulsu btedu.

[2] Usuwa impuls btedu, gdy S-OFF zasygnalizuje
przekroczenia limitu pozycji (z wyjatkiem zerowego
zacisku)

Pn004.2 Forma impulsu referencyjnego

[0] Znak + impuls

[1] CW+CCW CW + CCW

[21 A+ B (x1)

[3]A+B(x2)

[4] A + B (x4)

Pn004.3 Impuls odwrdécony

[0] Nie odwraca referencji PULS i SIGN

[1] Nie odwraca referencji PULS, odwraca SIGN

[2] Odwraca referencje PULS, nie odwraca SIGN

[3] Odwraca referencje PULS i SIGN

Pn005.0 Tryb sprzezenia do przodu momentu
obrotowego
[0] Uzywa ogdlnego sprzezenia zwrotnego momentu
obrotowego, zewnetrzne wejscie sprzezenia
analogowego (Tref) jest nieprawidtowe.
[1] Uzywa ogdlnego sprzezenia zwrotnego momentu
obrotowego, zewnetrzny sygnat sprzezenia zwrotnego
analogowego (Tref) jest prawidtowy.
[2] Uzywa szybkiego sprzezenia zwrotnego momentu
Pn005.0 obrotowego, zewnetrzny sygnat sprzezenia zwrotnego

P,S analogowego (Tref) jest nieprawidtowy.
Po ponownym Pn005.1 [3] Uzywa szybkiego sprzezenia zwrotnego momentu
Pn005 Szesnastkowy uruchomieniu Wszystkie obrotowego, zewnetrzny sygnat sprzezenia zwrotnego
Pn005.2 analogowego (Tref) jest prawidtowy.

P Pn005.1 Tryb sterowania

[0] Kontrola predkosci (referencja analogowa)
PCON: OFF, kontrola Pl ; ON, kontrola P.
[1] Kontrola pozycji (referencja ciggu impulséw)
PCON: OFF, kontrola Pl ; ON, kontrola P.
[2] Kontrola momentu obrotowego (referencja
analogowa)
PCON jest niewazny.
[3] Kontrola predkosci (referencja do styku) <——

Kontrola predkosci (referencja zerowa)
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Nr
parametru

Zapis

Sprawdzenie
poprawnosci

Tryb
sterowania

Funkcja i jej znaczenie

PCON, PCL, NCL: OFF Przetacza na kontrole predkosci
(zerowa referencja)

[4] Kontrola predkosci (referencja styku) <~ kontrola
predkosci (referencja analogowa)

PCON, PCL, NCL: OFF Przetacza na kontrole predkoscig
(referencja analogowa)

[5] Kontrola predkosci (referencja do styku) «<——
kontrola pozycji (referencja ciggu impulsow)

PCON, PCL, NCL: OFF Przetacza na kontrole pozyc;ji
(referencja ciggu impulsow)

[6] Kontrola predkosci (referencja styku) <—— Kontrola
momentu (referencja analogowa)

PCON, PCL, NCL: OFF Przetacza na kontrole pozycji
(referencja analogowa)

[7] Kontrola pozycji (referencja ciggu impulséw) <—
Kontrola predkosci (referencja analogowa)

PCON: Kontrola pozycji OFF (referencja ciggu
impulséw) ; Kontrola predkosci ON (referencja
analogowa)

[8] Kontrola pozycji (referencja ciggu impulséw) <—
Kontrola momentu obrotowego (referencja
analogowa)

PCON: Kontrola pozycji WYt. (referencja ciggu
impulséw) ; Kontrola momentu Wt.

[9] Kontrola momentu obrotowego (referencja
analogowa) <—— Kontrola predkosci (referencja
analogowa)

PCON: OFF Kontrola momentu obrotowego
(referencja analogowa) ; ON Kontrola predkosci
obrotowej (referencja analogowa)

[A] Kontrola predkosci (referencja analogowa) «<—
Kontrola zacisku zerowego

PCON: OFF Kontrola predkosci (referencja
analogowa) ; ON kontrola zacisku zerowego

[B] Kontrola dodatnia (referencja ciggu impulséw) <
— kontrola pozycji (ZAKAZANA)

PCON: WYt Kontrola pozycji (referencja ciggu
impulséw) Kontrola pozycji ON (ZAKAZANA)

[C] Kontrola pozycji (referencja styku)

PCON: Stuzy do zmiany kroku

PCL, NCL: Stuzy do wyszukiwania punktu
referencyjnego lub startu

[D] Kontrola predkosci (referencja parametru)

PCON Niewazny

Pn005.2 Wybdr alarmu poza tolerancja
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
[0] Alarm przekroczenia tolerancji wytaczony
[1] Alarm przekroczenia tolerancji wtgczony. Alarmy
wyjsciowe gdy wartos¢ licznika btedéw przekracza
wartos$¢ ustawienia Pn504.
[2] Zarezerwowany
[3] Zarezerwowany
Pn005.3 Zarezerwowany
Pn006.0 Tryb magistrali
[0] Brak magistrali
[1] PROFIBUS-DP VO/V1
[2] PROFIBUS-DP V2
[3] CANopen
[4] EtherCAT
Pn006.1 Zarezerwowany
Pn006.2 Przetacznik ttumienia drgan niskiej
czestotliwosci
[0] Funkcja ttumienia drgan o niskiej czestotliwosci
wytaczona
[1] Funkcja ttumienia drgan o niskiej czestotliwosci
wtaczona
Po ponownym Pn006.3 Referencyjny filtr wejsciowy sygnatu
Pn006 Szesnastkowy uruchomieniu P,S otwarcia kolektora
[0] Gdy impuls jest wejsciem réznicowym, maksymalna
wartosc serwonapedu odbierajgcego czestotliwosc
impulsu <4M
[1] Gdy impuls jest wejsciem réznicowym, maksymalna
wartosc¢ czestotliwosci serwonapedu odbierania
impulsu <650 K.
[2] Gdy impuls jest wejsciem réznicowym, maksymalna
wartos¢ czestotliwosci serwonapedu odbierania
impulsu < 150 K.
Uwagi: ,maksymalna wartos¢ czestotliwosci impulsu
serwonapedu” oznacza wystarczajgcg maksymalng
wartos¢ czestotliwosci impulsu odbieranego przez
serwonaped.
Pn007.0: Szerszy niz szerokos$¢ impulsu-C, czy nie
[0] Standardowa szerokos¢ impulsu C.
[1] Szersza szerokosé impulsu C.
. Po ponownym . Pn007.1: Zarezerwowany
Pn007 Binarny o Wszystkie
uruchomieniu Pn007.2: Zarezerwowany
Pn007.3: Filtr momentu obrotowego
[0] Standardowy filtr momentu obrotowego
[1] Nowy filtr momentu obrotowego
Pn008 Zastrzezone — — —
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Nr
parametru

Zapis

Sprawdzenie
poprawnosci

Tryb

sterowania

Funkcja i jej znaczenie

Pn009

Binarny

Po ponownym
uruchomieniu

Pn009.0: Zarezerwowany

Pn009.1: Zarezerwowany

Pn009.2: Wybor przektadni elektronicznych
[0] 16-bitowa przektadnia elektroniczna

[1] 32-bitowa przektadnia elektroniczna
Pn009.3: Zarezerwowany

Pn010

Szesnastkowy

Po ponownym
uruchomieniu

P,S, T

Pn010.0: Wiaczona automatyczna identyfikacja
serwosilnika

[0] Wytgczona funkcja automatycznej identyfikacji

[1] Wtaczona funkcja automatycznej identyfikacji
(pobierz modele serwosterownika, serwosilnika,
enkodera i taduje parametry serwosterownika, ale nie
odczytuj parametrow serwosilnika z parametréw Pn).
Pn010.1: Zarezerwowany

Pn010.2: Zarezerwowany

Pn010.3: Zarezerwowany

Pn100

Auto-regulacja
online

Po ponownym
uruchomieniu

P,S

Pn100.0 Ustawienie bezwtadnosci obcigzenia

[0] Ustawienie reczne

[1,2,3] Tryb normalny

[4,5,6] Obcigzenie pionowe

[1,4] Bezwtadnosc¢ obcigzenia bez zmian

[2,5] Bezwtadnos¢ obcigzenia z niewielkimi zmianami
[3,6] Bezwtadnosc¢ obcigzenia z duzg zmiennoscia
Pn100.1 Ustawienie automatycznego strojenia online
[0] Ustawienie reczne

[1] Standard

[2] Stabilnos¢

[3] Wysoka precyzja

Uwaga:

Auto-regulacja online moze nie by¢ skuteczna w
nastepujacych przypadkach:

ePredkosc¢ serwosilnika jest mniejsza niz 100 obr/min
ePrzyspieszenie lub spowolnianie serwosilnika jest
nizsze niz 5000 obr/min.

#Sztywnosc¢ obcigzenia jest niska, a wibracje
mechaniczne czesto wystepuja lub tarcie jest wysokie.
eMoment obcigzenia predkosci zmienia sie znacznie.
*Gaz mechaniczny jest bardzo duzy.

Pn100.2: Zarezerwowany

Pn100.3: Zarezerwowany

Pn101

Ustawienie
sztywnosci
uktadu

Natychmiast

P,S

Szybko$¢ odpowiedzi uktadu serwonapedu jest
okreslana przez ten parametr. Zwykle sztywnos¢
powinna by¢ nieco wieksza. Jesli jednak bedzie zbyt
duza, moga wystgpi¢ uderzenia mechanicznego.
Nalezy zmniejszy¢ ustawiong sztywnos¢, gdy wystepuja
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Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
duza wibracje. Ten parametr jest poprawny tylko
podczas auto-regulacji.
Wzmocnienie . Ten parametr okresla wzmocnienie petli predkosci.
Pn102 . . Natychmiast P,S
petli predkosci Jednostka: rad/s
Stata czasowa Zmniejsz warto$¢ tego parametru, aby skrécié czas
Pn103 catkowania petli Natychmiast P,S pozycjonowania i zwiekszy¢ szybkos¢ reakcji.
predkosci Jednostka: 0,1 ms
Ten parametr okresla wzmocnienie petli pozycji.
L Zmniejsz te wartos¢, aby zwiekszyc¢ sztywnos¢
Wzmocnienie . . . o L,
Pn104 . . Natychmiast P serwonapedu, jednak wystgpig wibracje, jesli wartos¢
petli pozycji . :
bedzie zbyt duza.
Jednostka: 1/s
Filtr referencji momentu obrotowego moze
Stata czasowa o i L . .
. N wyeliminowac lub zmniejszyé wibracje mechaniczne,
filtra referencji . . . L L .
Pn105 ¢ Natychmiast P,S, T ale nieprawidtowe ustawienie spowoduje wibracje
momentu
mechaniczne.
obrotowego
Jednostka: 0,01 ms
Ogodlne Warto$¢ nastawcza = (bezwtadnos¢ obcigzenia/
Pn106 wzmochienie Natychmiast P,S bezwtadnos¢ wirnika)=100%
serwonapedu Jednostka: %
Wzmocnienie
Pn107 drugiej petli Natychmiast P,S
predkosci
Czas catkowania
Pn108 drugiej petli Natychmiast P,S
predkosci Znaczenie tych parametrow jest takie samo jak
Wzmocnienie Pn102~Pn105.
Pn109 drugiej petli Natychmiast P Te parametry sg potrzebne tylko do ustawienia, gdy
pozycji funkcja wzmocnienia jest wtaczona.
Druga stata
czasowa filtra
Pn110 referencji Natychmiast P,S T
momentu
obrotowego
To ustawienie parametru moze skrocié czas
pozycjonowania. Jesli jednak jest zbyt duzy lub nie
P11l Odchylenie p wspotpracuje poprawnie z Pn111, wystgpig wibracje.
n
predkosci Natychmiast Jest zwigzany z predkoscia referencyjng, licznikiem
bteddw, btad pozycjonowania pokazano na ponizszym
rysunku.

178

Elmark Automatyka S.A.
ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony




4/E> ELMARK

Automatyka

Zatacznik A: Parametry

% uNITRONICS'

Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
Referencja
predkosci
Pnlll
Pn500
P Licznik bledow
Pnlll 5500
Stuzy do ustawienia sprzezenia pozycji do przodu.
Szybko$¢ odpowiedzi jest wieksza, a btad pozycji jest
Sprzezenie w mniejszy, gdy to ustawienie parametru jest wyzsze.
Pn112 pree , Natychmiast P . ) .y gay . P . .J Y .
przéd Wibracje wystgpig, jesli zostanie ustawiona zbyt duza
wartosc.
Jednostka: % Licznik btedow
Stuzy do tagodzenia wibracji mechanicznych
spowodowanych sprzezeniem pozycji do przodu.
Stata czasu Obéinien . +d zostani ek .
OZnienie sprzezenia w przdd zostanie powiekszone i
Pn113 filtrowania w Natychmiast P P . p ¢ L, ‘p L, p ¢ .
od spowoduje wibracje, jesli wartos$¢ zostanie ustawiona
rzé
P zbyt duza.
Jednostka: 0,1 ms
Stuzy do ustawiania sprzezenia momentu obrotowego
L do przodu i zwiekszenia predkosci reakcji.
Sprzezenie do . , -
Ustaw poprawnie ogdlne wzmocnienie serwonapedu
Pn114 przodu momentu P,S , . . .
. (Pn106), aby wtaczy¢ te funkcje w trybie recznej
obrotowego Natychmiast . o
regulacji wzmocnienia.
Jednostka: %
Stata czasowa
filtrowania Stuzy do fagodzenia wibracji mechanicznych
momentu . spowodowanych sprzezeniem do przodu momentu
Pn115 Natychmiast P,S
obrotowego w obrotowego.
sprzezeniu do Jednostka: 0,1 ms
przodu
[0] Procent referencji momentu obrotowego
Warunki [1] Wartos¢ licznika offsetu
. Po ponownym ., . L. . .
Pn116 przetaczania P L. P,S [2] Wartos¢ ustawienia predkosci przyspieszenia
uruchomieniu y - -
/PI [3] Wartos¢ ustawienia predkosci
[4] State PI
Prog przetaczania Prég momentu obrotowego do przetaczenia
Po ponownym K X
Pn117 momentu o P,S sterowania z Pl na sterowanie P.
uruchomieniu
obrotowego Jednostka: %

179

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony




4/E)> ELMARK % UNITRONICS'

Automatyka

Zatacznik A: Parametry

Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania

A . Prég licznika bteddw do przetgczenia sterowania Pl na
Prog przetaczania . .
Pn118 . Natychmiast P sterowanie P.
licznika offsetu .
Jednostka: impuls

Ustawienie
progu Prog predkosci przy$pieszania, aby przetaczyé
Pn119 przetaczania . P,S sterowanie Pl na sterowanie P.
. Natychmiast .
predkosci Jednostka: 10 (obr/min)/s
przyspieszenia
Ustawienie , . . .
Prog predkosci do przetaczenia sterowania Pl na
rogu
Pn120 p+ § . Natychmiast P,S sterowanie P.
rzetgczania
preeta , . Jednostka: obr./min
predkosci
[0]State wzmocnienie pierwszej grupy
[1]Przetgczanie wzmocnienia zewnetrznego
przetacznika (G-SEL)
[2]Procent momentu obrotowego
[3]Wartos¢ licznika offsetu
Warunek y - - . .
. Po ponownym [4]Wartosc¢ ustawienia predkosci przyspieszenia
Pn121 przetaczania L P,S .
o uruchomieniu (10 (obr/min)/s)
wzmocnienia L. L L.
[S]Wartos¢ ustawienia predkosci
[6]Wejscie referencji pozycji
[7]1Rzeczywista predkosé serwosilnika
[8]Referencja potozenia (Pn123) + rzeczywista
predkos¢ (Pn124)
Czas opdznienia Wymagany czas na zmiane wzmocnienia.
Pn122 P ] Natychmiast P,S ymagany &
przetgczania Jednostka: 0,1 ms

Poziom progu . . . . _—
Pn123 . Natychmiast P,S Poziom wyzwalania przetgczania wzmocnienia
przetgczania

Rzeczywisty prog . Gdy Pn121 =8, Pn124 jest wazny.
Pn124 L Natychmiast P,S .
predkosci Jednostka: obr/min
Czas przetaczania Ten parametr stuzy do ptynnego przejscia, jesli zmiana
Pn125 wzmocnienia Natychmiast P dwoch grup wzmocnienia jest zbyt duza.
pozycji Jednostka: 0,1 ms
Przetaczanie . Ten parametr stuzy do ustawienia histerezy operacji
Pn126 . Natychmiast P,S . o
histerezy przetaczania wzmocnienia.

Ten parametr stuzy do filtrowania detekcji niskiej

Pn127 Filtr wykrywania P s predkosci. Wykrywanie predkosci bedzie opdznione,
niskiej predkosci Natychmiast jesli wartosc¢ bedzie zbyt duza.
Jednostka: 0,1 ms
Zaleznos¢
zwielokrotnienia Rosngca wielokrotnos¢ wzmocnienia petli predkosci
wzmocnienia . ma te samg sztywnosc¢ podczas auto-regulacji online.
Pn128 L. Natychmiast P,S L . L. .
predkosci Wzmocnienie petli predkosci jest wieksze, gdy ta
podczas auto- wartosc jest wyzsza.

regulacji online
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parametru poprawnosci sterowania
Wspodtczynnik Intensywnos¢ przeciw tarcia i przeciw petzania przy
Pn129 korekcyjny Natychmiast P,S niskiej predkosci. Wibracje wystapia, jesli ta wartos¢
niskiej predkosci jest ustawiona zbyt duza.
Kompensacja tarcia obcigzenia lub sztywnosci
Pn130 Tarcie obcigzenia Natychmiast P,S obcigzenia.
Jednostka: 0,1%
Obszar histerezy
redkosci Prég rozpoczecia kompensacji tarcia
Pn131 pre . Natychmiast P,S g rozpocze . P )
kompensacji Jednostka: obr./min
tarcia
Tarcia Przylegajace ttumienie, ktére jest wprost
Pn132 przywierajace Natychmiast P,S proporcjonalna do predkosci.
obcigzenia Jednostka: 0,1% / 1000 obr / min
Filtry wycinajace
Pn146 1 szerokosc . P,S, T Filtry wycinajgce 1 szerokos¢ trapu
Natychmiast
trapu
Filtry wycinajace
Pn147 2 szerokos¢ . P,S, T Filtry wycinajgce 2 szerokos¢ trapu
Natychmiast
trapu
Enkoder analogowy wyprowadza impulsy réznic
3 . ortogonalnych.
Wspétczynnik Po ponownym o L . L
Pn200 . o P,S, T Znaczenie tej wartosci to liczba impulsow réznicy
podziatu PG uruchomieniu . , . ,
ortogonalnej wyjsciowych enkoderéw na jeden obrot
silnika serwo.
16-bitowy
elektroniczny
licznik Po ponownym
Pn201 L. o P
przetozenia uruchomieniu Parametry sg wazne, gdy Pn009.2 = 0.
pierwszej Przektadnia elektroniczna umozliwia powigzanie
przektadni impulsu referencyjnego z odlegtoscia skokowa
16-bitowy serwosilnika, dzieki czemu sterownik nadrzedny nie
elektroniczny zmienia wspotczynnika opdznienia mechanicznego i
. . Po ponownym . e
Pn202 mianownik L P impulséw enkodera. W rzeczywistosci jest to
L uruchomieniu o L o .
przetozenia ustawienie podwojenia czestotliwosci lub podziatu
przektadni czestotliwosci na impulsy referencyjne.
16-bitowy Licznik(Pn201 lub Pn203)
elektroniczny Mianownik (Pn202)
licznik Po ponownym
Pn203 .. - P
przetozenia uruchomieniu
drugiej
przektadni
Ta warto$é stuzy do wygtadzenia impulséw
Stata czasowa . - L
. . wejsciowych. Efekt gtadkosci jest lepszy, gdy wartos¢
przyspieszenia/s . . . o S ‘s
Pn204 L. Natychmiast P jest wyzsza, ale opdznienie wystgpi, jesli wartosé
powolnienia ) ]
¢ . . bedzie zbyt duza.
referencji pozycji
I pozyd Jednostka: 0,1 ms
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parametru poprawnosci sterowania
Wybdr formy . .
. N Po ponownym [0]: Filtr pierwszego rzedu
Pn205 filtra pozycji o P . .
L uruchomieniu [1]: Filtr drugiego rzedu
referencyjnej
Zarezerwowane
Pn206 — — —
dla producenta
Zablokuj
moment L, .
Wartosc¢ ogranicza moment obrotowy podczas metody
obrotowy .
Pn207 . P bazowania (-1, -2, -3, -4),
podczas metody Natychmiast .
. Jednostka: % momentu znamionowego.
bazowania
(_1/ _Zr _3/ _4)
Czas blokady L
q Dopuszczalny czas utknigcia podczas metody
odczas
Pn208 P . Natychmiast P bazowania (-1, -2, -3, -4).
bazowania
Jednostka: 0,125 ms
(-1,-2,-3,-4)
Wzmocnienie
wejscia L. . -
. . Predkos¢ odpowiadajgca wejsciu analogowemu 1 V.
Pn300 analogowej Natychmiast S ]
. Jednostka: (obr./min)/ V.
referencji
predkosci
Ten parametr stuzy do ustawienia zerowego
odchylenia podanej predkosci analogowej i jest
zwigzany z wzmochieniem wejsciowej referencji
Predkos¢ predkosci analogowej (Pn300).
analogowa prz Analogowe zadawanie predkosci = (analogowe
Pn301 & przy Natychmiast S . g . pre . ( . g.
zerowym napiecie wejsciowe predkosci referencyjnej —
odchyleniu Analogowe odchylenie referencyjnej predkosci) x
Wzmocnienie wejscia referencyjnej predkosci
analogowej
Jednostka: 10mv
Pn302 Zarezerwowany — — —
Pn303 Zarezerwowany — — —
Parametr mozna ustawié na dodatni lub ujemny. Gdy
tryb sterowania ustawiony jest na D, okresla predkos¢
Parametr . serwosilnika.
Pn304 . Natychmiast S L, o .
predkosci Predkos¢ serwosilnika jest okreslana przez ten
parametr, gdy Pn005.1 = D.
Jednostka: obr./min
Stuzy do ustawiania predkosci obrotowej JOG, a
L. . kierunek jest ustalany przez nacisniecie przycisku
Pn305 Predkos¢ JOG Natychmiast S
podczas pracy JOG.
Jednostka: obr./min
c Czas przyspieszenia do 1000 obr/min na referencyjnej
zas
Pn306 L . Natychmiast S predkosci na zboczu.
przyspieszania
Jednostka: ms
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parametru poprawnosci sterowania
tagodnego
rozruchu
Czas L . o
. Czas zwalniania do 1000 obr./min w odniesieniu do
spowolnienia . . L
Pn307 Natychmiast S predkosci referencyjnej na zboczu.
tagodnego
Jednostka: ms
rozruchu
Stata czasowa predkosci refencyjnej filtra pierwszego
Stata czasowa .
Pn308 . . Natychmiast S rzedu
filtra predkosci
Jednostka: ms
. Czas przejscia z jednego punktu do drugiego punktu na
Czas narastania . .
Pn309 . Natychmiast S krzywej-S.
krzywej-S
Jednostka: ms
0] Zbocze
Ksztatt krzywej (0]
L Po ponownym [1] Krzywa-S
Pn310 referencyjnej o S K .
o uruchomieniu [2] Filtr pierwszego rzedu
predkosci . .
[3] Filtr drugiego rzedu
Wybor ksztattu Po ponownym L. i . .
Pn311 . L S Ta wartos¢ okresla ksztatt przejscia krzywej-S.
krzywej-S uruchomieniu
Komunikacja DP . Predkos¢ komunikacji magistrali JOG.
Pn312 ., Natychmiast P,S, T .
predkosé JOG Jednostka: obr/min
Predkosé Predkos$¢ wewnetrzna jest wtgczona, gdy Pn005.1=3~6
Pn316 & Natychmiast S k k ) 3 gdy
wewnetrzna 1 Sygnat wejsciowy
Predkos¢ . Predkosc robocza
Pn317 wewnetrzna 2 Natychmiast S /P-CON /P-CL | /N-CL
Predkos¢ (e
Pn318 N Natychmiast S Zerowa predkos¢
wewngtrzna 3 OFF(H) | OFF(H) lub przetacz na
Predkos¢ i
Pn319 & Natychmiast S inne tryby
wewnetrzna 4 sterowania
Predkosc¢ ) OFF(H) —
Pn320 Natychmiast S OFF(H) | ON(L) PREDKOSC 1
wewnetrzna 5
Predkos¢ $¢
Pn321 € Natychmiast s ON(L) OFF(H) PREDKOSC 2
wewnetrzna 6 —
ON(L) | ON(L) PREDKOSC 3
OFF(H) | OFF(H) PREDKOSC 4
Pn322 Predkos¢ Natychmiast S ON(L) OFF(H) | ON(L) PREDKOSC 5
wewnetrzna 7 ON(L) | OFF(H) PREDKOSC 6
ON(L) | ON(L) PREDKOSC 7
Wzmocnienie L
‘ . Ten parametr oznacza ilo$¢ potrzebnego analogowego
referencji
Pn400 ) Natychmiast T napiecia wejSciowego do osiggniecia momentu
momentu .
zZnamionowego.
obrotowego
Wewnetrzny .
Pn401 L Natychmiast P,S, T
limit momentu
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Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
obrotowego do
przodu
Wewnetrzny
limit momentu .
Pn402 Natychmiast P,S, T
obrotowego do
tytu
Zewnetrzny limit L . -
tu Wartos¢ graniczna wyjsciowego momentu obrotowego
momen
Pn403 Natychmiast P,S T serwosilnika (w zaleznosci od rzeczywistej mocy
obrotowego do L .
przecigzeniowej).
przodu
— Jednostka: %
Zewnetrzny limit
momentu
Pn404 Natychmiast P,S, T
obrotowego do
tytu
Limit momentu
Pn405 hamowania Natychmiast P,S, T
dynamicznego
Ograniczenie
predkosci Wartosc¢ graniczna momentu wyjsciowego serwosilnika
Pn406 podczas kontroli . T podczas kontroli momentu
Natychmiast .
momentu Jednostka: obr/min
obrotowego
Czestotliwos¢ Czestotliwos¢ filtra 1. W niektorych
Pn407 filtra Natychmiast P,S, T wycinajacego 1 warunkach wibracje
wycinajgcego 1 Jednostka: Hz zostang wychwycone, a
Gtebokosc filtra . Gtebokosc filtra odpowied? zostanie
Pn408 . Natychmiast P,S, T . . -
wycinajgcego 1 wycinajgcego 1 opdzniona po ustawieniu
Czestotliwoéé Czestotliwos¢ filtra filtra wycinajacego.
Pn409 filtra , P,ST wycinajgcego 2 2. Gdy czestotliwosc filtra
o Natychmiast L .
wycinajgcego 2 Jednostka: Hz wycinajacego jest
g - ustawiona na 5000, filtr
Gtebokosc filtra Gtebokosc filtra .
Pn410 - 2 Natvchmiast P,S,T - 2 wycinajacy jest
n m n
wycinajacego atychmias wycinajacego nieprawidtowy.
Czestotliwos¢ Czestotliwosc¢ drgan niskiej czestotliwosci z
Pn411 drgan niskiej Natychmiast P,S obcigzeniem.
czestotliwosci Jednostka: 0,1 Hz
Ttumienie drgan Lo L L .
o . Ttumienie ttumienia drgan niskiej czestotliwosci z
Pn412 niskiej Natychmiast P,S L
. obcigzeniem.
czestotliwosci
Czas opoznienia
kontroli .
Pn413 Natychmiast T
momentu . .
Te parametry sg dostepne tylko w trybie kontroli
obrotowego .
- pozycji.
Histereza
Pn414 predkosci Natychmiast T
obrotowej
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
Ten parametr stuzy do ustawienia zerowego
odchylenia podanego momentu analogowego i jest
zZwigzany z wejsciowym wzmocnieniem referencji
Analogowy
momentu obrotowego (Pn400),
moment .
. Analogowa referencja momentu obrotowego =
Pn415 obrotowy przy Natychmiast T . . .
(analogowe napiecie wejsciowe referencji momentu
zerowym . .
. obrotowego - analogowe odchylenie referencji
odchyleniu .
momentu zerowego odchylenia) x Analogowe
wzmocnhienie wejsciowe]j referencji momentu.
Jednostka: 10mv
Pn416 Zarezerwowany — — —
Blad Wysyta sygnaty wyjsciowe /COIN, gdy licznik btedow
Pn500 . 2 . Natychmiast P jest mniejszy niz ta wartosc.
pozycjonowania .
Jednostka: impuls
Wysyta sygnaty wyjsciowe /VCMP, gdy réznica miedzy
Réznica wartoscig referencji predkosci a wartoscig sprzezenia
Pn501 . . Natychmiast P 2 J p ¢ . . asp e
koincydencji zwrotnego predkosci jest mniejsza niz ta wartosé.
Jednostka: obr./min
Serwosilnik jest zablokowany, gdy predkos¢
Predkos¢ odpowiadajaca wejsciu analogowemu jest mniejsza niz
Pn502 & . Natychmiast S P L, 1 ! & y !
zerowego zacisku ta wartosc.
Jednostka: obr./min
Gdy predkos¢ serwosilnika przekroczy ustawiong
Predkos¢ wartos$¢ parametru, oznacza to, ze serwosilnik juz
Pn503 wykrywania Natychmiast P,S T obraca sie stabilnie i generuje sygnat wyjsciowy /
obrotu TGON.
Jednostka: obr./min
Al Gdy wartosé w liczniku btedéw przekracza ustawiong
arm
L . wartos¢ parametru, oznacza to, ze licznik btedéw
Pn504 przepetnienia Natychmiast P .
L przepetnia sie i wysyta sygnat alarmowy.
licznika offsetu . .
Jednostka: 256 impulséw
Te parametry sg dostepne tylko wtedy, gdy parametry
Czas oczekiwania wyjéciowe portu s3 przypisane do sygnatu wyjéciowego
Pn505 wiaczenia Natychmiast P,S, T /BK.
serwonapedu Parametry te stuza do utrzymania sekwencji czasowej
hamowania (zapobiegajg efektowi grawitacji lub ciggtej
sity zewnetrznej na serwosilniku).
Podstawowe Serwo ON czas oczekiwania:
PN506 oczekiwanie przy Natychmiast PS,T 1. Dla parametru jest plus, sygnat / BK jest wysytany
wytaczeniu najpierw, gdy podawany jest sygnat Serwo Wk, a
nastepnie sygnat opdznienia serwosilnika jest
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
tworzony po opdznieniu czasu ustawienia
Predkosé parametru.
Pn507 oczekiwania Natychmiast P,S,T 2. Dla parametru jest minus, sygnat pobudzenia
hamulca serwosilnika jest wyprowadzany najpierw, gdy
podawany jest sygnat Serwo Wt, a nastepnie
sygnat /BK jest wysytany po opdznieniu czasu
ustawienia parametru.
Podstawowy przeptyw oczekiwania:
Ustawienie standardowe: Sygnaty /BK (hamowanie) i
Serwo-WYt sg wysytane jednoczesnie.
Teraz ruchoma cze$¢ maszyny moze nieznacznie
przesuwac sie z powodu grawitacji zgodnie z
konfiguracja mechaniczng i charakterem; mozna to
wyeliminowa, stosujgc parametry, gdy serwosilnik
jest zatrzymany lub ma matg predkosé.
Pn508 Czas oczekiwa.nia Natychmiast P,S T Predkos$¢ oczekiwania hamulca:
na hamowanie Sygnat /BK jest wysytany, gdy predko$¢ serwosilnika
spadnie ponizej wartosci ustawienia parametru przy
Serwo-WYt.
Czas oczekiwania na hamowanie:
Sygnat /BK jest wyprowadzany, gdy czas opdznienia
przekroczy wartos$¢ ustawienia parametru po Serwo-
WYL,
Sygnat /BK jest wyprowadzany, dopdki nie zostanie
osiggnieta predkos¢ oczekiwania hamulca lub czas
oczekiwania hamulca.
Pn509.0 - CN1_14
Pn509.1 - CN1_15
Pn509.2 - CN1_16
Przydzielenie Pn509.3 - CN1_17
sygnatow Po ponownym Pn510.0 - CN1_39
Pn509 . L P,S T
wejsciowy do uruchomieniu Pn510.1 - CN1_40
terminala Pn510.2 - CN1_41
Pn510.3 - CN1_42
Terminal PRI to CN1_14 <CN1_15 <CN1_16 <CN1_17
<CN1_39 <CN1_40 <CN1_41<CN1_42
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Nr
parametru

Zapis

Sprawdzenie
poprawnosci

Tryb
sterowania

Funkcja i jej znaczenie

Pn510

Przydzielenie
sygnatow
wejsciowy do
terminala

Po ponownym
uruchomieniu

P,S, T

Odpowiedni sygnat kazdej z danych jest pokazany
nastepujaco:
[0]S-ON
[1]P-CON
[2]P-OT
[3IN-OT
[4]JALMRST
[5]CLR

[6]P-CL
[7IN-CL
[8]G-SEL
[9]JDPOS-JOG+
[A]JDPOS-JOG-
[BJDPOS-HALT
[CIHMRef
[D]SHOM
[EJORG
[F]lzCLAMP

Pn511

Przydzielenie
sygnatéw
wyjsciowych do
terminala

Po ponownym
uruchomieniu

P,S, T

Pn511.0 - CN1_11,CN1_12
Pn511.1 - CN1_05, CN1_06
Pn511.2 - CN1_09, CN1_10
Odpowiedni sygnat dla kazdej z danych pokazano w
nastepujacy sposob:
[0]COIN/VCMP

[1]TGON

[2]S-RDY

[31CLT

[4]BK

[5]PGC

[6]OT

[7IRD

[8]HOME

[9]TCR

[A]JR-OUT1

[BIR-OUT2

Pn512

Terminal
wejsciowy
sterowania
magistralg

wigczony

Natychmiast

P,ST

Terminal wejsciowy sterowania magistralg wytgczony:
[0]: Wtaczone

[1]: Wytgczone

Pn512.0>CN1_14

Pn512.1->CN1_15
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
) Pn512.2->CN1_16
Terminal Pn512.3->CN1_17
wejsciowy Pn513.0>CN1_39
Pn513 sterowania Natychmiast P,S, T Pn513.1>CN1 40
magistrala Pn513.2->CN1_41
wtaczony Pn513.3>CN1_42
Stuzy do ustawiania czasu filtrowania portu
Filtr portu wejsciowego. Sygnat bedzie opdzniony, jesli ustawienie
Pn514 y .p Natychmiast P,ST ! & y.g N .p V]
wejsciowego parametru bedzie zbyt wysokie.
Jednostka: 0,2 ms
Stuzy do ustawienia czasu filtrowania portu alarmu.
Filtr portu Sygnat bedzie opdzniony, jesli ustawienie parametru
Pn515 P Natychmiast P,S, T . ve ¢ .p vi) P
alarmowego jest zbyt wysokie.
Jednostka: 0,2 ms
) [0] Nie odwraca sygnatu
Odwrdcenie .
Pr516 ) N hmi b T [1] Sygnat odwrdécony
n sygnaiu portu atychmiast ' Pn516.0->CN1_14 odwrécony
wejsclowego Pn516.1>CN1_15 odwrécony
Pn516.2>CN1_16 odwrécony
Pn516.3->CN1_17 odwrdcony
L Pn517.0->CN1_39 odwrdcony
Odwrocenie Pn517.1->CN1_40 odwrd
Pn517 sygnatu portu P,S, T no/. =400 wrc’>cony
o . Pn517.2->CN1_41 odwrdcony
wejsciowego Natychmiast .
Pn517.3->CN1_42 odwrdcony
Czas . .
. . Czas dynamicznego hamowania silnika
Pn518 dynamicznego Natychmiast P,S T
] Jednostka: ms
hamowania
Czas btedu W zakresie tego parametru nie bedzie ostrzezenia o
Pn519 enkodera Natychmiast P,S T btedzie enkodera szeregowego
szeregowego Jednostka: 0,1 ms
L Ten parametr ustawia czas zakonczenia
Czas osiggniecia . . .
Pn520 . Natychmiast P,S, T pozycjonowania
pozycji
Jednostka: 0,1 ms
Pn521.0 Jesli podtaczony zewnetrzny rezystor
regeneracyjny
0: Podtacz zewnetrzny rezystor regeneracyjny miedzy
B1iB2
1: Nie podtaczaj zewnetrznego rezystora
. Po ponownym ) L. .
Pn521 Binarny L P,S,T regeneracyjnego, przekaznik na wewnetrznej
uruchomieniu . o
pojemnosci.
(Ten parametr obowigzuje tylko w UMD-00/01/02/04)
Pn521.1 Zarezerwowany dla producenta
Pn521.2 Zarezerwowany dla producenta
Pn521.3 Zarezerwowany dla producenta
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
Pn522 Zarezerwowany — — —
Pn523 Zarezerwowany — — —
Pn524 Zarezerwowany — — —
Kiedy procent obcigzenia jest wiekszy niz prég alarmu
przecigzenia, A04 pojawi sie wkrétce.
Prég alarmu . Zaleca sie ustawienie Pn525 ponizej 120, w
Pn525 L Natychmiast P,S, T . . o .
przeciagzenia przeciwnym razie serwosterownik i serwosilnik zostang
uszkodzone.
Jednostka: %
Prog
temperatury
alarmu Gdy temperatura uzwojenia serwosilnika przekroczy
Pn526 przegrzania Natychmiast P,S, T ustawienie Pn526, pojawi sie A19. Jednostka: °C
silnika (wfaczony (Dostepne tylko w UMD-75/1A /1E/2B)
tylko w UMD —
75/ 1A/ 1E/ 2B)
[0]: Nie odwraca sygnatu.
[1]: Sygnat odwrdécony
Sygnat wyjsciowy . Pn528.0->CN1_05, CN1_06
Pn528 Natychmiast P,S T
odwrotny Pn528.1->CN1_07, CN1_08
Pn528.2->CN1_09, CN1_10
Pn528.3->CN1_11, CN1_12
Wartos$¢ Gdy moc wyjsciowa momentu obrotowego silnika jest
progowa sygnatu wyzsza niz wartos¢ nastawy Pn529, /TCR jest wtaczony.
wyjsciowego . Gdy moc wyjsciowa momentu obrotowego silnika jest
Pn529 . Natychmiast P,S,T . . )y .
detekc;ji nizsza niz wartos$¢ nastawy Pn529, /TCR jest
momentu wytgczony.
obrotowego Jednostka: %
Czas sygnatu
wyjsciowego Czas sygnatu wyjsciowego z detekcji momentu
. Po ponownym
Pn530 detekcji o P,S, T obrotowego.
uruchomieniu
momentu Jednostka: ms
obrotowego
Zarezerwowane
Pn531 — — —
dla producenta
Impuls
pozycjonujacy w
Pn600 JPOSO kontrola Natychmiast P Oba parametry sg uzywane tgcznie, a ich algebraiczna
punkt-punkt suma to pozycja, do ktdrej JPOSO musi dojs¢. (Liczba
(stan wysoki) obrotéw serwosilnika jest zwigzana z trybem
Impuls programowania sterowania punkt-punkt).
pozycjonujgcy w Jednostka Pn600: 10000puls
Pn601 JPOSO kontrola Natychmiast P Pn601 Jednostka: 1 puls
punkt-punkt
(stan niski)
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
Znaczenie innych parametréow zwigzanych ze
""" sterowaniem punkt-punkt jest takie samo.
Impuls
pozycjonujacy w . L
Oba parametry sg uzywane w kombinacji, a ich
Pn630 JPOS15 kontrola . P . . ki .
Natychmiast algebraiczna suma to pozycja JPOSO, ktdrg musi
punkt-punkt . PR . o
. 0siggnac. (Liczba obrotéw obrotowych serwosilnika
(stan wysoki) ) : . .
jest zwigzana z trybem programowania sterowania
Impuls
. punkt-punkt).
ozycjonujacy w
pozyconujacy Pn630 Jednostka: 10000 puls
Pn631 JPOS15 kontrola . P
Natychmiast Pn631 Jednostka: 1 puls
punkt-punkt
(stan niski)
JPOSO kontrola
redkosci w
pre . JPOSO Kontrola predkosci od punktu do punktu
Pn632 trybie . P .
. Natychmiast Jednostka: obr/min
sterowania
punkt-punkt
...... Predkos¢ pozostatego sterowania punkt-punkt
JPOS15 kontrola
redkosci w
pre . Predkos¢ JPOS15 kontrola punkt-punkt
Pn647 trybie . P .
. Natychmiast Jednostka: obr/min
sterowania
punkt-punkt
JPOSO czas filtru
pierwszego rzedu JPOSO kontrola czasu filtrowania pierwszego rzedu
Pn648 w trybie . P punkt-punkt moze delikatnie zatrzymadé lub uruchomi¢
i Natychmiast -
sterowania serwosilnik. Jednostka: 0,1 ms
punkt-punkt
Czas filtrowania pierwszego rzedu pozostatego
""" sterowania punkt-punkt
JPOS15 czas filtru . o
. Czas filtrowania pierwszego rzedu JPOS15 od punktu
pierwszego rzedu . , L S
. do punktu moze zatrzymadé lub uruchomié¢ serwosilnik
Pn663 w trybie . P .
. Natychmiast fagodnie.
sterowania
Jednostka: 0,1 ms
punkt-punkt
JPOSO czas
zatrzymania w . .
. JPOSO czas zatrzymania sterowania punkt-punkt
Pn664 trybie . P
. Natychmiast Jednostka: 50ms
sterowania
punkt-punk
...... Czas zatrzymania pozostatego sterowania punkt-punkt
JPOS15 czas
zatrzymania w . .
. . JPOS15 czas zatrzymania sterowania punkt-punkt
Pn679 trybie Natychmiast P
. Jednostka: 50ms
sterowania
punkt-punkt
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Nr
parametru

Zapis

Sprawdzenie
poprawnosci

Tryb
sterowania

Funkcja i jej znaczenie

Pn680

Zarezerwowany

Pn681

Szesnastkowy

Natychmiast

Pn681.0 Pojedynczy/cykliczny, wybér punktu
poczatkowego/referencyjnego

[0] Praca cykliczna, sygnat startu PCL, punkt
referencyjny wyszukiwania NCL w kierunku do przodu.
[1] Pojedyncza operacja, sygnat startu PCL, punkt
referencyjny wyszukiwania NCL w kierunku do przodu.
[2] Operacja cykliczna, operacja rozpoczecia NCL,
punkt referencyjny wyszukiwania PCL w kierunku do
przodu.

[3]Pojedyncze dziatanie, uruchomienie NCL, punkt
referencyjny wyszukiwania PCL w kierunku do przodu.
Pn681.1 Zmien krok i tryb startowy

[0]Opdznienie zmiany kroku, brak potrzeby
uruchomienia sygnatu, opdznienie rozpoczecia po /S-
ON.

[1]Krok zmiany PCON, brak potrzeby sygnatu startu,
PCON opéznienie startu po /S-ON, ale wewnetrzny
impuls nie moze zatrzymac sie po wytgczeniu PCON.
[2]0pdinienie zmiany kroku, potrzebny sygnat startu,
anulowanie sygnatu startu moze natychmiast
zatrzymac impuls wewnetrzny.

Po zresetowaniu powrdc¢ do kroku procesu
zaprogramowanego punktu poczatkowego.

[3]Krok zmiany PCON, potrzebny jest sygnat startowy,
anulowanie sygnatu startowego moze natychmiast
zatrzymac impuls wewnetrzny. Po zresetowaniu
powrdé do kroku procesu zaprogramowanego jako
punkt poczatkowy.

Pn681.2 Zmien krok trybu sygnatu wejsciowego
[0]Zmien tryb elektrycznego poziomu sygnatu
wejsciowego kroku

[1]Zmien tryb impulsowy sygnatu wejsciowego
krokowego

Pn681.3 Zarezerwowany

Pn682

Tryb
programowania

Natychmiast

[0]: Program inkrementalny
[1]: Program absolutny

Pn683

Krok startowy
programu

Natychmiast

Wybierz punkt poczatkowy kontroli od punkt do
punktu

Pn684

Krok zatrzymania
programu

Natychmiast

Wybierz punkt koricowy kontroli od punkt do punktu.

Pn685

Predkos¢
wyszukiwania w
kontroli pozycji

(referencja do
styku); Predkos¢

Natychmiast

Wyszukuje predkosé serwosilnika w kierunku punktu
referencyjnego w kierunku przetacznika.
Jednostka: obr/min
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Nr
parametru

Zapis

Sprawdzenie Tryb o .
Funkcja i jej znaczenie

poprawnosci sterowania

szukania punktu
referencyjnego
(osiggniecie
sygnatu
zrédtowego
ORG) w kontroli
bazowania

pozycji.

Pn686

Pozostawia
przetacznik
predkosci jazdy
w potozeniu
kontrolnym
(odniesienie
styku);
Szybkosé
znalezienia
punktu
odniesienia
(Pozostawia
sygnat
poczatkowy
ORG) w kontroli
potozenia
bazowego.

Wyszukuje predko$é serwosilnika, gdy punkt
Natychmiast P referencyjny opusci przetacznik.

Jednostka: obr/min

Pn687

Predkos¢
opuszczania w
kontroli pozycji
(referencja do

styku);

Predkos¢

szukania punktu
referencyjnego
(pozostawiajac
sygnat
poczgtkowy
ORG) w kontroli
bazowania

pozycji.

Oba parametry sg uzywane tacznie, a ich algebraiczna
suma to biezaca pozycja nauczania pozycji. Podczas
Natychmiast P wykonywania nauczania pozycji za pomoca funkgji
uzytecznej suma algebraiczna dwdch parametrow jest
podawana do biezacej pozycji

Jednostka PN687: 10000 impulséw

Jednostka PN688: 1 impuls

Pn688

Impuls nauczania
pozycji

Natychmiast P

Pn689

Impuls nauczania
pozycji

Pn689.0 Tryb bazowania
Po ponownym [0] Bazowanie do przodu
uruchomieniu [1] Bazowanie do tytu

Pn689.1 Tryb wyszukiwania impuls C
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Nr
parametru

Zapis

Sprawdzenie
poprawnosci

Tryb
sterowania

Funkcja i jej znaczenie

[0]Wraca do wyszukiwania impulsu C podczas
bazowania

[1] Bezposrednio wyszukuje impuls C podczas
bazowania

Pn689.2 Tryb uruchamiania wyzwalacza bazowania
[0] Funkcja bazowania wytgczona

[1] Bazowanie uruchamiane sygnatem SHOM (zbocze
narastajace)

Pn689.3 Zarezerwowane

Pn690

Ustawienie trybu
bazowania

Natychmiast

Jednostka: 10000 impulséw

Pn691

Liczba impulséw
btedu podczas
bazowania

Natychmiast

Jednostka: 1 impuls

Pn700

Szesnastkowy

Po ponownym
uruchomieniu

Wszystkie

Pn700.0 Predkos¢ transmisji komunikacji MODBUS
[0] 4800bps

[1] 9600bps

[2] 19200bps

Pn700.1 Protok6t MODBUS

[0] 7, N, 2 (MODBUS,ASCII)

[1] 7, E, 1 (MODBUS,ASCII)

[2] 7, O, 1 (MODBUS,ASCII)

[3]18, N, 2 (MODBUS,ASCII)

[4] 8, E, 1 (MODBUS,ASCII)

[5] 8, O, 1 (MODBUS,ASCII)

[6] 8, N, 2 (MODBUS,RTU)

[7] 8, E, 1 (MODBUS,RTU)

[8] 8,0, 1 (MODBUS,RTU)

Pn700.2 Wybor protokotu komunikacyjnego
[0] Brak komunikacji protokotu SCI

[1] Komunikacja MODBUS SCI

Pn700.3 Zastrzezony

Pn701

Adres osi
MODBUS

Po ponownym
uruchomieniu

Wszystkie

Adres osi komunikacji protokotu MODBUS

Pn702

Zarezerwowany

Pn703

Szybkos¢
komunikacji CAN

Po ponownym
uruchomieniu

Wszystkie

Pn703.0 Szybkos¢ transmisji komunikacji CAN
[0] 50Kbps

[1] 100Kbps

[2] 125Kbps

[3] 250Kbps

[4] 500Kbps

[5] 1Mbps

Pn704

Styk
komunikacyjny
CAN

Po ponownym
uruchomieniu

Wszystkie

Adres osi komunikacji CANopen
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania
32-bitowy
elektroniczny
licznik
Pn705 przetozenia Po ponownym .
. . o Wszystkie
pierwszej uruchomieniu
przektadni
(Wysoki)
32-bitowy
elektroniczny
licznik
Pn706 L. Po ponownym .
przetozenia L Wszystkie
. . uruchomieniu
pierwszej
przektadni (Niski) )
32-bitowy ParametrY s3 wazne,. gdy PnOO?.? - 1. . .
. Przektadnia elektroniczna umozliwia powigzanie
elektroniczny ) | ‘ ) dleatoscia skok
mianownik impulsu referencyjnego z odlegtoscig skokowa
Pn707 . Po ponownym . serwosilnika, dzieki czemu sterownik nadrzedny nie
przetozenia . Wszystkie o i . o . )
przektadni uruchomieniu zmienia wspotczynnika opdznienia mechanicznego i
(Wysoki) impulséw enkodera. W rzeczywistosci jest to
- ustawienie podwojenia czestotliwosci lub podziatu
32-bitowy . ]
elektroniczn czestotliwosci na impulsy referencyjne.
I , ,ky - Licznik (Pn705 + Pn706 lub Pn709 + 1000 + Pn710
n mianowni 0 ponownym
L. P . y. Wszystkie Mianownik(Pn707 » 1000 + Pn708)
przetozenia uruchomieniu
przektadni (Niski)
32-bitowy
elektroniczny
licznik
Pn709 przetozenia Po ponownym .
- . Wszystkie
drugiej uruchomieniu
przektadni
(Wysoki)
32-bitowy
elektroniczny
licznik
Pn710 L Po ponownym X
przetozenia o Wszystkie
L uruchomieniu
drugiej
przektadni (Niski)
Pn840.0 Wybor modelu enkodera
[0] - [E] Zarezerwowane dla producenta
Pn840.1 Sekwencja projektowania silnika
[0] - [3] Zarezerwowane dla producenta
Po ponownym . , .
Pn840 Szesnastkowy L Wszystkie Pn840.2 Wybdr modelu serwosterownika
uruchomieniu .
[E] Serwosterownik 0,05 kW
[F] Serwosterownik 0,1 kW
[0] Serwosterownik 0,2 kW
[1] Serwosterownik 0,4 kW
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Nr . Sprawdzenie Tryb . .
Zapis .. ) Funkcja i jej znaczenie
parametru poprawnosci sterowania

[2] Serwosterownik 0,75 kW

[3] Serwosterownik 1,0 kW

[4] Serwosterownik 1,5 kW

[5] Serwosterownik 2,0 kW

[6] Serwosterownik 3,0 kW

[7] Serwosterownik 5,0 kW

[8] Serwosterownik 7,0 kW / 7,5 kW
[9] Serwosterownik 11 kW

[A] Serwosterownik 15 kW

[B] Serwosterownik 22 kW

Pn840.3 Zarezerwowany (do uzytku fabrycznego)
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3. Szczegotowy opis parametrow (UMD-oo-E3)

Wszystkie parametry sg identyczne jak w serwosterowniku B3, z wyjgtkiem tego ze UMD-E3 wspiera 5 wejs¢ cyfrowych
i 3 wyjscia cyfrowe

Nr Sprawdzenie Tryb X
Nazwa L. ) Opis
parametru poprawnosci sterowania

Alokuje porty Pn509.0 - CN1_15
wejsciowe do Pn509.1 - CN1_16
. Po ponownym
Pn509 sygnatow, L P,S,T Pn509.2 - CN1_17
. uruchomieniu
jeden portz 4 Pn509.3 - N1_18

bitami(hex) Pn510.0 - CN1_19

Terminal PRI to CN1_15< CN1_16< CN1_17< CN1_18<
CN1_19

Odpowiednik sygnatu do danych pokazany ponize;j:
[0]S-ON

[1]P-CON

[2]P-OT

[3IN-OT

Alokuje porty [4]ALMRST

wejsciowe do [S]ICLR

; Po ponownym
Pn510 sygnatéw, o P,S,T [6]P-CL
. uruchomieniu
jeden portz 4 [7IN-CL
bitami(hex) [8]G-SEL
[9]JDPOS-JOG+
[A]JDPOS-JOG-
[B]JDPOS-HALT
[CIHMRef
[DISHOM
[E]ORG
[F]lzCLAMP

Pn511.1 > CN1_11, CN1_14

Pn511.2 - CN1_13, CN1_14

Odpowiednik sygnatu do danych pokazany ponizej:

[0]COIN/VCMP

[1]TGON

[2]S-RDY

Alokacja [3]CLT

, Po ponownym

Pn511 sygnatow . P,S,T [4]1BK
. uruchomieniu

wyjsciowych [5]PGC

[6]OT

[7IRD

[8]JHOME

[9]TCR

[A]JR-OUT1

[B]JR-OUT2
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Nr Sprawdzenie Tryb .
Nazwa L. ) Opis
parametru poprawnosci sterowania
Zataczony
terminal Zataczony terminal wejsciowy szyny sterujacej:
Pn512 wejsciowy Natychmiast P,S,T [0]: Wytaczony
szyny [1]: Wtaczony
sterujacej Pn512.0->CN1_15
Zataczony Pn512.1->CN1_16
terminal Pn512.2->CN1_17
Pn513 wejsciowy Natychmiast P,S,T Pn512.3->CN1_18
szyny Pn513.0->CN1_19
sterujacej
Odwrdcenie [0]: Nie odwracaj sygnatu.
Pn516 sygnatu portu Natychmiast P,S,T [1]: Odwrd¢ sygnat
wejsciowego Pn516.0->CN1_15 odwrdcenie
L Pn516.1->CN1_16 odwrdcenie
Odwrdcenie P
Pn517 ) X Natvchmiast pST Pn516.2->CN1_17 odwrdcenie
n sygnatu por atychmias ,S, o
yg” .u portu ¥ : Pn516.3->CN1_18 odwrdcenie
wejsciowego L.
Pn517.0->CN1_19 odwrdcenie
[0]: Nie odwracaj sygnatu.
Odwrdcenie [1]: Odwrdé sygnat
Pn528 sygnatu Natychmiast P,S,T Pn528.0->CN1_11, CN1_14
wyjsciowego Pn528.1->CN1_12, CN1_14
Pn528.2->CN1_13 CN1_14
Pn703.0:Zarezerwowane
Ustawienia Po ponownym . Pn703.1: Wczesna detekcja ramki synchronizujgcej
Pn703 . . o Wszystkie .
komunikacyjne uruchomieniu [0] Zamknieta
[1] Otwarta
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Zalacznik B: Wyswietlane alarmy

Pozycja Nazwa alarmu Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Zasilacz zostat wytgczony . o ,
. L Ustaw Fn001, aby ponownie zainicjowa¢
podczas zmiany ustawienia ] ) ¥
parametr i ponownie go wprowadzic.
parametru.
Liczba zapisanych
arametréw przekraczata
A.01 Uszkodzenie parametréow p ) P
limit. Na przyktad parametr L, .
o . Wymien serwosterownik.
byt zmieniany przy kazdym
skanowaniu przez sterownik
nadrzedny
Obwadd serwosterownika jest L .
Wymien serwosterownik.
uszkodzony.
Woystgpita awaria w sekcji . . . .
. Wyzeruj i zresetuj alarm i ponownie
odczytu analogowego wejscia .
. uruchom operacje.
A.02 Uszkodzenie A/D referencyjnego.
Wystgpit btad ptyty scalonej L, .
) Wymien serwosterownika.
serwosterownika
Wartos$¢ zadana pozycji lub . L. .
L. . Zmniejsz wartos¢ referencyjna.
predkosci jest zbyt duza.
Ustawienie wzmocnienia L L .
. . . Popraw ustawienie wzmocnienia wejscia
wejscia referencyjnego jest )
) . ) ) referencyjnego.
A.03 Nadmierna predkos¢ nieprawidtowe.
Kolejnos¢ faz U, Vi W w
podtaczeniu serwosilnika jest Popraw podtaczenie serwosilnika.
nieprawidfowa.
Wystapit btad ptyty scalonej L, .
. Wymien serwosterownik.
serwosterownika
Podtaczenie serwosilnika jest
nieprawidfowe lub potaczenie | Popraw potfaczenie serwosilnika.
jest wadliwe.
Rzeczywisty moment
obrotowy przekracza moment . . .
) Ponownie ustaw obcigzenie i warunki
znamionowy lub moment . .
. pracy lub ponownie ustaw wydajnos¢
rozruchowy znacznie o
serwosilnika.
A.04 Przecigzenie przekracza moment
znamionowy.
Podtaczenie enkodera jest
nieprawidtowe lub Popraw przewody enkodera.
podtaczenie jest wadliwe.
Serwosilnik przekroczyt
p- y . Chtodzenie serwosilnika,
temperature i doprowadzit do . _
. lub wymiana serwosilnika.
rozmagnesowania.
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Wystgpit btad ptyty scalonej o .
. Wymien serwosterownik
serwosterownika
Wystgpit wewnetrzny btad Zresetuj alarm i ponownie uruchom
licznika impulséw. operacje.
A.05 Btad licznika dewiacji — -
Wystapit btad Wymien serwosterownik.
serwosterownika.
Regulacja wzmocnienia Zwiekszy¢ wzmocnienie petli predkosci
serwosterownika jest (Pn102) i wzmocnienie petli pozycji
nieprawidtowa. (Pn104).
Czestotliwos¢ impulsu L . o
R . Wygtadz wejscie impulsowe i zmniejsz
referencji pozycji jest zbyt L .
przetozenie elektroniczne.
wysoka.
Ustawienie licznika przeptywu | Ustaw parametr Pn504 na prawidtowg
(Pn504) jest nieprawidtowe. wartosé.
A.06 Przepetnienie impulsu btedu pozycji
Specyfikacje serwosilnika nie
spetniajg warunkéw L L .
L L Przelicz i popraw obcigzenie i wydajnosé
obcigzenia, takich jak o
. serwosilnika.
moment obrotowy i moment
bezwtadnosci.
Podtaczenie serwosilnika U, V -
L . . Popraw przewody serwosilnika.
i W jest nieprawidtowe.
Wystgpit btad ptyty scalonej L, .
. Wymien serwosterownik.
serwosterownika
Zmniejsz utamek (zaréwno licznik, jak i
Elektroniczne przetozenie mianownik), az uzyskasz liczby catkowite
orrek . . . poza zakresem ustawien. w zakresie (0,01 < Przefozenie
AO7 rzekroczenie ograniczenia elektroniczne (B / A) < 100).
przetozenia elektrycznego
Czestotliwos¢ wejsciowa jest Sprawdz wejsciowg specyfikacje
nieprawidtowa. techniczng impulsu referencyjnego.
ADS Btad pradu sprzezenia zwrotnego Wystapit btad ptyty scalonej Ustaw Fn005 na automatyczng regulacje
’ (kanat A) serwosterownika offsetu pradu.
A09 Btad pradu sprzezenia zwrotnego Wystapit btad ptyty scalonej Ustaw Fn005 na automatyczng regulacje
’ (kanat B) serwosterownika offsetu pradu.
Podtaczenie enkodera jest
Btad sprzezenia zwrotnego nieprawidtowe lub Popraw przewody enkodera.
A.10 enkodera podigczenie jest wadliwe.
Wystagpit btad enkodera. Wymien serwosilnik.
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Wystagpit btad L, .
. Wymien serwosterownik.
serwosterownika.
Podtaczenie enkodera jest
nieprawidtowe lub potgczenie | Popraw przewody enkodera.
jest wadliwe.
Wystgpito zwarcie miedzy Napraw lub wymien kabel zasilajgcy
faza U, Vi W serwosilnika. serwosilnika.
Wystgpito zwarcie miedzy L, L
o Napraw lub wymien kabel zasilajacy
uziemieniem a U,V lub W o
e serwosilnika.
kabla serwosilnika.
Hamulec dynamiczny byt Wymien serwosterownik i zmniejsz
uruchamiany zbyt czesto czestotliwos¢ operacji DB.
A12 Alarm nadpradowy
Temperatura otoczenia Przenies$ serwosterownik i trzymaj go z
przekracza 55 ° C. dala od innych urzadzen.
Wystgpit btagd wentylatora L .
. Wymien serwosterownik.
serwosterownika.
Przecigzenie lub moc
regeneracyjna przekracza Ponownie rozwaz obcigzenie i warunki
pojemnosc¢ rezystora pracy.
regeneracyjnego.
Kat fazy C enkodera zostat Patrz wskazowki, dostosuj dziatanie
odchylony. instalacji enkodera.
Napiecie AC jest za wysokie. Popraw napiecie wejsciowe.
Predkos¢ silnika jest wysoka,
& J y Sprawdz moment bezwfadnosci i
a moment bezwtadnosci . .
o L . specyfikacje obcigzenia ujemnego:
A.13 Alarm przepieciowy obcigzenia jest nadmierny, co . . L .
o . Ponownie obliczy obcigzenie i warunki
powoduje niewystarczajaca
racy.
wydajnos¢ regeneracyjna. pracy
Wystgpit btad ptyty scalonej L, .
. Wymien serwosterownik.
serwosterownika
Napiecie zasilania AC zostato
obnizone i nastgpit duzy Ustaw poprawne napiecie wejsciowe.
Al4 Alarm zbyt niskiego napiecia spadek napiecia.
Przepalit sie bezpiecznik L, .
. Wymien serwosterownik.
serwosterownik.
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Rezystor ograniczajacy prad
przeptywowy jest odtgczany,
co powoduje nieprawidtowe
napiecie zasilania lub
przecigzenie rezystora
ograniczajacego prad
przeptywowy.

Wymien serwosterownik. Sprawdz
napiecie zasilania i zmniejsz liczbe
wtgczania/wytgczania obwodu gtéwnego.

Zworka serwosterownika
pomiedzy 1i 2 jest zdjeta.

Popraw potaczenie.

Wystgpit btad ptyty scalonej
serwosterownika

Wymien serwosterownik.

Uszkodzenie rezystora

Sprawdz, czy nie ma
nieprawidtowego podtaczenia
przewodu w rezystorze
regeneracyjnym.

Popraw przewody zewnetrznego
rezystora regeneracyjnego.

Zworka serwonapedu miedzy
B2 a B3 zostata usunieta.

Popraw przewodu.

nieprawidtowe.

A.15 .
regeneracyjnego Wystapit btgd
serwosterownika, taki jak
awaria tranzystora
regeneracyjnego lub Wymien serwosterownik.
wewnetrzny rezystor
regeneracyjny zostat
uszkodzony.
. Wybierz odpowiednig wartos¢ rezystancji
Stan generacji byt . . .
regeneracji lub ponownie rozwaz
kontynuowany. e .
obcigzenie i warunki pracy.
. . Wybierz odpowiednig wartos¢ rezystancji
. Energia regeneracyjna jest . . .
A.16 Wykryto btad regeneracji . regeneracji lub ponownie rozwaz
nadmierna. . .
obcigzenie i warunki pracy.
Zasilacz powoduje przepiecie. | Popraw napiecie wejsciowe.
Wystgpit btad ptyty scalonej L, .
) Wymien serwosterownik.
serwosterownika
Wystgpit btad sprzezenia L, L
Wymien serwosilnik.
zwrotnego rezolwera
Wystapit btad ptyty scalonej
A.17 Bfad rezolwera ystapiibia Py v ! Wymien serwosterownik.
serwosterownika
Po wiaczeniu zasilania Nalezy podtaczyc¢ i uziemi¢ pin50 (CN1)
wystgpita usterka do uziemienia.
Podtaczenie zasilania
A.20 Bfad zasilania, otwarta faza trojfazowego jest Popraw przewody zasilacza.
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Tréjfazowy zasilacz jest
niezbalansowany.

Zbalansowac zasilacz, zmieniajac fazy.

Wystapit btad
serwosterownika.

Wymien serwosterownik, sprawdz
napiecie zasilania.

A21

Wykryto fluktuacje napiecia

Podtaczenie zasilania
tréjfazowego jest
nieprawidtowe.

Popraw przewody zasilacza.

Utracono jeden cykl
przebiegu napiecia
wejsciowego.

Skoryguj napiecie wejsciowe, zalecamy
uzycie stabilizatora napiecia.

Wystapit btad
serwosterownika.

Sprawdz napiecie zasilania lub wymien
serwosterownik.

A.23

Alarm nadpragdowy hamulca

Rezystor potgczony
réwnolegle z wyjsciem
zasilacza jest za maty lub jego
modut jest uszkodzony.

A.25

Alarm nadpradowy linii zasilania U
silnika

Mechaniczna blokada lub
sekwencja fazowa linii
zasilania silnika jest
nieprawidfowa.

A.26

Alarm nadpradowy linii zasilania V
silnika

Mechaniczna blokada lub
sekwencja fazowa linii
zasilania silnika jest
nieprawidtowa.

A.27

Alarm nadpradowy linii zasilania W
silnika

Mechaniczna blokada lub
sekwencja fazowa linii
zasilania silnika jest
nieprawidfowa.

A.28

Temperatura enkodera Nikon jest
za wysoka

Enkoder Nikon wewnetrzna
temperatura (jednostka: °C)

A.38

Bfad diody LED enkodera

Enkoder jest uszkodzony.

A.39

Bfad EEPROM enkodera

Enkoder jest uszkodzony.

A.41

Zarezerwowany

Zarezerwowany

A.42

Nieprawidtowy model serwosilnika

Przewody enkodera jest
nieprawidtowe lub potaczenie
jest wadliwe.

Popraw przewody enkodera.

Ustawienie parametru dla
serwosilnika jest
nieprawidtowe.

Popraw ustawienie Pn005.3.
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Wystapit btad L .
. Ustaw Fn001, aby zainicjowac parametr
. . serwosterownika.
Nieprawidtowy model -
A.43 . Ustawienie parametréw
serwosterownika
serwosterownika jest Popraw ustawienie Pn840.2.
nieprawidtowe.
Btedna informacja o
.‘i y Ustaw Fn010, aby usung¢ btad.
wieloobrotowym enkoderze.
Bfad informacji wieloobrotowej
A.45%* enkodera absolutnego Wystapit btad enkodera Jedli alarmu nie mozna zresetowaé przez
absolutnego. ustawienie Fn011, wymieni¢ enkoder.
Informacja wieloobrotowa i
. . Ustaw Fn010, aby usuna¢ btad.
enkodera jest przepetniona
Przepetnienie informacji
A.46* wieloobrotowych enkodera Wystapit btgd enkodera Jedli alarmu nie mozna zresetowac przez
absolutnego. ustawienie Fn011, wymieni¢ enkoder.
Utracono wieloobrotowa . i
. . Uzyj Fn010, aby usuna¢ btad.
informacje enkodera.
Btad baterii enkodera absolutnego | Napiecie akumulatora jest
AAT7* 3 & “p ¢ . J L. Wymien baterie, a nastepnie wigcz
nizsze niz podana wartos¢ o
zasilanie enkodera.
2,5V.
Napiecie akumulatora jest L . .
B . L, Wymien baterie, a nastepnie wiacz
nizsze niz podana wartos¢ o
3.0V zasilanie enkodera
A.48 Btad baterii absolutnego enkodera .
Kabel enkodera nie ma Ustaw Pn002.2 na 1 i zmien enkoder
wewnatrz baterii absolutny na tryb przyrostowy.
Ustawienie parametrow L
. K X Popraw ustawienie Pn840.0.
enkodera jest nieprawidtowe.
Podtaczenie enkodera jest
Wystapit limit czasu komunikacji nieprawidtowe lub potaczenie | Popraw przewody enkodera.
A-50 enkodera jest wadliwe.
Wystgpit btad enkodera. Wymien serwosilnik.
Wystgpity zaktdcenia na linii Podejmij srodki w celu usuniecia
sygnatowej z enkodera. zaktécen w przewodzie enkodera.
Serwosilnik pracuje przy 100
. P . ! 'p v Ustaw Fn010, aby usung¢ btad.
A.51* Przekroczona predko$é enkodera | obr/min bez zasilania.
Wystgpit btad enkodera. Wymien serwosilnik.
Absolutny stan enkodera jest
v J Ustaw Fn011, aby usung¢ btad.
A.52 Btad danych enkodera uszkodzony.
Wystagpit btad enkodera. Wymien serwosilnik.
Wynik obliczer enkodera jest
y . J Ustaw Fn011, aby usung¢ btad.
A53 Btad danych enkodera wadliwy.
Wystagpit btad enkodera. Wymien serwosilnik.
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Bit parzystosci i bit odciecia Skasuj, zresetuj alarm i ponownie
A.54 Btad danych enkodera pola kontrolnego s3 btedne. uruchom operacje.
Wystgpit btad enkodera. Wymien serwosilnik
Wystagpit btad L, .
. Wymien serwosterownik.
A.55 Btad sumy kontrolnej enkodera serwosterownika.
Wystgpit btad enkodera. Wymien serwosilnika.
Odciety bit pola kontrolnego Skasuj, zresetuj alarm i ponownie
A.56 Btad danych enkodera jest btedny. uruchom operacje.
Wystgpit btad enkodera. Wymien serwosilnik.
Skasuj, zresetuj alarm i ponownie
Dane EEPROM sg puste. .
A.58 Btad danych enkodera uruchom operacje.
Wystgpit btad enkodera. Wymien serwosilnik.
. Skasuj i zresetuj alarm, zapoznaj sie ze
Format danych EERPOM jest 3 . . N
wskazowkami dotyczgcymi regulacji kata
A.59 Btad danych enkodera btedny.
fazowego enkodera.
Wystgpit btad enkodera. Wymien serwosilnika.
Modut komunikacyjny jest Skasuj, zresetuj alarm i ponownie
niepoprawny. uruchom operacje.
. . . Styk miedzy modutem a W16z bezpiecznie ztgcze.
Modut komunikacyjny nie zostat .
A.60 serwosterownikiem jest
wykryty
uszkodzony.
Wystapit bfgd modutu. Wymien modut komunikacyjny.
CPU modutu
komunikacyjnego jest Wymierr modut komunikacyjny.
A.61 Woystgpit bfad uzgadniania uszkodzony.
Wystapit btad
ystapitbia . Wymien serwosterownik.
serwosterownika.
Serwosterownik nie moze L. o
o, . Sprawdz i napraw potgczenie miedzy
odbiera¢ danych cyklicznych z o
. . serwosterownikiem a modutem.
A.62 Wystgpit btad komunikacji modutu komunikacyjnego.
Wystgpit btad ptyty scalonej L, .
. Wymien serwosterownik.
serwosterownika
Modut komunikacyjny nie
moze otrzymac prawidtowej
. y. P ) Wymienn modut komunikacyjny.
A.63 Wystgpit btgd modut odpowiedzi z
’ ystapit blad moduld serwosterownika.
Wystapit btagd ptyty scalonej L .
. Wymier serwosterownik.
serwosterownika
Potaczenie magistrali jest . .
. . Popraw przewody magistrali.
. ) nieprawidtowe.
A.64 Wykryto zrywanie potgczenia
Wystagpit btagd modutu. Wymien modut komunikacyjny.
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Wystgpity zaktdcenia na linii . L .
. Zmierz zaktécenia w potaczeniu enkodera
sygnatowej z enkodera.
A.66 Wystgpit btad komunikacji CAN
Wystgpit btad modutu. Wymienn modut komunikacyjny.
o Master wysyta limit czasu
A.67 Przekroczono limit czasu pulsu -
pulsu.
Przedziat czasu do
. monitorowania ramki
Synchroniczna ramka byta . .
A.68 synchronizacji jest mniejszy -
przedwczesna . .
niz potowa ustawionego
okresu synchronizacji.
Monitorowanie sygnatu Czas wypetnienia i cykl
A.69 synchronizacji, sygnatu synchronicznego nie -
cykl jest dtuzszy niz ustawienie sg zgodne.
A.70 Zarezerwowany Zarezerwowany -
Wystapit btad wewnatrz
A71 Bfad wewnetrzny uktadu ESC ystapiibia . .61 -
uktadu komunikacyjnego.
. . o Linia danych procesora, linia
Nieprawidtowa komunikacja portu L,
A.80 ; adresu lub pamie¢ FRAM s3 -
rownolegtego procesora
uszkodzone.
Sygnaty wejsciowe U, V lub W
A.81 Linia zasilajgca jest odtgczona ve y . ! -
serwosilnika sg odtaczone.
. Wyjsciowy moment obrotowy
Alarm wyjscia momentu .
A.82 serwosilnika przekracza -
obrotowego . L.
ustawiong wartos¢.
o Operacja przechowywania
Bfad parametru pamieci i . .
A.98 . parametréw Pn nie powiodta -
ferroelektrycznej parametru Pn .
sie.
A.00 To nie jest btad Normalny status. -

*  Jesli wystgpit alarm A.45, A.46, A.47, A.51, nalezy skorzystac z funkcji pomocy. (Fn010, Fn011)
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Zalacznik C: Metody bazowania

Metoda 1: Wykorzystanie tylnego (ujemnego) wytacznika kraricowego i oceny impulsu zerowego
A : Gdy tryb bazowania jest wigczony, jesli tylni(ujemny) wytgcznik kraricowy N-OT = 0, naped najpierw porusza sie
stosunkowo szybko do tytu, az osiggnie tylni wytacznik krancowy. Jest to pokazane na schemacie przy zboczu
narastajgcym. Nastepnie naped powoli wraca i zatrzymuje sie, az osiggnie opadajace zbocze.
B: Gdy tryb bazowania jest wiaczony, jesli tylni wytacznik kraricowy N-OT = 1, naped najpierw powoli przesuwa sie do
przodu, az osiggnie zbocze opadajace.

{

l—

1

L

Impuls obrotowy I I

Tylni wytacznik krancowy . | E

Metoda 2: Wykorzystanie przedniego (dodatniego) wytacznika krancowego i oceny impulsu zerowego

A : Gdy tryb bazowania jest wtgczony, jesli przedni (dodatni) wytgcznik kraricowy P-OT = 0, naped najpierw porusza sie
stosunkowo szybko do przodu, az osiggnie przedni wytgcznik krancowy. Jest to pokazane na schemacie przy zboczu
narastajgcym. Nastepnie naped powoli wraca i zatrzymuje sie, az osiggnie opadajgce zbocze.

B: Gdy tryb bazowania jest wigczony, jesli przedni wytacznik kranicowy P-OT = 1, naped najpierw porusza sie powoli do
tytu, az osiggnie zbocze opadajace.

! 0 —]
-

Impuls obrotowy _.I_I_
Przedni wylgcznik krancowy _._I—_

Metody 3 i 4: Korzystanie z przedniego czujnika bazowania i oceny impulsu zerowego

Metody 3 A : Gdy wiaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu, az osiggnie przedni czujnik bazowania. Jest to pokazane na schemacie przy zboczu narastajgcym.
Nastepnie naped powoli wraca i zatrzymuje sie, az osiggnie opadajace zbocze.

Metody 3 B: Gdy wiaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw porusza sie powoli do
tytu, az osiggnie zbocze opadajgce.

Metody 4 A : Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie powoli do
przodu, az osiggnie zbocze narastajace.

Metody 4 B : Gdy witaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do tytu, az osiggnie przedni czujnik bazowania. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze opadajace. Nastepnie
naped powoli powraca i zatrzymuje sie, az osiggnie zbocze narastajace.
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Metody 5 i 6: Korzystanie z tylnego czujnika bazowania i oceny impulsu zerowego

Metody 5 A: Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw porusza sie powoli w
kierunku do przodu, az wykryje osiggniecie zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze opadajace H-
S.

Metody 5 B: Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do tytu, az osiggnie tylni czujnik bazowania. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze narastajgce. Nastepnie
naped powoli powraca i zatrzymuje sie, az wykryje osiggniecie zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przez
zbocze opadajace H-S.

Metody 6 A: Gdy witgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu, az osiggnie tylni czujnik bazowania. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze opadajgce. Nastepnie
naped powoli powraca i zatrzymuje sie, az oceni osiggniecie zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przy
narastajgcym zboczu H-S.

Metody 6 B: Gdy wiaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie powoli do
przodu zatrzymuje sie, az oceni osiggniecie zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przy narastajgcym zboczu

I i

Impuls obrotowy

Sygnat

bazowania (H-S) R | 5
. L

Metody 7 ~ 14: Korzystanie z czujnika bazowania, wytacznika kraricowego i oceny impulsu zerowego
Metody 7 ~ 14 uzywaja czujnika bazowania, ktéry jest aktywny tylko na czesci odlegtosci.
(1) Uzycie przedniego wytacznika kraricowego P-OT
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Jesli zastosowana zostanie ta metoda 7 ~ 10, naped najpierw porusza sie stosunkowo szybko do przodu

Metody 7A : Gdy wigczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu, nie osigga przedniego wytgcznika krancowego, dopdki nie osiggnie czujnika bazowania H-S. Jest to
pokazane na schemacie przy zboczu narastajgcym. Nastepnie naped powoli wraca i zatrzymuije sie, az osiggnie opadajgce
zbocze.

Metody 7B: Gdy wiaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw powoli porusza sie do tytu
az osiggnie zbocze opadajace.

Metody 7C: Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu i osigga przedni wyfacznik kranicowy. Naped szybko porusza sie do tytu. Po osiggnieciu zbocza
narastajgcego H-S, naped porusza sie powoli i przesuwa sie do tytu, az osiggnie opadajgce zbocze H-S.

Metody 8 A: Gdy wigczony jest tryb bazowania, Jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu, nie osigga przedniego wytacznika kraricowego, a nastepnie naped powoli porusza sie do przodu, gdy
osigga narastajgce zbocze H-S i zatrzymuje sie, az osiggnie zerowg ocene impulsu.

Metody 8 B: Gdy witaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw powoli przesuwa sie do
tytu, az osiggnie zbocze opadajace H-S. Nastepnie porusza sie powoli do przodu, zatrzymuje sie, az osiggnie ocene
zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze narastajgce H-S.

Metody 8 C: Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania HS = 0, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu, osigga przedni wytgcznik krancowy, a nastepnie naped szybko porusza sie do tytu, az do osiggniecia
zbocza narastajgcego H-S. Naped zwalnia i przesuwa sie do tytu. Osigga zbocze opadajgce H-S, naped powraca w kierunku
dodatnim, az oceni osiggniecie zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze narastajgce H-S.

Metody 9 A: Gdy witagczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu, nie osiggajac przedniego wytgcznika kraricowego. Nastepnie naped porusza sie powoli do przodu, gdy
osigga zbocze narastajgce H-S. Naped zwalnia, aby zatrzymac sie, az osiggnie opadajgce zbocze H-S. Nastepnie naped
powraca powoli i zatrzymuje sie, az oceni osiggniecie zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze
narastajgce H-S.

Metody 9 B: Gdy wtaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw powoli porusza sie do
przodu, az osiggnie zbocze opadajgce H-S. Nastepnie porusza sie powoli do tytu, zatrzymuje sie, az oceni osiggniecie
zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze narastajgce H-S.

Metody 9 C: Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie wzglednie
szybko do przodu, osigga przedni wytgcznik kraficowy, nastepnie naped porusza sie szybko do tytu, az do osiggniecia
zbocza narastajgcego H-S . Naped zwalnia, przesuwa sie do tytu i zatrzymuje sie, az oceni osiggniecie zerowego impulsu.

Metody 10 A: Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu, nie osiagajac przedniego wytgcznika kranncowego. Nastepnie naped porusza sie powoli do przodu, gdy
osigga zbocze narastajgce H-S. Po osiggnieciu zbocza opadajacego H-S naped porusza sie powoli do przodu, az oceni
osiggniecie zerowego impulsu.

Metody 10 B: Gdy wiaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw powoli porusza sie do
przodu, az oceni osiggniecie zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze opadajace H-S.

Metody 10 C: Gdy wiaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania HS = 0, naped najpierw porusza sie wzglednie
szybko do przodu, osigga przedni wytgcznik kraricowy, a nastepnie naped porusza sie szybko do tytu, az do osiaggniecia
zbocza narastajgcego H-S . Naped zwalnia, aby zatrzymac sie. Nastepnie naped powraca powoli do przodu, zatrzymuje
sie, az oceni osiggniecie zerowego impulsu. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze opadajace H-S.
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(2) Uzyj ujemnego wytacznika kraricowego

Metoda 11 ~ 14 jest prawie taka sama jak metoda 7 ~ 10, naped najpierw porusza sie stosunkowo szybko do tytu.
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TyIni wylacznik krancowy | I/ /

Metoda 17 ~ 20, 23 ~ 30: Operacja bazowania do tylnego (ujemnego) wytacznika kraficowego

Jesli zastosowana zostanie ta metoda, naped najpierw porusza sie stosunkowo szybko do tytu, az osiggnie tylni wytacznik
kraricowy. Jest to pokazane na schemacie przy zboczu narastajagcym. Nastepnie naped powoli powraca i szuka doktadnej
pozycji wytgcznika kranncowego. Pozycja zerowa odnosi sie do zbocza opadajgcego od tylnego wytgcznika kraricowego.
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Metody 21,22 Za pomocq czujnika bazowania

Metody 21 A: Gdy wtaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw porusza sie powoli do
przodu, az osiggnie zbocze opadajace H-S.

Metody 21 B: Gdy witaczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie wzglednie
szybko do tytu, az osiggnie czujnik bazowania, co pokazuje wykres na zboczu narastajgcym. Nastepnie naped powraca
powoli do przodu, zatrzymuje sie, az osiggnie opadajace zbocze H-S.

Metody 22 A: Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 1, naped najpierw porusza sie stosunkowo
szybko do przodu, az osiggnie czujnik bazowania. Jest to pokazane na schemacie przez zbocze opadajace. Nastepnie
naped powoli powraca i zatrzymuje sie, az osiggnie zbocze narastajgce H-S.

Metody 22 B: Gdy wtgczony jest tryb bazowania, jesli sygnat bazowania H-S = 0, naped najpierw porusza sie powoli do
tytu, az osiggnie zbocze narastajace H-S.

= : {

B
Sygnat bazowania _ 5
- A

Metody 33,34 Korzystanie z oceny zerowego impulsu
Metody 33 Naped porusza sie powoli do tytu, zatrzymuje sie, az oceni osiggniecie zerowego impulsu.
Metody 34 Naped porusza sie powoli do przodu, zatrzymuje sie, az oceni osiggniecie zerowego impulsu.
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210

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/E> ELMARK % UNITRONICS'

Automatyka

Zatacznik C: Metody bazowania

Metoda 35: Ustaw biezaca pozycje jako punkt bazowy

Metoda -4 Poruszanie sie do przodu, dojazd do konca zakresu i cofanie, docelowa pozycja bazowania jest pierwszym
impulsem C
W tej metodzie serwosilnik porusza sie do przodu. Kiedy osigga punkt koricowy, tak ze moment ustawiony w Pn207
zostaje osiaggniety dla czasu blokowania ustawionego w Pn208, nastepuje ruch w przeciwnym kierunku, a docelowa
pozycja bazowania jest pierwszym impulsem C.
v
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Metoda -3 Poruszanie sie do tytu, osiggniecie punktu koricowego i cofanie sige, docelowa pozycja bazowania jest
pierwszym impulsem C

W tej metodzie serwosilnik porusza sie w kierunku ujemnym. Kiedy osigga punkt koricowy, tak ze moment ustawiony w
Pn207 zostaje osiggniety dla czasu blokowania ustawionego w Pn208, ruch w przeciwnym kierunku, a docelowa pozycja
bazowania jest pierwszym impulsem C.
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Metoda -2: Ruch do przodu, dojazd do korica powoduje, ze biezaca pozycja jest poczatkowa.
W tej metodzie serwosilnik porusza sie do przodu. Gdy naped osigga pozycje koncowg, tak ze moment obrotowy
ustawiony w Pn207 zostaje osiggniety dla czasu blokowania ustawionego w Pn208 i ustala biezgcy pozycje poczatkowa.
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Metoda -1: Ruch do tytu, dojazd do korica powoduje, ze biezaca pozycja jest poczatkowa.
W tej metodzie serwosilnik porusza sie do tytu Gdy naped osigga pozycje koncowa, tak ze moment obrotowy ustawiony
w Pn207 zostaje osiggniety dla czasu blokowania ustawionego w Pn208 i ustala biezgcy pozycje poczatkowa.
v
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Uwagi: Podczas rozpoczynania bazowania na metodzie bazowania wzgledem sygnatu wejsciowego kierunek obrotu
serwosilnika jest powigzany z poczgtkowym statusem sygnatu wejsciowego. Zmiana stanu poczgtkowego przez
odwrdcenie sygnatu wejsciowego w zestawie Pn516/Pn517, jesli jest to konieczne. W przypadku korzystania z czujnika
bazowania, bazowanie I/0 powinno by¢ ustawione jako C:HmRef przez Pn509/Pn510.
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Informacje w tym dokumencie odzwierciedlajg produkty w dniu drukowania. Unitronics zastrzega sobie prawo, z
zastrzezeniem wszystkich obowigzujacych przepiséw, w dowolnym czasie, wedtug wtasnego uznania i bez
powiadomienia, do zaprzestania lub zmiany funkcji, projektdw, materiatéow i innych specyfikacji swoich produktéw
oraz do trwatego lub tymczasowego wycofania ktdregokolwiek z wycofywanie sie z rynku.

Wszystkie informacje w tym dokumencie sg dostarczane ,takie, jakie s3” bez jakiejkolwiek gwarancji, wyraznej lub
dorozumianej, w tym miedzy innymi dorozumianej gwarancji przydatnosci handlowej, przydatnosci do okreslonego
celu lub braku naruszenia. Unitronics nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy lub pominiecia w informacjach
przedstawionych w tym dokumencie. W zadnym wypadku Unitronics nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
specjalne, przypadkowe, posrednie lub wynikowe szkody jakiegokolwiek rodzaju, ani tez jakiekolwiek szkody powstate
w wyniku lub w zwigzku z wykorzystaniem lub dziataniem tych informacji.

Nazwy handlowe, znaki handlowe, logo i znaki ustugowe przedstawione w tym dokumencie, w tym ich projekt, sg
wtasnoscig Unitronics (1989) (R "G) Ltd. lub innych stron trzecich i nie wolno ich uzywac¢ bez uprzedniej pisemne;j
zgody Unitronics lub osoby trzeciej, ktédra moze by¢ ich wtascicielem.
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