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Nasza skrzynia jest idealnym rozwiazaniem do przechowywania
cobotow i transportowania ich pomiedzy pokazami lub docelowymi
miejscami pracy. Jest kompaktowa, lekka i wytrzymata, a dzieki
swojej modutowosci jest w stanie pomiescic nie tylko manipulator,
ale i caty Twoj "Cobotowy swiat’. Odporna na czynniki zewnetrzne i
bezpieczna dla Twajego Cobota.

TBox sktada sie z trzech elementow:

I. Podstawy jezdnej z kotami | baza zamocowania nog
stabilizujacych.
dla Cobotév\/ UR 3_5 2. Skrzyni dolnej przeznaczonej na jednostke sterujaca

. 3. Skrzyni gornej, przeznaczonej dla ramienia cobota oraz
Modularna skrzynia transportowa przechowywania nég stabilizujacych

dedykowana dla robotow ngg’{prawjaﬁych Aby utatwi¢ transport zestawu, mozemy go roztozy¢ na dwie,
niezalezne skrzynie i przewozic jedna obok drugiej, a zeby zaczac

prace z cobotem wystarczy zdemontowac gorna pokrywe.

Ta natomiast moze byc wykorzystana jako stolik do prezentacji z
wykorzystaniem robota

Ostatnim  krokiem jest zamocowanie nog  stabilizujacych,
pozwalajacych na bezpieczne przeprowadzenie przewidzianych
zadan.
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wymiar

Jednhostki: mm

PRZ0D

400

565

515

180

Dane techniczne:

[edo-FHE
Waga z/bez robota: BOK / P

Skrzynia Robota - 20 kg / 39 kg
Skrzynia jednostki sterujacej - 14 kg / 30 kg

Wozek jezdny - 9kg
Materiaty: /

Aluminium

Sklejka

Folia PVC

Folia przeciwprezna

Kompatybilnosc:
UR3 ~ CB3/e-Series

URS - CB5/e-Series

Wymiary:

Wysokasc: 1260 mm
Dtugosc: 680 / 749 mm
Szerokosc: 400 / 721 mm




