ICOBOT”

www.piab.com

Teraz mozliwa jest praca z dowolnymi robotami
wspotpracujgcymi i mniejszymi robotami przemystowymi.

Zamontowana na robocie wspdtpracujacym jednostke
chwytaka piCOBOT™ firmy Piab zaprojektowano tak, aby
mogta by¢ wykorzystywana jako elastyczny wspdtpracownik
przy réznorodnych liniach produkcyjnych, montazowych czy
tez liniach do pakowania.

Dzieki mozliwosci adaptacji, niewielkim rozmiarom, matej
wadze i duzej sile stanowi idealna dodatkowg ,pare rak” do
pracy.

Nasze rozwigzania chwytajace i przenoszace, takie jak
piCOBOT™, pomagaja tysiacom klientéw w wielu branzach na

catym Swiecie w poprawie efektywnosci energetycznej,
produktywnosci oraz czynia Srodowisko pracy bardziej
przyjaznym. Ergonomiczne, bezpieczne, elastyczne i
przyjazne dla uzytkownika rozwigzania moga zwiekszyc
produktywnos¢, eliminujac jednoczesnie ryzyko odniesienia
obrazen przez operatoréw.

« Wieksza szybkos$¢ przy wysokiej niezawodnosci

« Oszczednosci kosztéw operacyjnych i zwiekszony czas
gotowosci do pracy

« Wysoka elastycznos$¢ konfigurowania
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Gtowne zalety
SZEROKI ZAKRES ZASTOSOWAN /

Jednostke piCOBOT® mozna teraz skonfigurowa¢ do okreslonego zastosowania, a
takze zmieni¢, dostosowujac do przysztych potrzeb. Dzieki wielocztonowym
wktadom COAX® jednostka piCOBOT™ cechuje sie wyjatkowa wydajnoscia
przeptywu. Potrafi chwyci¢ cokolwiek, od bardzo porowatego materiatu po
uszczelniony. System prozniowy oparty na technologii COAX® moze dostarczyc trzy
razy wiekszy przeptyw podcisnienia niz konwencjonalne systemy, co pozwala
zwiekszy¢ szybko$¢ pracy z wysokg niezawodnoscia przy jednoczesnym
zmniejszeniu zuzycia energii.

REGULOWANY CHWYTAK .
Zaprojektowana do montazu na kohcu ramienia dowolnego cobota jednostka
piCOBOT™ jest wyposazona w regulowane i elastyczne chwytaki, ktére mozna
wyposazyé w réznorodne przyssawki o rozmaitych wiasciwosciach. Ramiona
chwytaka o szerokosci 97-142 mm [3,81-5,59 cala] mozna nachyla¢ pod katem +/- 15
stopni, uzyskujac doskonaty zasieg podczas ustawiania przyssawek. Nasze firmowe
przyssawki zamontowane w chwytakach dziataja jak dtonie cobota.

INTERFEJS

Urzadzenie piCOBOT® jest teraz dostepne z ogdlnym interfejsem elektrycznym, a
takze kilkoma opcjami wymiarow mechanicznej ptyty montazowej zgodnie z norma
ISO9409-1. To pozwala na konfiguracje pracy zdowolnym robotem wspétpracujacym
(cobotem) lub mniejszym robotem przemystowym.
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ISO 9409-1-31.5-4-M5 ISO 9409-1-40-4-M6 ISO 9409-1-50-4-Mé6 ISO 9409-1-63-4-M6
ISO 9409-1-31.5-7-M5 ISO 9409-1-40-7-M6 ISO 9409-1-50-7-M6 ISO 9409-1-63-7-M6
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