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1 Srodki ostroznosci

Przed przenoszeniem, instalacja, obstugg i serwisem falownika nalezy uwaznie
przeczyta¢ niniejszg instrukcje i przestrzega¢ wszystkich srodkéw bezpieczenstwa.
Zignorowanie tego moze spowodowac obrazenia ciata lub $mier¢ lub uszkodzenie

urzadzen

Jesli dojdzie do obrazen fizycznych, $mierci lub uszkodzenia urzadzen z powodu
zaniedbania zasad bezpieczenstwa zawartych w instrukcji, nasza firma nie bedzie
odpowiedzialna za jakiekolwiek szkody. Nie jestesmy zwigzani prawnie w zaden sposob.

1.1 Definicja oznaczen bezpieczenstwa

Niebezpieczenstwo:

Ostrzezenie:

Uwaga:

Wykwalifikowani
elektrycy:

Jedli nie zostang spetnione powyzsze wymagania, moga
wystgpi¢ powazne obrazenia ciata, a nawet $mier¢.

Nieprzestrzeganie powyzszych wymagan moze spowodowac
obrazenia fizyczne lub uszkodzenie urzadzen.

Nieprzestrzeganie powyzszych wymagan moze spowodowac
obrazenia fizyczne

Osoby pracujace nad urzadzeniem powinny wzigé udziat w
profesjonalnym  szkoleniu z zakresu bezpieczenstwa
elektrycznego i higieny pracy, otrzymac certyfikat oraz
zapozna¢ sie ze wszystkimi krokami i wymaganiami
dotyczacymi instalacji, uruchomienia, obstugi i konserwacji
urzadzenia, aby unikng¢ sytuacji awaryjnych.

1.2 Symbole ostrzegawcze

Ostrzezenia o stanach, ktére moga prowadzi¢ do powaznych obrazen lub $mierci i / lub
uszkodzenia sprzetu, oraz porady, jak unikng¢ niebezpieczenstwa. W niniejszym
podreczniku zastosowano nastepujace symbole ostrzegawcze:

Symbol Nazwa Instrukcja Skroét
Mogg wystgpi¢ powazne
. . obrazenia ciata, a nawet $mier¢,
Niebezpieczenstwo | ., =~ .
Danger jesli nie zostang spetnione

powigzane wymagania.

AWanrning

Ostrzezenie wymagan moze spowodowac

Nieprzestrzeganie powyzszych f

obrazenia fizyczne lub
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Symbol Nazwa Instrukcja Skroét
uszkodzenie urzadzen.
Uszkodzeni PCBA moz
A Wytadowania szkodzenie piyty moze A
Az Do not elektrostatyczne Wystapic, jesli nie zostana y N
spetnione powyzsze wymagania.
& . Gorage strony Boki urzad’zer?ia moga :’sie ﬁ
Hot sides nagrzewac. Nie dotykaé.
Nieprzestrzeganie powyzszych
Note Uwaga wymagan moze spowodowac Note
obrazenia fizyczne

1.3 Wytyczne bezpieczenstwa

A\

<~ Z falownikiem mogg pracowac wytacznie wykwalifikowani elektrycy.

4 Nie nalezy podtacza¢ zadnego okablowania, przeprowadza¢ kontroli ani
wymieniaé elementéw, gdy podiaczone jest zasilanie. Upewnij sie, ze
wszystkie zrédta zasilania sg odtgczone przed rozpoczeciem ww. prac i
odczekaj conajmniej czas wskazany na falowniku lub poczekaj do momentu,
gdy napiecie DC bedzie nizsze niz 36 V. Ponizsza tabela opisuje czas
oczekiwania:

Falownik Minimalny czas oczekiwania
1PH 230V 0.4kW-2.2kW 5 minut
3PH 230V 0.4kW-7.5kW 5 minut
3PH 400V 0.75kW-110kW 5 minut

<+ Nie montuj falownika bez upowaznienia; w przeciwnym razie moze doj$¢ do
pozaru, porazenia prgdem lub innych obrazen.

<+ Podstawa chtodnicy moze sie nagrzewac podczas pracy. Nie dotykaj, aby
unikng¢ zranienia.

A
A

< Czesci elektryczne i elementy wewnatrz falownika sg elektrostatyczne.
Wykonaj pomiary, aby unikng¢ wytadowan elektrostatycznych podczas
powigzanych operacji.

1.3.1 Transport i Instalacja

A

<+ Zainstaluj falownik na materiale ognioodpornym i trzymaj go z dala od
materiatéw tatwopalnych.

<+ Podtgczy¢ opcjonalne czesci hamowania (rezystory hamowania, jednostki
hamowania lub jednostki sprzezenia zwrotnego) zgodnie ze schematem
potaczen.

<+ Nie wolno eksploatowaé falownika, jesli falownik jest uszkodzony lub traci
komponenty.

< Nie dotykaj falownika mokrymi przedmiotami lub wilgotnym ciatem; w
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| przeciwnym razie moze doj$¢ do porazenia prgdem.

Uwaga:

ES

FAAp

e

Wybierz odpowiednie narzedzia do transportu i instalacji, aby zapewni¢ bezpieczne
i normalne dziatanie falownika oraz unikng¢ obrazen ciata lub $mierci. Dla
bezpieczenstwa fizycznego monter powinien posiada¢ srodki ochronne, takie jak
odpowiednie obuwie i str6j roboczy.

Unikaj fizycznych wstrzgséw i wibracji podczas dostawy i instalacji.

Nie przeno$ falownika za pokrywe. Pokrywa moze odpas¢.

Instaluj z dala od dzieci oraz miejsc publicznych.

Falownik nie moze spetni¢ wymagan ochrony przed niskim napieciem w normie
IEC61800-5-1, jezeli wysoko$¢ miejsca instalacji przekracza 2000 m.

Prad uptywowy falownika moze przekracza¢ 3,5 mA podczas pracy. Uziemi¢ za
pomocg odpowiednich technik i upewni¢ sig, Ze rezystancja uziemienia jest mniejsza
niz 10Q. Przewodnos$¢ przewodu uziemiajgcego PE jest taka sama jak przewodnika
fazowego (o tym samym polu przekroju).

R, Si T to zaciski wejSciowe zasilacza, a U, V i W to zaciski silnika. Podtgcz
wejéciowe kable zasilajgce i kable silnika za pomocg odpowiednich technik; w
przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia falownika.

1.3.2 Uruchomienie i praca

< Odtgczy¢ zrodta zasilania podtgczone do falownika przed okablowaniem
zaciskow i po odigczeniu zasilania odczekaé przynajmniej przewidziany
czas.

<= Podczas pracy, wewnatrz falownika wystepuje wysokie napiecie. Nie
wykonuj zadnych operacji poza ustawieniami klawiatury.

A <+ Falownik moze uruchomi¢ si¢ sam, gdy P01.21 = 1. Nie zblizaj sie do

falownika i silnika.

4= Falownik nie moze by¢é uzywany jako ,urzadzenie zatrzymania
awaryjnego”.

4+ Falownika nie mozna uzy¢ do nagtego hamowania silnika. Nalezy
zapewni¢ mechaniczne urzadzenie hamujace.

Uwaga:

< Nie nalezy czesto wigczac ani wylgczac zasilania wejsciowego falownika.

<+ W przypadku falownikow, ktére byty przechowywane przez diugi czas, sprawdz i na
pojemnos¢ kondenstoréw i sprobuj testowo uruchomi¢ falownik przed uzyciem
(patrz Konserwacja i diagnostyka btedéw sprzetowych).

< Przed uruchomieniem zakryj tablice przednig; w przeciwnym razie moze dojs¢ do

porazenia prgdem.
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1.3.3 Konserwacja i wymiana komponentéw

<+ Tylko wykwalifikowani elektrycy mogg wykonywac konserwacje, przeglad i
wymiang czesci falownika.

4 Odtgczy¢ wszystkie zrddta zasilania falownika przed okablowaniem

A zaciskow. Po odtgczeniu odczekaj przynajmniej czas wskazany na
falowniku.

<+ Podejmij $rodki, aby unikngé wpadniecia $rub, kabli i innych elementéw
podtgczonych do falownika podczas konserwacji i wymiany podzespotéw.

Uwaga:

<+ Wybierz wiasciwy moment dokrecenia $rub.

< Podczas konserwacji i wymiany komponentéw falownika, czesci nalezy trzymac z
dala od materiatéw tatwopalnych.

< Nie nalezy przeprowadza¢ zadnych testow izolacji i na falowniku oraz nie mierzy¢
obwodu sterujgcego falownika za pomocg megametru.

1.3.4 Co zrobi¢ po ztomowaniu

ﬁ < W falowniku znajdujg sie metale cigzkie. Potraktuj to jako odpady
przemystowe.
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2 Przeglad produktu

2.1 Szybki start

2.1.1 Kontrola podczas pierwszego rozpakowania
Po otrzymaniu produktéw sprawdz nastepujace elementy:

1. Sprawdz, czy opakowanie nie jest uszkodzone lub wilgotne. Jesli tak, skontaktuj sie z
lokalnymi dealerami lub biurami UNITRONICS.

2. Sprawdz, czy identyfikator modelu na zewnetrznej powierzchni opakowania jest zgodny
z zakupionym modelem. Jesli nie, skontaktuj sie z lokalnymi dealerami lub biurami
UNITRONICS.

3. Sprawdz, czy wewnetrzna powierzchnia opakowania nie jest podejrzana, na przyktad w
stanie mokrym lub czy obudowa falownika jest uszkodzona, peknieta. Jesli tak, skontaktuj
sie z lokalnymi dealerami lub biurami UNITRONICS.

4. Sprawdz, czy tabliczka znamionowa falownika jest zgodna z identyfikatorem modelu na
zewnetrznej powierzchni opakowania. Jesli nie, skontaktuj sie z lokalnymi dealerami lub
biurami UNITRONICS.

5. Sprawdz, czy akcesoria (w tym instrukcja obstugi i klawiatura sterujgca) wewnatrz
opakowania sg kompletne. Jesli nie, skontaktuj si¢ z lokalnymi dealerami lub biurami
UNITRONICS.

2.1.2 Potwierdzenie zgodnosci

Sprawdz maszyne (ktérg bedzie sterowat) przed rozpoczeciem korzystania z falownika:

1. Sprawdz typ obcigzenia, aby upewni¢ sie, ze nie wystepuje przecigzenie falownika
podczas pracy i sprawdz, czy przemiennik musi zmodyfikowaé¢ stopien mocy.

2. Sprawdz, czy rzeczywisty prad silnika jest mniejszy niz prad znamionowy falownika.

3. Sprawdz, czy doktadno$¢ sterowania obcigzeniem jest taka sama jak w falowniku.

4. Sprawdz, czy napiecie zasilania jest zgodne z napieciem znamionowym falownika.

2.1.3 Srodowisko
Przed faktyczng instalacjg i uzytkowaniem sprawdz nastepujgce parametry:

1. Sprawdz, czy temperatura otoczenia falownika jest nizsza niz 40° C. Jesli przekroczy,
obniz 0 1% moc znamionowg na kazde dodatkowe 1° C. Ponadto falownika nie mozna
uzywac, jesli temperatura otoczenia jest wyzsza niz 50 ° C.

Uwaga: w przypadku falownika szafowego temperatura otoczenia oznacza temperature
powietrza wewnatrz szafy.

2. Sprawdz, czy temperatura otoczenia falownika podczas rzeczywistego uzytkowania
przekracza -10 ° C. Jesli nie, dodaj urzadzenia grzewcze.

Uwaga: w przypadku falownika szafowego temperatura otoczenia oznacza temperature
powietrza wewnatrz szafy.
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3. Sprawdz, czy wysokos$¢ rzeczywistego miejsca uzytkowania jest mniejsza niz 1000 m.
Jesli przekroczy, obniz 0 1% moc znamionowg na kazde dodatkowe 100 m.

4. Sprawdz, czy wilgotno$¢ rzeczywistego miejsca uzytkowania wynosi ponizej 90% i czy
nie wystepuje kondensacja. Jedli tak, dodaj dodatkowe falowniki ochronne.

5. Sprawdz, czy miejsce faktycznego uzytkowania znajduje sie z dala od bezposredniego
Swiatta stonecznego i czy ciata obce moga dosta¢ sie do falownika. Jesli tak, dodaj
dodatkowe srodki ochronne.

6. Sprawdz, czy w miejscu faktycznego uzytkowania nie ma przewodzacego pytu lub
fatwopalnego gazu. Jesli tak, dodaj dodatkowg ochrone do falownikéw.

2.1.4 Potwierdzenie poprawnosci instalacji
Po instalacji sprawdz nastepujace elementy:

1.Sprawdz, czy zakres obcigzen kabli wejsciowych i wyjsciowych odpowiada potrzebie
rzeczywistego obcigzenia.

2. Sprawdz, czy akcesoria falownika sg prawidtowo i poprawnie zainstalowane. Kable
instalacyjne powinny spetniaé potrzeby kazdego elementu (w tym dtawikdw, filtrow
wejsciowych, reaktoréw wyjsciowych, filtrow wyjsciowych, reaktoréow DC, jednostek
hamujacych i rezystoréw hamujgcych).

3. Sprawdz, czy falownik jest zainstalowany na materiatach niepalnych, a akcesoria
kaloryczne (reaktory i rezystory hamowania) sg z dala od materiatéw tatwopalnych.

4. Sprawdz, czy wszystkie kable sterujace i kable zasilajace sq poprowadzone osobno, a
uktad przewoddw jest zgodny z wymogami EMC.

5. Sprawdz, czy wszystkie systemy uziemiajace sg odpowiednio uziemione zgodnie z
wymaganiami falownika.

6. Sprawdz, czy wolna przestrzen podczas instalacji jest wystarczajgca i zgodna z
wytycznymi w instrukcji obstugi.

7. Sprawdz, czy instalacja jest zgodna z wytycznymi w instrukcji obstugi. Naped musi by¢
zainstalowany w pozycji pionowe;j.

8. Sprawdz, czy zewnetrzne zaciski przytaczeniowe sa mocno dokrecone i czy moment
obrotowy jest odpowiedni.

9. Sprawdz, czy w falowniku nie ma $rub, kabli i innych elementéw przewodzacych. Jesli
nie, wyciggnij je.

2.1.5 Podstawowe uruchomienie
Przed faktycznym uzyciem, wykonaj podstawowe uruchomienie w nastepujgcy sposéb:

1. Automatyczne strojenie. Jesli to mozliwe, odtacz sprzgzenie od obcigzenia silnika, aby
rozpoczgé dynamiczne, automatyczne dostrajanie. Lub jesli nie, dostepna jest statyczna
autostrojenie.

2. Dostosuj czas ACC / DEC zgodnie z faktycznym przebiegiem obcigzenia

3. Uruchom urzadzenie za pomocg impulsowania i sprawdz, czy kierunek obrotu jest
zgodny z wymaganiami. Jesli nie, zmien kierunek obrotéw, zmieniajgc okablowanie silnika.
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| 4. Ustaw wszystkie parametry sterowania, a nastgpnie uruchom.

2.2 Specyfikacja produktu

Function

Specification

Napiecie zasilania (V)

AC 1PH 220V (-15%)—-240V (+10%),
napiecie znamionowe: 230V
AC 3PH 220V (-15%)—-240V (+10%),

napiecie znamionowe: 230V

technicznej

predkosci

Wejscie
AC 3PH 380V (-15%)—440V (+10%),
zasilania
napigcie znamionowe: 400V
Prad wejsciowy (A) Odnies¢ sig do wartosci znamionowe;j
Czestotliwos¢ wejsciowa
H2) 50Hz or 60Hz; Dozwolony zasigg: 47-63Hz
z
Napiecie wyjéciowe (V) [0— Napiecie wejsciowe
M Prad wyjsciowy (A) Odnies¢ sie do wartosci znamionowe;j
oc
L Moc wyjsciowa (kW) |Odnie$¢ sie do wartosci znamionowe;j
wyjsciowa
Czestotliwos$¢ wyjéciowa
0-400Hz
(Hz)
Tryb sterowania SVPWM, SVC
Motor Silnik asynchroniczny
Regulowany stosunek
Silnik asynchroniczny 1:100 (SVC)
predkosci
Funkcja
Doktadno$¢ kontroli
kontroli +0.2% (SVC)

Wahania predkosci

+0.3% ( SVC)

Reakcja momentu

obrotowego

<20ms (SVC)

Doktadno$¢ kontroli

10%

Elmark Automatyka S.A.
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Function Specification

momentu obrotowego

Poczatkowy moment

obrotowy

0. 5Hz/150% (SVC)

Przecigzalnos¢

150% pradu znamionowego: 1 minuta
180% pradu znamionowego: 10 sekund

200% pradu znamionowego: 1 sekunda

Uruchamianie

Metoda ustawiania

czestotliwosci

Ustawienie cyfrowe, ustawienie analogowe,
ustawienie czestotliwosci impulsu, ustawienie
predkosci pracy wieloetapowej, proste ustawienie
PLC, ustawienie PID, ustawienie komunikacji
MODBUS

Przetgczanie miedzy ustawiong kombinacjg a

ustawionym kanatem.

funkcji Automatyczna regulacja |Utrzymuj stabilne napiecie automatycznie, gdy
kontroli napiecia napiecie sieci jest nieustalone.
Zapewniajg kompleksowe funkcje ochrony przed
uszkodzeniami: nadprgdowe, nadnapieciowe,
Ochrona przed awarig
podnapigciowe, przegrzanie, zanik fazy i
przecigzenie itp.
Rozpocznij po $ledzeniu
tagodny rozruch silnika
predkosci
Wejscie analogowe |1 (Al2) 0-10V/0-20mA | 1 (AI3) -10-10V
2 (AO1,A02) 0-10 V/ 0-20 mA.
Wyjscie analogowe  [* Wyjscie AO2 dostepne tylko w UMI-B1 EU> 2,2
Interfejs
) kW
peryferyjny

Wejscie cyfrowe

4 wspdlne wejscia, maksymalna czestotliwosé: 1
kHz;

1 wejscie szybkie, maksymalna czestotliwos¢: 50
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Function

Specification

kHz

Wyjscie cyfrowe

1 wyjscie zaciskowe Y1

Wyjscie przekaznikowe

2 programowalne wyjscia przekaznikowe
RO1ANO, RO1B NC, RO1C zacisk wspdlny
RO2ANO, RO2B NC, RO2C wspdlny zacisk
Pojemnos$¢ stykéw: 3A /AC250 V.

* Wyjécie przekaznika 2 dostgpne tylko w UMI-B1
EU> 2,2 kW

Inne

Temperatura $rodowiska

pracy

-10 do 50 ° C, obniz 1% na kazde dodatkowe 1 ° C,

gdy temperatura jest wyzsza niz 40 ° C

Reaktor DC

Standardowy wbudowany dtawik DC dla falownikéw

(= 18,5kwW)

Tryb instalacji

Montaz falownikéw na $cianie i szynie (jednofazowy
230 V/tréjfazowy 400V, < 2,2 kW i tréjfazowy 230
V, < 0,75kW)

Montaz falownikéw na $cianie i kotnierzu (tréjfazowy

400V, = 4 kW itréjfazowy 230V, = 1,5 kW)

Jednostka hamowania

Standard dla falownikéw <37 kW i opcjonalnie dla
falownikow 45 - 110 kW

3PH 400V 4kW i wigcej / 3PH 230V 1,5kW i wigcej
moga by¢ zgodne z IEC61800-3 klasa C3, inne
moga speti¢ wymagania |IEC61800-3 klasa C3

Filtr EMI poprzez  zainstalowanie  zewnetrznego filtra
(opcjonalnie). Ta seria produktéw moze by¢ zgodna
z normag |EC61800-3 klasy C2, instalujgc filtr
zewnetrzny (opcjonalnie).
-10do 50 ° C, obnizenie 1% na kazde dodatkowe 1 °
Otoczenie

C
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Function Specification
o Ponizej 1000m. Jesli wysoko$¢ wynosi powyzej
Podniesienie
1000 m, obniz 1% za kazde dodatkowe 100 m.
1P20
Uwaga: Falownik z plastikowg obudowg nalezy
Ochrona IP zainstalowa¢ w metalowej szafie rozdzielczej
zgodnej z IP20, a ktorej gérna cze$¢ odpowiada
IP3X.
Poziom
Level 2
zanieczyszczenia
Przepisy
Przestrzega¢ wymagan CE
bezpieczenstwa
Chiodzenie Chtodzenie powietrzem
Elmark Automatyka S.A. 10
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2.3 Tabliczka znamieniowa
Q% uniTRONICS Ce
Model: UMI-0022BE-B1 1P20

S/N:

Power(Output): 2.2kW
Input: AC 1PH 220V(-15%)-240V(+10%) 24A 47Hz-63Hz
Output: AC 3PH 0V-Uinput 10A 0Hz-400Hz

Made in China

UNITRONICS

Figure 2-1 Name plate

Uwaga: jest to przyktad standardowych produktéw. ACE / TUV / IP20 zostang oznaczone

zgodnie z rzeczywistymi.

2.4 Klucz oznaczenia typu

Oznaczenie typu zawiera informacje o falowniku. Uzytkownik moze znalez¢ oznaczenie
typu na etykiecie oznaczenia typu przymocowanej do falownika lub na prostej tabliczce

zZnamionowej.

UMI-0550-E-F-B-B1

@® @ ©0® 6 ©
Rysunek 2-2 Typ produktu
Klucz Nr. Opis Zawartos¢
Linia produktu Skrétodlinii 1, - teis UMI dia falownikew Unitronics
produktow
0004:400W
i 2 Zak
Moc znamionowa @ akres mocy 0550-55KW
B: 1PH 220V (-15%)—240V (+10%)
Stopien napiecia 3 | Stopien napigcia |C: 3PH 220V (-15%)—240V (+10%)
E: 3PH 380V (-15%)—440V (+10%)
Certyfikat @ Certyfikat E: Wbudgwana w UE funkcja bezpiecznego
wyfgczania momentu
Q:;::](;r:ll(r;a ® (?sg:;r;&:ll(r;a B: Wbudowana jednostka hamujgca.
! ; ! @ |Opcjonalnie dia modeli =45kwW
hamowania hamowania

Elmark Automatyka S.A.
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Klucz Nr. Opis Zawartos¢
Seria produktéw ® Seria B1: dla rodziny falownikéw serii B1

2.5 Schemat struktury

Rysunek 2-3 przedstawia schemat falownika (tréjfazowy 400 V, < 2,2 kW) (wezmy
falownik o wartosci 0,75 kW jako przyktad).

Rysunek 2-3 Struktura produktu (trojfazowy 400 V, < 2,2 kW)

Numer Nazwa llustracja
1 Port zewnetrznej Podtgcz zewnetrzng klawiature
klawiatury
2 Pokrywa portu Chron port zewnetrznej klawiatury
3 Cover Chron wewnetrzne czeéci i komponenty
4 Otwor na przesuwang | Zamocuj przesuwang pokrywe
pokrywe
5 Trunking board Chron we.wnetrzne elementy i zamocuj kable
obwodu gtéwnego
6 Tabliczka znamionowa Szczegok?we informacje mozna znalez¢ w
przegladzie produktu
7 Pokretto potencjometru | Pokretto potencjometru
. Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale
8 Control terminals .
Instalacja elektryczna
9 Zaciski obwodu Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale
gtéwnego Instalacja elektryczna
10 Otwor na wkret Zamocuj pokrywe wentylatora i wentylator
Al kac¢ ol infi j
" Wentylator chiodzacy by uzys| .a(-: -szczego owe |r1 ormacje, zobacz
Konserwacja i diagnostyka btedéw sprzetowych

Elmark Automatyka S.A.
ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37,
elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
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Numer Nazwa llustracja
12 Pokrywa wentylatora | Chron wentylator
13 Kod kreskowy Taki sam jak kod kreskowy na tabliczce

znamionowej.

Uwaga: Na powyzszym rysunku $ruby w punktach 4 i 10 sg dostarczane w opakowaniu, a
konkretny montaz zalezy od wymagan klientéw.

Rysunek 2-4 jest schematem falownika (3PH 400 V, =4 kW) (4 kW jako przyktad).

Rysunek 2-4 Struktura produktu (trojfazowy 400 V, =4 kW)

Serial Name Illustration
No.
1 Port zewnetrznej Podtgcz zewnetrzng klawiature
klawiatury
2 Pokrywa Chron wewnetrzne czesci i komponenty
3 Klawiatura Patrz procedura obstugi klawiatury
Al kaé ol inf j
4 Wentylator chtodzacy by uzys ?c- s-zczego owe in o'rmaCJe, zobacz
Konserwacja i diagnostyka btedéw sprzetowych
. . Szczegdtowe informacje mozna znalezé w
5 Tabliczka znamionowa .
przeglgdzie produktu
Opcjonalnie,  zwiekszenie  stopnia  ochrony.
6 Ostona otworu emisji Konieczne jest obnizenie warto$ci znamionowej
ciepta falownika, poniewaz  wzrasta  temperatura
wewnetrzna
. . Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale
7 Terminale sterujace

Instalacja elektryczna

Elmark Automatyka S.A. 13
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Serial Name Illustration
No.
s Zaciski obwodu Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale
gtéwnego Instalacja elektryczna
9 Wej$cie kablowe Zainstaluj kable
Prosta tabliczka .
10 . Zobacz Klucz oznaczenia typu
Znamionowa
Taki sam jak kod kreskowy na tabliczce
1 Kod kreskowy znamionowel

Uwaga: Kod kreskowy znajduje sie na $rodkowej
skorupce pod pokrywa

Elmark Automatyka S.A. 14
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3 Instrukcja instalacji

Rozdziat opisuje instalacje mechaniczng i instalacje elektryczna.

< Tylko wykwalifikowani elektrycy moga wykonywa¢ czynnosci
opisane w tym rozdziale. Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi
w $rodkach ostroznosci. Zignorowanie ich moze spowodowac
obrazenia ciata, Smier¢ lub uszkodzenie urzadzen.

<+ Upewnij sie, ze zasilanie falownika jest odtgczone podczas pracy.
Poczekaj przynajmniej na czas wyznaczony po odtgczeniu, jesli

A zostanie podtgczone zasilanie.
i Instalacja i konstrukcja falownika powinny by¢ zgodne z lokalnymi

przepisami i regulacjami w miejscu instalacji. Jesli instalacja
narusza ten wymog, nasza firma zwolni sie z wszelkiej
odpowiedzialnosci. Ponadto, jesli uzytkownicy nie zastosujg sig¢ do
tej sugestii, moze dojs¢ do uszkodzenia przekraczajgcego
gwarantowany zakres konserwacji.

3.1 Instalacja mechaniczna
3.1.1.1 Srodowisko instalacyjne

Srodowisko instalacji jest gwarancjg petnej wydajnosci i dtugoterminowej stabilnosci
funkciji falownika. Sprawdz srodowisko instalacji w nastepujgcy sposéb:

Srodowisko Warunki

Miejsce instalacji | Wewnatrz

-10 ° C—+ 50 ° C, a szybko$¢ zmiany temperatury jest mniejsza niz 0,5 °
C / minutg.

Jesdli temperatura otoczenia falownika jest wyzsza niz 40 ° C, obniz 1% na
kazde dodatkowe 1 ° C.

Nie zaleca sie uzywania falownika, jesli temperatura otoczenia jest
wyzsza niz 50 ° C.

Aby poprawi¢ niezawodnos$¢ urzgdzenia, nie uzywaj falownika, jesli
temperatura otoczenia czesto sie zmienia.

Nalezy zapewni¢ wentylator chtodzacy lub klimatyzator, aby kontrolowa¢
wewnetrzng temperature otoczenia ponizej wymaganej, jesli falownik jest
uzywany w zamknietej przestrzeni, takiej jak szafka sterownicza.

Gdy temperatura jest zbyt niska, jesli falownik musi ponownie uruchomié
sie po dtugim zatrzymaniu, konieczne jest zapewnienie zewnetrznego
urzadzenia grzewczego w celu zwigkszenia temperatury wewnetrznej; w
przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia urzgdzen.

Srodowisko
temperatura

Wilgotnos¢ RH<90% Kondensacja nie jest dozwolona.
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Srodowisko Warunki

Przechowywanie: [-40 ° C—+ 70 ° C, a szybko$¢ zmiany temperatury jest mniejsza niz1°C
temperatura |/ minute.

Miejsce instalacji falownika powinno:
trzymac z dala od zrédta promieniowania elektromagnetycznego;
trzymac z dala od powietrza zanieczyszczajacego, takiego jak gaz
Dziatajace korozyjny, mgta olejowa i gaz tatwopalny;

warunki upewnij sig, ze do falownika nie dostaty sie ciata obce, takie jak metal,
$rodowiska kurz, olej, woda (nie instaluj falownika na materiatach tatwopalnych,
takich jak drewno);
trzymac¢ z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego, mgty olejowej,
pary i wibracji.

Ponizej 1000m
Wysokos$¢ Jesli wysokos$¢ przekracza 1000 m, nalezy obnizy¢ 1% za kazde
dodatkowe 100 m.

Wibracje < 5.8m/s2(0.69)

Kierunek Falownik nalezy zainstalowa¢ w pozycji pionowej, aby zapewni¢
instalacji wystarczajgcy efekt chtodzenia.
Uwaga:

4 Falowniki UMI-B1 serii EU powinny by¢ instalowane w czystym i wentylowanym
otoczeniu zgodnie z klasyfikacjg obudowy.

# Powietrze chtodzace musi by¢ czyste, wolne od materiatéw korozyjnych i pytu
przewodzgcego prad elektryczny.

3.1.1.2 Kierunek instalacji
Falownik mozna zainstalowa¢ na $cianie lub w szafce.

Falownik nalezy zainstalowaé w pozycji pionowej. Sprawdz miejsce instalacji zgodnie z
ponizszymi wymaganiami. Szczegdtowe informacje na temat ramy mozna znalez¢ w
rozdziale Rysunki wymiarowe w dodatku.

3.1.1.3 Sposob instalacji

1. Montaz na $cianie i szynie falownikéw (jednofazowy 230 V / tréjfazowy 400 V, <
2,2 kW i trojfazowy 230V, < 0,75 kW)

Elmark Automatyka S.A. 16
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]

TR

N -
(a) Montowanie na $cianie (b) Montowanie na szynie
Rysunek 3-1 Instalacja

Uwaga: Minimalna przestrzen Ai B wynosi 100 mm, jesli H wynosi 36,6 mm, a W 35,0
mm.

2. Montaz $cienny i kotnierzowy falownikéw (tréjfazowy 400 V, = 4 kW i tréjfazowy
230V, = 1,5kW)

il LU
1 1

(a) Montaz na $cianie (b) Montaz na flanszy

Rysunek 3-2 Instalacja
(1) Znajdz pozycje otworu montazowego.
(2) Zamocuij $rube lub nakretke w ustalonym potozeniu.
(3) Ustaw falownik na $cianie.
)

(4) Dokre¢ s$ruby.
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3.2 Standardowe okablowanie

3.2.1 Schemat potaczen obwodu gtéwnego

Single-phase —

220V(-15%)~
240V(+10%)
50/60Hz

Three-phase
220V(-15%)~
240V(+10%) —

50/60Hz -,

Three-phase

380V(-15%)~ —

440V/(+10%)
50/60Hz

Three-phase

220V(-15%)~ __,

240V(+10%)

50/60Hz —= >3

Three-phase

380V(-15%)~
440V(+10%)
50/60Hz

Braking resistor
4 [P

Braking resistor
&) PB

Three-phase 380V =22kW
Three-phase 220V =0.75kW

Braking unit
Pt 9

———bc+
Braking resistor |

e Lo

! Braking resistor

Three-phase 380V =4kW
Three-phase 220V =1.5kW

Rysunek 3-3 Schemat potgczen obwodu gtéwnego

Uwaga:

L Bezpiecznik, rezystor hamujacy, reaktor wejsciowy, filtr wejsciowy, reaktor
wyjsciowy, filtr wyjsciowy sg czesciami opcjonalnymi. Szczegdtowe informacje
mozna znalez¢ w czesciach peryferyjnych.

* Usun zétte etykiety ostrzegawcze PB, (+) i (-) na zaciskach przed podtgczeniem
rezystora hamujacego; w przeciwnym razie moze wystgpi¢ zte potgczenie.

3.2.2 Rysunek zaciskéw obwodu gtéwnego
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Rysunek 3-4 Zaciski 1PH obwodu gtéwnego (jednofazowe)

GIPER & T UV _WPE

Rysunek 3-5 Zaciski 3PH obwodu gtéwnego (230 V, < 0,75kWi400V, < 2,2 kW)
M PBE)R S T U VW

Rysunek 3-6 Zaciski 3PH obwodu gtéwnego (230 V, <1,5kW i400V, 4-22 kW)

(G ®PBR S T U V W)

Rysunek 3-7 Zaciski 3PH obwodu gtéwnego (30-37 kW)
| 1L Ik i

= T~ A T A
SEIEIEEEIE

RIS[T] pelU_LV (W

@‘ H‘ &P

Rysunek 3-8 Zaciski 3PH obwodu gtéwnego (45-110 kW)

Terminal Function
LN Jednofazowe zaciski wej$ciowe pradu przemiennego, ktére sg zazwyczaj
’ potgczone z zasilaczem.
RST Tréjfazowe zaciski wejsciowe prgdu przemiennego, ktéore sg zwykle
T potaczone z zasilaczem.
PB, (+) Zacisk zewnetrznego rezystora hamowania dynamicznego
(+), (-) Zacisk wejéciowy magistrali DBU lub DC
UV W Tréjfazowe zaciski wejsciowe pradu przemiennego, ktére sg zazwyczaj
T podtgczone do silnika.
PE Ochronny zacisk uziemiajacy
Uwaga:

¥  Nie uzywaj asymetrycznych kabli silnika. Jesli oprécz przewodu przewodzacego w
przewodzie silnika znajduje sie symetrycznie uziemiajacy przewod, podigcz
przewdd uziemiajgcy do zacisku uziemiajacego na falowniku i na kofcach silnika.

* Poprowadz kabel silnika, kabel zasilania i kable sterowania osobno.
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3.2.3 Okablowanie zaciskéw w obwodzie gtéwnym

1. Podtacz bezposrednio przewdd uziemiajacy wejsciowego kabla zasilajgcego do
zacisku uziemienia falownika (PE), a nastepnie podtacz przewéd wejsciowy 3PH do R,
SiTizamocuj.

2. Podtgcz przewod uziemienia kabla silnika do zacisku uziemienia falownika, a
nastepnie podtacz przewdd silnika 3PH do U, V, W i zamocuj.

3. Podtacz rezystor hamowania, ktéry prowadzi kable w wyznaczone miejsce.

4. Przymocuj wszystkie kable na zewnatrz falownika, jesli jest to dozwolone.

Schemat potaczen obwodu sterujacego

o
Wielofunkeyife wejsce terminala ‘z ‘ s2 »—;E

o1 sor Wysce
W\e\umnKCymewejsc\e‘evmma\a‘g‘ s3 '—E v-:‘| anslogowe
CcoM o -20my
: okmt) o [d || e,

Wejcio klofora atvarogs opagrdine

P lew ‘Warstwa osionna skretki e~
o] Wyiscio AQ2 jest dostgpne tlko w
\—U— 24y } Komunikacja falownikach UMI-B1 EU > 22kW
com RS485
+ov } Wyikci przekanica 1
a2 A2 [
w V! 1
3 GNo Wyjscie
LI comeno } Przekaznika 4
Przefacznik bezpieczenstwa i

Przekaznik 2 dostepny tyko w

Wejécle
bezgleczess)

EI— e,
s falownikach UMI§1 EU > 22kW
com
Kontrler
bozpieczeristia
abwod otwa

+2av

sprzgzenie zwrotne stanu

Rysunek 3-9 Okablowanie obwodu sterujgcego
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3.2.4 Zaciski obwodu sterowania

[si]s2]s3]saroi|mz]as]+ov] [+2av] w1 | [rois|Ro1C
[+2av]Pw] com [com[vi[aon[ass+ [ a85-| [+2av] H2 | [ Ro1a [RoIC]

Rysunek 3-10 Schemat potgczen dla falownikéw <2,2 kW
[Ro1a[Ro1B[ROIC] [ s1[s2] s3] s4 [HOI[ yi] A2 [ A3 [+iov —i
[Ro2a [RO28 [RO2C | [+24V ][ PW] COM [ COM [ GND [ AO1L [ AO2 | 485+ [ 485- | [+2av [ H1 [+2av] H2 |

Rysunek 3-11 Schemat potaczen dla falownikow = 4kW

Nazwa

terminala Opis funkcji Specyfikacja techniczna

Typ

Interfejs komunikacyjny RS485.
Aby zapewni¢ stabilny kanat
komunikaciji:
* Uzyj ekranowanego skretki
komputerowe;j.
Komunikacja 485 Komunikacja * Podigcz mase sygnatowg HOST
RS485 do jednego z zaciskéw VFD
CMD / GND.
485- « Podtacz jeden z terminali CMD /
GND do terminala PE.
Uziemi¢ ekran kabla do zacisku PE.

485+

S1 1. Impedancja wewnetrzna: 3,3 kQ
S2 2. Dostepne jest napigcie wejsciowe
S3 12-30 V.

Wejscie cyfrowe 3. Terminal jest dwukierunkowym
terminalem wejsciowym

4. Maksymalna czestotliwo$¢
wejsciowa: 1 kHz

sS4

Cyfrowy
Wejscie/
wyjscie

Z wyjatkiem S1 — S4, terminal ten
moze by¢ wykorzystywany jako kanat
Kanat wejéciowy wejsciowy wysokiej czestotliwosci.
wysokiej czgstotliwosci |Maksymalna czestotliwo$é

wejsciowa: 50 kHz
Cykl pracy: 30% —70%

HDI

Aby zapewni¢ zewnetrzny cyfrowy
PW Cyfrowy zasilacz zasilacz
Zakres napiecia: 12-30 V.
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Typ

Nazwa
terminala

Opis funkcji

Specyfikacja techniczna

Y1

Wyjscie cyfrowe

1. Pojemnos¢ stykow: 50mA / 30V;
2. Zakres czestotliwosci wyjsciowej:
0-1 kHz;

3. Domysinie jest to wyjscie stanu
STO

Wejscie funkgji
STO

24V-H1

STO wejscie 1

24V-H2

STO wejscie 2

1. Nadmiarowe wejscie bezpiecznego
zatrzymania momentu obrotowego
(STO), podtgczone zewnetrznie do
styku NC, STO dziata, gdy styk jest
otwarty, a naped zatrzymuje wyjscie;

2. Bezpiecznym kablem sygnatowym
powinien by¢ kabel ekranowany w
odlegtosci 25 m.

3. Korzystajac z funkcji STO, nalezy
zdemontowac ptytke zwarciowg na
zaciskach pokazanych narys. 3.10 i
rys. 3.11.

Zasilacz 24 V

+24V

COM

Zasilacz 24 V

Zewnetrzny zasilacz 24 V + 10%, a
maksymalny prad wyj$ciowy wynosi
200 mA.

Ogolnie stosowany jako zasilacz
operacyjny wejscia i wyjscia
cyfrowego lub zasilacz czujnika
zewnetrznego

Analogowe
wejscie /
wyjscie

+10V

Zewnetrzny zasilacz
odniesienia 10 V.

Referencyjny zasilacz 10 V.

Max. prad wyjsciowy: 50mA

Jako zasilacz do regulacji
zewnetrznego potencjometru
Rezystancja potencjometru: powyzej
5kQ

Al2

Wejscie analogowe

1. Zakres wej$ciowy: mozna wybrac
napigcie i prad Al2: 0-10 V / 0—
20 mA; AI3: -10 V- +10 V.

2. Impedancja wejsciowa: napiecie

Elmark Automatyka S.A.
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Nazwa . " AN n
Typ terminala Opis funkcji Specyfikacja techniczna
wejéciowe 20kQ; prad
wejsciowy: 500Q.
3. Napiecie lub prad wejsciowy moze
by¢ ustawiany przetgcznikiem
AlI3
DIP.
4. Rozdzielczo$¢: minimalna Al2 / Al3
wynosi 10 mV /20 mV, gdy 10 V
odpowiada 50 Hz.
GND Analogowg n-1asa Analogowa masa odniesienia
odniesienia
1. Zakres wyj$ciowy: napigcie 0-10 V
AO1 lub prad 0-20 mA;
2. Wyjscie napiecia lub pradu jest
L ustawiane za pomocg zworek lub
Wyjsécie analogowe .
przetgcznika przerzutowego;
AO2 3.Btad £ 1%, 25° C;
4. Jest tylko jeden AO1 dla falowniko
w < 22 kW.
RO1A Przekazmk 1 styk
zwierny 1. Pojemno$é stykow: 3A / AC250V,
RO1B Przekaznik 1 styk 1A/ DC30V;
rozwierny 2. Nalezy pamigta¢, ze nie nalezy go
Relay output RO1C Przekaznik 1 wspdlny uzywa-(;l jako V\(yjét’:iell przetgcznika
kontakt wysokiej czestotliwosci;
RO2A Przekaznik 2 zwierny |3. Jest tylko jedno  wyjscie
RO2B Przekaznik 2 rozwierny |przekaznikowe dla falownikow <2,2
Zni o kW.
RO2C Przekaznik 2 wspdiny
kontakt

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37,
elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
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3.2.5 Schemat podtaczenia sygnatu wejsciowego / wyjsciowego

Uzyj tagu kontaktowego w ksztalcie litery U, aby ustawi¢ tryb NPN lub PNP oraz
wewnetrzny lub zewnetrzny zasilacz. Ustawieniem domysinym jest tryb wewnetrzny NPN.

U-ksztattny zestyk pomigdzy +24V i H1

Rysunek 3-12 Etykieta kontaktowa w ksztatcie litery U.

Jesli sygnat pochodzi z tranzystora NPN, ustaw etykiete stykowg w ksztatcie litery U
pomiedzy + 24 V i PW, jak ponizej, zgodnie z zastosowanym zasilaczem.

Wewnetrzne zrédto zasilania Zewnetrzne zrédto zasilania

Rysunek 3-13 Tryby NPN

Jesli sygnat pochodzi z tranzystora PNP, ustaw etykiete stykowa w ksztalcie litery U, jak
ponizej, zgodnie z zastosowanym zasilaczem.

Wewnetrzne zrédto zasilania Zewnetrzne zrédto zasilania

Elmark Automatyka S.A. 24
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Rysunek 3-14 Tryby PNP
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3.3 Przeglad funkcji STO

Normy odniesienia: IEC 61508-1, IEC 61508-2, IEC 61508-3, IEC 61508-4, IEC 62061,
ISO 13849-1, IEC 61800-5-2.

Funkcji STO mozna uzy¢, gdy wigczone jest gtéwne zasilanie napedu, aby zapobiec
nieoczekiwanemu uruchomieniu. Funkcja odcina sygnat napedu, aby wytaczy¢ wyjscie
napedu, zapobiegajac w ten sposob nieoczekiwanemu uruchomieniu silnika (patrz
ponizszy rysunek). Po wigczeniu funkcji STO mozna wykonywac¢ operacje krétkotrwate
(takie jak czyszczenie nieelektryczne w przemysle tokarskim) i / lub konserwacja czesci
nieelektrycznych.

Przetacznik,

Cc
g
2
S
a
&
o
S

U/VIW
5 [PV
E
5]

Uwaga:

Styk wigcznika bezpieczenstwa musi by¢
otwarty/zamkniety w ciggu 250ms; kabel miedzy
ubc- ikiem a wigcznikiem fstwa

nie moze by¢ dtuzszy niz 25m

Rysunek 3-15 Obwody funkcji STO
3.3.1 Tabelalogiczna dla funkcji STO
Stany wejsciowe i odpowiadajgce im btedy funkcji STO:

STO input state Corresponding STO fault

H1, H2 otwierajg sie

. . Uruchom funkcje STO, naped nie moze normalnie dziata¢
jednoczesnie

H1, H2 zamyka sie

. -~ Nie uruchamiaj funkcji STO, naped moze normalnie dziata¢
jednoczesnie

Btad wyzwalacza STL1/STL2 / STL3, kod btedu:

38: Obwdd bezpieczenstwa kanatu 1 jest nieprawidiowy
Zaréwno H1, jak i H2 (STL1)

otwierajg si¢ lub zamykajg |39: Obwdd bezpieczenstwa kanatu 2 jest nieprawidtowy

(STL2)

40: Obwod wewnetrzny jest nieprawidtowy (STL3)

3.3.2 Opis opo6znienia kanatu STO
Czas wyzwalania kanatu STO i czas opdznienia wskazania:

Elmark Automatyka S.A. 26
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Tryb STO Wyzwolenie STO i opéznienie wskazania 1.2
PP — P P
STO fault: STL1 Opdznienie wyzwalania 10 ms, opdznienie wskazania
280 ms
o — PR I
STO fault: STL2 Opdznienie wyzwalania 10 ms, opdznienie wskazania
280 ms
- — PERPY P
STO fault: STL3 Opdznienie wyzwalania 10 ms, opoznienie wskazania
280 ms
- — PP I
STO fault: STO ?gg?éeme wyzwalania 10 ms, opoznienie wskazania

1) Opodznienie wyzwalania STO = op6znienie miedzy uruchomieniem STO a odcieciem
wyjécia napedu

2) Opdznienie wskazania STO = op6znienie miedzy wyzwoleniem STO a wskazaniem
stanu wyjsciowego STO

3.3.3 Samokontrola instalacji STO

Przed zainstalowaniem STO, prosze wykona¢ samokontrole zgodnie z ponizszg tabela,
aby zapewni¢ skutecznos$¢ STO.

Akcje:
<>,

Upewnij sig, ze naped mozna swobodnie uruchamia¢ i zatrzymywac
podczas uruchamiania.

Zatrzymaj naped (jesli jest uruchomiony), odetnij zasilanie wejsciowe i
odizoluj naped od kabla zasilajacego za pomocg przetacznika

Sprawdzi¢ potgczenie obwodu STO ze schematem obwodu.

Sprawdz, czy ekran kabla wejsciowego STO jest podigczony do
odniesienia + 24 V GND COM

Wigcz zasilanie

Sprawdz dziatanie STO, gdy silnik jest zatrzymany:

Ive Wydac polecenie zatrzymania przemiennikowi (jesli pracuje) i poczekac,
az wat silnika sie zatrzyma.

Aktywowaé funkcje STO i wyda¢ polecenie uruchomienia przemiennikowi,
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upewniajac sie, ze silnik pozostaje w bezruchu

Zdezaktywowa¢ obwod STO

Uruchom ponownie naped i sprawdz, czy silnik dziata normalnie
Sprawdz dziatanie funkcji STO, gdy silnik pracuje:

Uruchom naped i upewnij sig, ze silnik pracuje normalnie.

Aktywowaé obwod STO.

O S S

Drive Przemiennik zgtasza awarig STO (patrz usterka i $rodki zaradcze na
stronie X), upewnij sig, ze silnik zatrzymuje si¢ i zatrzymuije obroty.
R Zdezaktywowa¢ obwéd STO

- Uruchom ponownie naped i sprawdz, czy silnik dziata normalnie

3.4 Ochrona ukfadu

3.4.1 Ochrona falownika i wejsciowego kabla zasilajacego w przypadku zwarcia

Chron falownik i wejsciowy przewodd zasilajgcy w sytuacjach zwarciowych i przed
przecigzeniem termicznym.

Ustaw ochrone zgodnie z ponizszym przewodnikiem.

K
Hil

T

o

=

[ Gl Faownik

Przewody wejsci 6 ) 1 M
ki
bezpieczniki

Rysunek 3-16 Konfiguracja bezpiecznika

Uwaga: Wybierz bezpiecznik zgodnie z instrukcjg. Bezpiecznik chroni wejsciowy kabel
zasilajgcy przed uszkodzeniem w przypadku zwarcia. Bedzie chroni¢ otaczajgce
urzadzenia, gdy wewnetrzny falownik zostanie zwarty..

3.4.2 Ochrona silnika i kabli silnika

Falownik chroni silnik i kabel silnika w przypadku zwarcia, gdy kabel silnika jest
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zwymiarowany zgodnie z prgdem znamionowym falownika. Nie s wymagane zadne
dodatkowe urzgdzenia ochronne.

<+ Jesli falownik jest podiaczony do wielu silnikéw, do ochrony kazdego
A kabla i silnika nalezy zastosowaé¢ osobny wytacznik termiczny lub

wylacznik automatyczny. Urzadzenia te moga wymagaé¢ osobnego
bezpiecznika, aby odcigé prad zwarciowy.

3.4.3 Implementacja potaczenia obejsciowego

Konieczne jest ustawienie obwodéw konwersji czestotliwosci pradu i zmiennej
czestotliwosci w celu zapewnienia ciagtej normalnej pracy falownika w przypadku
wystgpienia awarii w niektorych istotnych sytuacjach.

W niektérych szczegélnych sytuacjach, na przyktad, jesli jest uzywany tylko w trybie
fagodnego rozruchu, falownik moze zosta¢ przeksztatcony w czestotliwosé zasilania
dziatajgcg po uruchomieniu i nalezy doda¢ odpowiednie obejscie.

< Nigdy nie nalezy podtacza¢ zasilania do zaciskow wyjsciowych
A falownika U, V i W. Napiegcie linii zasilajacej przytozone do wyjscia
moze spowodowac trwate uszkodzenie falownika.

Jesli wymagana jest czesta zmiana biegdéw, nalezy zastosowa¢ mechanicznie potgczone
przetaczniki lub styczniki, aby upewni¢ sig, ze zaciski silnika nie sg podtgczone
jednoczes$nie do linii zasilania pradem przemiennym i do zaciskéw wyjsciowych
falownika.
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4 Procedura obstugi klawiatury

4.1 Wprowadzenie do klawiatury
Klawiatura stuzy do sterowania falownikami serii UMI-B1 EU, odczytu danych stanu i
regulacji parametrow.

N

[ ] |
EE= ]

Rysunek 4-2 Zewnetrzna klawiatura

Uwaga:

1. Klawiatura filmowa jest standardem dla falownikéw 1PH 230 V / 3PH 400 V (<2,2
kW) i falownikéw 3PH (=< 0,75 kW). Zewnetrzna klawiatura jest standardem dla
falownikéw 3PH 400 V (= 4 kW) i 3PH 230 V (= 1,5 kW).

2. Klawiatury zewnetrzne sg opcjonalne (w tym klawiatury zewnetrzne z funkcjg
kopiowania parametréw i bez).
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Nr

Nazwa

Opis

LED stanu

Brak diody oznacza, ze falownik jest w stanie
zatrzymania; Miganie diody oznacza, ze falownik
znajduje sie w stanie automatycznego dostrajania
parametru; Swiecenie diody oznacza, ze falownik
jest w stanie roboczym.

Dioda LED FED / REV

Brak diody oznacza, ze falownik znajduje sie w
stanie obrotu do przodu; Swiecenie diody oznacza,
ze falownik znajduje sie w stanie odwrotnej rotacji

Dioda LED do obstugi manipulatora, obstugi
terminali i zdalnego sterowania komunikacjg
Dioda zgaszona oznacza, ze falownik jest w stanie
pracy z klawiaturg; Miganie diody oznacza, ze
falownik znajduje sie w stanie pracy terminali;
Swiecenie diody oznacza, ze falownik znajduje sie
w stanie zdalnego sterowania komunikacjg.

Dioda LED sygnalizujgca usterki

Dioda LED $wieci, gdy falownik znajduje sie w
stanie btedu; Dioda LED wytgczona w normalnym
stanie; Miganie diody oznacza, ze falownik znajduje
sie w stanie przedalarmowym.

Unit LED

Oznacza aktualnie wy$wietlang jednostke

O u—

Hz Jednostka czestotliwosci

RPM Jednostka predkosci obrotowej

G

A Jednostka natezenia

% Odsetek

O ]

\% Jednostka napiecia

Strefa
wyswietlania
kodu

5-cyfrowy wyswietl

lacz LED wys$wietla r6zne dane monitorowania i kod

alarmu, takie jak ustawiona czestotliwo$¢ i czestotliwo$é wyjsciowa.
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Nr Nazwa Opis
Wyswietlany O Wyswietlany Wyswietlany
ek ] muznak ek ] maznak o T maznak
I
character | character |character| character |character| character
[H 0 ! 1 5 2
3 3 4 4 5 5
& 6 K 7 g 8
3 9 R A b b
c Cc d d E E
F F H H ! |
L L n N ~ n
o (o] F P r r
5 S = t o U
u \ - -
Klucz . L . . .
PRG Wejdz lub wyjdz z menu pierwszego poziomu i
tsc || programo R
. szybko usun parametr
wania
o Entry Wejdz do menu krok po kroku
PotwierdZz parametry
UpP Stopniowo zwigkszaj dane lub kod funkcji
DOWN [Stopniowo zmniejszaj dane lub kod funkcji
Przesun w prawo, aby wybra¢ parametr
4 Guziki wyswietlania cyklicznie w trybie zatrzymania i
Right-shift [pracy.
Wybierz cyfre modyfikujgcg parametr podczas
modyfikacji parametru
Run Ten klucz stuzy do pracy z falownikiem w trybie
pracy z kluczem
Ten przycisk stuzy do zatrzymania w stanie
Stop/  |roboczym i jest ograniczony kodem funkcji P07.04
P y ‘J g' y ! ] ‘
Reset |[Ten przycisk stuzy do resetowania wszystkich
trybéw sterowania w stanie alarmu awarii
% || Quick [Funkcje tego kiucza potwierdza kod funkcji P07.02.
5 [Poenomet e out wazny, irica miacey okana Kawatia A1l
analogowy p J Y edzy C) 4

zewnetrzng klawiaturg Al1 wynosi:
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Nr Nazwa

Opis

Gdy zewnetrzna klawiatura Al1 jest ustawiona na Min. warto$¢, lokalna
klawiatura Al1 bedzie wazna, a P17.19 bedzie napigciem lokalnej
klawiatury Al1; w przeciwnym razie klawiatura zewnetrzna Al1 bedzie
wazna, a P17.19 bedzie napigciem klawiatury zewnetrznej Al1.
Uwaga: Jesli zewnetrzna klawiatura Al1 jest zrédtem czestotliwosci
odniesienia, ustaw potencjometr lokalny Al1 na 0 V / 0 mA przed
uruchomieniem falownika.

Port
klawiatury

Port zewnetrznej klawiatury. Gdy zewnetrzny manipulator z funkcjg
kopiowania parametrow jest prawidtowy, dioda LED lokalnego
manipulatora jest wytgczona; Gdy zewnetrzny manipulator bez funkcji
kopiowania parametrow jest prawidtowy, $wiecg diody LED lokalnego i
zewnetrznego manipulatora.

Uwaga: Tylko zewngtrzny manipulator, ktéry ma funkcje kopiowania

parametrow, posiada funkcje kopiowania parametréw, inne
manipulatory nie majg. (tylko dla falownikéw < 2,2 kW)

4.2 Wyswietlanie

Klawiatura wyswietlajgca stan falownikéw serii UMI-B1 UE jest podzielona na parametr
stanu zatrzymania, parametr stanu pracy, stan edycji parametru kodu funkcji oraz stan
alarmu o usterce itp.

4.2.1 Wyswietlany stan parametru zatrzymania

Gdy falownik znajduje sie w stanie zatrzymania, klawiatura wyswietla parametry
zatrzymania, ktére pokazano na rysunku 4-2.

W stanie zatrzymania mogg by¢ wyswietlane rézne rodzaje parametréow. Wybierz
parametry do wyswietlenia, czy nie przez P07.07. Szczegodtowa definicja kazdego bitu
znajduje sie w instrukcji P07.07.

W stanie zatrzymania mozna wybra¢ 14 parametréw zatrzymania do wy$wietlenia lub
nie. Sg to: czestotliwo$¢ zadana, napiecie magistrali, stan zaciskéw wejéciowych, stan
zaciskow wyjsciowych, podany PID, sprzezenie zwrotne PID, warto$¢ zadana momentu
obrotowego, Al1, Al2, AI3, HDI, PLC i aktualny stopien predkos$ci wieloetapowej, warto$¢
Zliczania impulséw, wartos¢ dtugosci. P07.07 moze wybra¢ parametr, ktéry ma by¢
wyswietlany lub nie, bit i X _/SHIFT moze przesuwa¢ parametry od lewej do
prawej, QUICK/LIOG (P07.02=2) moze przesung¢ parametry z prawej do lewej.
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4.2.2 Wyswietlany stan parametréw roboczych

Po otrzymaniu przez falownik prawidtowych polecen pracy falownik przejdzie w stan
pracy, a klawiatura wyswietli parametry pracy. RUN/TUNE Dioda LED na klawiaturze jest
wigczona, podczas gdy FWD / REV zalezy od biezacego kierunku jazdy, ktéry jest
pokazany w Rysunku 4-2.

W stanie roboczym mozna wybra¢ 24 parametry do wyswietlenia lub nie. Sg to:
czestotliwo$¢ pracy, czestotliwo$é zadana, napiecie magistrali, napigcie wyjsciowe,
moment wyjsciowy, podany PID, sprzezenie zwrotne PID, stan zaciskéw wejéciowych,
stan zaciskéw wyjsciowych, warto$¢ zadana momentu obrotowego, warto$¢ dtugosci,
PLC i aktualny stopien predkosci wieloetapowych, warto$¢ zliczania impulséw, Al1, Al2,
AlI3, HDI, procent przecigzenia silnika, procent przeciagzenia falownika, warto$¢ zadana
rampy, predkos¢ liniowa, pragd wejsciowy pradu przemiennego. P07.05 i P07.06 moga
wybraé¢ parametr, ktéry ma by¢ wyswietlany lub nie, bitami i 2 /SHIET moze przesuwac
parametry od lewej do prawej, QUICK/LIOG (P07.02=2) moze przesuwa¢ parametry z
prawej do lewe;j.

4.2.3 Wyswietl stan btedu

Jezeli falownik wykryje sygnat btedu, przejdzie w stan wyswietlania alarmu wstepnego
btedu. Klawiatura wyswietli kod btedu, przesuwajgc palcem. Dioda TRIP na
manipulatorze $wieci sig, a resetowanie btedéw moze by¢ obstugiwane przez STOP /
RST na manipulatorze, zaciskach sterujacych lub komendach komunikacyjnych.

4.2.4 Wyswietlany stan edycji kodéw funkgcji

W stanie zatrzymania, dziatania lub usterki naci$nij BRG/ESC . aby wej$¢ w stan edycji
(jesli istnieje hasto, patrz P07.00). Stan edycji jest wyswietlany w dwdéch klasach menu,
akolejnosé jest nastepujgca: grupa kodow funkcji / numer kodu funkcji — parametr kodu
funkgji, naci$nij DATA/ENT do wys$wietlanego stanu parametru funkcji. W tym stanie
naci$nij DATA/ENT aby zapisa¢ parametry lub nacisnij _PRG/ESC aby wyj$¢.

Rysunek 4-3 Stan wyswietlany
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4.3 Obstuga klawiatury

Sterowa¢ falownikiem za pomocg panelu operacyjnego. Zobacz szczegdtowy opis
struktury kodéw funkcji na krotkim schemacie kodéw funkcji.How to modify the function
codes of the inverter

4.3.1 Jak zmodyfikowaé kody funkcji falownika
Falownik ma trzy poziomy menu, ktére sa:

1. Numer grupy kodu funkcji (menu pierwszego poziomu)
2. Zaktadka kodu funkcji (menu drugiego poziomu)

3. Ustaw warto$¢ kodu funkcji (menu trzeciego poziomu)

Uwagi: Naci$nij oba przyciski PRG/ESC oraz DATA/ENT moze powrdci¢ do menu
drugiego poziomu z menu trzeciego poziomu. Rdéznica polega na: po naci$nieciu
DATA/ENT zapisze ustawione parametry w panelu sterowania, a nastepnie wréci do
menu drugiego poziomu z automatycznym przejsciem do nastepnego kodu funkcji;
podczas naciskania BRG/ESC przejdzie bezpos$rednio do menu drugiego poziomu bez
zapisywania parametréw i pozostanie przy biezgcym kodzie funkcji.

Jesli w menu trzeciego poziomu parametr nie ma migajgcego bitu, oznacza to, ze kodu
funkcji nie mozna modyfikowa¢. Mozliwe przyczyny to:

1) Ten kod funkcji nie jest parametrem modyfikowalnym, takim jak faktycznie wykryty
parametr, zapisy operacji i tak dalej;

2) Tego kodu funkcji nie mozna modyfikowa¢ w stanie roboczym, ale modyfikowa¢ w
stanie zatrzymania.
Przyktad: Ustaw kod funkcji P00.01 od 0do 1.
. o '°"’-"'°. s o o o
(Eoodse [ Fofs o> Foano: P it
Wszystkie cyfry migaja =] Jednostki mlgaja M Jednostki migaja. - Jednostki mlgaja

o o o o uooooooo
[PREIN :I"ﬁ’l e

Jednostki migajg ®

W trakcie i + moga zosta¢ uzyte do ustawiania
Ustawien,

Rysunek 4-4 Mapa szkicu modyfikacji parametréw
4.3.2 Jak ustawi¢ hasto falownika
Falowniki serii UMI-B1 EU zapewniajg uzytkownikom ochrong hastem. Ustaw P7.00, aby
uzyskaé hasto, a ochrona hastem stanie si¢ wazna natychmiast po wyjsciu ze stanu
edycji kodu funkciji. nacisnij BRG/ESC. ponownie do stanu edycji kodu funkcji, wyswietli
sie ,0.0.0.0.0”. Operatorzy nie mogg go wprowadzi¢, chyba ze uzyjg poprawnego hasta.
Ustaw P7.00 na 0, aby anulowac funkcje ochrony hastem.
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Ochrona hastem zaczyna obowigzywaé¢ natychmiast po wycofaniu sie ze stanu edycji
kodu funkcji. nacisnij BRG/ESC ponownie do stanu edycji kodu funkcji, wyswietli si¢
,0.0.0.0.0". Operatorzy nie moga go wprowadzi¢, chyba ze uzyjg poprawnego hasta.

e o o o e o o o & e o o o

. o= °

(5000 — [ Pod = [ PO

Cyfry | migajg Jednostki migajg. Jednostki migajg

e o o o e o o o

o L o

: 2 ErEmgi—— Foing

Jednostki migaja. Jednostki migaja. Jednostki migajg
W trakcie i moga zosta¢ uzyte do ustawiania

Ustawien,

Rysunek 4-5 Szkicowa mapa ustawien hasta

4.3.3 Jak sprawdzi¢ stan falownika za pomoca kodéw funkcji
Falowniki serii UMI-B1 EU zapewniajg grupe P17 jako grupe kontroli panstwowe;j.
Uzytkownicy moga wej$¢ do P17 bezposrednio, aby obserwowac stan.

°© o o o & ° e e,
0 ——— 5

—_— L
Jednostki migaﬁ. [A]  Jednostki migajg

Rysunek 4-6 Mapa obserwacji stanu (schemat)
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5 Parametry funkcji

Parametry funkcji falownikow serii UMI-B1 EU zostaty podzielone na 30 grup (P00 — P29)
zgodnie z funkcja, z ktérych P18 — P28 sg zarezerwowane. Kazda grupa funkcji zawiera
okreslone kody funkcji z 3-poziomowymi menu. Na przyktad ,P08.08” oznacza ésmy kod
funkcji w grupie P8, grupa P29 jest fabrycznie zarezerwowana, a uzytkownikom nie
wolno uzyskiwac¢ dostepu do tych parametrow.

Dla wygody ustawienia kodéw funkcji, numer grupy funkcji odpowiada menu pierwszego
poziomu, kod funkcji odpowiada menu drugiego poziomu, a kod funkcji odpowiada menu
trzeciego poziomu.

5.1. Ponizej znajduje sie instrukcja list funkcji:

Pierwsza kolumna “Kod funkcji”: kody grupy parametréw funkcji i parametréw;

Druga kolumna “Nazwa”: petna nazwa funkcji parametéw;

Trzecia kolumna “Szczegétowy opis parametréw”: szczegétowy opis

Czwarta kolumna “Domyslna warto$¢”: oryginalna warto$¢ ustawiona fabrycznie
parametru funkcji;

Piata kolumna “Modyfikacja”: modyfikujgcy charakter kodéw funkcji (parametry moga
by¢ modyfikowane lub nie, a warunki modyfikujgce), ponizej znajduje sig instrukcja

“O”" oznacza, ze ustawiong warto$¢ parametru mozna modyfikowaé w stanie
zatrzymania i pracy;

“©": oznacza, ze ustawionej warto$ci parametru nie mozna modyfikowaé w stanie
roboczym;

“@”: oznacza, ze warto$¢ parametru jest rzeczywistg wartoscig detekcji, ktérej nie mozna
modyfikowaé.

Kod A . L Domysina [Modyfi-
. Nazwa Szczegotowy opis parametrow . 3
funkgcji wartosé | kacja
P00 Podsawowe grupy kodéw
0: SVC 0

Nie trzeba instalowa¢ koderéw. Nadaje sig
do zastosowan wymagajgcych niskiej
czestotliwosci, duzego momentu
obrotowego w celu uzyskania wysokiej 1 (€]
doktadnosci predkosci obrotowej i kontroli
momentu obrotowego. W stosunku do
trybu 1 jest bardziej odpowiedni dla
aplikacji wymagajgcych matej mocy.

Speed control

P00.00
mode
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

1:SvVC1

1 nadaje sie w przypadkach o wysokiej
wydajnosci z wymagang wysokiej
doktadnosci obrotu predkosci i momentu
obrotowego. Nie trzeba instalowaé
enkodera impulsowego.

2: Sterowanie SVPWM

2 nadaje sie do zastosowan, ktore nie
wymagajg wysokiej doktadnosci
sterowania, takich jak obcigzenie
wentylatora i pompy. Jeden falownik moze
napedzac wiele silnikdw.

Uwaga: autotuning parametréw silnika jest
wymagany, gdy stosowany jest tryb
wektorowy.

P00.01

Uruchom kanat
polecen

Wybierz kanat polecenia uruchomienia
falownika.

Polecenie sterujace falownika obejmuje:
start, stop, obracanie do przodu / do tytu,
impulsowanie i resetowanie btedow.

0: Kanat polecen z kanatem polecen
(kontrolka ,LOCAL / REMOT" nie $wieci)
Przeprowadz kontrole polecen za pomocg
RUN, STOP / RST na klawiaturze.

Ustaw przycisk wielofunkcyjny QUICK /
JOG na funkcje zmiany biegéw FWD /
REVC (P07.02 = 3), aby zmieni¢ kierunek
biegu; nacisnij jednocze$nie RUN i STOP /
RST w stanie roboczym, aby falownik
wybiegt, aby zatrzymac.

1: Terminal z uruchomionym kanatem
polecen (miganie ,LOCAL / REMOT")
Przeprowadz kontrole polecen biegu przez
obrét do przodu, obrét do tytu i
impulsowanie do przodu i impulsowanie do
tytu na zaciskach wielofunkcyjnych

2: Komunikacja z uruchomionym kanatem
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

polecen (,LOCAL / REMOT” wiaczony);
Polecenie uruchomienia jest kontrolowane
przez gérny monitor za posrednictwem
komunikaciji

P00.03

Maksymalna
czestotliwo$¢
wyjsciowa

Ten parametr stuzy do ustawienia
maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
falownika. Uzytkownicy muszg zwrécié
uwage na ten parametr, poniewaz jest on
podstawg ustawienia czestotliwosci oraz
predkosci przyspieszania i zwalniania.
Zakres ustawien: P00.04—400.00Hz

50.00Hz

P00.04

Gorna granica
czestotliwosci
pracy

Gorna granica czestotliwosci roboczej jest
gdrng granicg czestotliwosci wyjsciowej
falownika, ktéra jest mniejsza lub réwna
maksymalnej czestotliwosci.

Zakres ustawien: P00.05 — P00.03
(maksymalna czestotliwo$¢ wyjéciowa)

50.00Hz

P00.05

Dolna granica
czestotliwosci
pracy

Dolna granica czestotliwosci roboczej to
czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika.
Falownik pracuje z dolng czestotliwoscig
graniczng, jesli ustawiona czestotliwos¢
jest nizsza niz dolna granica.

Uwaga: Maksymalna czestotliwo$¢
wyjéciowa = Gorna czestotliwosé
graniczna = Dolna czestotliwo$¢
graniczna

Zakres ustawien: 0,00 Hz — P00,04 (gérna
granica czestotliwosci roboczej)

0.00Hz

P00.06

Wyhb6ér polecenia
czestotliwosci A

P00.07

Wybér polecenia
czestotliwosci B

Uwaga: Czestotliwosci A i czestotliwosci B
nie mozna ustawic jako tej samej
czestotliwosci dla danej metody. Zrédto
czestotliwosci mozna ustawi¢ za pomoca
P00.09.

0: Ustawienie danych klawiatury
Zmodyfikuj warto$¢ kodu funkcji P00.10
(ustaw czestotliwo$¢ za pomoca
klawiatury), aby zmodyfikowa¢
czestotliwo$¢ za pomoca klawiatury.

1: Analogowe ustawienie Al1
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

(odpowiedni potencjometr klawiatury)

2: Ustawienie analogowej Al2
(odpowiedni zacisk Al2)

3: Ustawienie analogowego Al3
(odpowiedni zacisk Al3)

Ustaw czgstotliwos$¢ za pomocg
analogowych zaciskéw wejsciowych.
Falowniki serii UMI-B1 EU zapewniajg 3-
kanatowe analogowe zaciski wejsciowe w
standardowej konfiguracji, z ktérych Al1
reguluje sie za pomocg potencjometru
analogowego, zas Al2 jest opcjg napiecie /
prad (0—10 V / 0-20 mA), ktére moga by¢
przesuwane za pomocg zworek; podczas
gdy Al3 jest napieciem wejsciowym (-10
V-+10V).

Uwaga: gdy analogowe Al2 wybiera
wejécie 0—20 mA, odpowiednie napiecie
20 mA wynosi 10 V.

100,0% ustawienia wejscia analogowego
odpowiada czestotliwosci maksymalnej
(kod funkcji P00.03) w kierunku do przodu,
a-100,0% odpowiada czestotliwosci
maksymalnej w kierunku do tytu (kod
funkcji P00.03)

4: Ustawienie HDI szybkiego impulsu
Czestotliwos¢ ustawiana jest za pomocg
szybkich zaciskéw impulsowych. Falowniki
serii UMI-B1 EU zapewniajg 1 szybkie
wejscie impulsowe w konfiguracji
standardowej. Zakres czestotliwo$ci
impulséw wynosi 0,00-50,00 kHz.

100,0% ustawienia wejscia szybkiego
impulsu odpowiada maksymalnej
czestotliwosci w kierunku do przodu (kod
funkcji P00.03), a -100,0% odpowiada
maksymalnej czestotliwosci w kierunku do
tytu (kod funkcji P00.03).

Uwaga: Ustawienie impulsu moze by¢
wprowadzone tylko przez wielofunkcyjne
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funkcji
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Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

zaciski HDI. Ustaw P05.00 (wybdr wejscia
HDI) na szybkie wejscie impulsowe i ustaw
P05.49 (Wybdr funkcji szybkiego wejécia
HDI) na wejscie ustawienia czestotliwosci.
5: Proste ustawienie programu PLC
Falownik pracuje w trybie prostego
programu PLC, gdy P00.06 = 5 lub P00.07
= 5. Ustaw P10 (proste sterowanie PLC i
wielostopniowe sterowanie predkoscig),
aby wybra¢ kierunek przebiegu
czestotliwosci pracy, czas ACC / DEC i
czas utrzymywania odpowiedniego
stopnia. Szczegodtowe informacje znajdujg
sie w opisie funkcji P10.

6: Wielostopniowe ustawienie
predkosci biegu

Falownik pracuje w trybie wieloetapowej
predkosci, gdy P00.06 = 6 lub P00.07 = 6.
Ustaw P05, aby wybra¢ biezgcy krok
biegu, i ustaw P10, aby wybra¢ biezaca
czestotliwos¢ biegu.

Predko$¢ wieloetapowa ma priorytet, gdy
P00.06 lub P00.07 nie jest rowna 6, ale
etapem ustawiania moze by¢ tylko etap 1—
15. Etap ustawien wynosi 1-15, jesli
P00.06 lub P00.07 jest réwne 6.

7: Ustawienie sterowania PID

Tryb pracy falownika to kontrola PID
procesu, gdy P00.06 = 7 lub P00.07 = 7.
Konieczne jest ustawienie P09.
Czestotliwos¢ pracy falownika jest
wartoscig po efekcie PID. Patrz P09 w
celu uzyskania szczegdétowych informacji o
ustawionym zrédle, warto$ci zadanej i
zrédle sprzezenia zwrotnego PID.

8: Ustawienie komunikacji MODBUS
Czestotliwos¢ jest ustalana przez
komunikacjge MODBUS. Szczegétowe
informacje znajduja sie na P14.

9-11: Zarezerwowane Czestotliwosci B i
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czestotliwosci A nie mozna ustawi¢ jako tej
samej czestotliwosci dla danej metody.
Zrédto czestotliwoéci mozna ustawi¢ za
pomocg P00.09.

P00.08

Wyboér
referencyjnego
polecenia
czestotliwosci B.

0: Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa,
100% ustawienia czestotliwosci B
odpowiada maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowej

1: Polecenie czestotliwosci, 100%
ustawienia czestotliwosci B odpowiada
maksymalnej czestotliwosci wyjsciowe;j.
Wybierz to ustawienie, jesli konieczne jest
dostosowanie na podstawie polecenia
czestotliwosci A.

P00.09

Kombinacja
zrédta ustawien

0: A, biezgce ustawienie czgstotliwosci to
polecenie czestotliwosci A.

1: B, biezgce ustawienie czestotliwosci to
polecenie czestotliwosci B.

2: A+ B, biezgce ustawienie czestotliwosci
to polecenie czegstotliwosci A + polecenie
czestotliwosci B.

3: A-B, biezace ustawienie czestotliwosci
to polecenie czegstotliwosci A - polecenie
czestotliwosci B.

4: Max (A, B): Im wieksza wartos¢ migdzy
poleceniem czestotliwosci A a
czestotliwoscig B, jest ustawiona
czestotliwosé.

5: Min (A, B): Dolng wartoscig miedzy
poleceniem czestotliwosci A a
czestotliwoscig B jest czestotliwosé
ustawiona.

Uwaga: Spos6b kombinacji mozna zmieni¢
za pomocg P05 (funkcja terminala)

P00.10

Ustawiona
czestotliwosé
klawiatury

Gdy komendy czestotliwosci A i B zostang
wybrane jako ,ustawienie klawiatury”, ten
parametr bedzie poczgtkowg wartoscig

50.00Hz
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czestotliwosci odniesienia falownika
Zakres ustawien: 0,00 Hz — P00,03
(czestotliwo$é maksymalna)

P00.11

ACC time 1

P00.12

DEC time 1

Czas ACC oznacza czas potrzebny na
przyspieszenie falownika od 0 Hz do
maksimum (P00.03).

Czas DEC oznacza czas potrzebny na
zmniejszenie predkosci falownika z
maksymalnej czestotliwo$ci wyjsciowej do
0 Hz (P00.03).

Falowniki serii UMI-B1 EU majg cztery
grupy czasu ACC / DEC, ktére mozna
wybraé za pomoca P05. Pierwszg grupa
jest domysiny fabryczny czas ACC / DEC
falownika.

Zakres ustawien P00.11i P00.12: 0,0—
3600,0s

Zalezy
od
modelu

Zalezy
od
modelu

P00.13

Wyb6r kierunku
biegu

0: Pracuje w domysinym kierunku,
falownik pracuje w kierunku do przodu.
Wskaznik FWD / REV jest wytaczony.

1: Pracuje w przeciwnym kierunku,
falownik pracuje w przeciwnym kierunku.
Wskaznik FWD / REV jest wigczony.
Zmodyfikuj kod funkcji, aby zmieni¢
kierunek obrotéw silnika. Efekt ten réwna
sig przesunieciu kierunku obrotu poprzez
regulacje dwdch linii silnika (U, Vi W).
Kierunek obrotéw silnika mozna zmieni¢
za pomocg QUICK / JOG na klawiaturze.
Patrz parametr P07.02.

Uwaga: Kiedy parametr funkcji powrdéci do
wartosci domysinej, kierunek pracy silnika
réwniez powrdéci do domyslinego stanu
fabrycznego. W niektorych przypadkach
nalezy go uzywac ostroznie po
uruchomieniu, jesli zmiana kierunku obrotu
jest wytgczona.

2: Zabrania si¢ biegania w odwrotnym
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kierunku: moze by¢ uzywany w
szczego6lnych przypadkach, gdy bieg
wsteczny jest wytgczony.

P00.14

Ustawienie
czestotliwosci
nosnej

Czestotliwosé Zaklucenia Uplyw i zakibcenia eliminacia
& elektromagnetyczne natezenia nagrzewania

Wysoki Niski Wysoki
1kHz

10kHz

Niski Wysoki Niski

15kHz

Tabela zaleznosci typu silnika i
czestotliwosci no$nej:

Ustawienie fabryczne

Typ silnika
yp siin! czestotliwo$¢ nosna

0.4-11kW 8kHz

15-110kW 4kHz

Zaletg wysokiej czestotliwosci no$nej jest:
idealny przebieg pragdu, mata fala
harmonicznej pradu i szum silnika.

Wada wysokiej czgstotliwosci nosnej:
zwiekszenie straty przetgcznika, wzrost
temperatury falownika i wptyw na moc
wyjéciowg. Falownik musi obniza¢
czegstotliwos¢ przy wysokiej czestotliwosci
nosnej. Jednocze$nie wzro$nie przeciek i
elektryczne zaktécenia magnetyczne.
Zastosowanie niskiej czestotliwosci nosnej
jest sprzeczne z powyzszym, zbyt niska
czestotliwo$¢ nosna spowoduje niestabilng
prace, zmniejszenie momentu obrotowego
i gwattowny wzrost.

Producent ustawit rozsgdng czestotliwo$¢
nos$nag, gdy falownik jest fabrycznie.
Zasadniczo uzytkownicy nie muszg
zmienia¢ parametru.

Gdy zastosowana czestotliwos$¢
przekracza domysing czestotliwos¢ nosna,

Zalezy
od
modelu
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falownik musi obnizy¢ warto$¢ 10% dla
kazdej dodatkowej czestotliwosci nosnej
1k.

Zakres ustawien: 1,0-15,0 kHz

P00.15

Automatyczne
dostrajanie
parametrow
silnika

0: Brak operacji

1: Obracanie autotuningu

Kompleksowa autotune parametréw silnika
Zaleca sie stosowanie obrotowego
autotuningu, gdy potrzebna jest wysoka
doktadno$¢ sterowania.

2: Automatyczne strojenie statyczne 1
(automatyczne strojenie catkowicie); Jest
odpowiedni w przypadkach, gdy silnik nie
moze odtgczy¢ sie od obcigzenia.
Automatyczne strojenie parametru silnika
wplynie na doktadno$¢ sterowania.

3: Statyczne autotuning 2 (parametry
czeéci autostrojenia); gdy biezagcym
silnikiem jest silnik 1, autostrojenie P02.06,
P02.07, P02.08

P00.16

Wybér funkcji
AVR

0: nieprawidtowy

1: Obowigzuje podczas catej procedury
Funkcja autoregulacji falownika moze
anulowa¢ wplyw na napiecie wyjsciowe
falownika z powodu wahan napiecia
magistrali.

P00.18

Funkcja
przywracania
parametru

0: Brak operacji

1: Przywré¢ warto$¢ domysing

2: Wyczy$¢ zapisy usterek

3: Zablokuj wszystkie kody funkcji

Uwaga: Kod funkcji powréci do 0 po
zakonczeniu dziatania wybranego kodu
funkcji.

Przywrécenie wartosci domysinej
spowoduje anulowanie hasta uzytkownika,
z tej funkcji nalezy korzysta¢ ostroznie.

P01 Grupa:

Kontrola uruchomienia i zatrzymania

P01.00

Tryb startowy

0: Bezposrednie uruchomienie: zacznij od
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czestotliwosci poczatkowej P01.01

1: Uruchomienie po hamowaniu prgdem
statym: uruchomi¢ silnik od czestotliwosci
poczatkowej po hamowaniu prgdem
statym (ustawi¢ parametry P01.03 i
P01.04). Jest odpowiedni w przypadkach,
gdy podczas rozruchu moze wystgpic¢
odwrotny obrot przy niskim obcigzeniu
bezwtadno$ciowym.

2: Rozpocznij po $ledzeniu predkosci 1

3: Rozpocznij po sledzeniu predkosci 2
Kierunek i predko$¢ bedg $ledzone
automatycznie w celu wygtadzenia
rozruchu wirujgcych silnikéw. Pasuje do
aplikacji z obrotem wstecznym przy
rozruchu duzego obcigzenia.

Uwaga: Ta funkcja jest dostgpna tylko dla
falownikéw =4 kW

P01.01

Czestotliwose
poczgtkowa
bezposredniego
rozruchu

Czestotliwo$¢ poczatkowa
bezposredniego rozruchu oznacza
pierwotng czestotliwo$¢ podczas rozruchu
falownika. Szczegdtowe informacije
znajdujg sie w P01.02.

Zakres ustawien: 0,00-50,00 Hz

0.50Hz

P01.02

Czas retenciji
czestotliwosci
poczatkowej

Ustaw prawidtowg czgstotliwos¢
rozruchowg, aby zwiekszy¢ moment
obrotowy falownika podczas
uruchamiania. W czasie utrzymywania
czestotliwosci poczatkowej czgstotliwose
wyjsciowa falownika jest czgstotliwosciag
poczatkowa. Nastepnie falownik bedzie
pracowat od czestotliwosci poczatkowej do
czestotliwo$ci zadanej. Jesli ustawiona
czgstotliwos¢ jest nizsza niz czgstotliwose
poczatkowa, falownik przestanie dziata¢ i
pozostanie w stanie gotowosci.
Czestotliwos¢ poczatkowa nie jest
ograniczona dolng czestotliwoscig

0.0s
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graniczna.
Czestotliwosé wyjsciowa
fmaxf- — — — — —
1 Ustawiane przez P01.01
1 Ustawiane przez P01.02
|
I
T
=
Zakres: 0.0-50.0s
Prad hamowania | Falownik wykona hamowanie prgdem
P01.03 przed statym przy ustawionym pradzie 0.0% o
uruchomieniem | hamowania przed uruchomieniem i
przyspieszy po czasie hamowania prgdem
statym. Jesli czas hamowania prgdem
statym jest ustawiony na 0, hamowanie
ragdem statym jest niewazne.
Czas hamowania Pra - ym .
Im silniejszy prgd hamowania, tym
P01.04 przed h . . : 0.00s o
L wigksza sita hamowania. Prgd hamowania
uruchomieniem -
DC przed uruchomieniem oznacza procent
pradu znamionowego falownika.
Zakres ustawien P01.03: 0,0-100,0%
Zakres ustawien P01.04: 0,00-50,00s
Elmark Automatyka S.A. 47

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37,
elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl



mailto:elmark@elmark.com.pl
http://www.elmark.com.pl/

N
JE) ELMARK
(— Automatyka UMI-B1 EU
Kod D Sl Modyfi
Nazwa Szczegotowy opis parametrow ” y
funkcji 9 Yy opis p wartosé | kacja
Zmiana trybu czgstotliwosci podczas
rozruchu i pracy.
0: typ liniowy
Czestotliwo$¢ wyjsciowa rosnie lub maleje
liniowo.
Czestotliwosé wyjsciowa
fmax - -
P01.05 |Wybér ACC/DEC 0 (€]
T
g 12
1: Krzywa 1: S, czestotliwo$¢ wyjsciowa
wzro$nie lub zmniejszy sie zgodnie z
krzywag S.
Krzywa S jest zwykle stosowana w
aplikacjach stopniowego uruchamiania i
zatrzymywania, takich jak windy.
ACC time of the
PO1.06 starting step of S 0.1s o
curve
Czas DEC | 0.0-50.0s
P01.07 |koncowego etapu 0.1s ©}
krzywej S.
0: Zwolnij, aby zatrzymac¢: po
zatwierdzeniu polecenia zatrzymania
falownik zwalnia, aby zmniejszy¢
czestotliwo$¢ wyjsciowa w ustawionym
czasie. Gdy czestotliwo$¢ spada do 0 Hz,
P01.08 | Zatrzymaj wybor | falownik zatrzymuje sie. 0 O
1: wybieg do zatrzymania: po wydaniu
polecenia zatrzymania falownik
natychmiast przerywa wyjscie. | tadunek
wybiega, zatrzymujac sie przy
bezwtadno$ci mechanicznej.
POL.09 Czestotliwos¢ | Czestotliwos¢ poczatkowa hamowa.nla 0.00Hz o
poczgtkowa pradem statym: uruchom hamowanie
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funkdji Nazwa Szczegotowy opis parametrow wartosé | kacja
hamowania pradem statym, gdy czestotliwo$¢ robocza
pradem statym | osiagnie czestotliwo$¢ poczatkowa
podczas okreslong przez P1.09.
zatrzymania Czas oczekiwania przed hamowaniem DC:
Zatrzymaj czas | falowniki blokujg moc wyjéciowg przed
P01.10 | oczekiwania na | rozpoczeciem hamowania DC. Po tym 0.00s (@]
hamowanie czasie oczekiwania zostanie uruchomione
P01 11 Zatrzymaj prad hamowanie prelade!'n stélym, aby zapot?iec 0.0% o
. hamowania DC | usterce przetezeniowej spowodowane;
hamowaniem pradem statym przy duzej
predkosci.
Prad hamowania DC: warto$¢ P01.11 jest
procentem pragdu znamionowego
falownika. Im wigkszy prad hamowania
DC, tym wigkszy jest moment hamowania.
Czas hamowania pradem statym: czas
retencji hamowania pragdem statym. Jesli
czas wynosi 0, hamowanie pragdem statym
jest niewazne. Falownik zatrzyma sig¢ w
ustawionym czasie zwalniania.
Zatrzymaj czas
P01.12 hamowania 0.00s o
pradem statym po100
Stata
I Predkos¢
1 N
[ Plgla PO :)A raca.
po123 In running
Zakres ustawien P01.09: 0,00 Hz — P00.03
(maksymalna czestotliwo$c)
Zakres ustawien P01.10: 0,00-50,00s
Zakres ustawien P01.11: 0,0-100,0%
Zakres ustawien P01.12: 0,00-50,00s
Czas martwy | podczas procedury przetgczania obrotow
P01.13 obrotu FWR/ | FWD / REV ustaw prég za pomocg 0.0s @)
REV P01.14, czyli jak w ponizszej tabeli:
Czestotliwosé wyjsciowa
Przesunigcie czestotliwosci
Czestotliwosé Przesunigcie czgstotliwosci
startowa zerowej
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‘kou(pul frequency
Fwo | Shift after the
| starting frequency
Starting Shift after the
frequencylf = T T T T ' __L— zerofrequency T
______ p—_—)
[
+> <
Zakres: 0.0-3600.0s
Ustaw punkt progowy falownika:
Przetaczanie | 0: Przetgczanie po czestotliwosci zerowej
P01.14 | migdzy obrotami | 1: Przetacz po czestotliwosci poczatkowej 0 o
FWD / REV 2: Przetacz po osiagnieciu predkosci
P01.15 i opdznieniu dla P01.24
Zatrzymywanie
POL.15 ZYMyWane |, 50_100.00Hz 050Hz | ©
predkosci
: Wykryj tawionej kosci
weywanie | oot sreesan
P0L.16 predkosci - WyKnyj prey pre przezent 1 o
. zwrotnego (dotyczy tylko sterowania
zatrzymania
wektorowego)
Gdy P01.16 = 1, rzeczywista czestotliwos¢
wyjéciowa falownika jest mniejsza lub
réwna P01.15 i zostanie wykryta w czasie
ustawionym przez P01.17, falownik
zatrzyma sie; w przeciwnym razie falownik
zatrzyma sie w czasie okreslonym przez
P01.24.
Czas wykrywania A
predkosci Cesotiuosé c $6 wyjsciowa
P01.17 sprzezenia 0.50s °
odchelenie
zwrotnego e |
predkog zatrzymania. _ _ _ _ _ _ _ A e eg--
T
..M.:,m; T
. Praca A ’ Co
! PracaB P
| Praca C '
h
Zakres: 0.00-100.00s (Dostepny tylko gdy
P01.16=1)
P01.18 Wybor Gdy dziatajgcym kanatem polecen jest 0 O
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zabezpieczenia | sterowanie terminalem, system wykryje
przed stan dziatajgcego terminalu podczas
uruchomieniem | wigczania.
terminalu 0: Polecenie uruchamiania terminala jest
zasilania nieprawidtowe po wigczeniu. Nawet po
uruchomieniu komendy wykryto, ze jest
wazne podczas witgczania, falownik nie
uruchomi sie, a system utrzyma stan
ochrony do momentu anulowania i
wigczenia komendy pracy.
1: Polecenie uruchamiania terminala jest
wazne podczas wigczania. Jesli wykryte
zostanie polecenie uruchomienia podczas
wigczania, system uruchomi falownik
automatycznie po inicjalizacji.
Uwaga: te funkcje nalezy wybiera¢
ostroznie, w przeciwnym razie moze doj$¢
do powaznych rezultatéw.
Ten kod funkcji okresla stan pracy
falownika, gdy czestotliwo$¢ zadana jest
nizsza niz dolna granica.
Dziatanie, gdy | 0: Uruchom na czegstotliwo$ci dolnej
czestotliwo$¢ | granicy
pracy jest nizsza | 1: Stop
POL.19 niz dollna granica 2: hiber_nacja_ _ . 0 o
(obowigzuje, gdy | Falownik wybiegnie do zatrzymania, gdy
dolna granica | ustawiona czestotliwos$¢ jest nizsza niz
czestotliwosci jest| dolna granica. Jezeli ustawiona
wieksza niz 0) | czestotliwo$¢ ponownie przekroczy dolng
granice i trwa przez czas ustawiony przez
P01.20, falownik automatycznie powréci
do stanu pracy.
Ten kod funkcji okresla czas opdznienia
Wzbudzenie z hibern?cji.. Gdy _(?zestot_liwoéé roboc_za
.. .. | falownika jest nizsza niz dolna granica,
P01.20 |czasu opdznienia ) . . - 0.0s O
rybu czuwania falownik zgtrzyma sie w try!)!e gotowo_sm.
Gdy ustawiona czestotliwo$¢ ponownie
przekroczy dolng granice i trwa przez czas
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funkcji wartosé | kacja
ustawiony przez P01.20, falownik
uruchomi sie automatycznie.
A Ustawiona czestotliwose
t1<t3, Falownik nie pracuje
t1+t2=t3, Falownik pracuje
t3=P01.20
[ I T ep—" /_l - - -
| v I<—1>| 12 . 1
f t3 | Czas
N B i
Zakres: 0.0-3600.0s (Gdy P01.19=2)
Ta funkcja moze wiaczy¢ lub wytaczyé
falownik po wytaczeniu zasilania, a
Uruchom nastepnie wtgczeniu zasilania.
POL21 ponownie .po 0: wylaczone' N ' 0 o
wytgczeniu 1: Wigczone, jesli potrzeba rozruchu jest
zasilania spetniona, falownik uruchomi sie
automatycznie po odczekaniu czasu
okreslonego przez P01.22.
Funkcja okre$la czas oczekiwania przed
automatveznvm urichomieniem falownika
prz Crestlinost misciona 1 astapnie wigczaniu.
A\ Output frequency t1=P01.22
Czas oczekiwania 2=P01.23
na restart po
P01.22 h
wytgczeniu 10s o
a '|an‘a Praca
zastant - Praca. Zasiia Zasﬁue ﬁt
_, . Wiaczone Litlg
Running Power off Power on
Zakres: 0.0-3600.0s (Gdy P01.21=1)
Funkcja okresla zwolnienie hamulca po
Rozbocznii czas wydaniu polecenia uruchomienia, a
P01.23 p” . ; ) falownik jest w stanie gotowosci i czeka na 0.0s (@]
opbznienia PO .
czas opoznienia ustawiony przez P01.23
Zakres ustawien: 0,0-60,0 s
Opoznienie
P01.24 zatrzymania Zakres ustawien: 0,0-100,0s 0.0s O
predkosci
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Wybierz wyjscie 0 Hz falownika.
0: Brak napigcia wyj$ciowego
P01.25 Wyjscie OHz 1: Z wyjsciem napieciowym 0 (@]
2: Wyjscie przy zatrzymanym pradzie
hamowania DC
P02 Grupa Silnik 1
Moc znamionowa Zaleznie
silnika
P02.01 . 0.1-3000.0kW od o
asynchroniczn- modelu
ego
Czestotliwosé
Znamionowa
P02.02 silnika 0.01Hz-P00.03 50.00Hz o
asynchroniczneg
o
Predko$¢
Znamionowa Zaleznie
P02.03 silnika 1-36000rpm od o
asynchroniczneg modelu
[¢]
Napiecie
zZnamionowe Zaleznie
P02.04 silnika 0-1200V od o
asynchroniczneg modelu
o
Prad znamionowy .
silnika Zaleznie
P02.05 ) 0.8-6000.0A od o
asynchroniczneg modelu
o]
Rezystor stojana L.
silnika Zaleznie
P02.06 . 0.001-65.535Q od (@]
asynchroniczneg modelu
[¢]
Rezystor wirnika
ZysilnilZVaI : Zaleznie
P02.07 ) 0.001-65.535Q od O
asynchroniczneg modelu
o
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P02.08

Indukcyjnosé
uptywowa silnika
asynchroniczneg

o

0.1-6553.5mH

Zaleznie
od
modelu

O

P02.09

Indukcyjnosé
wzajemna silnika
asynchroniczneg

o

0.1-6553.5mH

Zaleznie
od
modelu

P02.10

Prad
nieobcigzony
silnika
asynchroniczneg
o)

0.1-6553.5A

Zaleznie
od
modelu

P02.11

Wspétczynnik
nasycenia
magnetycznego 1
dla zelaznego
rdzenia AM1

0.0-100.0%

80.0%

P02.12

Wspotczynnik
nasycenia
magnetycznego 2
dla zelaznego
rdzenia AM1

0.0-100.0%

68.0%

P02.13

Wspdtczynnik
nasycenia
magnetycznego 3
dla zelaznego
rdzenia AM1

0.0-100.0%

57.0%

P02.14

Wspétczynnik
nasycenia
magnetycznego 4
dla zelaznego
rdzenia AM1

0.0-100.0%

40.0%

P02.26

Wybér
zabezpieczenia
przecigzeniowego
silnika

0: Brak ochrony

1: Wspdlny silnik (z kompensacjg niskiej
predkosci). Poniewaz efekt uwalniania
ciepta przez wspdlne silniki zostanie
ostabiony, odpowiednie elektryczne
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zabezpieczenie cieplne zostanie
odpowiednio ustawione. Wspomniana tutaj
charakterystyka kompensacji niskiej
predkosci oznacza zmniejszenie progu
zabezpieczenia przed przecigzeniem
silnika, ktérego czestotliwos$¢ robocza jest
mniejsza niz 30 Hz.

2: Silnik konwersji czestotliwosci (bez
kompensaciji niskiej predkosci). Poniewaz
na predkos¢ obrotowg okreslonych
silnikéw nie ma wptywu predkosé
obrotowa, nie trzeba dostosowywac
wartosci ochrony podczas pracy z niskg
predkoscia.

P02.27

Zabezpieczenie
silnika przed
przecigzeniem
wspotczynnik

Czasy przecigzenia silnika M = lout / (In *
K)

In to prad znamionowy silnika, lout to prad
wyj$ciowy falownika, a K to wspétczynnik
ochrony silnika.

Im wigksza jest warto$¢ K, tym mniejsza
jest warto$¢ M. Gdy M = 116%, usterka
zostanie zgtoszona po 1 godzinie, gdy M =
200%, usterka zostanie zgtoszona po 1
minucie, gdy M> = 400%, usterka zostanie
natychmiast zgtoszona.

1min
llos¢ przecigzen silnika
1

116% 200%

Zakres: 20.0%—-120.0%

100.0%

P02.28

Wspdtczynnik
korygujacy mocy
silnika 1

Popraw wyswietlanie mocy silnika 1.
Wplywaj tylko na wyswietlang wartos¢ inng
niz wydajno$¢ sterowania falownika.
Zakres ustawien: 0,00-3,00

1.00
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Kod ) . ; Domyslna |Modyfi
funkdji Nazwa Szczegotowy opis parametrow wartosé | kacja
P03 Grupa Kontrola wektorowa
Proporcjonaine | parametry P03.00 — P03.05 dotycza tylko
P03.00 |wzmocnienie petli| trybu sterowania wektorowego. Ponizej 20.0 o
predkosci 1 czestotliwosci przetgczania 1 (P03.02)
| parametry PI petli predkosci to: P03.00 i
pog.o1 | 23S catkowania| gog o1 s vyzej czestotiwosci 0200s | ©
petli predkosci 1 | b etaczania 2 (P03.05) parametry P petli
Przetgczanie | predkosci to: P03.03 i P03.04. Parametry
P03.02 | dolnego punktu | Pl sg uzyskiwane zgodnie z liniowg 5.00Hz O
czestotliwosé zmiang dwoch grup parametrow. Jest
Proporcjonalne pok.a‘za-my jak
P03.03 |wzmocnienie petli| PONZe): 20.0 e}
- A Parametr P
predkosci 2 P03.00, P03.01
P03.04 Cza§ calkow.ahla \ 0.200s o
petli predkosci 2 :
| P03.03, P03.04
! | Czestol\iwos’(’:- wyjsciowa
P03.02 P03.05 L
Pl ma $cisty zwigzek z bezwtadnoscig
Przelaczanie uktadu. Dostosuj na podstawie Pl do
P03.05 wysokiej réznych o‘b(:|a2en, aby spehic¢ rézne 1%;)0 1)
czestotliwosci wymagania. L, )
Zakres ustawien P03.00 i P03.03: 0-200.0
Zakres ustawien P03.01 i P03.04: 0,000—
10 000s
Zakres ustawien P03.02: 0,00 Hz — P00.05
Zakres ustawien P03.05: P03.02 — P00.03
po3.06 | IrWHSCIOWYZ | o 5 10ms) 0 o
petla predkosci
Wspdtczynnik
kor‘; eniac‘i Wspétczynnik kompensacji poslizgu stuzy
opéliz u 1 do regulacji czestotliwosci poslizgu
P03.07 elektfomot?)r czn sterowania wektorowego i poprawy 100% O
ego sterow:nia doktadnosci sterowania predkoscig w
v%ektorowe o systemie. Prawidtowe ustawienie
Wspélczynrgﬁk parametru moze kontrolowa¢ btad stanu
" ustalonego predkosci. 0
P03.08 poz:i)zze:::ﬂ:ca Zakres ustawien: 50% —200% 100% ©
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funkdji Nazwa Szczegotowy opis parametrow wartosé | kacja
sterowania
wektorowego
Wspétczynnik | Uwaga:
P03.09 | proporcjonalny | Te dwa parametry dostosowujg parametr 1000 (@]
petli prgdowej P | regulacji PI petli pragdowej, co
bezposrednio wptywa na szybko$¢ reakcji
dynamicznej i doktadnos$é sterowania.
Wspotczynnik | Zasadniczo uzytkownicy nie muszg
P03.10 catkowy petli | zmienia¢ wartosci domysinej; 1000 @]
pradowe;j | Dotyczy tylko trybu sterowania
wektorowego bez PG 0 (P00.00 = 0).
Zakres ustawien: 0—65535
Ten parametr stuzy do wigczania trybu
kontroli momentu obrotowego i ustawiania
$rodkéw ustawienia momentu obrotowego.
0: Kontrola momentu obrotowego jest
nieprawidtowa
1: Ustaw za pomocg klawiatury (P3.12)
2: Ustaw za pomocg Al1  (100% w
stosunku do trzykrotnego pradu silnika)
3: Ustaw za pomocg Al2  (100% w
Wybér trybu stosunlku do trz.ec-h czasow silnika (tak
ustawiania samo jak powyzej)
P03.11 4: Ustaw za pomocg AI3  (100% w 0 O
momentu -
stosunku do trzech razy silnika (tak
obrotowego . L.
samo jak powyzej)
5: Ustaw za pomocg czgstotliwosci
impulséw HDI  (tak samo jak powyzej)
6: Wielostopniowe ustawienie momentu
obrotowego (tak samo jak powyzej)
7: Ustawiane przez komunikacj¢ MODBUS
8-10: Zarezerwowane
Uwaga: Tryb ustawiania 2-7, 100%
odpowiada 3-krotnosci pradu
znamionowego silnika
Moment -
P03.12 ustawienia Zakrels ustawml)nf -300,0% —300,0% (prad 50.0% o
) znamionowy silnika)
klawiatury
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poa.13 [Moment obrotowy) o . 16.000s 0100s | O
podany dla filtra
Ustawienie zrodta| 0: Klawiatura ustawia gérng granice
gornej czestotliwosci (P03.16 ustawia P03.14,
czestotliwosci | P03.17 ustawia P03.15)
granicznej 1: Ustawione przez All  (100%
P03.14 obrotéw do odpowiada maksymalnej czestotliwosci) 0 (@]
przodu w 2: Ustaw za pomocg Al2  (tak samo jak
regulacji powyzej)
momentu 3: Ustaw przez AI3  (tak samo jak
obrotowego powyzej)
4: Ustaw za pomocg czegstotliwosci
Ustawienie Zrodta| impulséw HDI (tak samo jak powyzej)
gornej granicy | 5: Gorna granica czestotliwo$ci ustawiana
czestotliwosci | w kilku krokach (taka sama jak powyzej)
P03.15 wstecznego 6: Ustawiane przez komunikacje MODBUS 0 (@]
obrotu w regulacji| (tak samo jak powyzej)
momentu 7-9: Zarezerwowane
obrotowego Uwaga: metoda ustawiania 1-9, 100%
odpowiada maksymalnej czestotliwosci
Kontrola
momentu
obrotowego do
po3.16 | PrZodugoma 50.00Hz | O
granica
F:zgstotllvyosm Ta funkcja stuzy do ustawienia gérnej
limit klawiatury R . ?
value granicy czestotliwosci. P03.16 ustawia
wartos¢ P03.14; P03.17 ustawia warto$¢
Kontrola P03.15.
momentl | 7 kres ustawien: 0,00 Hz — P00,03
obrotowego e
. .. | (maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa)
gorna wartosé
P03.17 graniczna 50.00 Hz (@]
czestotliwosci na
klawiaturze w
odwrotnej
kolejnosci
P03.18 | Gérna granica | Ten kod funkcji stuzy do wyboru zrédta 0 (@]
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ustawienia gérnego limitu ustawienia
momentu elektromotorycznos$ci i momentu
elektromotoryczn | hamowania.
ego 0: Klawiatura ustawia gérng granice
czestotliwosci (P03.20 ustawia P03.18 i
P03.21 ustawia P03.19)
1 : Ustawiane przez All (100% w
stosunku do trzykrotnego pradu silnika)
2 : Ustaw za pomoca Al2 (tak samo jak
) . powyzej)
GZ::V\%::E:EI 3: pstaw za p?érednictwem Al3 (tak
P03.19 momentu samo jak powyzej) 0 (@]
. 4 : Ustaw przez HDI (tak samo jak
hamowania ..
powyzej)
5 : Ustawiane przez komunikacje
MODBUS (tak samo jak powyzej)
6-8: Zarezerwowane
Uwaga: Tryb ustawiania 1-8, 100%
odpowiada trzykrotnemu pradowi silnika.
Gorny limit
momentu
P03.20 elektromot.oryczn 180.0% o
ego ustawiany za
pomocyg Kod funkgji stuzy do ustawienia
klawiatury ograniczenia momentu obrotowego.
Gorny limit Zakres ustawien: 0,0-300,0% (prad
momentu znamionowy silnika)
Pog1 | |amowania 180.0% | O
ustawiany za
pomocg
klawiatury
Wspdtczynnik | Zastosowanie silnika w kontroli ostabienia.
P03.22 ostabieniaw | Kod funkcji P03.22 i P03.23 dziatajg przy 0.3 (@]
strefie statej mocy| statej mocy. Silnik przejdzie w stan
Najnizszy punkt oslz;t:e’nlé, gdy S|.In|k bedzie .pr:’acowal z
P03.23 | ostabieniaw | Predkoscia znamionowa. Zmief krzywg 20% | O
strefie stalej mocy oslable-nla, m_Od)(flkUlﬁC \.Nspo'fc‘zynmk
kontroli ostabienia. Im wiekszy jest
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wspdtczynnik ostabienia, tym bardziej
stroma jest staba krzywa.
Aln
Wspotczynnik ostabienia
strumienia silnika
0.10
1.00
12.00
1 »
Min. limit v
Zakres P03.22: 0.1-2.0
Zakres P03.23: 10%-100%
P03.24 ustaw maksymalne napigcie
P03.24 Maksym.aln-y limit falgwnika, ktore zalezy od sytuacji na 100.0% o
napigcia obiekcie.
Zakres ustawien: 0,0-120,0%
Aktywuj silnik przy rozruchu falownika.
Zbuduj pole magnetyczne w silniku, aby
P03.25 |Czas Pre-exciting| poprawi¢ moment obrotowy podczas 0.300s O
procesu rozruchu.
Czas wigzania: 0,000—10 000s
Proporcjonalne
Pos.26 | "WEMOCMENE g 8000 1200 | ©
ostabiajgce
strumien
Wyboér
. y . 0: Wyswietl zgodnie z rzeczywistg
wyswietlania wartosci
P03.27 predkosci °cla . - 0 O
. 1: Wyswietl zgodnie z wartoscig
sterowania .
ustawienia
wektorowego
Wspdtczynnik
tat j
P03.28 | | CAYEENE 46 100.0% 00% | O
kompensacji
tarcia
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P03.29

Wspétczynnik
dynamicznej
kompensacji

tarcia

0.0-100.0%

0.0%

P04 Grup:

a

Sterownie SVPWM

P04.00

Ustawienie
krzywej V / F.

Te kody funkcji definiujg krzywg V / F
silnika UMI-B1 EU 1, aby zaspokoi¢
potrzebe réznych obcigzen.

0: Prostakrzywa V/F ; przy statym
obcigzeniu momentu obrotowego

1: Wielopunktowa krzywa V / F.

Krzywa V / F niskiego momentu
obrotowego 2: 1,3 mocy

Krzywa V / F niskiego momentu
obrotowego 3: 1,7 mocy

Krzywa V / F niskiego momentu
obrotowego 4: 2,0

Krzywe 2—4 dotyczg obcigzen momentu
obrotowego, takich jak wentylatory i
pompy wodne. Uzytkownicy moga
dostosowac sie do funkcji obcigzen, aby
uzyskac najlepszg wydajnosc.

5: Dostosowane V / F (separacja V / F); w
tym trybie V mozna oddzieli¢ od f, a f
mozna wyregulowa¢ za pomocg
czestotliwosci zadanej kanatu ustawionej
przez P00.06 lub napigcia zadanego
kanatu ustawionej przez P04.27, aby
zmieni¢ ceche krzywe;j.

Uwaga: Vb na ponizszym zdjgciu to
napiecie znamionowe silnika, a fb to
czestotliwosé znamionowa silnika.
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Napiedie wyjsciowe
A) nlalliidaialiedl’ hizenie momentu obrotowego:
Krzywa V/F 1.3
Krzywa V/F 1.7

Krzywa VIF 2.0

Linear type

I
Square type |
| 3¢
w7

wyjéciowa

P04.01

Zwigkszenie
momentu
obrotowego

P04.02

Koniec
dotadowania
momentu
obrotowego

Zwigkszenie momentu obrotowego do
napigcia wyj$ciowego dla cech momentu
obrotowego niskiej czestotliwosci. P04.01
dotyczy maksymalnego napigcia
wyjéciowego Vb.

P04.02 okresla procent czestotliwosci
zamykania recznego momentu
obrotowego do fb.

Zwigkszenie momentu obrotowego nalezy
wybra¢ zgodnie z obcigzeniem. Im
wigksze jest obcigzenie, tym wiekszy jest
moment obrotowy. Zbyt duzy wzrost
momentu obrotowego jest nieodpowiedni,
poniewaz silnik bedzie pracowat z
nadmierng magnetycznoscia, a prad
falownika wzrosnie, aby doda¢
temperature falownika i zmniejszy¢
wydajnose¢.

Gdy zwigkszenie momentu obrotowego
jest ustawione na 0,0%, falownik jest
automatycznie zwiekszany momentem
obrotowym.

Prég zwiekszenia momentu obrotowego:
ponizej tego punktu czestotliwosci
zwigkszenie momentu obrotowego jest
wazne, ale powyzej tego punktu
czestotliwosci zwigkszenie momentu
obrotowego jest nieprawidiowe.

0.0%

20.0%
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v, A Nepiede wsdowe
'
'
'
'
Vios | Caestotiwos
| e
Feutott fo <
Zakres P04.01: 0.0%: (automatic) 0.1%—
10.0%
Zakres P04.02: 0.0%-50.0%
VIF
P04.03 punkt 100.0% V, |- e de wyjsclowe 0.00Hz O
czestotliwosci 1 i i
1
P04.04 VIE v2 ! 0.0% o
punkt napiecia 1 [
V/ E AVa | : wyjéciov\{a
P04.05 punkt B S 0.00Hz | O
czestotliwosci 2 | gy P04.00 = 1, uzytkownik moze ustawié
P04.06 VIF krzywa V // F przez P04.03 — P04.08. 0.0% o
punkt napiecia 2 | v/ / F jest zazwyczaj ustawiane zgodnie z
V/IF obcigzeniem silnika.
P04.07 punkt Uwaga: V1 < V2 < V3,fl < f2 < 3. | 0.00Hz O
czestotliwosci 3 | Zbyt wysokie napiecie o niskiej
czegstotliwosci spowoduje nadmierne
nagrzewanie silnika lub uszkodzenie.
Moze wystapi¢ przecigzenie nadpradowe
lub zabezpieczenie nadprgdowe.
Zakres ustawien P04.03: 0,00 Hz — P04.05
V/E L ; .
P04.08 / - Zakres ustawien P0_4.0.4, P04.96| P04.08: 0.0% o
punkt napiecia 3 | 0,0% —110,0% (napigcie znamionowe
silnika)
Zakres ustawien P04.05: P04.03 — P04.07
Zakres ustawien P04.07: P04.05 — P02.02
(czestotliwo$é napiecia znamionowego
silnika)
P04.09 Wzmocmenl_g Ter‘1 kod funkcpls’lruzy do kompensaql 100.0% o
kompensacji zmiany predkosci obrotowej
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poslizgu V/ F | spowodowanej obcigzeniem podczas
kompensaciji sterowania SVPWM w celu
poprawy sztywnosci silnika. Mozna go
ustawi¢ na znamionowg czestotliwosé
poslizgu silnika, ktéra jest liczona jak
ponizej:
A f=fb-n*p/60
Z czego fb jest czestotliwoscig
znamionowa silnika, jej kod funkgji to
P02.02; n jest znamionowg predkoscig
obrotows silnika, a jej kod funkcji to
P02.03; p jest parg biegunéw silnika.
100,0% odpowiada znamionowej
czestotliwosci poslizgu A f.
Zakres ustawien: 0,0-200,0%
Wspétczynnik | W trybie sterowania SVPWM fluktuacja
P04.10 kontrpli grgaﬁ pradu rr?oiel \A_/ystapic’; rTa §i|niku .na. pewnej 10 o
niskiej czestotliwosci, szczegodlnie na silniku o
czestotliwosci | duzej mocy. Silnik nie moze pracowac
Wspdtczynnik | stabilnie lub moze wystgpi¢ przetezenie.
kontroli wibracji o | Zjawiska te mozna anulowa¢,
PO4.11 wysokiej : dostosowujgc ten parametr. 10 ©
czestotliwosci | Zakres ustawient P04.10: 0-100
B X Zakres ustawien P04.11: 0-100
poq.12 | PrOOKONION 7o) res ustawien PO4.12: 0,00 Hz — P00.03 | 30.00Hz | O
wibracji L
(czestotliwo$¢ maksymalna)
0: Brak operacji
Wybsr operacji ; n ::Jgti?matyczna operacja oszczedzania
P04.26 osz:ﬁzfz.?ma Silnik w warunkach lekkiego obcigzenia 0 ©
ot automatycznie dostosowuje napigcie
wyjéciowe w celu oszczedzania energii
Wybierz kanat ustawien wyjsciowych przy
separacji krzywej V / F.
PO4.27 Kanat uslta\{viania 0: Ulsta-wian‘e, zla pomocq’ klawiatury: 0 o
napiecia napiecie wyjsciowe okresla P04.28.
1 : Ustaw za pomoca Al1
2 : Ustaw za pomocg Al2
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3 : Ustaw za pomocg Al3
4 . Ustaw przez HDI
5 : Ustawiany poprzez wielostopniowy
(nastawiona warto$¢ jest okreslana przez
wielostopniowg predko$¢ w grupie P10)
6 : Ustaw za pomoca PID
7 : Ustawiane za posrednictwem
komunikacji MODBUS
8-10: Zarezerwowane
Uwaga: 100% odpowiada napigciu
znamionowemu silnika.
Warto$¢ napigcia | Kod funkcji to cyfrowa warto$¢ zadana
P04.28 ustawiana za | napigcia, gdy kanat ustawiania napigcia 100.0% o
pomocg jest wybrany jako ,wybor klawiatury”
klawiatury Zakres ustawien: 0,0% —100,0%
P04.29 Czas \{vzr-ostu Czas vyzrostu n.apiecia to CZ,?S,' w ktérym 50s o
napiecia falownik przyspiesza od wyjsciowego
napiecia minimalnego do wyjsciowego
napiecia maksymalnego.
Czas spadku Czas c?bnizani? napielc’ia‘to czas, w .ktc')-rym
P04.30 o falownik zwalnia z wyj$ciowego napigcia 5.0s (@]
napigcia . o
maksymalnego do wyjsciowego napiecia
minimalnego.
Zakres ustawien: 0,0-3600,0 s
Maksymalne | Ustaw gorng i dolng granice napigcia
P04.31 napiecie wyjsciowego. 100.0% o
wyjsciowe Zakres ustawien P04.31: P04.32—-100,0%
(napigcie znamionowe silnika)
Zakres ustawien P04.32: 0,0% - P04.31
(napigcie znamionowe silnika)
Minimalne
P04.32 napiecie vmax (= K ity 0.0% o
wyjsciowe Veet | 1
| 1
v
Wspétczynnik | Dostosuj napiecie wyjéciowe falownika w
P04.33 ostabieniaw | trybie SVPWM podczas ostabiania. 1.00 ©
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strefie statej Uwaga: Nieprawidtowy w trybie statego
mocy momentu obrotowego.
Vou 'iaﬂefe_w )Llsiofe_ (P04.33-1.00)*Vb
Vo FTTT2 1
| I
| |
I : Czestotliwosc wyjsciowa
. A,
Zakres: P04.33: 1.00-1.30
Wybor funkcji - .
P04.34 kalibracji 2: g'fpraw'dk’wy 1 ©
analogowej )
P05 Grupa Zaciski wejsciowe
. . 0: HDI to wejscie o wysokim impulsie.
Wyb:
pos.00 | Y Ogglejsc'a Patrz P05.49 — P05.54 0 o
1: HDI jest wejsciem przetgczajagcym
Wbt funkail Uwaga: S1 — S4, HDI to gérne zaciski na
P05.01 Y .oli’uns? ptycie sterowania, a P05.12 mozna 1 @)
zaciskow wykorzysta¢ do ustawienia funkcji S5 — S8
0: Brak funkcji
5 ji | 1: Operacja obrotu do przodu
PO5.02 Wypor Tunkcp : p J p 4 o
zaciskow S2 2: Operacja obrotu wstecznego
3: Tréjliniowa kontrola biegu
Wybér funkji 4: Jogging do przodu
PO5.03 | ewss |5 Bleg_yv_steczny ’ 7 ©
6: Wybijaj, aby zatrzymac¢
i | 7: Resetowanie bledu
pos.04 | WyPOrfunkcji | g: pauza operacii 0 o
zaciskw S4 | 9: wejécie btedu zewnetrznego
10: Zwiekszenie ustawienia czestotliwosci
Wybér funkcji | (UP)
P05.05 zaciskow S5 11: Zmniejszanie ustawienia czestotliwosci 0 ©
(DOWN)
) .. | 12: Anuluj ustawienie zmiany
Wybor funkcji
P05.06 b s ! czestotliwosci 0 €}
zaciskow S6 N _—
13: Przetgczanie migdzy ustawieniem A a
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Automatyka

UMI-B1 EU

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

P05.07

Wybor funkcji
zaciskow S7

P05.08

Wybor funkcji
zaciskow S8

P05.09

Wybér funkcji
terminali HDI

ustawieniem B.

14: Przetgczanie miedzy ustawieniem
kombinacji a ustawieniem A.

15: Przetgczanie miedzy ustawieniem
kombinacji a ustawieniem B.

16: Wielostopniowy terminal predkosci 1
17: Wielostopniowy terminal predkosci 2
18: Wielostopniowy terminal predkosci 3
19: Wielostopniowy terminal predkosci 4
20: Wielostopniowa pauza predkosci

21: Czas ACC/DEC 1

22: Czas ACC/DEC 2

23: Prosty reset zatrzymania PLC

24: Prosta pauza PLC

25: Pauza sterowania PID

26: Pauza czestotliwosci drgan (zatrzymaj
sie na aktualnej czestotliwosci)

27: Reset czestotliwosci wahania (powrdt
do czegstotliwosci srodkowej)

28: Reset licznika

29: Zakaz kontroli momentu obrotowego
30: Zakaz ACC / DEC

31: Licznik wyzwalacza

32: Zarezerwowany

33: Tymczasowo anuluj ustawienie zmiany
czestotliwosci

34: Hamulec DC

35: Zarezerwowany

36: Przetacz polecenie na klawiature

37: Przetgcz polecenie na terminale

38: Przefagcz polecenie na komunikacje
39: Komenda wstepnie namagnesowana
40: Wyczys$¢ zuzycie energii

41: Zachowaj zuzycie energii

42—-60: Zarezerwowane

61: Przetgczanie biegunéw PID

62-63: Zarezerwowane

iy

©

P05.10

Wyboér

Kod funkgji stuzy do ustawienia polaryzacji

0x000
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Automatyka UMI-B1 EU
Kod D Sl Modyfi
Nazwa Szczegotowy opis parametrow ” y
funkcji 9 Yy opis p wartosé | kacja
biegunowosci | zaciskdw wejsciowych.
zaciskow Ustaw bit na 0, terminal wej$ciowy to
wejéciowych [ anoda.
Ustaw bit na 1, terminal wej$ciowy to
katoda.
BIT8 BITZ BIT6 BITS BIT4)
HDI S8 S7 S6 S5
BIT3 BIT2 BIT1 BIT0
S4 S3 S2 S1
Zakres: 0x000—-0x1FF
Ustaw czas filtru prébki dla zaciskéw S1 —
S4 i HDI. Jesli zaktocenia sg silne, zwigksz
Przetgcz czas ] - .
P05.11 ) X parametr, aby unikna¢ nieprawidtowego 0.010s (@]
filtrowania . .
dziatania.
0,000-1 000s
0x000-0x1FF (0: wytaczone, 1: wigczone)
BITO: terminal wirtualny S1
BIT1: terminal wirtualny S2
- BIT2: terminal wirtualny S3
Ustawienie BIT3: terminal wirtualny S4
P05.12 terminali - terminawirtua ny 0x000 | ©
wirtualnveh BIT4: terminal wirtualny S5
4 BIT5: terminal wirtualny S6
BIT6: terminal wirtualny S7
BIT7: terminal wirtualny S8
BIT8: terminal wirtualny HDI
Ustaw tryb pracy sterowania zaciskami
. Sterowanie 0: 2-przewodowe; 1: dostosuj
Terminale zezwolenie zgodnie z kierunkiem. Ten tryb
P05.13 kontrolujg tryb | ° J 0 o
pracy jest szeroko stosowany. Okresla kierunek
obrotu zdefiniowanym poleceniem
zaciskow FWD i REV.
Komenda
pracy
Zatrzymanie
Praca
w przéd
Praca
Wyt
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(— Automatyka UMI-B1 EU
Kod . . . D Sl Modyfi
. Nazwa Szczegotowy opis parametrow - o
funkcji wartosé | kacja
FWD | REV|
— FWD
K1 OFF | OFF | Stopping
] e ON | OFF ':Sr"”r";’:
OFF | ON
COM
ON | ON
Sterowanie 1: 2-przewodowe 2; Oddziel
zezwolenie od kierunku. FWD
zdefiniowane w tym trybie sa wiaczajace.
Kierunek zalezy od stanu zd “ ' n€j |komenda
REV. pracy
1 |zatrzymanie
FWD | REV N
—FWD 1 [praca
K1 OFF | OFF w przéd
Praca
—REV ON | OFF IW tyt
K2 ey
OFF | ON Czeka
CoM
ON | ON | Reverse
running
2: sterowanie 3-przewodowe 1; Sin jest
terminalem wigczajgcym w tym trybie, a
uruchomione polecenie jest powodowane
przez FWD, a kierunek jest kontrolowany
przez REV. Grzech jest naturalnie
FWD
Sin
REV
COM
zamkniety.
Tabela kierunku:
Previous Current
Sin REV L . .
direction | direction
Forward Reverse
ON OFF—ON
Reverse Forward
Reverse Forward
ON ON—OFF
Forward Reverse
ON— ON Decelerate to stop
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4/5» Automatyka UMI-B1 EU
Kod Domys|

. Nazwa Szczeg6lowy opis parametrow X S
funkcji 9 Yy opis p wartosé | kacja

OFF OFF
3: sterowanie 3-przewodowe 2; Sin jest
terminalem wigczajgcym w tym trybie, a
polecenie uruchomienia jest spowodowane
przez SB1 lub SB3 i oba z nich kontrolujg
kierunek biegu. NC SB2 generuje
polecenie zatrzymania.
SB1

— FWD

{—sin

CcoM

Sin FWD REV Kierunek
ON Naprzod
OFF Do tytu
ON Naprzéd
ON OFF OFF—ON Do tylu
ON— Zwolnij do
OFF zatrzymania|
Uwaga: w trybie 2-przewodowym, gdy
zacisk FWD / REV jest wazny, falownik
zatrzymuje sie z powodu polecenia
zatrzymania z innych zrédet, nawet zacisk
FWD / REV pozostaje wazny; falownik nie
bedzie dziatat, gdy polecenie zatrzymania
zostanie anulowane. Tylko po ponownym
uruchomieniu FWD / REV falownik moze
uruchomi¢ sie ponownie. Na przyktad,
prawidtowe zatrzymanie STOP / RST, gdy
cykle sygnatu PLC zatrzymajg sie,
zatrzymanie o statej dtugosci i sterowanie
terminalem (patrz P07.04).

ON OFF—ON

Czas opéznienia | Kod funkcji okresla odpowiedni czas
P05.14 zatgczania opéznienia  poziomu elektrycznego | 0.000s O
terminala S1 programowalnych zaciskéw od wigczenia

s1 do wytgczenia.

P05.15 5znieni 0.000s O
czas opdznienia wartos¢

Poprawng AL Niepoy
ul. Niemcewicza 76, 05-07& ‘W~ss; poZniene

‘wiaczania wiaczania

ka S.A.  Poprawna Niepoprawna 70
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Automatyka

UMI-B1 EU

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

wylgczenia
terminala

P05.16

Czas opoznienia
zatgczania
terminala S2

P05.17

S2
czas opoznienia
wytgczenia
terminala

P05.18

Czas opOznienia
zatgczania
terminala S3

P05.19

S3
czas opoznienia
wylaczenia
terminala

P05.20

Czas opOznienia
zatgczania
terminala S4

P05.21

S4
czas opoznienia
wylaczenia
terminala

P05.30

HDI
czas opoznienia
wigczenia
terminala

P05.31

HDI
czas opoznienia
wytgczenia
terminala

Si elecm}al level

Si valid Invalld //MR// / invali

" Switen-on ' SW|tcn off
delay delay

Zakres: 0.000-50.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

P05.32

Dolna granica All

P05.33

Odpowiednie
ustawienie dolnej
granicy All

P05.34

Goérna granica
All

P05.35

Odpowiednie

Al1 ustawia sie za pomocg potencjometru
analogowego, Al2 ustawia si¢ za pomoca
terminala sterujgcego Al2, a Al3 ustawia
sie za pomocg terminala sterujgcego Al3.
Kod funkgji okresla zalezno$¢ migdzy
analogowym napigciem wejsciowym a
odpowiadajgcg mu wartoscig zadang. Jesli

0.00Vv

0.0%

10.00v

100.0%
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- Automatyka UMI-B1 EU
qunT::ji Nazwa Szczeg6towy opis parametrow Dwar:os'(: k‘;:a
ustawienie analogowe napiecie wejsciowe przekroczy
gérna granica All| ustawiong minimalng lub maksymalng
P05.36 Czas filtru w?mloéé wt.ajéciowa, falownik. policzy r?a 0.100s o
wejsciowego Al1 | minimalnej lub maksymalnej wartosci.
Dolna granica | Gdy wejscie analogowe jest wejsciem
P05.37 A?Z pradowym, odpowiednie napiecie 0-20 0.00v ©
Odpowiednie | MA wynosi 0-10 V.
P05.38 |ustawienie dolnej| W roznych przypadkach odpowiednia 0.0% ¢}
granicy Al2 warto$¢ znamionowa 100,0% jest inna.
5 i Zobacz aplikacje, aby uzyskac¢
P05.39 Gorn:;lgzramca szczegotowe informacje. 10.00v ©
Odpowiednie Odpowiadajace
P05.40 | ustawienie B e i 100.0% | O
gérna granica Al2
Czas filtru
P05.41 . 0.100s O
wejsciowego Al2
pos.42 | Dolna granica 1000V | O
Al3
Odpowiednie
P05.43 |ustawienie dolnej -100.0% @]
granicy Al3 Czas filtra wejsciowego: ten parametr
& i s | stuzy do regulacji czutosci wejscia
P05.44 Srednlzlvsvartosc analogowego. Prawidtowe zwigkszenie 0.00v o
Odpowiednie warto$ci moze wzmocni¢
P05.45 ustawienie przeciwzaktéceniowy sygnat analogowy, 0.0% @)
srodkowe Al3 | ale ostabi¢ czutos¢ wejscia analogowego
. : Uwaga: Al1 obstuguje wejscie 0-10 V, a
P05.46 Gomigamca AI2 obstuguje wejscie 0-10 V lub 0-20 10.00v | O
Odpowiednie mA, gdy Al2 wybiera wejscie 0-20 mA,
PO5.47 ustawienie odpowiednie napigcie 20 mA wynosi 10 V. 100.0% 1o
g6ra granica Al3 Al3 moze obstugiwa¢ moc wyjsciowg od -
10Vdo+10V.
Zakres ustawien P05.32: 0,00 V — P05.34
) Zakres ustawien P05.33: -100,0% —
pos.4g | CZaSfU - 100,00 0100s | ©
wejsciowego Al3 | 7akres ustawien P05.34: P05.32-10.00 V.
Zakres ustawien P05.35: -100,0% —
100,0%
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. Automatyka UMI-B1 EU
qunT((::ji Nazwa Szczeg6lowy opis parametrow Dwar:os'(: k‘;:a
Zakres ustawien P05.36: 0,000—10 000
Zakres ustawien P05.37: 0,00 V — P05.39
Zakres ustawien P05.38: -100,0% —
100,0%
Zakres ustawien P05.39: P05.37-10.00 V.
Zakres ustawien P05.40: -100,0% —
100,0%
Zakres ustawien P05.41: 0,000-10 000 s
Zakres ustawien P05.42: -10,00 V —
P05.44
Zakres ustawien P05.43: -100,0% —
100,0%
Zakres ustawien P05.44: P05.42 — P05.46
Zakres ustawien P05.45: -100,0% —
100,0%
Zakres ustawien P05.46: P05.44—10.00 V.
Zakres ustawien P05.48: 0,000-10 000 s
Dolna granica 0.000
P05.50 czestotliwosci | 0.000kHz—P05.52 I.<Hz o
HDI
Odpowiednie
P05.51 ustaW|en|fi n|§k.|EJ -100.0%—100.0% 0.0% o
czestotliwosci
HDI
Goérna granica
o 50.000
P05.52 czestotliwosci | P05.50-50.000kHz KHz O
HDI
Odpowiednie
ustawienie goérnej
P05.53 granicy -100.0%-100.0% 100.0% O
czestotliwosci
HDI
Czas filtru
PO5.54 | WASCOWEDO 4 5065 10.000s 0100s | O
czestotliwosci
HDI
P06 Grupa Zaciski wyjsciowe
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UMI-B1 EU

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

P06.01

Wybor wyjscia Y1

P06.03

Wybér wyjscia
przekaznika RO1

P06.04

Wybér wyjscia
przekaznika RO2

0: nieprawidtowy

1: Podczas pracy

2: Operacja obrotu do przodu
3: Operacja obrotu wstecznego
4: Operacja joggingu
5: Btad falownika

6: Test poziomu czestotliwosci FDT1
7: Test poziomu czestotliwosci FDT2
8: Czestotliwos¢ osiggnigta

9: Predko$¢ zerowa

10: Osiagnieto goérng granice
czestotliwosci

11: Osiggnigto dolng czestotliwosé
graniczng

12: Gotowy do pracy

13: magnesowanie wstepne

14: Alarm wstepny przecigzenia

15: Alarm wstepny niedocigzenia

16: Zakonczenie prostego etapu PLC
17: Zakonczenie prostego cyklu PLC
18: Ustawianie przybycia warto$ci
zliczania

19: Przybycie zdefiniowanej wartosci
zliczania

20: Btad zewnetrzny wazny

21: Zarezerwowany

22: Nadejscie czasu pracy

23: Wyjscie wirtualnych terminali
komunikacyjnych MODBUS

24-25: Zarezerwowane

26: Ustalenie napiecia szyny DC

27: Dziatanie STO

28-30: Zarezerwowane

27

P06.05

Wybér
biegunowosci
zaciskow
wyj$ciowych

Kod funkcji stuzy do ustawienia bieguna
terminala wyj$ciowego.

Gdy biezacy bit jest ustawiony na 0, zacisk
wejéciowy jest dodatni.

Gdy biezacy bit jest ustawiony na 1, zacisk

Elmark Automatyka S.A.
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Kod ) . ; Domyslna |Modyfi
funkdji Nazwa Szczegotowy opis parametrow wartosé | kacja
wejéciowy jest ujemny.
BIT3 BIT2 BIT1 BIT0
RO2 RO1 Reserved Y1
Zakres: 0—F
Y1czas
P06.06 opoznienia The setting range: 0.000-50.000s 0.000s (@]
otwarcia
po.07 | CZ3S OPOZNIeNia | 5y oo Lstawien: 0,000-50 000 s 0000s | O
wytgczenia Y1C
RO1 czas Kod funkji okresla odpowiedni czas
P06.10 opc’)inier?ia opdznienia zmiany poziomu elektrycznego 0.000s o
wigczenia podczas wigczania i wylgczania
RO1 czas programowalnego terminala. off.
P06.11 opdznienia RO wartos 0.000s (@]
wylagczenia Ii
RO2 czas T t E——
P06.12 opéznienia RO poprauna :ﬁ!_wepomam"a _N-I 0.000s O
wigczenia
RO2czas | 7akres: 0.000-50.000s
P06.13 opdznienia 0.000s o
wylgczenia
P06.14 Wybér wyjscia | 0: czesto'tlivs{oéé pracy' B 0 o
AO1 1: Ustawianie czestotliwosci
2: Czestotliwos¢ odniesienia rampy
3: Dziatajgca predkos¢ obrotowa
4: Prad wyjsciowy (w stosunku do 2 razy
pradu znamionowego falownika)
5: Prad wyj$ciowy (w stosunku do 2 razy
pragdu znamionowego silnika)
6: Napiecie wyjsciowe
P06.15 Wybor wyjscia | 7: Moc wyjsmov’vz’a 0 o
AO2 8: Ustaw warto$¢ momentu obrotowego
9: Wyjsciowy moment obrotowy
10: Warto$¢ wejsciowa analogowego Al1
11: Warto$¢ wejsciowa analogowego Al2
12: Warto$¢ wejsciowa analogowego Al3
13: Warto$¢ wejsciowa impulsu wysokiej
predkosci HDI
14: Warto$¢ zadana komunikacji
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Kod . . . DomysIna |Modyfi
funkdji Nazwa Szczegotowy opis parametrow wartosé | kacja
MODBUS 1
15: Ustawiona warto$¢ komunikacji
MODBUS 2
16-21: Zarezerwowane
22: Prad momentu obrotowego
(odpowiada 3-krotnosci pradu
znamionowego silnika)
23: Czestotliwos¢ odniesienia rampy (ze
znakiem)
24-30: Zarezerwowane
Dolna granica | Powyzsze kody funkcji okreslajg wzgledny
P06.17 | mocy wyjsciowej | zwigzek miedzy wartoscig wyjsciowa a 0.0% o
AO1 wyjéciem analogowym. Gdy warto$é
Odpowiadajgce | wyj$ciowa przekroczy zakres ustawionej
P06.18 | wyjsciu AO1 do | maksymalnej lub minimalnej mocy 0.00v (@]
dolnej granicy | wyjéciowej, zostanie zliczona zgodnie z
P06.19 Gc").rn.y limit dolng Iub gérna granicg _mocy v‘./yjstciowej. 100.0% o
wyjscia AO1 Gdy wyjscie analogowe jest wyjsciem
Odpowiednie | Pradowym, 1 mA réwna si¢ 0,5 V.
P06.20 | wyjscie AO1 do w ”rélznych przypadkach odpowiadajapg 10.00V o
P . wyjécie  analogowe  100%  wartosci
QOrne) granicy | yjsciowej jest inne.  Szczegdtowe
P06.21 Czas filtru informacje mozna znalez¢ w kazdej | ggos o
wyjsciowego AO1 Aot 10V @oma)
Dolna granica
P06.22 | mocy wyjéciowej 0.0% (@]
AO2
Odpowiadajgce | aplikacji. oo 1000%
P06.23 | wyjsciu AO2 do | Zakres ustawien P06.17: -100,0% - 0.00V O
dolnej granicy | P06.19
Gorna granica Zakres ustawien P06.18: 0,00 V — 10,00 V.
P06.24 | mocy wyjsciowej Zakres ustawien P06.19: P06.17-100,0% 100.0% @)
AO2 Zakres ustawien P06.20: 0,00 V - 10,00 V.
Odpowiadajace Zakres ustawien P06.21: 0,000-10 000 s
P06.25 | wyjéciu AO2 do Zakres ustawien P06.22: - 100,0% - 10.00V @)
gbrnej granicy P06.24
] Zakres ustawien P06.23: 0,00 V — 10,00 V.
P06.26 Czasfira | 75105 ustawien P06.24: P06.22-100,0% | 0000s | O
wyjsciowego AQ2| 75y res ustawien P06.25: 0,00 V — 10,00 V.
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Zakres ustawien P06.26: 0,000—10 000 s

P07 Grou

p Human-Machi

ne Interface

P07.00

Hasto
uzytkownika

0-65535

Ochrona hastem bedzie obowigzywac przy
ustawianiu dowolnej liczby niezerowej.
00000: Wyczys¢ hasto poprzedniego
uzytkownika i wytgcz ochrong hastem.
Jesli hasto uzytkownika stanie sie wazne,
jesli hasto jest nieprawidtowe, uzytkownicy
nie moga wej$¢ do menu parametréw.
Tylko prawidtowe hasto moze sprawic¢, ze
uzytkownik sprawdzi lub zmodyfikuje
parametry. Zapamietaj hasta wszystkich
uzytkownikow.

Wycofaj stan edycji kodéw funkcji, a
ochrona hastem stanie si¢ wazna za 1
minute. Jesli hasto jest dostepne, nacisnij
PRG / ESC, aby wejs¢ w stan edycji
kodéw funkcji, a nastgpnie wyswietli sie
,0.0.0.0.0". O ile hasto nie zostanie
wprowadzone poprawnie, operator nie
moze go wprowadzi¢.

Uwaga: Przywrdcenie wartosci domysinej
moze usung¢ hasto, nalezy go uzywac
ostroznie.

P07.01

Kopiowanie
parametrow

0: Brak operacji

1: Przeslij parametr funkcji lokalnej do
klawiatury

2: Pobierz parametr funkcji klawiatury na
adres lokalny (w tym parametry silnika)

3: Pobierz parametr funkcji klawiatury na
adres lokalny (z wytgczeniem parametru
silnika grupy P02 i P12)

4: Pobierz parametry funkcji klawiatury na

Elmark Automatyka S.A.
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adres lokalny (tylko dla parametru silnika
grupy P02i P12)

P07.02

Klucz
wybor funkcji

0x00-0x27

Jeden: funkcja przycisku QUICK / JOG
0: zero

1: Jogging

2: Przetacz stan wyswietlania za pomocg
klawisza Shift

3: Przetgczanie migdzy obrotami FWD /
REV

4: Wyczy$¢ ustawienie GORA / DOL

5: Wybijaj, aby zatrzymac

6: Przetacz polecenie wykonania
polecenia nr. tryb w kolejnosci

7: Tryb szybkiego uruchomienia (oparty na
parametrze innym niz domysiny)
kilkadziesiat:

0: klucze odblokowane

1: Zablokuj wszystkie klucze

2: Zablokuj czes¢ klawiszy (tylko blokuj
klucz PRG / ESC)

0x01

P07.03

QUICKIIOG
zmieniajgca sie
sekwencja
uruchomionego
polecenia

Gdy P07.02 = 6, ustaw sekwencje
przesuwania uruchomionych kanatéw
polecen.

0: Sterowanie za pomocg klawiatury —
sterowanie zaciskami — sterowanie
komunikacjg

1: Sterowanie za pomoca klawiatury — —
sterowanie zaciskami

2: Sterowanie za pomocg klawiatury — —
sterowanie komunikacja

3: Kontrola terminali < — kontrola
komunikacji

P07.04

STOP/RST
funkcja
zatrzymania

Wybierz funkcje stop za pomocg STOP /
RST. STOP / RST dziata w kazdym stanie
po zresetowaniu klawiatury.
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0: Dotyczy tylko sterowania z klawiatury

1: Zaréwno dotyczy klawiatury i sterowania
terminalami

2: Zaréwno dotyczy klawiatury i kontroli
komunikacji

P07.05

Wyswietlane
parametry 1
stanu pracy

0x0000-0xFFFF

BITO: czestotliwos$¢ pracy (Hz wigczony)
BIT1: ustaw czestotliwos¢ (migotanie Hz)
BIT2: napiecie magistrali (Hz wt.)

BIT3: napigcie wyjsciowe (V wigczone)
BIT4: prad wyjsciowy (A wigczony)

BIT5: biezaca predkos$¢ obrotowa (rpm
wigczony)

BIT6: moc wyjéciowa (% wt.)

BIT7: wyj$ciowy moment obrotowy (% wt.)
BIT8: odniesienie PID (% migotania)
BIT9: Warto$¢ sprzgzenia zwrotnego PID
(% wiaczenia)

BIT10: stan zaciskéw wejsciowych
BIT11: stan zaciskdw wyjsciowych
BIT12: wartos¢ zadana momentu
obrotowego (% wt.)

BIT13: warto$¢ licznika impulséw

BIT14: zastrzezone

BIT15: PLC i aktualny krok predkosci
wieloetapowej

OxO03FF

P07.06

Wyswietlane
parametry 2
stanu pracy

0x0000-0xFFFF

BITO: analogowa warto$¢ Al1 (V
wigczone)

BIT1: analogowa warto$¢ Al2 (V
wigczone)

BIT2: analogowa wartos¢ Al3 (V
wigczone)

BIT3: wysoka czestotliwo$¢ impulsu HDI
BIT4: procent przecigzenia silnika (% wt.)

0x0000
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BIT5: procent przecigzenia falownika (%
wt.)

BIT6: podana czestotliwo$¢ rampowa (Hz
wigczony)

BIT7: predkos¢ liniowa

BIT8: prad wejsciowy AC (A wigczony)
BIT9-15: zastrzezone

P07.07

Wyb6r parametru
stanu
zatrzymania

0x0000-0xFFFF

BITO: ustaw czestotliwos¢ (Hz wigczone,
czgstotliwo$¢ miga powoli)

BIT1: napiecie magistrali (V wigczone)
BIT2: stan zaciskéw wejsciowych

BIT3: stan zaciskéw wyj$ciowych

BIT4: odniesienie PID (% migotania)
BIT5: warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID
(% migotania)

BIT6: moment odniesienia (% migotania)
BIT7: analogowa wartos¢ Al1 (V
wigczone)

BIT8: analogowa wartos¢ Al2 (V
wigczone)

BIT9: analogowa warto$¢ Al3 (V
wigczone)

BIT10: czestotliwo$¢ HDI impulsu o
wysokiej predkosci

BIT11: PLC i aktualny krok predkosci
wieloetapowej

BIT12: liczniki impulséw

BIT13 — BIT15: zastrzezone

O0x00FF

P07.08

Wspétczynnik
wyswietlania
czestotliwosci

0,01-10,00
Wyswietlana czestotliwos$¢ = czegstotliwose
robocza * P07.08

1.00

P07.09

Wspotczynnik
wyswietlania
predkosci

0,1-99,9%

Mechaniczna predko$é obrotowa = 120 *
wyswietlana czestotliwos¢ robocza x
P07.09 / pary biegunéw silnika

100.0%

P07.10

Wyswietlany
wspotczynnik

0,1-99,9%
Predkos$¢ liniowa = mechaniczna predkosc

1.0%
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predkosci liniowej | obrotowa x P07.10
Temperatura
P07.11 | modutu mostka |-20.0-120.0°C [ ]
prostownika
Temperatura
P07.12 modutu -20.0-120.0°C [ ]
konwertera
P07.13 wersia |1 50-655.35 °
oprogramowania
Lokalny
P07.14 | skumulowany |0-65535h [ ]
czas dziatania
P07.15 Wysoki pobér | Wyswietl moc zuzywang przez falownik. °
) mocy Pob6r mocy falownika = P07.15 * 1000 +
P07.16
Zaki tawien P07.15: 0-65535 kWh (*
P07.16 |Niski pobor mocy axres ustawien ( [ ]
1000)
Zakres ustawien P07.16: 0,0-99,9 kWh
P07.17 | Zarezerwowany | Zarezerwowany [ ]
Y -
po7.18 | 0C ZNAMIONOWAY 4 4 3000.0kwW °
falownika
Napiecie
P07.19 znamionowe | 50-1200V [ ]
falownika
Prad i
P07.20 || 2C ZNAMIONOWY] 4 1 g000.0A °
falownika
poz.1 | FAOVEZYKOd | o 00 oxFFFF °
kreskowy 1
po7.22 | FABYCZIY KOG | o 000 oxFFFF °
kreskowy 2
po7.23 | FAPVEZY KO | 000—oxFFFF °
kreskowy 3
po7.24 | FAOIVEZY KO | 000-oxFFFF °
kreskowy 4
Fabl kod
p07.25 | | 2OYEZNY KO | 4 0600 0xFFFF °
kreskowy 5
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po7.06 | FAOVEZY KO | o 000 oxFFFF °
kreskowy 6
Rodzaj obecnej | O: Brak usterki
po7.27 usterki 1: outl ®
Rodzaj ostatniej | 2: OUt2
Po7.28 usterki 3: 0Ut3 o
Rodzaj 4:0C1
P07.29 | przedostatniej |5:OC2 °
usterki 6:0C3
Rodzaj 7:0V1
P07.30 | przedostatniej |8 OV2 L]
usterki 9:0V3
Rodzaj ostatniego| 10: UV
P07.31 | przedostatniego | 11: PrzecigZenie silnika (OL1) )
btedu 12: Przecigzenie falownika (OL2)
13: Utrata fazy po stronie wejéciowej (SPI)
14: Utrata fazy po stronie wyjsciowej
(SPO)
15: Przegrzanie modutu prostownika
(OH1)
16: Btad przegrzania modutu falownika
(OH2)
17: Btad zewnetrzny (EF)
Btad komunikacji 18: 485 (CE)
19: Btad wykrywania pradu (ItE)
Rodzaj ostatniego| 20: Btad autostrojenia silnika (tE)
P07.32 | przedostatniego |21: Btad dziatania pamigci EEPROM [ ]
btedu (EEP)
22: Btad offline sprzezenia zwrotnego PID
(PIDE)
23: Awaria zespotu hamulca (bCE)
24: Osiggniety czas dziatania (END)
25: Przecigzenie elektroniczne (OL3)
26: Btad komunikacji panelu (PCE)
27: Btad przesytania parametru (UPE)
28: Btad pobierania parametru (DNE)
29-31: Zarezerwowane
32: Btgd zwarcia doziemnego 1 (ETH1)
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33: Btad zwarcia doziemnego 2 (ETH2)

34: Blad odchylenia predkosci (dEu)

35: Niedostosowanie (STo)

36: Btad niedociazenia (LL)

37: Bezpieczne wytgczanie momentu

(STO)

38: Kanat 1 jest nieprawidtowy (STL1)

39: Kanat 2 jest nieprawidtowy (STL2)

40: Kanat 1 i kanat 2 stajg si¢ nienormalne

jednocze$nie (STL3)

41: Kod bezpieczenstwa FLASH CRC

kontrola btedu (CrCE)
P07.33 |Czestotliwos¢ referencyjna obecnego uszkodzenia 0.00Hz (]
P07.34 |Czestotliwo$¢ odniesienia ramp dla obecnego uszkodzenia 0.00Hz
P07.35 |Napiecie wyj$ciowe obecnego uszkodzenia oV
P07.36 |Prad wyjsciowy obecnej usterki 0.0A
P07.37 |Napiecie magistrali obecnego uszkodzenia 0.0V
P07.38 |Maksymalna temperatura obecnego uszkodzenia 0.0°C
P07.39 |Stan zaciskow wejsciowych aktualnej usterki 0 [ ]
P07.40 |Stan zaciskow wyjsciowych obecnej usterki 0 [ ]
P07.41 |Czestotliwo$¢ pracy ostatniej usterki 0.00Hz [ ]
P07.42 |Czestotliwo$¢ odniesienia ramp dla ostatniego btedu 0.00Hz [ ]
P07.43 |Napigcie wyjsciowe ostatniej usterki oV [
P07.44 |Prad wyjéciowy ostatniej usterki 0.0A [ ]
P07.45 |Napiecie magistrali ostatniej usterki 0.0V [ ]
P07.46 |Maksymalna temperatura ostatniej usterki 0.0°C [ ]
P07.47 |Stan zaciskéw wyjéciowych ostatniej usterki 0 [ ]
P07.48 |Stan zaciskéw wyjsciowych ostatniej usterki 0 ([
P07.49 |Czestotliwo$¢ odniesienia przedostatniej usterki 0.00Hz (]
P07.50 |Czestotliwo$¢ referencyjna rampy przedostatniej usterki 0.00Hz [ ]
P07.51 |Napiecie wyjsciowe przedostatniej usterki oV [
P07.52 |Prad wyjéciowy przedostatniej usterki 0.0A [ ]
P07.53 |Napigcie magistrali przedostatniej usterki 0.0V (]
P07.54 |Maksymalna temperatura ostatniego przedawnienia 0.0°C (]
P07.55 |Stan zaciskéw wejsciowych btedu przedostatniego 0 [ ]
P07.56 |Stan zaciskéw wyjsciowych btedu przedostatniego 0 [ ]

P08 Grupa zaawansowanych funkcji
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P08.00 |Czas ACC time 2| Szczegdtowa definicja znajduje sie w O
P08.01 |Czas DEC time 2| P00.11i P00.12. e}
P08.02 |Czas ACC time 3| Seria EU UMI-B1 definiuje cztery grupy Zalezy
P08.03 |Czas DEC time 3| czasu ACC / DEC, ktére mozna wybra¢ za od @)
P08.04 Czas ACC4 pomocg grupy P5. Pierwsza grupa czaséw modelu @)
ACC / DEC jest domysing wartoscig
P08.05 Casz DEC4 | fabryczna. )
Zakres ustawien: 0,0-3600,0 s
Ten parametr stuzy do definiowania
Czestotliwosé czestotliwosci odniesienia podczas
P08.06 pracy Jog impulsowania. 5.00Hz O
Zakres ustawien: 0,00 Hz — P00,03
(maksymalna czestotliwo$¢)
P08.07 | Czas pracy ACC Czas impulsowania ACC oznacza czas o
potrzebny, jesli falownik pracuje od 0 Hz
do maksymalnej czestotliwosci. Zalezy
Czas DEC impulsowania oznacza czas od
P08.08 | Czas pracy DEC potrzebny, jesli falownik przejdzie od modelu o
maksymalnej czestotliwosci (P00.03) do 0
Hz.
Zakres ustawien: 0,0-3600,0 s
P03.09 Jumping Gdy usfawiona clzest’otlliwoéé migéci sie w 0.00Hz o
frequency 1 zakresie czgstotliwosci skokowej, falownik
Zakres bedzie pracowat na granicy czestotliwosci
czestotliwosci | skokowej.
skokowa 1 Falownik moze unikng¢ punktu rezonansu
P08.10 (Jumping mechanicznego, ustawiajgc czestotliwos¢ 0.00Hz ©
frequency range | skokowg. Falownik moze ustawic trzy
1) czestotliwosci skokowe. Ale ta funkcja
Czestotliwos¢ | bedzie niewazna, jesli wszystkie punkty
pog1y | Skokowa2 |skokuwynoszaQ 000Hz | O
(Jumping
frequency 2) e %Eé}ig%c
Zakres
czestotliwosci et %Z:EL‘:W?
P08.12 skokowa 2 0.00Hz @]
(Jumping fromry oot
frequency range e
Elmark Automatyka S.A. 84

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37,
elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl



mailto:elmark@elmark.com.pl
http://www.elmark.com.pl/

4/5;, ELMARK

Automatyka UMI-B1 EU
qunT::ji Nazwa Szczeg6lowy opis parametrow Dwar:os'(: k‘;:a
2)
Czestotliwosé
pog.13 | Skokowas 000Hz | ©
(Jumping
frequency 3)
Zakres
czestotliwosci _
pog.14 | Skokower3 . et 000Hz | O
(Jumping Zakres ustawien: 0.00-P00.03
frequency range | (maksymalna czestotliwosc)
3)
P0S.15 Zakres krzyzowy | Ta funkc.ja znajduje ﬁplika(':je w prz'emyéle 0.0% o
(Traverse range) | wymagajgcym funkcji krzyzowych i
Zakres nagtych | splotowych, takim jak przemyst tekstylny
skokéw lub przemyst tworzyw sztucznych.
P08.16 czestotliwosc | Funkcja krzyzowa powoduje, ze 0.0% (@]
(Sudden jumping | czestotliwos¢ wyjsciowa falownika oscyluje
frequency range) | wokét wybranej czestotliwosci srodkowe;.
Czas Ponizszy wykres przebiegu czestotliwosci
zwiekszonego przedstawia funkcje krzyzowa ustawiong
P08.17 krzyzowania za pomocg P08.15. 5.0s O
(Traverse boost
} A Lo s
time) c
S$rodek
czestotliwosci
et
prayépiesz
Zakres krz§2&iahia: £utkija krzyzowania
Czas jest ograniczana za pomocg dolnej i gérnej
zmniejszonego granicy czestotliwosci.
P08.18 krzyzowania | Zakres krzyzowania jest okreslany 5.0s (@]
(Traverse wzgledem czestotliwosci $rodkowej:
declining time) | zakres krzyzowania AW=czestotliwos¢
$rodkowaxzakres krzyzowania P08.15.
Nagte skoki czestotliwosci=zasieg
krzyzowaniaxzakres nagtych skokow
czestotliwosci. P08.16.
W trakcie pracy w krzyzowej
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czestotliwosci, wartoé¢ ta jest powigzana z
nagtymi skokami czestotliwosci.

Czas zwiekszonego krzyzowania: czas od
najnizszego do najwyzszego punktu.

Czas zmniejszonego krzyzowania: czas od
najwyzszego do najnizszego punktu.
Zakres ustawien P08.15: 0.0-100.0%
(zalezny od ustawionej czestotliwo$ci)
Zakres ustawien P08.16: 0.0-50.0%
(zalezny od zasiegu krzyzowania)

Zakres ustawien P08.17: 0.1-3600.0s
Zakres ustawien P08.18: 0.1-3600.0s

P08.19

Predkos$¢ liniowa/
dziesietne
czestotliwosci
(Linear speed/
frequency
decimals)

Jednosci: dziesigtne odczytu predko$ci
liniowej

0: brak dziesietnych

1: jedna dziesigtna

2: dwie dziesietne

3: trzy dziesietne

dziesigte: dziesigte odczytu czestotliwosci
0: dwie dziesietne

1: jedna dziesietna

0x00

P08.25

Ustawianie
wartosci
odliczania
(Setting counting
value)

P08.26

Nadana warto$¢
odliczania (Given
counting value)

Licznik odlicza ilo$¢ sygnatéw impulséw
wejsciowych na zaciskach HDI.

W momencie, w ktérym licznik osiggnie
zadang warto$¢, na multifunkcyjne zaciski
wyjsciowe wysytajg sygnat ,fixed counting
number arrival (wyznaczono liczbe
zliczen)” i licznik rozpocznie zliczanie
sygnatow; kiedy licznik osiggnie nadang
warto$¢, multifukcyjne zaciski wyjsciowe
wyslg sygnat ,setting counting number
arrival (osiggnieto wyznaczong liczbe
zliczen”, licznik wyczys$ci wszystkie
naliczone liczby i przestanie odlicza¢
przed rozpoczeciem kolejnego impulsu.
Ustawiona warto$¢ zliczen P08.26
powinna by¢ nie wigksza niz warto$¢
P08.25.
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Kod D Sl Modyfi
Nazwa Szczegotowy opis parametrow ” y
funkcji 9 Yy opis p wartosé | kacja
llustracja pogladowa funkcji znajduje sie
ponizej:
Te::nal : ﬁ%ﬁé’!ﬁ@.ﬁ?ﬁ:’“
— tosaoni projidowan
RO1, RO2 wartgs¢ odiczania
Zakres ustwien of P08.25: P08.26-65535
Zakres ustawien of P08.26: 0—P08.25
Wstepnie ustawiony czas pracy falownika.
st s o8 00T Saavie oy e
P08.27 | pracy (Setting 'S pracy, nKeyIne W 4 Om ¢
- wysle sygnat ,running time arrival
running time) L ) »
(osiagnieto ustawiony czas pracy)”.
Zakres ustawien: 0-65535min
llo$¢ préb Czas btednego resetu: ustawianie czasu
P08.28 resetlowarllia po | resetowania, po ktérym funkcja ztosi 0 o
btedzie (Time of | btedny reset.
fault reset) Jesli czas resetu falownika przekroczy
, ustawiong warto$¢, falownik zatrzyma sie i
Czasu po ktérym . R
R bedzie oczekiwat na naprawe
nastgpi
automatyczny
Odstep czasu btednego resetu: okres
P08.29 | reset po bledzie ep u bledneg 1.0s O
) pomiedzy zajsciem btedu, a momentem
(Interval time of | . . o .
tomatic fault kiedy nastapita czynno$¢ resetowania.
au Oreasle(t: au Zakres ustawien P08.28: 0-10
) Zakres ustawien P08.29: 0.1-100.0s
totliwosc wyjsci fal ik
Stosunek spadku ngs 9 |vs_/osc wyjsmovya. al <.3wn| g
" | zmienia sig¢ razem obcigzeniem. | jest
czestotliwosci téwnie uzywane w celu balansowania
P08.30 | (Frequency |° ywane w celu bal ' | 000Hz | O
. .| mocy w momencie, kiedy wiele falownikéw
decreasing ratio . L
in drop control) obstuguje jesno obcigzenie.
P Zakres ustawien: -50.00Hz-50.00Hz
FDT1 poziom | Kiedy czegstotliwo$¢ wyjsciowa przekracza
wykrywania odpowiadajgcg czestotliwos¢ FDT
P08.32 wartosci ‘ poylor.nu elektrycznego mulnfur‘lkcyjne 50.00Hz o
elektrycznej wyjscie cyfrowe bedzie wysyta¢ sygnat
(electrical level | ,frequency level detect FDT (wykryto
detection value) | poziom czestotliwosci FDT)”, dopoki
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FDT1 warto$¢ | czestotliwo$¢ wyjsciowa nie spadnie nie
detekcji spadnie ponizej FDT.
P08.33 zachowania | Ponizsza ilustracja przedstawia diagram 5.0% o
(retention czasowy:
detection value) Czestotliwosé wyjsciowa
FDT2 poziom PoslomFOT 4
Wykrywania IOpozmenie FDT
P08.34 wartosci _ - 50.00Hz o
elektrycznej »
(electrical level
detection value)
RO1, RO2 T
FDT2wartos¢ | zakres ustawien: P08.32: 0.00Hz—P00.03
detekcii (czestotliwosc maksymalna)
P08.35 | zachowania | zgres ustawien P08.33 and P08.35: 0.0- | 0% | ©
(retention 100.0%
detection value) | zakres ustawien P08.34: 0.00Hz-P00.03
(czgstotliwo$é maksymalna)
Kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa znajduje sie
w zakresie wykrywania ustawionej
czestotliwosci, multifunkcyjne wyjscie
cyfrowe wysle sygnat ,frequency arrival
(ustawiona czestotliwo$¢ wykryta)”,
ponizszy diagram wykrywania:
Wykrywanie o
ustawionej Ustawion ACzestothwosc wyjsciowa f
P08.36 czestotliwosci 3~ Ampltuda wykycia 0.00Hz o
(Frequency
arrival detection
range)
Zakres ustawien: 0.00Hz—P00.03
(maksymalna czgstotliwo$¢)
P08.37 Aktywacja Ten parame.ntr jest uzywany do 0 o
hamulca kontrolowania wewnetrznego hamulca.
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Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

regenerujgce-go
energie

0: Dezaktywowane
1: Aktywowane

P08.38

Napiecie progowe|
hamulca
regeneracyjne-go

Po ustawieniu napiecia magistrali do
hamowania, nalezy ustawi¢ wtasciwe
napigcie do obcigzenia.

Zakres ustawien: 200.0-2000.0V

W celu zapobiegania ustawiania zbyt
wysokiej wartosci rekomendowane
ustawienia to:

220V

napiecie:

380.0V

Napiecie 220V 380V

Zakres 375-400V 685750V

380V

napiecie:

700.0V

P08.39

Tryby dziatania
wentylatora

0: Zalecany tryb pracy
1: Wentylator pracuje po wtgczeniu
zasilania

P08.40

Ustawienia PWM

0x000-0x0021

LED jedynosci: PWM ustawienia trybu
pracy

0: PWM tryb 1, tréjfazowa modulacja i
dwufazowa modulacja

1: PWM tryb 2, tréjfazowa modulacja
LED dziesietne: tryb ograniczania
predkosci przy niskiej czestotliwosci
nosnej

0: tryb ograniczania predkosci przy niskiej
czestotliwosci nosnej 1, czestotliwosc
nos$na bedzie ograniczona do 1k lub 2k
jest przekracza 2k przy niskiej predkosci
1: tryb ograniczania predkosci przy niskiej
czestotliwosci nosnej 2, czestotliwosé
nos$na bedzie ograniczona do 4k jesli
przekracza 4k przy niskiej predko$ci
Low-speed carrier frequency limit mode 2,
the carrier frequency will limit to 4k if it
exceeds 4k at low speed

2: Brak ograniczen

0x01

P08.41

Ustawienia
nadmiernej
modulacji (Over-

LED jednosci
0: Nieprawidtowe
1: Prawidtowe

0x00
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Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

modulation
selection)

LED dziesietne (do uzytku fabrycznego)
0: lekka nadmodulacja; w zakresie 1

1: mocna nadmodulacja; w zakresie 2
Podstawowa warto$¢ falownika 1PH
220V/3PH 380V (<2.2kW) i 3PH 220V
(0.75kW) jest 00;

Podstawowa warto$¢ falownika 3PH 380V
(24kW) i 3PH 220V (21.5kW) is 01.

0x01

P08.42

Ustawienia za
pomocg
przyciskéw
(Keypad digital
control setting)

0x0000-0x1223

LED jednosci: aktywacja ustawien
czegstotliwosci

0: Ustawienia przyciskami A/V i
analogowym potencjometrem

1: Tylko ustawienia przyciskami A/\V

2: Tylko ustawienia analogowym
potencjometrem

3: Nie dziatajg ustawienia ani przyciskami
AV ani analogowym potencjometrem
LED dziesietne: ustawianie czestotliwosci
0: Dziata tylko kiedy P00.06=0 lub
P00.07=0

1: Dziata dla wszystkich trybéw ustawien
czestotliwosci

2: Nie dziata dla wielostopniowej
predkosci, kiedy wielostopniowa predkos¢
ma priorytet.

LED setne: ustawienia czynnosci w trakcie
zatrzymania

0: Ustawienie jest prawidtowe

1: Prawidtowe w trakcie pracy,
oczyszczone po zatrzymaniu

2: Prawidtowe podczas pracy oczyszczone
po otrzymaniu komendy stop

LED tysieczne: funkcja integralna
przyciskéw A/V ianalogowego
potencjometru

0: Prawidtowa funkcja integralna

1: Nieprawidtowa funkcja integralna

0x0000
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Stosunek
predkosci
integralnej w
P08.43 | potencjometrze |0.01-10.00s 0.10s O
(Integral speed
ratio of keypad
potentiometer)
0x00-0x221
LED jednosci: ustawienia kontroli
czestotliwoscig
0: Ustawienia terminali Géra/Dét dziatajg
1: Ustawienia terminali Géra/Dét nie
dziatajg
LED dziesietne: ustawienia kontroli
Ustawienia czegstotliwoscig
kontrolne 0: dziata tylko kiedy P00.06=0 lub
terminali P00.07=0
P08.44 Gora/Dot 1: Wszystkie tryby czestotliwosci dziatajg 0x000 o
(UP/DOWN 2: Kiedy wielostopniowa predkosc jest
terminals control | priorytetem, wielostopniowa predkosc jest
setting) nie jest mozliwa
LED setne: wyb6r opcji kiedy falownik jest
zatrzymany
0: Mozliwe ustawienia
1: Prawidtowe w trakcie pracy,
oczyszczone po zatrzymaniu
2: Prawidtowe podczas pracy oczyszczone
po otrzymaniu komendy stop
Stosunek
predkosci
integralnej w
Pog.45 |terminaluw Gore |, o) 5 0os 050s | O
(UP terminals
frequency
increment integral
speed ratio)
Stosunek
P08.46 . 0.01-50.00s 050s O
predkosci
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integralnej w
terminalu w Dét
(DOWN terminals
frequency
decrement
integral speed
ratio)
0x000-0x111
LED Jednosci: Wybér opcji po stracie
zasilania.
0: Zapis po stracie zasilania
. " 1: Oczyszczenie po stracie zasilania
S‘g’;’zg:;i:;; LED dziesietne: Wybor, opcji kiedy
P08.47 ) . MODBUS ustawia czestotliwos¢ na 0 0x000 o
(Action selection | . ) -
at power loss) 0: Zapis po str§0|e zasﬂaﬁla o
1: Oczyszczenie po stracie zasilania
LED setne: Wybor opciji, kiedy inna
czestotliwosc jest ustawiona na 0
0: Zapis po stracie zasilania
1: Oczyszczenie po stracie zasilania
Wysoki bit
P0S.48 podstawowej | Ten parameter jest uzywany do ustawiania 0 kWh o
wartosci zuzycia | podstawowej warto$ci zuzycia energii.
energii Podstawowa wartosc zuzycia energii=
Niski bit P08.48*1000+ P08.49
podstawowej | Zakres ustawien P08.48: 0-59999 kWh (k)
P08.49 wartosci zuzycia | Zakres ustawien P08.49: 0.0-999.9 kWh 0.0kwh ©
energii
Ta funkcja jest uzywana do hamowania za
pomocg strumienia indukcji magnetycznej.
0: Nieprawidtowosc¢.
Wspdtczynnik | 100-150: Im wigkszy wspotczynnik, tym
P08.50 hamulca wigksza sita hamowania. 0 o
indukcyjnego | Falownik jest w stanie spowolni¢ silnik
zwiekszajgc strumien indukcji
magnetycznej.
Energia wygenerowana przez silnik
podczas hamowania moze by¢
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zamieniona w ciepto, zwigkszajac strumien
indukcji magnetycznej

Falownik stale monitoruje stan silnika,
nawet w trakcie okresie tSe strumienia
magnetycznego. Wiec strumien indukcji
magnetycznej moze zosta¢ uzyty do
zatrzymania, zwolnienia silnika.

Innymi zaletami sg:

Mozliwos¢ natychmiastowego zatrzymania
silnika

Nie trzeba czeka¢ az strumien
magnetyczny ostabnie.

Chtodzenie funkcjonuje lepiej.

Natezenie na stojanie pomijajgc komutator
podnosi sie podczas hamowania
indukcyjnego, podczas gdy chtodzenie
stojana jest bardziej efektywne niz
komutatora.

P08.51

Wspdtczynnik
ustawien
natezenia po
stronie
wejsciowej

Ta funkcja jest uzywana do ustawiania
natezenia pragdu przemiennego po stronie
wejsciowej

Zakres ustawien: 0.00-1.00

0.56

P09 Grup:

a kontroli PID

P09.00

PID Zrédto
referencyjne

Kiedy wybor polecen czestotliwosci
(P00.06, P00. 07) jest réwna 7 lub
ustawienie napiecia (P04.27) jest réwna 6,
tryb pracy falownika jest zmieniany na
kontrole za pomoca PID.

Ten parametr okres$la docelowy kanat
podczas procedry PID.

0: Wprowadzone przez przyciski (P09.01)
1: Wprowadzone kanatem analogowym
All

2: Wprowadzone kanatem analogowym
Al2

3: Wprowadzone kanatem analogowym
Al3

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37,
elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl

93



mailto:elmark@elmark.com.pl
http://www.elmark.com.pl/

4Ep

ELVIARK

Automatyka

UMI-B1 EU

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi
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4: Ustawione poprzez szybki impuls HDI
5: Ustawione przez wielostopnig predkos$¢
(Multi-speed)

6: Ustawione za pomocg komunikacji
MODBUS

7-9: Zastrzezone

Ustawienie celu za pomocg procedury PID
jest wzgledne, 100% w ustawieniach jest
réwne 100% w dziataniu kontrolera.
System jest obliczany zgodnie z wartoscig
wzgledng (0-100.0%).

P09.01

Nastawianie PID
przyciskami

Kiedy P09.00=0, nalezy ustawi¢ parametr,
ktorego podstawowg wartoscig jest
sprzezenie zwrotne wartosci catego
systemy.

Zakres ustawien: -100.0%-100.0%

0.0%

P09.02

Zrodto sprzezenia
zwrotnego PID

Nalezy wybra¢ parametr kanatu PID

0: Analogowy kanat Al1

1: Analogowy kanat Al2

2: Analogowy kanat AI3

3: szybki impuls HDI

4: komunikacja MODBUS

5-7: zastrzezone

Uwaga: Kanat referencyjny i kanat zwrotny
nie moga sie pokrywaé; w innym wypadku,
PID nie moze sterowac¢ efektywnie.

P09.03

Ramka wyj$ciowa
PID

0: Sygnat wyjsciowy PID jest poprawny:
kiedy sygnat zwrotny przekracza warto$¢
zrodiowa, czestotliwose wyjsciowa
falownika zmniejszy sie, zeby dostosowac
sie do PID.

1: Sygnat wyjsciowy PID jest niepoprawny:
kiedy sygnat PID przekracza warto$¢
zrodtowa, czestotliwos¢ wyjsciowa
falownika zwigkszy sie, zeby dostosowac
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sie do PID.

P09.04

Proporcjonalny
wzrost (Kp)

Funkcja jest stosowana zeby wprowadzi¢
proporcjonalny wzrost P w wejéciu PID.

P ustala sitg catego regulatora PID.
Parametr 100 oznacza ze wyréwnanie
sprzezenia zwortego PID i nadawana
wartos¢ jest réwna 100%, zakres ustawien
regulatora PID to maksymalna
czestotliwosc.

Zakres ustawien: 0.00-100.00

1.00

P09.05

Czas catkowania
(Integral time) (Ti)

Ten parametr ustala predkosc regulatora
PID

This parameter determines the speed of
PID do przeprowadzenia regulacji
catkujgcej odsuniecia sprzezenia
zwrotnego PID od warto$ci zrodtowej.
Kiedy odchylenie sprzezenia zwrotnego
PID jest rowne 100% regulator catkujacy
pracuje ciggle zeby osiggng¢ maksymalng
czestotliwos¢ (P00.03) lub maksymalne
napigcie (P04.31).

Im czas catkowania jest krétszy tym
wigksze jest ustawienie.

Zakres ustawien: 0.00-10.00s

0.10s

P09.06

Czas
rézniczkowania(D
ifferential time)
(Td)

Ten parametr okresla stosunek zmiany
kiedy regulator PID prowadzi reglacje
catkujgca na odchyleniu pomiedzy
sprzezeniem zwrotnym PID i sygnatem
Zrédtowym.

Jesli sprzezenie zwrotne PID zmieni sie o
100% w trakcie, ustawiania regulatora
catkujgcego, sprzezenie zwrotne jest
réwne maksymalnej czestotliwosci
(P00.03) lub maksymalnemu napieciu
(P04.31).

Im diuzszy czas catkowania tym lepsze
jest ustawienie.

0.00s
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Zakres ustawien: 0.00-10.00s
Ten parametr okresla czas prébkowania.
. .| Modulat przelicza kazdy cykl prébkowania.
P09.07 Cykd prcz?l)(owama Im dituzszy cykl prébkowania tym diuzej 0.100s @]
nalezy czeka¢ na odpowiedz.
Zakres ustawien: 0.001-10.000s
Sygnat wyjsciowy PID jest jest wzgledny
do maksymalnego odchylenia w obwodzie
zrédtowym. Jak widaé na diagramie
ponizej regulator PID przestaje dziata¢
kiedy przekracza limit odchylenia.
Wiasciwe ustawienie funkcji jest istotne dla
dokladnego i stabilnego dziatania systemu.
p0g.og | Limit odchylenia R ﬁf——ﬂ’@z—g’mmb iz i "
' kontroli PID __T__TTQ’IZ_T_ 0.0% ©
I P
I P
H —— >
Czestotliwosé wyjsciowa I| : : :
!|
w1l
»
Zakres ustawien: 0.0-100.0%
Gorny limit Te parametry sg uzywane do ustawienia
P09.09 sygnatu dolego i gérnego limitu sygnatu 100.0% o
wyjsciowego PID | wyjsciowego regulatora PID
100.0 % odpowiada maksymalnej
Dolny limit czestotliwosci lub maksymalnemu napieciu
P09.10 sygnatu (P04.31) 0.0% O
wyjsciowego PID | Zakres ustawien: P09.09: P09.10-100.0%
Zakres ustawien: P09.10: -100.0%—P09.09
P09.11 Feedbgck offline Ustawien_ie wykrywania warto$ci . 0.0% o
detection value | sprzezenia zwrotnego PID bez potgczenia,
Czas wykrycia w mqmenme k!edy wartos'c \.Nykryta? Je§t
D mniejsza lub réwna wartosci sprzezenia
P09.12 sprzgzenia zwrotnego bez podtacznia i pozostaty czas 1.0s O
zwrotnego bez . s
. przekracza ustawiong wartos¢ P09.12,
polaczenia falownik wysle sygnal ,PID feedback
Elmark Automatyka S.A. 926
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offline fault (problem ze sprzezeniem
zwrotnym PID, brak potgczenia”.

A

PIDE
P09.1L |- = = = = \I P2 NI

Zakres ustawien: P09.11: 0.0-100.0%
Zakres ustawien: P09.12: 0.0-3600.0s

P09.13

Dobor regulacii
PID

0x00-0x11

LED jednosci:

0: Kontynutuj regulacje catkowania w
momencie kiedy czestotliwos$¢ osigga
gorny/dolny limit; catkowanie wprowadza
zmiang pomiedzy sygnatem wej$ciowym a
zmiang sprzgzenia zwrotnego, wymaga
wigcej czasu zeby wyréwna¢ wptyw statej
pracy, integracja zmieni sie wraz z
trendami.

1: Zatrzymaj integracja kiedy czestotliwos¢
osiggnie dolny/goérny limit. Jesli integracja
jest stabilna i trend pomiedzy sygnatem
wejéciowym i sprzezeniem zwrotnym sie
zmienia , integracjg zmieni sie szybko
wraz z trendem.

LED dziesietne:

0: Tak samo z gtéwnym kierunkiem
integracji; Jesli sygnat wyjsciowy ustawien
PID jst réznyod kierunku natezenia,
wewnetrzny sygnat wejsciowy bedzie
réwny 0.

1: Przeciwnie do kierunku gtéwnego
zrédta.

LED setne:

0: Ograniczone maksymalng
czgstotliwoscig

1: Ograniczone czestotliwoscig A

0x0001
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LED tysieczne:
0: czestotliwos¢ A+B, gtéwne zrédto
czestotliwosci A, buforowanie ACC/DEC
niemozliwe;
1: czestotliwo$¢ A+B, gtdwne zrodto
czestotliwosci A, buforowanie ACC/DEC
mozliwe i ACC/DEC jest okreslone przez
P08.04
Proporcjonalnu
wzrost w niskich
P09.14 czestotliwo- 0.00-100.00 1.00 @]
Sciach (Kp)
Komenda PID
P09.15 czas ACC/DEC | 0-0-1000.0s 0.0s @)
Czas filtrowania
sygnatu
P09.16 Wyjéyfiowego 0.000-10.000s 0000s | O
PID
P10 Group Proste praca PLC i kontrola wielostopniowej predkosci
0: Zatrzymaj po pojedynczej pracy.
Falownik musi dosta¢ nowa koende po
zakonczeniu cyklu.
Proste uzycie | 1: Praca przy koncowych wartosciach po
P10.00 PLC wykonaniu cyklu raz. Po zakonczeniu 0 o
' (Simple PLC | sygnatu falownik bedzie dalej pracowat z
means) ostatnimi parametrami.
2: Praca w cyklu. Falownik bedzie
pracowat do momentu otrzymania
komendy zatrzymania.
Proste wybieranie| 0: Strata zasilania bez utraty pamigci
P10.01 pamieci 1: PLC zapisato etap pracy | czestotliwosc 0 (@]
sterownika PLC | podczas ktérej nastgpita strata zasialnia
P10.02 Wlelostop'n!o wa [ 100% ustavY|en czes.totllv.vosm odpowiada 0.0% 1)
predko$é 0 maxymalnej czestotliwoci P00.03.
Czas pracy Woybierajac prosta prace za pomoca PLC,
P10.03 i e 0.0s o
stopnia 0 ustaw czestotliwosc i kierunke P10.02— )
P10.04 Wielostopnio-wa | P10.33 do zdefiniowafiniowania pracy na o
) predkos¢ 1 | wszystkich etapach. 0.0%
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P10.05 Czas pracy Uwa’ga: §ymbol wielostopniomft?j p‘redkoéci 0.0s o
stopnia 1 okresla kierunek pracy. Warto$¢ ujena :
Wielostopnio- oznacza prace w odwréconym kierunku.
P10.06 ielos! opln!o wa prace odwrd Y| 0.0% o
predko$¢ 2 ooy P28
Czas pracy P10.04 P10.30
P10.07 ;/ (@]
stopnia 2 = < oo 008
Wielostopnio-wa | 1 : ]
P10. ! | CzasACC | @)
0.08 predkosé 3 P swﬂe)/g\moe i 0.0%
b | i
plo.0g | CEASPAY | i | | oo0s o
stopnia 3 1P10.08  P10.05 P10.07 | P10.31 P10.33 |
P10.10 Wielostop’nio-wa Wielostopniowe predkosci zawieraja sie w 0.0% o
predko$¢ 4 | zakresie od --fmax do—fmax i Moga by¢
P10.11 Czas pracy | stale usfte_iwm_r?e. ’ 0.0s o
stopnia 4 Falowniki serii UMI-B1 EU moga by¢
P10.12 Wlelostop?!o-wa ustawone w 16 pozmmach predkos,_cu 0.0% o
predko$¢ 5 wybieranych za pomoca wielostopniowych
P10.13 Czas pracy terminali 1-4 odpowiadajgcych predkosci 0.0s o
stopnia 5 od 0-15.
p10.14 | ‘Viclostopniowa 0% | O
predko$é 6 2 \g
Iy \E
pi0.1s | CEASPraYy FittiiNg  mJn 0.0s o
_slopia & T e |
p10.16 | Vielostopniowa ERENERERN. ARENE 00% | O
predkos¢ 7 rerminat LM Jo] o] fon] on] fon] for] o]
! ! t t
P10.17 Czaspracy | ot [ i I I I I 0.0s o
stopnia 7 11| e ||| et
Wielostopnio-wa | ™™™ e e
P18 | oess | g L LTI o | 00% | O
Czas prac
P10.19 Z p 4 Kiedy terminal 1= terminal 2= terminal 3= 0.0s O
stopnia 8 X .
Wielostonni terminal 4=OFF(wytgczony) zachowanie
P10.20 € osd;)p'n!os;wa czestotliwosci wejsciowej jest wybierane 0.0% @]
predkose za pomoca kodu P00.06 lub P00.07. Kiedy
P10.21 Czas pracy terminal 1= terminal 2= terminal 3= 0.0s (@]
- stopnla_9 terminal 4 nie sg wytgczone, falownik
P10.22 WIe|OStOp’I”1IO-Wa sterowanie predkoscig wielostopniowg 0.0% e}
predkosé 10 odbywa si¢ pierwszenstwem dla
P10.23 Czas pracy przyciskéw, analogowego potencjometru, 0.0s O
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stopnia 10 szybkich impulséw wejsciowych, PLC,
. - komunikacji czestotliwo$ci wejsciowe;j.
P10.24 WIelOStO[?r?IO-Wa Wybierz maksymalnie 16 poziomoéw 0.0% O
predkosc 11 predkosciza pomoca kodu terminali
Pl0.25 | CFASPrAY 14234 00s | O
_stopnia '11 Start i stop pracy wielostopniowej jest
P10.26 W|e|ostoy?r?|o-wa okreslana za pomoca funkcji P00.06, 0.0% 0
predkos¢ 12 | rejacja pomiedzy terminalami 1,2,3,4 i
P10.27 Czaspracy | predkoscia wielostopniowa jest opisana w 0.0s 1)
stopnia12 | tabeli ponizej:
P10.28 Wlelosto;?r’uo-wa 0.0% o
predkOSC 13 Terminal 1 OFF | ON [ OFF | ON | OFF [ ON | OFF | Of
Czas prac
P10.29 stopn:]a 1??/ Terminal2 | OFF [ OFF | oN | ON | OFF | OFF | ON | O 0.0s o
f i0- Terminal 3 OFF | OFF [ OFF | OFF [ ON ON ON Ol
P10.30 Wlelostopr’uo wa 0.0% o
predko$¢ 14 [teminaia | ofF | off | oFF | oFF | oFF | oFF | oFF | of
P10.31 Czas PraCy stopiefi 0 1 2 3 4 5 6 1 0.0s @]
stopnia 14
: . Terminal 1 OFF | ON [ OFF | ON | OFF [ ON | OFF | Of
P10.32 Wlelostopr?lo-wa 0.0% o
predko$¢ 15  [Terminai2 | oFF | OFF [ ON | ON | OFF | OFF [ ON | O
Terminal 3 OFF | OFF [ OFF | OFF [ ON ON ON Ol
Terminal 4 ON ON ON ON ON ON ON Ol
stopien 8 9 10 " 12 13 14 1
P10.33 Czas Pracy L ° 0.0s o
stopnia 15 Zakres ustawien: P10.(2n, 1<n<17): -
100.0-100.0%
Zakres ustawien: P10.(2n+1, 1<n<17):
0.0-6553.5s (min)
Prosta praca PLC| Ponizej doktadny opis:
stopien o G ACC/|ACC/|ACC/|ACC
P10.34 0-7 ° | Binarybit | °,p DEC | DEC | DEC |[DEq 0x0000 ¢
. unkcji ien
wybor czasu 0 1 2 3
ACC/DEC BIT1 |BITO [ 0 | 00 | 01 | 10 | 11
BII3 | B2 | 1 00 | o1 10 11
PLC stopien
8-15 10.34 BITS | BlT4 | 2 00 | 01 10 11
P10.35 X | Bz |BO& | 3 |00 [ 01| 10| 11| 0x0000 O
wybér czasu
ACC/DEC BIT9 | BII8 | 4 00 | o1 10 11
BIT11 |BIT10| 5 | 00 | 01 | 10 | 11
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BIT13 |BIT12| 6 [ 00 | 01 [ 10 | 11
BIT15 |BlT4 [ 7 00 | o1 10 11
BIIL | B0 | 8 00 | 01 10 11
BII3 | BII2 | 9 00 | o1 10 11
BII5 | B4 | 10 [ 00 | O1 10 11
BIIZ (B8 | 11|00 [01 ] 10] 11
R10.35)
BIT9 | BII8 | 12 | 00 | O1 10 11
BIT11 |BIT10 ) 13 | 00 | O1 10 11
BIT13 |BIT12 | 14 | 00 | O1 10 11
BIT15 | BIT14 ( 15| 00 | O1 10 11
Po wybraniu przez yzytkownika czasu
ACC/DEC, potgczone 16 binarnych bitéw
zmieni sig w jeden bit dziesietny i wigczy
odpowieni kod funkgji.
Zakres ustawien: -0x0000-0xFFFF
0: Reset od pierwszego etapu; zatrzymnie
podczas pracy (spowodowane komendag
stop, btedem lub utratg zasilania),
rozpoczyna pracg od pierwszego etapu.
1: kontynuuje prace po zatrzymaniu;
P10.36 | Tryb resetu PLC | zatrzymanie podczas pracy 0 ©}
(spowodowane komenda stop lub
btedem), falownik bedzie automatycznie
zapisywac przebieg pracy, po ponownym
uruchomieniu rozpocznie prace od
momentu w ktérym sie zatrzymat.
Ustawienia 0: Sekundy; czas pracy we wszystkich
P10.37 jgdnostki c.zasu. etapfach zapisywany w sekundach. 0 o
Wielostopnio-wej | 1: Minuty; czas pracy we wszystkich
predkosci etapach zapisywany w minutach.
P11 Group  Parametry ochronne
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P11.00

Zabespiecze-nie
przed utratg fazy

0x00-0x11

LED jednosci:

0: Utrata fazy wejéciowej zabezpiecznie za
pomocg oprogramowania wytgczone

1: Utrata fazy wejsciowej zabezpiecznie za
pomocg oprogramowania wigczone

LED dziesietne:

0: Utrata fazy wyjsciowej zabezpieczenie
wytgczone

1: Utrata fazy wyjsciowej zabezpieczenie
wigczone

LED setne:

0: Utrata fazy wejsciowej zabezpieczenie
podzespotowe wytgczone

1: Utrata fazy wejsciowej zabezpieczenie
podzespotowe wigczone

0x10

P11.01

Spadek
czestotliwosci
przy nagtej
stracie zasilania

0: Wiagczone
1: Wytgczone

P11.02

Stosunek spatku
czestotliwosci
przy stracie
zasilania

Zakres ustawien: 0.00Hz/s—P00.03
(maksymalna czestotliwo$¢)

Po utracie zasilania, magistrala napiecia
spadado naftego punktu spatku natezenia,
falownik rozpoczyna obnizanie
czestotliwosci pracy na P11.02, zeby
falownik znowu generowat moc.
Powracajgca moc moze utrzymac
magistrale napigcia zeby zapewni¢
wskazang wskazang prace falownika do
momentu odzyskania zasilania.

Voltage degree 220V | 380V | 660

lecreasing point at

Frequency-

260V | 460V | 800V

udden power loss

Uwaga: 1. Nalezy ustawi¢ parametr
poprawnie zeby zapobiec przerwaniu
pracy spowodowanemu przez

10.00
Hz/s
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zabezpieczania falownika podczas zmiany
sieci.
2. Nalezy zablokowa¢ zabezpieczenia
utraty fazy wejsciowej zeby witaczy¢ ta
funkcje
0: Wytaczone
1: Wigczone
Magistrala napigcia DC A
Zabezpieczenie |, aprzy
P11.03 |zatrzymania przy | pzepieciu 1 @]
przepieciu ;T
Czestotliwosé wyjsciowa A
T
T
Napiecie 120-150% (standardowa magistrala 136%
P11.04 zabezpiecze-nia | napigciowa) (380V) o
zatrzymania przy | 120-150% (standardowa magistrala 120%
przepieciu napigciowa) (220V)
P11.05 | Limit natezenia Rzeczywisty wzrost stosunku jest mniejszy 0x01 o
niz stosunek czestotliwosci wyjsciowej
Poziom spowodowany duzym obcigzeniem G
P11.06 |automatyczne-go| podczas pracy ACC. To istotne zeby 160.0% o
limitu natezenia | hodjgé czynnosci zapobiegajace pradowi
przetezeniowemu.
W trakcie pracy falownika ta funkcja
wykrywa natezenie wyjsciowe i poréwnuje
fo z limitem zdefiniowanych w P11.06.
Stosunek spadku | Jesli przekracza on poziom, falownik
czestotliwosci w | bedzie pracowat przy stabilnej 10.00
P11.07 trakcie czestotliwosci w trybie pracy ACC, lub Hzls o
limitowania obnizy warto$¢ zeby pracowac ze statg
natezenia predkoscia. Jesli wartos¢ bedzie
przekraczana stale, warto$¢ wyjsciowa
bedzie obnizana dalej, zeby obnizy¢ limit.
Jesli natezenie wyjsciowe jest nizsze niz
limit falownik przy$pieszy prace.
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)
!
e il
4
1
Zakres ustawien: P11.05:
0: limit natgzenia niewtasciwy
1: limit natezenia wtasciwy
2: limit natezenia jest niewtasciwy podczas
statej predkosci
Zakres ustawien: P11.05: 0x00—0x12
Zakres ustawien: P11.06: 50.0-200.0%
Zakres ustawien: P11.07: 0.00-50.00Hz/s
Alarm o zbyt | Natezenie wyj$ciowe falownika lub silnika
P11.08 Wysolkl.m/ leklm jest powyzej P11.09 i jego czas o 0X0000 o
obcigzeniu w | przektoczyt P11.10, alarm o przecigzeniu
silniku/ falowniku | bedzie uruchomiony.
Natezenie wyjsciow,
Alarm wyKrycia | ajam punkiu
P11.09 poziomu Precciazenia | N/ 150% o
e [ [
przecigzenia L TR
[ : 11 :
| ]
A [ [
[ [
- -~
Y, Czas
RO1, RO2 prealarmu | T
.| Zakres ustawien: P11.08:
Alarm wykrycia . L -
[zekroczenia Wigcz i zdefiniuj alarm przecigzenia
p11.10 | P oo falownika lub silnika 10s | O
- Zakres ustawien: 0x0000-0x1131
preeciazenia 1| ep Jednosci:
0: Zbyt wysokie/niskie obcigzenie silnika w
stosunku do natgzenia silnika.
1: Zbyt wysokie/niskie obcigzenie
falownika w stosunku do natgzenia
falownika.
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LED dziesietne:

0: Falownik kontynuuje prace po alarmie
zbyt niskiego/wysokiego obcigzenia

1: Falownik kontynuuje prace po alarmie
zbyt niskiego obcigzenia i zatrzymuje sig
przy przecigzeniu.

2: Falownik kontynuuje prace po alarmie
przecigzenia i zatrzymuije sie rzy zbyt
niskim obcigzeniu.

3: Falownik zatrymuje sie po alarmie zbyt
niskiego/wysokiego obcigzenia.

LED setne:

0: Wykrywa za kazydm razem.

1: Wykrywa podczas statej pracy.

Zakres ustawien: P11.09: P11.11-200%
Zakres ustawien: P11.10: 0.1-3600.0s
LED tysieczne:

Funkcja wyboru catkowania przecigzenia
0: Catkowanie przeigzenia jest niemozliwe
1: Catkowanie przecigzenia jest mozliwe

P11.11

Alarm zbyt
niskiego poziomu
obigzenia

P11.12

Alarm wykrycia
przekroczenia
czasu zbyt
niskiego
obcigzenia

Jesli natezenie falownika lub natezenie
wyjsciowe jest nizsze od P11.11 i jego
czas przekracza P11.12, alarm o zbyr
niskim poziomie obcigzenia zostanie
uruchomiony.

Zakres ustawien: P11.11: 0-P11.09
Zakres ustawien: P11.12: 0.1-3600.0s

50%

1.0s

P11.13

Dziatanie
terminalu
wyj$ciowego
podczas btedu

Wybierz dziatanie terminal wyjsciowego po
wyryciu btedu o obnizonym napieciu i przy
btednym reset

0x00-0x11

LED jednosci:

0: Dziatanie podczas btedu obnizonego
napiecia.

1: Brak dziatania podczas btedu
obnizonego napiecia

LED dziesietne:

0x00
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0: Dziatanie podczas okresowego
automatycznego resetu.

1: Brak dziatania podczas okresowego
automatycznego resetu.

P11.14

Odchylenie
wykrycia
wartosci
predkosci

0.0-50.0%
Ustaw odchylenie czasowe wykrycia
predkosci.

10.0%

P11.15

Czasu wykrycia
odchylenia
predkosci

Ten parametr jest uzywany do ustawiania
Odchylenie czasu wykrycia predkosci

A Predkosc¢

wykeyth ~ —t

wartos¢ LT
: |

& 1

I

|

Ustawiona
wykrycia

"_’I
1t | t2 >
W blad wyjscia dEu

tI<12, 50 the inverter continues running
t2=P11.15

Zakres ustawien: P11.15: 0.0-10.0s

0.5s

P11.16

Rozszerzenie

wyboru funkcji

0x000-0x111

LED jedynki: Automatyczny spadek
czestotliwosci przy spadku napiecia.

0: Automatyczny spadek czestotliwosci
przy spadku napigcia jest wytgczony.

1: Automatyczny spadek czestotliwosci
przy spadku napigcia jest wigczony.

LED dziesigtne: Sekundowy ACC/DEC
wybér czasu

0: Sekundowy ACC/DEC wybér czasu jest
wytgczony

1: Sekundowy ACC/DEC wyh6r czasu jest
wigczony;

Kiedy operacja jest ponad P08.36,
ACC/DEC tryb czasu jest przetgczony na
skundowy ACC/DEC czas

LED setne: wyboér funkcji STO

0x000
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0: Alarm STO jest zablokowany
Blokada alarmu oznacza, ze jesli pojawi
sig STO, konieczny jest reset.
1: Alarm STO jest odblokowany
Jesli alerm STO jest odblokowany, to jesli
STO sie pojawi, alarm zniknie
automatycznie.
Uwaga: STL1-STL3 sg blokadami btgdow
| nie mogq by¢ zresetowane.
P13 Grupa kontroli parametréw SM
Hamowanie
P13.13 ) Po starcie falownika, kiedy P01.00=0, 0.0% O
zwarciem ) . fn s
Czas P13.14 jest ustawione na warto$¢ rézng
. od 0i rozpoczyna hamowanie obwodem.
przytrzymania Po zatrzymaniu falownika, kied
P13.14 hamulca zymar ) . Kedy 0.00s O
. czestotliwos¢ pracy jest nizsza niz P01.09,
zwarciem ) ) P
P13.15 jest ustawiana do wartosci réznej
podczas startu . )
od 0 i rozpoczyna zatrzymywanie
Czas . ; .
; . zwarciem i potem hamowanie DC.
przyrzymania | 7. res ustawien: P13.13: 0.0-150.0%
P13.15 hamulca L 0.00s O
X (falowniki)
ZWarclem przy | 7y res ustawieri: P13.14: 0.00-50.00s
zatrzymaniu
P14 Grupa komunikacja szeregowa
Zakres ustawien: 1-247
Kiedy master opisuje ramke, adres
komunikacyjny slave jest ustawiany na 0;
adres nadawania jest adresem
Adres komunikaciji.
P14.00 komunikacji Wszystkie slave-y w magstrali Modbus 1 o
lokalnej mogg otrzymywac ramke informacyjng ale
slave nie moze odpowiadac.
Adres komunikacyjny jest unikalny dla
sieci komunikacyjnej.
To podstawowa komunikacja z punktu do
Elmark Automatyka S.A. 107
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punktu pomiedzy systemem sterowania a
napedem.

Uwaga: Adres slave-a nie moze byc
ustawiony na 0

P14.01

Ustawienie
szybkosci
transmisji

komunikacji

Nalezy ustawi¢ predkosc transmisji
pomiedzy systemem sterowania,
falownikiem.

0: 1200BPS

1: 2400BPS

2: 4800BPS

3: 9600BPS

4: 19200BPS

5: 38400BPS

6: 57600BPS

Uwaga: Szybko$¢ transmisji danych
pomiedzy systemem sterowania, a
falownikiem musi by¢ taka sama. W innym
przypadku komunikacja nie zadziata. Im
wyzsza szybkos$¢ transmisji danych tym
szybsza predkosc komunikaciji.

P14.02

Ustawienie
sprawdzania
bitéw danych

Format danych pomigdzy systemem
sterownia a falownikiem musi by¢ taka
sama. W innym przypadku, komunikacja
nie zadziata.

0: Brak sprawdzania parzystosci

(N, 8, 1) dla RTU

1: Sprawdzanie réwnosci parzystosci
(E, 8, 1) dla RTU

2: Sprawdzanie réwnosci nieparzystosci
(0, 8, 1) dlaRTU

3: Brak sprawdzania (N, 8, 2) dla RTU
4: Spradzanie réwnosci parzystosci

(E, 8, 2) dla RTU

5: Sprawdzanie réwnosci nieprzystosci
(0, 8, 2) dlaRTU

6: Brak sprawdzania (N, 7, 1) dla ASCII
7: Sprawdzanie réwnosci (E, 7, 1) dla
ASCII
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis parametrow

Domysi
wartosé

Modyfi

kacja

8: Sprawdzanie nieparzystosci

(0,7, 1) dla ASClIl

9: Brak sprawdzania (N, 7, 2) dla ASCII
10: Sprawdzanie réwnosci (E, 7, 2) dla
ASCII

11: Sprawdzanie nieparzystosci

(0, 7, 2) dla ASClI

12: Brak sprawdzania (N, 8, 1) dla ASCII
13: Sprawdzanie rownosci (E, 8, 1) dla
ASCII

14: sprawdzanie nieparzystosci

(0, 8, 1) dla ASClII

15: Brak sprawdzania (N, 8, 2) dla ASCII
16: sprawdzanie réwnosci (E, 8, 2) dla
ASCII

17: sprawdzanie nieparzystosci

(O, 8, 2) dla ASCII

P14.03

Opo6znienie
odpowiedzie w
komunikaciji

0-200ms

Oznacza o interwat pomiedzy interwatem
czasu wktérym falownik odebrat dane, a
czasem wystania danych przez system
sterownia. Jesli opdzniene jest krotsze niz
czas przetwarzania to opdznienie
odpowiedzi jest réwne czasowi
przetwarzania. Jesli opdznienie
odpowiedzi jest dtuzsze niz czas
pretwarzania to po zakonczeniu
przetwarzania danych, system oczekuje
na osiggniecie czasu opoznienia zeby
wysta¢ dane do systemy sterowania.

P14.04

Btad
przekroczenia
czasu komunikaciji

0.0 (niewtasciwy), 0.1-60.0s

Kiedy kod funkcji jest ustawiony na 0.0,
czas przekroczenia czasu komunikacji jest
niemozliwy. Kiedy kod funkcji jest
ustawiony na warto$¢ inng niz 0.0, jesli
interwat czasu pomiedzy dwoma
komunikacjami przekroczy ustawiony czas
system wyswietli btgd ,485 communication

0.0s
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Kod ) . ; Domyslna |Modyfi
funkdji Nazwa Szczegotowy opis parametrow wartosé | kacja
faults(btad komunikacji 485)”.
0: Alarm i swobodne zarzymanie
1: Brak alarmu i kontunuowanie pracy
Btad 2: Brak alarmu i zatrzymanie w trybie stop
P14.05 przetwarzania | (tylko kiedy jest w trybie kontroli 0 o
transmisji komunikcyjnej)
3: Brak alarmu i zatrzymanie w trybie stop
(przy wszystkich trybach kontorli)
0x00-0x11
LED jednosci:
0: Zapis razem z odpowiedzig: Falownik
odpowie na wszystkie odczyty i zapisy
komend system sterujgcego
P14.06 | przetwarzaniu b vy ) 0x00 o
- zapisy komend z napedu. Sprawno$¢
komunikaciji - . o
komunikacji moze by¢ zwigkszona w ten
spos6b.
LED dziesigtne: (zastrzezone)
0: Szyfrowanie komunikacji nie jest
mozliwe
1: Szyfrowanie komunikacji jest mozliwe
P14.07 Zastrzezone [d
P14.08 Zastrzezone [d
P17 Grupa funkcji monitorowania
. Wyswietla czestotliwo$¢ ustawiong na
P17.00 Czussts)‘g:;rssem falowniku °
¢ Zakres: 0.00Hz-P00.03
s Wyswietla czestotliwosc wyjsciowg
P17.01 Cfs_t;::m(;sc falownika °
v Zakres: 0.00Hz—P00.03
Czestotliwos¢ | Wyswietla czestotliwos¢ progowg
P17.02 progowa odniesienia na falowniku [ ]
odniesienia Zakres 0.00Hz—P00.03
P17.03 N§P|?C|e WySW|§tIa napigcie wyjsciowe na °
wyjéciowe falowniku
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Kod D Sl Modyfi
Nazwa Szczegotowy opis parametrow ” y
funkcji 9 Yy opis p wartosé | kacja
Zakres: 01200V
- Wyswietla natezenie wyj$ciowe na
P17.04 \’:‘Vatfczlirxz falowniku °
Y Zakres: 0.0-5000.0A
PP Wyswietla szybkosc na na silniku
P17.05 | Szybkos¢ silnika Zakres: 0—65535RPM [ ]
Wyswietla moment obrotowy w natgzeniu
P17.06 Ak‘”;';zt';vjmem na falowniku °
Y | zakres: 0.0-5000.0A
P17.07 Natezenie Wyswietla natezenie magnetyczne °
magnetyczne | Zakres: 0.0-5000.0A
Wyswiela moc silnika
P17.08 Moc silnika Zakres ustawien: -300.0%—-300.0% [ ]
(Wskaznik natezenia na silniku)
Moment Wyswietla wyjsciowy momen obrotowy.
P17.09 | napedowyna | o 250.0-250.0% i
wyjsciu
Ewluacja Ewaluacja czestotliwosci na silniku w
P17.10 |czestotliwosci na | otwartym obwodzie. [ ]
silniku Zakres: 0.00— P00.03
L Wyswietla napigcie magistrali DC
N h
TATI ?QZ‘;'TD o |falownika °
g Zakres: 0.0-2000.0V
Zmiana stanu | Wyswietla aktualny stan terminali
P17.12 terminali wejsciowych falownika. [ J
wejsciowych | Zakres: 0000—00FF
. Display current Switch output terminals
Switch output
P17.13 temiialzus.g:e state of the inverter [ ]
Range: 0000—-000F
. Wyswietla ustawienia zrobione za pomocag
Ustawienia S .
P17.14 cyfrowe przyciskéw falownika. [}
Y Zakres: 0.00Hz—P00.03
Wyswietla rodtowy moment obrotowy,
P17.15 Zrédtowy moment| odsetek wspélczynnika natezenia silnika °
' obrotowy Zakres ustawien: -300.0%-300.0%
(Wspétczynnika natezenia silnika)
P17.16 |Predkosci liniowa | Wyswietla predko$¢ liniowg falownika. [ J
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qunT::ji Nazwa Szczeg6lowy opis parametrow Dwar:os'(: k‘;:a
Zakres: 0-65535
P17.17 Zastrzezone
P17.18 Wartosc Wyswietla warto$c odliczana falownika
odliczania Zakres: 0-65535
P17.19 Napiecie Wyswietla sygnat wejsciowy All °
wejsciwe Al1 | Zakres: 0.00-10.00V
P17.20 l\.l’apiecie Wyswietla sygnat wejsciowy Al2 °
wejsciwe Al2 | Zakres: 0.00-10.00V
P17.21 Napiecie Wyswietla sygnat wejsciowy Al3 °
wejsciwe Al3 | Zakres: 0.00-10.00V
P17.22 Czestotliwos¢ | Wyswietla Czestotliwo$¢ wejsciowg HDI °
wejsciowa HDI | Zakres: 0.00-50.00kHz
P17.23 Warto$¢ Wyswietla warto$¢ odniesienia PID °
odniesienia PID | Zakres: -100.0-100.0%
Wartos¢ Wyswietla wartos¢ sprzezenia zwrotnego
P17.24 sprzezenia PID [ ]
zwrotnego PID | Zakres: -100.0-100.0%
Wskazanik mocy | Wys$wietla wskaznik mocy silnika.
P17.25 silnika Zakres: -1.00-1.00 ®
Wyswietla aktualny czas pracy falownika.
P17.26 Czas pracy Zakres: 0—65535min ®
Prostego
uruchomienia | Wyswietla proste uruchomienie PLC i
P17.27 PLC i stopien | stopien predkosci wielostopniowej [ ]
predkosci Zakres: 0-15
wielostopnio-wej
Warto$¢ procentowa wskaznika momentu
Kontrola wyjscia obr_otqwego silnika, wyswietla kontrole
P17.28 ASR wyjscia ASR [ ]
Zakres: -300.0%-300.0% (Wskaznika
natezenia na silniku)
P17.29 |Zastrzezone [ ]
P17.30 |Zastrzezone [ ]
P17.31 |Zastrzezone [ ]
X Wyswietla potgcznie strumienia indukcji
P17.32 ;?:J?:S:; magnetycznej z silnikiem [ ]
Zakres: 0.0%-200.0%
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qunT::ji Nazwa Szczeg6lowy opis parametrow Dwar:os'(: k‘;:a
indukcji
magnetycznej
Odniesienie Wyswietla odniesienie natgzenia
P17.33 natezenia wyjséciowej w trybie wektorowym. [ ]
wyjsciowej Zakres: -3000.0-3000.0A
or:r;risefme Wyswietla odniesienie momentu
P17.34 obrotowego do obrotowego do natezenia. [ J
L Zakres: -3000.0-3000.0A
natgzenia
P17.35 l\ll’at(.gzenie Wyswietla natezenie wejéciowe AC °
wejsciowe AC | Zakres: 0.0-5000.0A
Wyswietla wyjsciowy moment obrotowy.
Moment obrotowy Warto$¢ dodatnia oznacza’ ’sta.n
P17.36 o elektromotowyczny, wartos¢ ujemna [ ]
wyjsciowy . ) -
oznacza stan odzyskiwania energii.
Zakres: -3000.0Nm—-3000.0Nm
Odliczanie
P17.37 przecigzenia | 0-100 (OL1 kiedywarto$¢ réwna 100) [ ]
silnika
P17.38 Wartos$¢ Wyswietla warto$¢ wyjsciowg PID
wyjsciowa PID | -100.00-100.00%
P17.39 Zastrzezona
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6 Sledzenie btedow

6.1 Okres serwisowania

Jesli falownik jest zainstalowany w odpowiednim miejscu, falownik nie wymaga wiele
serwisowania. W tabeli wymieniono rutynowe okresy serwisowania zalecane przez

UNITRONICS.
Sprawdzane Metoda
‘- K .
Sprawdzana czes¢ kryteria SuEdEETE ryterium
Sprawdz temperature
otoczenia, wilgotno$¢ L
. L N Badanie wizualne
i wibracje i upewnij i test Zgodny z
sie, ze nie ma kurzu, A instrukcjg
X " |podzespotéw
gazu, mgty olejowej i
Otoczenie kropli wody.
Upewnj Sle’. ze.nle Nie ma narzedzi
ma narzedzi ani X
: - ani
innych zewnetrznych [Badanie wizualne | . .
. . niebezpiecznych
lub niebezpiecznych L
. przedmiotow.
przedmiotow
Upewnij sig, ze
Napiecie obwc?d gléwr.my i P(?miar ;godny .z
obwad sterujgcy sg w |milimetrowy instrukcja
normie.
Up‘?“‘”f'” sie, ze Znaki sg
wyswietlacz jest N .
X Badanie wizualne |wys$wietlane
wystarczajgco .
L B normalnie.
Przyciski wyrazny
U i sie, 2 K
pewr’m §|e ze znaki o Zgodny 2
sg wyswietlane w Badanie wizualne |, .
o instrukcja
catosci
. . 15
Upewnij sig, ze sruby Nalezy dokrecié 'G owny
sg dobrze dokrecone obwdd
Upewnij sie, ze nie
Glowny Do uzytku ma zlnn’eksztatcen, )
obwad ublicznego peknig¢, uszkodzen
P 9 lub zmiany koloréow  |Badanie wizualne [NA
spowodowanych
przegrzaniem i
starzeniem sie
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. Sprawdzane Metoda .
Sprawdzana czes¢ wimh b Kryterium
urzgdzenia i
izolatora.

Upewnij sie, ze nie
ma kurzu i brudu

Badanie wizualne

NA

Note: if the color
of copper blocks
change, it does
not mean that
there is
something wrong
with the features.

Upewnij sie, ze nie
ma znieksztatcen ani
zmiany koloréw

statyczna.

) Badanie wizualne [NA
przewodow
Konséwki spowodowanych
przewodoéw przegrzaniem.
Ensure that there are
Kl lor-
no craf: s or color Badanie wizualne [NA
changing of the
protective layers.
Upewnij sie, ze nie
Knieé ani
Gniazdo zaciskow ma. peknigc ani Badanie wizualne |[NA
zmiany koloru warstw
ochronnych.
Upewnij sig, ze nie
ma wycnekov_v, ,ZT"'a” Badanie wizualne [NA
koloru, peknie¢ i
rozej$¢ obudowy.
Upewnij sig, ze zawdr |Oszacuj czas
bezpieczenstwa zytkowania
Obudowy Zpleczer ueytowani NA
) znajduje sie we zgodnie z
kondensatoréw . L .
wiasciwym miejscu. |konserwacja.
The static
W razi trzeb: ity is ab
razua pc'> rze y Zmierz capacity is above
zmierz pojemnos$c¢ . o or equal to the
pojemnosc¢.

original value
*0.85.
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Sprawdzane Metoda
S| d S¢ K i
prawdzana czes¢ wimh b ryterium
Upewnij sig, czy
nastgpito
uszkodzenie lub Zapach i badanie NA
pekanie wizualne
spowodowane
przegrzaniem.
Badanie
Rezystory wzrokowe lub
usuniecie
Upewnii sie. 76 nie jednego The resistors are
m’; braliu (;‘;” czenia zakonczeniaw  |in £10% of the
poia celu koagulacji  |standard value.
lub pomiaru za
pomocg
multimetréow
U —
Wpse:vnljj.se, zenie |o e
Transformatory i _y epua stuchowe,
nienormalne . NA
reaktory . ) . zapachowe i
wibracje, hatas i
wzrokowe
zapach,
Upewnij sig, czy w
pomieszczeniach Badanie
) ’ NA
Stycznik roboczych wystepuje |stuchowe
elektromagnetyczny [hatas wibracyjny.
i przekaznik Upewnij sie, ze
stycznik jest Badanie wizualne [NA
wystarczajgco dobry.
Upewnij sie, ze nie
ma luznych $rub i Dokre¢ Obwad sterujacy
stycznikow.
Upewnij sie, ze nie
Obwéd ' . ma nieV\{IaéjciW)./ch Zépach i badanie NA
. PCB i wtyczki zapachéw i zmiany  |wizualne
sterujgcy
koloru.
Upewnij sie, ze nie
ma pekniec, X Badanie wizualne [NA
znieksztatcen
uszkodzen i rdzy.
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. Sprawdzane Metoda .
Sprawdzana czes¢ wimh b Kryterium

Upewnij sie, ze nie

Badanie
wzrokowe lub
oszacowanie

ma wyciekow i czasu NA
znieksztatcen uzytkowania
kondensatorow. zgodnie z
informacjami o
konserwacji
OSZaCUJi N4 Stuch i badanie
wystepuje System
| . |wzrokowe lub X
nienormalny hatas i X chtodzenia
. . obracanie reka
wibracje.
Oszacuj, ze nie ma .
Dok NA
niedokreconych $rub. oKrec
Wentylator Badanie
chtodzacy wzrokowe lub
Upewnij sie, ze nie oszacowanie
System ma zmiany kolf)ru cz.asu . NA
. spowodowanej uzytkowania
chtodzenia . .
przegrzaniem. zgodnie z
informacjami o
konserwacji
Upewnij sie, czy w
wentylatorze
chtodzgcym lub w
Kanat wentylacyjny |otworze Badanie wizualne [NA

wentylacyjnym nie
znajdujg sie jakies
obce przedmioty.
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6.1.2 Wentylator
Minimalna zywotno$¢ wentylatora chtodzacego falownika wynosi 25 000 godzin pracy.
Rzeczywista zywotnos$¢ zalezy od uzycia falownika i temperatury otoczenia.

llo$¢ roboczogodzin pracy mozna znalez¢ poprzez P07.14 (skumulowane godziny pracy
falownika).

Awarie wentylatora mozna przewidzie¢ na podstawie rosngcego hatasu wytwarzanego
przez tozyska wentylatora. Jesli falownik pracuje w krytycznej czesci procesu, zaleca sie
wymiang wentylatora, gdy pojawig sie te objawy. Zamienne wentylatory sg dostepne u
dystrybutoréw UNITRONICS.

Srodki ostroznosci. Zignorowanie instrukcji moze spowodowaé

f < Przeczytaj i postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale
obrazenia ciata, Smier¢ lub uszkodzenie sprzetu.

1. Zatrzymaj falownik i odtgcz go od zrddta zasilania pragdem przemiennym i odczekaj
przynajmniej czas wskazany na falowniku.

2. Podnie$ uchwyt wentylatora z ramy napedu za pomocg $rubokreta i unie$ uchwyt
wentylatora na zawiasach lekko w goére od jego przedniej krawedzi.

3. Odiacz kabel wentylatora. Zdejmij wspornik instalacyjny.

4. Zainstaluj wspornik w odwrotnym kierunku. Zwré¢ uwage na kierunek przeptywu
powietrza falownika i wentylatora, jak pokazano na ponizszym rysunku:

Kierunek przeptywu powietrzaT

Kierunek obrotu kierunek przeptywu
powietrza

Rysunek 6-1 Instalacja wentylatora falownikow 1PH, 230 V, <2,2 kW

kierunek przepltywu
powietrza

Rysunek 6-2 Instalacja wentylatora falownikow 3PH, 400V, 24kW
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6.1.3 Kondensatory

Reformowanie kondensatoréw

Kondensatory szyny DC muszg zosta¢ zreformowane zgodnie z instrukcjg obstugi, jesli
falownik byt przechowywany przez dtugi czas. Czas przechowywania jest liczony od daty
produkgcji, ktéra zostata oznaczone w numerze seryjnym falownika.

Czas Zasada dziatania

Czas przechowywania krotszy

.. raca bez tadowania
niz 1 rok P

Podtgcz do zasilania przez 1 godzine przed pierwszym

Czas przechowywania 1-2 lata . .
poleceniem wigczenia

Uzyj fadowania elektrycznego, aby natadowac falownik
+ Dodaj 25% napigcia znamionowego przez 30 minut
Czas przechowywania 2-3 lata |+ Dodaj 50% napigcia znamionowego przez 30 minut
+ Dodaj 75% napigcia znamionowego przez 30 minut
» Dodaj 100% napigcia znamionowego przez 30 minut

Uzyj fadowania elektrycznego, aby natadowac¢ falownik
* Dodaj 25% napiecia znamionowego przez 2 godziny
« Dodaj 50% napigcia znamionowego przez 2 godziny
* Dodaj 75% napiecia znamionowego przez 2 godziny
» Dodaj 100% napiecia znamionowego przez 2 godziny

Czas przechowywania ponad 3
lata

Metoda wykorzystania skoku energetycznego do tadowania falownika:

Witasciwy wybdr skoku mocy zalezy od mocy zasilania falownika. Skok napiecia
jednofazowego 230 V AC / 2 A przytozony do falownika z jednofazowym / tréjfazowym
230 V AC jako napigciem wejsciowym. Falownik z napigciem wej$ciowym jednofazowym
/ tréjfazowym 230 V AC moze zastosowac¢ udar jednofazowy 230 VAC/2A(L+do R i
N do S lub T). Wszystkie kondensatory szyny DC tadujg si¢ jednoczes$nie, poniewaz jest
jeden prostownik.

Falownik wysokiego napigcia potrzebuje wystarczajacego napigcia (na przyktad 400 V)
podczas tadowania. Mozna uzy¢ matej mocy kondensatora (wystarczy 2A), poniewaz
kondensator prawie nie potrzebuje pradu podczas tadowania.

Zmien kondensatory elektrolityczne

ostroznos$ci. Zignorowanie instrukcji moze spowodowaé obrazenia ciata,

: 4 Przeczytaj i postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale Srodki
Smier¢ lub uszkodzenie sprzetu.

Wymien kondensatory elektrolityczne, jesli czas pracy kondensatoréw elektrolitycznych
w falowniku przekracza 35000h. Skontaktuj sie z dystrybutorem UNITRONICS w celu
uzyskania szczegdtowych informacji na temat tego zadania.
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6.1.4 Kabel zasilajacy

ostroznosci. Zignorowanie instrukcji moze spowodowac¢ obrazenia ciata,

t 4 Przeczytaj i postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale Srodki

$mier¢ lub uszkodzenie sprzetu.

1.

2.
3.

Zatrzymaj naped i odtgcz go od zasilania. Poczekaj przynajmniej czas wskazany na
falowniku.

Sprawdz izolacje potaczen kabla zasilajgcego.

Podtgcz zasilanie.

6.2 Rozwigzanie problemu

< Tylko wykwalifikowani elektrycy mogg serwisowa¢ falownik. Przed

A przystgpieniem do pracy z falownikiem zapoznaj sie z instrukcjami

bezpieczenstwa w rozdziale Srodki ostroznosci.

6.2.1 Sygnalizacja alarméw i usterek

Usterke sygnalizujg diody LED. Patrz procedura obstugi. Gdy lampka TRIP jest
wigczona, alarm lub komunikat btedu na wyswietlaczu panelu wskazuje na nienormalny
stan falownika. Korzystajac z informacji podanych w tym rozdziale, wiekszo$¢ przyczyn
alarméw i usterek mozna zidentyfikowa¢ i usung¢. Jesli nie, skontaktuj sie z
dystrybutorem UNITRONICS.

6.2.2 Jak zresetowac

Falownik mozna zresetowa¢, naciskajac klawisz STOP/RST na klawiaturze, poprzez
wejscie cyfrowe lub przez wigczenie lampki zasilania.

6.2.3 Instrukcja rozwigzania problemoéw

Po usterce falownika wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Sprawdz, czy na klawiaturze nie ma nic ztego. Jedli nie, skontaktuj sig¢ z
dystrybutorem UNITRONICS.

2. Jesli nie ma nic ztego, sprawdz P07 i upewnij si¢, ze odpowiednie zarejestrowane
parametry btedu potwierdzajg rzeczywisty stan, gdy biezacy btad wystgpi wedtug
wszystkich parametréw.

3. Zobacz ponizszg tabelg dla szczegétowego rozwigzania i sprawdz odpowiedni
nienormalny stan.

4. Wyeliminuj usterke i popro$ o wzgledng pomoc.

5. Sprawdzi¢, aby usung¢ usterke i wykonac reset usterki, aby uruchomic¢ falownik.

Kod Typ btedu Mozli owod Rozwiazania
bledu yp bie Wy p C!
OUt1 | Blad IGBT Ph-U | 1. Acc. Jest zbyt szybkie 1. Zwigksz czas acc.
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Kod Typ bledu Mozli owod Rozwigzania
bledu YPp bie! wy p E!
OUt2 | Btad IGBT Ph-V | 2. uszkodzony modut IGBT 2. Wymien uktad zasilania
3. Nieprawidtowosci 3. Sprawdz przewody napedu
spowodowane przez 4. Sprawdz, czy wystepujg
OUt3 | Blad IGBT Ph-w zaktocenia . silne zaklocenlg spowodowane
4. Potgczenie przewodu przez urzadzenia zewnetrzne
napedowego nie jest dobre,
5. Zwarcie do masy
Nadprad 1. Acc. jest za szybki. 1. Zwigksz czas acc.
ocC1 podczas 2. Napiecie sieciowe jest zbyt | 2. Sprawdz moc wejsciowg
przyspieszania | niskie. 3. Wybierz falownik o wigkszej
Nadprad 3. Moc falownika jest zbyt mocy
0C2 podczas mata. 4. Sprawdz, czy obcigzenie nie
zwalniania 4. Obcigzenie ma charakter jest zwarte (zwarcie do masy
przejsciowy lub jest lub zwarcie miedzy liniami) lub
nieprawidtowe. czy obroty nie sg ptynne.
L 5. Wystepuje zwarcie do masy | 5. Sprawdz okablowanie
Przetezenie przy . . . -
lub zanik fazy wyjsciowej. wyjsciowe.
oC3 pracy ze statg o I . .
A 6. Wystepuija silne zaktécenia | 6. Sprawdz, czy wystepuja
predkoscig . .
zewnetrzne. silne zaktécenia.
7. Zabezpieczenie przed 7. Sprawdz ustawienie
przepieciem nie jest otwarte. wzglednych kodéw funkgiji.
Przepigcie 1. Sprawdz moc wejsciowg
ov1 podczas 1. Napigcie wejsciowe jest 2. Sprawdz, czy dec
przyspieszania | nieprawidtowe. obcigzenia. czas jest zbyt
Przepigcie 2. Wystepuije sprzezenie krotki lub falownik uruchamia
ov2 podczas zwrotne duzej energii. sig podczas obrotéw silnika lub
zwalniania 3. Brak elementéw konieczne jest zwigkszenie
P e hamuijacych. komponentéw zuzycia energii.
drzepleme 4. Energia hamowania nie jest | 3. Zamontuj elementy
ov3 podczas pracy mozliwa hamujace.
ze statg . —
dkosci 4. Sprawdz ustawienie
preckoscig wzglednych kodéw funkgji.
Zbyt niski
. 4 .nls '© Napiecie zasilacza jest zbyt Sprawdz moc wejsciowa linii
uv napiecie szyny . -
DG niskie. zasilajgcej.
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Kod . . q n
bledu Typ bledu Mozliwy powéd Rozwigzania
1. Napigcie zasilacza jest zbyt
r21|sIF§|re.d Znamionow 1. Sprawdz napigcie sieciowe
N - rad znamionowy 2. Zresetuj prad znamionowy
oL Przecigzenie ustawienia silnika jest silnika
ilnik i idtowy.
stinia nieprawidiowy. - 3. Sprawd? tadunek i wyreguluj
3. State zatrzymanie silnika wzrost momentu obrotowego
lub stany przejsciowe
obcigzenia s3 zbyt silne.
1. Acc jest zbyt szybki
2. Uruchom ponownie 1. Zwigksz czas acc.
obracajacy sig silnik 2. Unikaj ponownego
Przeciazenie 3. Napiecie sieciowe jest za uruchamiania po zatrzymaniu.
oL2 falov?nika niskie. 3. Sprawdz napiecie sieciowe.
4. Obcigzenie jest zbyt duze. | 4. Wybierz falownik o wigkszej
5. Moc znamionowa jest mocy.
znacznie wieksza niz moc 5. Wybierz odpowiedni silnik.
faktycznie potrzebna
Przeciazenic Falownik zgtosi alarm wstepny | Sprawdz punkt alarmu
oL3 elektraczne przecigzenia zgodnie z wstepnego obcigzenia i
Y ustawiong wartoscig. przecigzenia.
1.8 dz jSci
Utrata fazy Utrata fazy lub fluktuacja praw Z moc wejsm.owq
SPI . . . 2. Sprawdz okablowanie
wejsciowej wejsciowa R, S, T instalacj
Utrata fazy U, V, W (lub 1. Sprawdz okablowanie
Utrata fazy . -
SPO wyisciowei | POWazna asymetryczna wyjsciowe
V) ) tréjfazowa obcigzenia) 2. Sprawdz silnik i kabel
1. Patrz rozwigzanie
nadpradowe
2. Redystrybucj tebieni
OH1 Przemaze_me 1. Przewdd powietrza jest kan;uﬁézt L:;:Jca’.:sgjulsme
prostownika zatkany lub wentylator jest wymienia w;’ntygtorg
kod.
uszroazony L 3. Obniz temperature
2. Temperatura otoczenia jest .
Zbyt wysoka otoczenia
ST 4. Sprawdz i podtgcz ponownie
3. Czas przecigzenia jest zbyt .
OH2 Przegrzanie | grugi. 5. Zm!erj moc
IGBT 6. Zmien jednostke mocy
7. Zmien gtéwny panel
sterowania
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Kod Typ bledu Mozli owod Rozwigzania
bledu YPp bie! wy p E!
Terminal weisci
Usterka erminal wejscla L Sprawdz sygnat wejwejscie
EF zewnetrzna zewnetrznego wyswietla urzadzenia zewngtrznego
¢ btedu S a lrzneg
1. Ustaw prawidtowg predkosé
- - transmisji
. USta.W reme p.redkos‘m 2. Sprawdz okablowanie
transmisji jest nieprawidtowe. interfeisu potaczenia
2. Wystgpit btad w obwodzie JA P .a
komunikacyjnym komunikacyjnego
CE | Btad komunikaciji I 3. Ustaw prawidtowy adres
3. Adres komunikacji jest . .
. . komunikacyjny.
nieprawidtowy. L I
L . 4. Zmieni¢ lub wymieni¢
4. Wystepuijg silne zaktécenia . L.
L okablowanie lub poprawi¢
w komunikaciji. ..
zdolnosé
przeciwzaktdceniowa.
1f Pplaczenle pivty sterowania 1. Sprawdz ztgcze i ponownie
nie jest dobre odtgcz przewod
e Btad wykrywania | 2. Moc asystenta jest zta g Znawiehphalla
pradu 3. Elementy halla sg zepsute ’ N
) . . . 3. Zmien gtéwny panel
4. Obwdd powiekszajacy jest .
. ; sterowania
nieprawidtowy.
;' Zgiai?ozcws'z]:,(:oz‘: 1. Zmien model falownika
N . ° veal a 2. Ustaw parametr
falownika ) .
. znamionowy zgodnie z
2. Parametr znamionowy . . -
S . tabliczkg znamionowg silnika
silnika jest ustawiony P o
) - 3. Oprdéznij obcigzenie silnika.
Btad nieprawidtowo. L R
tE - N 4. Sprawdz potgczenie silnika i
autostrojenia 3. Odchylenie migdzy
. ustaw parametr.
parametrami automatycznego . )
- 5. Sprawdz, czy gérna
storjenia a parametrem L . .
. . czgstotliwo$¢ graniczna jest
standardowym jest zbyt duze A . R
wyzsza niz 2/3 czestotliwosci
4. Przekroczono czas . .
- Znamionowe;j.
automatycznego strojenia
1. Naciénij STOP / RST, ab
1. Wystapit bad R / W Zres:?ﬂgé s
EEP Btad EEPROM | parametru kontrolnego

2. EEPROM jest uszkodzony

2. Zmien gtéwny panel
sterowania
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Kod . . q n
bledu Typ bledu Mozliwy powéd Rozwigzania
1. Informacja zwrotna PID 1. Sprawdz przewdd sygnatu
PIDE Btad sprzezenia | offline sprzezenia zwrotnego PID
zwrotnego PID | 2. Znika zrédto informacji 2. Sprawdz zrédto sprzezenia
zwrotnej PID zwrotnego PID
1. Btgd obwodu hamulcowego 15 s S h .
lub uszkodzenie przewodéw 1. Sprawaz zespo ‘admowama
Awaria zespotu hamulcowych L;:]Lelz;ﬁwy przewo
bCE | hamowania 2. Zewnetrzny rezystor 2. Zwiek v
hamowania jest h. wigkszyc rezystor
niewystarczajgcy amujacy
Czas do Rzeczywisty czas pracy
ustawienia falownika jest wigkszy niz Zapytaj dystrybutora i dostosuj
END fabrvcznedo czas pracy ustawienia ustawienie czasu pracy.
Y 9 wewnetrznego.
Przyciski nie majg dobrego
potgczenia lub sg nie 3 s
podtgczone; Kabel przyciskow Spésv":#zsli(abze; erzty ﬁ';‘:ﬁ::r: X
Btad komunikacji | jest za dtugi i wystepuja silne Sprawcii oet’ocz(i,nie iw eIim?/r"nu'
PCE | z przyciskami zaktécenia; Uszkodzona czesé | P! PP Y ]
obwodow zrodlorzak{oceln, Zmien sprzet i
komunikacyjnychprzyciskow POPrOS 0 SETWIS.
lub ptyty gtéwnej.
Przyciski nie majg dobrego
potgczenia lub sg nie B P
podtgczone; Kabel przyciskow ﬁp:x?zsli(abg r;r;y ﬁfrﬁg,: .
Btad przesytania | jest za dtugi i wystepuija silne Sprawcii c?t‘oczénie w eIim?,r;u'
UPE | parametru zaktécenia; Uszkodzona czes¢ | p’dl Ktocen: Zmi Y /
obwodew zrodto zaktocen; Zmien sprzet i
komunikacyjnychprzyciskéw POPros O Serwis.
lub plyty gtéwne;j.
Egggz&:i:ﬁﬁ%&nﬂgbrego Sprawdz otoczenie i wyeliminuj
) . podtgczone; Kabel przyciskow zrodk? z’akifocen.; .
Btad pobierania | : o P Wymien sprzet i popro$ o
jest za dtugi i wystepuja silne -
DNE | parametru i serwis;
zakiGeenia; Blad Wykonaj kopig zapasow:
przechowywania danych w d Y h ! kFI) ¢ zap h a
przyciskach anych na klawiszac|
Btad zwarcia 1. Wyjscie falownika jest 1.Sprawdz, czy potgczenie
ETH1 | uziemienia 1 zwarte do masy silnika jest prawidtowe, czy

2. W obwodzie wykrywania

nie2. Wymien halla
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Kod . . q n
bledu Typ bledu Mozliwy powéd Rozwigzania
pradu wystepuje usterka 3. Wymien gtéwny system
3. Istnieje ogromna réznica sterowania
migdzy faktycznym 4. Zresetuj parametry silnika i
. ustawieniem mocy silnika a upewnij sig, ze parametry te sg
ETH2 Eé?gnfi‘gﬁir:lg moca falownika prawidtowe
5. Sprawdz, czy parametry
mocy silnika w grupie P2 sg
zgodne z faktycznie zuzytg
mocg silnika
Falownik zgtasza alarm
Ei':lﬂ;bgt wstepny zbyt niskiego Sprawdz punkt alarmu
L |obei zgenia obcigzenia elektrycznego wstepnego obcigzenia i
a zgodnie z ustawiong niedocigzenia.
elektrycznego wartoscig
Bezpieczny
moment . . .
STO | obrotowy Funkcja STO dziata normalnie
wytgczony
. . Wystapit btad lub wewnetrzna
Nieprawidiowy awaria obwodu sprzetowego
STL1 | kanat H1 dia kanatu H1
Nieprawidiowy | "Vystapit blad lub wewnetrzna | \wymien przetacznik STO; jesli
STL2 | kanat H2 2}';8;;2:; ngu sprzetowego problem nie ustgpi po
wymianie, skontaktuj sie z
. . Wystapit btad lub wewnetrzna | producentem.
Egzﬁ;zwmowy usterka obwodu sprzetowego
STL3 wewnetrzn w kanatach H1i H2
etrzny jednoczesnie
Shaq kontroll | Wystapit Biad kontroli
P 9 bezpiecznego kodu FLASH o
CrCE | kodu FLASH CRC Skontaktuj sie z producentem.
CRC
Alarm STO

Gdy setki P11.16 sg ustawione na 0, alarm STO jest zablokowany.

Jak pokazano na rysunku 6-3, gdy H1i H2 sg ,WY£LACZONE” podczas pracy (wymagana
jest funkcja bezpieczenstwa), naped przechodzi w tryb bezpieczenstwa i zatrzymuje
wyjscie. Alarm STO zniknie dopiero po prawidlowym wykonaniu operacji resetowania.
Zewnetrzne polecenie uruchamiania musi zosta¢ zresetowane, aby dysk mégt ponownie
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wykona¢ polecenie uruchamiania.

Kf:)r:laecnyda Praca Stop Praca
H1 ON | OFF | ON
H2 ON OFF | ON
Wyijsécie
falownika [Pracai|__Stop Praca
Reset (RST) ’@‘
Rysunek 6-3

Gdy setki P11.16 sg ustawione na 1, alarm STO zostanie odblokowany . Jak pokazano

na rysunku 6-4, odblokowanie alarmu oznacza, ze gdy pojawi si¢ STO, alarm STO
zniknie automatycznie po przywréceniu stanu, co nie wymaga resetowania. Po
zresetowaniu zewnetrznego polecenia uruchamiania napgd ponownie wykona

polecenie uruchomienia.

Komenda
pracy Praca Stop | Praca
H1
H2
Wyjscie
falownika [Pracal _sop [ Praca

Rysunek 6-4
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Btad STL1

Jak pokazano na ponizszym rysunku 6-5, gdy obwéd sprzetowy obwodu
bezpieczenstwa 1 jest niewtasciwy, a sygnat H2 jest normalny, a mianowicie, gdy H1
jest nienormalny podczas pracy (wymagana jest funkcja bezpieczenstwa), system
przechodzi w tryb bezpieczenstwa i zatrzymuje wyjscie bez wzgledu na to, jakie jest
uruchomione polecenie. Pomimo polecen resetowania i resetu zewnetrznego polecenia
pracy, system nie wykona ponownie polecenia uruchomienia, poniewaz blokada alarmu
STL1 jest aktywna przez caly czas.

Komenda P P
pracy raca Stop raca
H1 ON | OFF | ON
H2 ON

Wyjscie [pracal st
falownika o

Reset (RST) Reset

Rysunek 6-5

Btad STL 2

Jak pokazano na ponizszym rysunku 6-6, gdy obwod sprzetowy obwodu
bezpieczenstwa 2 jest niewtasciwy, podczas gdy sygnat H1 jest normalny, a
mianowicie, gdy H2 jest niewtasciwy podczas pracy (wymagana jest funkcja
bezpieczenstwa), system przechodzi w tryb bezpieczenstwa i zatrzymuje wyjscie bez
wzgledu na to, jakie jest uruchomione polecenie. Pomimo polecen resetowania i
resetowania zewnetrznego polecenia uruchamiania, system nie uruchomi sie
ponownie, polecenia uruchomienia nie zadziatajg poniewaz blokada alarmu STL2 jest
aktywna przez caty czas.

Komenda
pracy Praca Stop | Praca
ON
H1
H2 ON OFF ON

Wyijscie
falownika m Stop

Reset
Reset (RST)

Rysunek 6-6
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6.2.4 Inne stany

Kod btedu Rodzaj btedu Mozliwa przyczyna Rozwigzania
POFF Wylaczeme B.ralf zaSI-IanAla systemu lub Sprawdz sie¢ zasilania
zasilania system | niskie napigcie DC
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7 Protokoty komunikacyjne

7.1 Krétka instrukcja do protokotu Modbus

Protokdt Modbus to protokét oprogramowania i wspdlny jezyk stosowany w sterowniku
elektrycznym. Za pomoca tego protokotu kontroler moze komunikowac sig z innymi
urzadzeniami za posrednictwem sieci (kanat transmisji sygnatu lub warstwa fizyczna,
taka jak RS485). Dzieki temu standardowi przemystowemu urzadzenia sterujgce
réznych producentéw moga by¢ podtgczone do sieci przemystowej, co utatwia
monitorowanie.

Istniejg dwa tryby transmisji dla protokotu Modbus: tryb ASCII i tryb RTU (Remote
Terminal Units). W jednej sieci Modbus wszystkie urzgdzenia powinny wybra¢ ten sam
tryb transmisji, a ich podstawowe parametry, takie jak szybko$¢ transmisiji, bit cyfrowy,
bit kontrolny i bit zatrzymania, nie powinny by¢ takie same.

Sie¢ Modbus jest siecig sterujgcg z jednym nadrzednym urzgdzeniem i wieloma
urzgdzeniami podrzednymi, co oznacza, ze tylko jedno urzgdzenie dziata jako
urzadzenie nadrzedne, a pozostate sg urzadzeniami podrzednymi w jednej sieci
Modbus. Master oznacza urzgdzenie, ktére ma aktywne prawo méwienia do wysytania
wiadomosci do sieci Modbus w celu sterowania i wysytania zapytan do innych
urzadzen. Slave oznacza urzgdzenie pasywne, ktére wysyta komunikat danych do sieci
Modbus dopiero po otrzymaniu komunikatu sterujgcego lub zapytania (polecenia) z
urzadzenia master (odpowiedzi). Po tym, jak master wysyta komunikat, pozostaty czas
kontrolowanym lub zapytanym slave'om na odpowiedz, co zapewnia, ze tylko jeden
slave wysyta komunikat do master jednoczesénie, aby unikng¢ mieszania sie sygnatow.

Zasadniczo uzytkownik moze ustawi¢ komputery PC, PLC, IPC i HMI jako urzgdzenia
nadrzedne do realizacji sterowania centralnego. Ustawienie okres$lonego urzadzenia
jako urzadzenia nadrzednego zezwala na specjany format wiadomosci. Na przykfad,
gdy urzgdzenie nadrzedne jest uruchomione, jesli operator kliknie przycisk wysytania
polecenia do urzadzenie podrzednego, urzadzenie nadrzedne moze aktywnie wysyta¢
komunikat polecenia, nawet jesli nie moze odebra¢ komunikatu z innych urzgdzen. W
takim przypadku urzgdzenie nadrzedne jest urzadzeniem gtéwnym. A jesli operator
zmusza falownik do wysytania danych dopiero po otrzymaniu polecenia, to falownik jest
urzadzeniem podrzednym. Master moze komunikowac sig z dowolnym pojedynczym
slave lub ze wszystkimi slave. W przypadku polecenia pojedynczego, urzadzenie
podrzedne powinno przesta¢ komunikat zwrotny; w przypadku komunikatu
rozgtoszeniowego (odbieraja wszystkie urzgdznenia podrzedne) od urzadzenia
nadrzednego, urzadzenie podrzedne nie musi przesyta¢ komunikatu zwrotnego.

7.2 Zastosowanie w falowniku

Protokdt Modbus falownika to tryb RTU, w ktérym warstwa fizyczna to 2-zytowy RS485.

Elmark Automatyka S.A. 129
ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37,
elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl


mailto:elmark@elmark.com.pl
http://www.elmark.com.pl/

N
ELMIARK

4/5» Automatyka UMI-B1 EU
7.2.1 Dwu-zylowy RS485
Interfejs 2-przewodowego RS485 dziata na semidupleksie, a jego sygnat danych
stosuje transmisje réznicowa, ktéra jest rowniez nazywana transmisjg réwnowazgca.
Wykorzystuje skrecone pary, z ktérych jedna jest zdefiniowana jako A (+), a druga
jest zdefiniowana jako B (-). Zasadniczo, jesli dodatni poziom elektryczny migdzy
napedem wysytajgcym A i B wynosi miedzy + 2— + 6 V, logiczne jest ,1”, jesli poziom
elektryczny wynosi miedzy -2V — 6V, jest to logiczne ,,0”. 485+ na ptycie zaciskowej
odpowiada A, a 485- do B.

Szybko$¢ komunikacji oznacza liczbe bitéw binarnych w ciggu jednej sekundy.
Jednostkg jest bit / s (bps). Im wyzsza predko$¢ transmisji, tym wigksza predkos¢
transmisji i stabsze przeciwdziatanie zakiéceniom. Jesli jako kable komunikacyjne
zastosowane zostang skrecone pary 0,56 mm (24AWG), maksymalna odlegto$é

transmisji jest nastepujaca:
= 20> | = =0 = - =0 = | = =0 =
sY (582 |53 | 582 |§3 |5282 (53| 58¢
28 S g0 28 S 5 0 28 S g 0 28 S g 0
[ 0 < [ ® Q< 7 ® Q< 7 ® Q<
33 353 33 3 53 33 353 33 353
@ o o o L o o o o 2 @ o a0 | @ o o o 2
= o | = o3 = o = oS = o =03 (=0 = oS
Y D Y Y
2400 4800 9600 19200
1800m 1200m 800m 600m
BPS BPS BPS BPS

Podczas zdalnej komunikacji RS485 zaleca sie stosowanie kabli ekranowanych i
wykonanie warstwy ekranowej jako przewoddéw uziemiajgcych.

W przypadku mniejszej liczby urzadzen i krotszej odlegtosci zaleca sie stosowanie
rezystora koficowego 120 Q, poniewaz wydajnos¢ bedzie ostabiona, jesli odlegtosé
wzro$nie, mimo Ze sie¢ moze dziata¢ dobrze bez rezystora obcigzenia.

7.2.1.1 Pojedyncza aplikacja

Rysunek 7-1 to schemat potgczenia Modbus pojedynczego falownika i komputera.
Ogdlnie komputer nie ma interfejsu RS485, interfejs RS232 lub USB komputera
nalezy przekonwertowa¢ na RS485 za pomoca konwertera. Podtacz zacisk A RS485
do zacisku 485+ falownika, a B do zacisku 485. Zaleca sig stosowanie skreconych
par oston. W przypadku zastosowania konwertera RS232-RS485, jesli interfejs
RS232 komputera jest podtgczony do interfejsu RS232 konwertera, dtugo$¢ przewodu
powinna by¢ mozliwie jak najkrétsza na dtugosci 15 m. Zaleca si¢ bezposrednie
podtgczenie konwertera RS232-RS485 do komputera. Jesli uzywasz konwertera
USB-RS485, drut powinien by¢ réwniez mozliwie jak najkrotszy.

Wybierz odpowiedni interfejs do gérnego monitora komputera (wybierz interfejs
konwertera RS232-RS485, taki jak COM1) po podtgczeniu przewodoéw i ustaw
podstawowe parametry, takie jak predko$c¢ transmisiji i bit kontroli cyfrowej, na takie
same jak falownika.
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Ekranowana sktetka

5485 skretka
Uziemienie Uziemieniey [485-| 485+

Konwenter z ran
RS232 to RS485

ey N

S S

Komputer

Al B

Falownik

Rysunek 7-1 Potaczenie fizyczne RS485 w pojedynczej aplikacji
7.2.1.2 Wiele aplikacji
W rzeczywistych aplikacjach wielourzadzeniowych uzywane jest polaczenie jak na ponizszym
rysunku. Potfaczenie wezla w ten sposob jest wymagane w przemystowych standardach

magistrali przemystowej RS485. Dwa konce sa podltaczone do rezystorow koncowych o
wartosci 120 Q, jak pokazano na rysunku 7-2.

skigtka
e < JRae 485+ 1200
Lo o7 s ——7 > |-~ Rezystorterminala
[ 485-
Uziemienie Uziemienie Uziemienie
Rs232-485 | | | | ...
falownik falownik falownik
GND Maks. diugosé: 15m
Urzadzenie

sterujace Adres 1 Adres 2 Adres N

Rysunek 7-2 schemat potgczenia kilku urzagdzen po RS485

Zaleca sie stosowanie kabli ekranowanych, gdy podtgczonych jest wiele urzadzen.
Podstawowe parametry urzadzen, takie jak szybko$c¢ transmisji i cyfrowy bit
kontrolny w

RS485, powinny by¢ takie same i nie powinno by¢ powtarzanego adresu. RTU mode
7.2.2 Tryb RTU

7.2.2.1 Format ramki komunikacyjnej RTU

Jesli kontroler jest ustawiony do komunikacji w trybie RTU w sieci Modbus, kazdy 8-
bitowy bajt w komunikacie zawiera dwa znaki szesnastkowe 4-bitowe. W poréwnaniu z
trybem ACSII, tryb ten moze wysyta¢ wigcej danych przy tej samej szybkosci transmisji.

System kodowania

- 1 startowy bit
- 7 lub 8 bitéw cyfrowych, minimalny wazny bit moze zosta¢ wystany w pierwszej
kolejnosci. Kazda 8-bitowa ramka zawiera dwa znaki szesnastkowe (0-9, A— F)
- 1 bit kontroli parzystej / nieparzystej. Jesli nie ma sprawdania, bit kontroli parzystej
/ nieparzystej jest nieistniejgcy.
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- 1 bit koncowy (ze sprawdzeniem), 2 bity (bez sprawdzenia)
Pole wykrywania btedow

- CRC

Format danych jest zilustrowany jak ponizej:

11-bitowa ramka znakoéw (BIT1 — BIT8 to bity cyfrowe)

. Bit Bit
Bit BIT1 |BIT2 |BIT3 [BIT4 |BIT5 |BIT6 |BIT7 |BIT8 | sprawdz |korco
startowy .
ajacy wy
10-bitowa ramka znakéw (BIT1 — BIT7 to bity cyfrowe)
Bit Bit Bit
BIT1 BIT2 BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 BIT7 sprawd | korico
startowy .
zajacy wy

W ramce jednoznakowej dziata bit cyfrowy. Bit startowy, bit kontrolny i bit koncowy
stuzy do wystania bitu cyfrowego bezposrednio do drugiego urzadzenia. Bit cyfrowy,
parzysty / nieparzysty kas i bit koncowy powinny by¢ ustawione tak samo w
rzeczywistej aplikacji.

Minimalny czas bezczynnosci Modbus migdzy ramkami nie powinien byé mniejszy
niz 3,5 bajta. Urzadzenie sieciowe wykrywa, nawet w tym czasie, magistrale
sieciowa. Kiedy pierwsze pole (pole adresu) zostanie odebrane, odpowiednie
urzadzenie dekoduje nastepny nadajacy znak. Gdy odstep czasu wynosi co najmniej
3,5 bajtu, komunikat konczy sie.

Cata ramka danych w trybie RTU to ciggty przeptyw transmisji. Jesli przed
zakoriczeniem ramki jest czas (ponad 1,5 bajta), urzgdzenie odbierajace odnowi
niekompletng wiadomos¢ i zatozy nastepny baijt jako pole adresu nowej wiadomosci.
W zwigzku z tym, jesli nowy komunikat nastepuje po poprzednim w odstepie 3,5
bajtow, urzagdzenie odbierajgce bedzie traktowato go tak samo jak poprzedni
komunikat. Jesli te dwa zjawiska zdarzajg sie podczas transmisji, CRC wygeneruje
komunikat btedu, aby odpowiedzie¢ urzgdzeniu wysytajgcemu.

Standardowa struktura ramki RTU:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3,5 bajtow)

Adres komunikacyjny: 0-247 (system dziesietny) (0 to adres

ADDR
rozgtoszeniowy)
cMD 03H: odczyt parametréw slave
06H: zapis parametrow slave
DATA (N-1
(N-1) Dane o wielkosci 2 * N bajtéw stanowig gtéwng tres¢
DATA (0) komunikacji, a takze rdzen wymiany danych

CRC CHK low bit

Wartosé wykrycia: CRC (16BIT
CRC CHK high bit artost wykrycla (16BIT)

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3,5 bajtow)
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7.2.2.2 Kontrola btedéw ramki komunikacyjnej RTU

Rézne czynniki (takie jak zaktécenia elektromagnetyczne) moga powodowaé btedy
w transmisji danych. Na przyktad, jesli wysytana wiadomo$¢ jest logiczna ,1”,
réznica potencjatéw AB na RS485 powinna wynosi¢ 6 V, ale w rzeczywisto$ci moze
wynosi¢ -6 V z powodu zaktécen elektromagnetycznych, a nastepnie inne
urzadzenia przyjmujg wystang wiadomos¢ jako logiczng ,0 ”. Jesli nie wystgpi
kontrola btedow, urzadzenia odbierajace nie stwierdza, ze komunikat jest
nieprawidtowy i moga da¢ niepoprawng odpowiedz, co moze spowodowaé powazny
wynik. Sprawdzanie jest wigc niezbedne dla wiadomosci.

Tematem sprawdzania jest to, ze: nadawca obliczy wysytane dane zgodnie ze statg
formuta, a nastepnie wysle wynik z wiadomoscig. Gdy odbiorca otrzyma ten
komunikat, obliczy inny wynik zgodnie z tg sama metodg i poréwna go z
wysytajgcym. Jesli dwa wyniki sg takie same, komunikat jest poprawny. Jesli nie,
komunikat jest niepoprawny.

Sprawdzanie btedéw ramki mozna podzieli¢ na dwie czgéci: sprawdzanie bitéw bajtu
i sprawdzanie catych danych ramki (sprawdzanie CRC).

Bitowe pobranie bajtu

Uzytkownik moze wybra¢ rézne bity sprawdzane lub nie sprawdzane, co ma wptyw
na ustawienie bitu sprawdzania kazdego bajtu.

Definicja parzystej kasy: dodaj bit parzystej kontroli przed transmisjg danych, aby
zilustrowac liczbe ,1” w transmisji danych to liczba nieparzysta lub parzysta. Kiedy
jest parzysty, to bajt kontrolny jest réwny ,0”; w przeciwnym razie bajt kontrolny jest
réwny ,1”. Ta metoda stuzy do ustabilizowania parzystosci danych.

Definicja nieparzystego sprawdzania: dodaj bit nieparzystej kontroli przed transmisjg
danych, aby przedstawic liczbe ,1” w transmisji danych to nieparzysta lub parzysta
liczba. Gdy jest nieparzysty, bajt kontrolny jest réowny ,0”; w przeciwnym razie bajt
kontrolny jest réwny ,1”. Ta metoda stuzy do ustabilizowania parzystosci danych.
Na przyktad podczas przesytania ,11001110” w danych jest pie¢ ,1”. Jesli
zastosowana jest parzysta kontrola, bit parzystej kontroli jest rowny ,1”; jesli
zastosowano nieparzystg kontrole; bit kontroli nieparzystej jest rowny ,0”. Bit
parzysty i nieparzysty jest obliczany na podstawie pozyciji bitu kontrolnego ramki.
Urzadzenia odbiorcze przeprowadzajg réwniez parzyste i nieparzyste kontrole. Jesli
parzysto$¢ odbieranych danych jest inna niz warto$¢ ustawienia, oznacza to btagd w
komunikacji.

Kontrola CRC

Do sprawdzania uzywany jest format ramki RTU. Ramka zawiera pole wykrywania
btedu ramki, ktdre jest oparte na metodzie obliczania CRC. Pole CRC ma dwa bajty,
w tym 16cyfrowe wartosci binarne. Jest on dodawany do ramki po obliczeniu przez
urzadzenie nadawcze. Urzgdzenie odbiorcze ponownie oblicza CRC odebranej ramki
i poréwnuije je z wartoscig w odebranym polu CRC. Jesli dwie wartoéci CRC sg roézne,
oznacza to btad w komunikacji. Podczas CRC zostanie zapisane 0 * FFFF. Nastgpnie
nalezy sie zajg¢ ciggtymi 6-bajtowymi bajtami w ramce i wartoscig w rejestrze. Tylko
dane 8-bitowe w kazdym znaku sg skuteczne dla CRC, podczas gdy bit poczatkowy,
koncowy oraz bit nieparzysty i parzysty sg nieskuteczne.

Obliczanie CRC odbywa sie zgodnie z migdzynarodowymi standardowymi zasadami
sprawdzania CRC. Gdy uzytkownik edytuje obliczenia CRC, moze odnie$¢ sie do
wzglednego standardowego obliczenia CRC, aby napisa¢ wymagany program
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obliczeniowy CRC.
Tutaj podano prostg funkcje obliczania CRC dla odniesienia (programowang w jezyku
C):
unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)

{

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;
while(data_length--)
{ crc_value®=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;
} }
return(crc_value);

}

W logice drabinkowej CKSM oblicza warto$¢ CRC zgodnie z ramka i z zapytaniem z
tabeli. Metoda jest zaawansowana dzigki tatwemu programowaniu i szybkiej
predkosci obliczen. Ale przestrzen ROM zajmowana przez program jest bardzo
duza. Dlatego nalezy uzywac go ostroznie, zgodnie z wymagang przestrzenig
programu.
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7.2.3 Tryb ASCII

Nazwa

Definicja

Protokét komunikacyjny nalezy do systemu szesnastkowego. Znaczenie znaku
komunikatu w ASCII: ,0"... 9", ,A"... "F”, kazdy hex jest reprezentowany przez

System |komunikat ASCII odpowiada znakowi.
kodowa Znak ‘0 1 2 54 ‘4 ' ‘6’ 7
nia Kod ASCII 0x30 | Ox31 [ Ox32 | 0x33 | 0x34 | 0x35 | 0x36 | Ox37
Znak ‘8’ ‘9’ ‘A ‘B’ ‘C’ ‘D’ ‘E’ ‘F
Kod ASCII 0x38 | 0x39 | Ox41 | Ox42 | 0x43 | 0x44 | Ox45 | Ox46
Bit poczatkowy, bit danych 7/8, bit kontrolny i bit stopu. Formaty danych sa
wymienione ponizej:
11-bitowa ramka znakéw:
Bit Bit Bit
Format startowy BIT1|BIT2 | BIT3 | BIT4 | BITS | BIT6 | BIT7 | BIT8 spr'awd zat'rzym
danych Zajacy | ujacy
10-bitowa ramka znakéw:
Bit Bit Bit
startow | BIT1 | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BITS | BIT6 | BIT7 |sprawd |zatrzym
y zajacy | ujacy

W trybie ASCII nagtéwek ramki to ,.:” (,0 * 3A”), koniec ramki to domyslnie ,CRLF” (,0
*0D”,0* 0A”). W trybie ASCII wszystkie bajty danych, z wyjatkiem nagtéwka i korica
ramki, sg przesytane w trybie kodu ASCII, w ktérym najpierw zostang wystane cztery
grupy wysokich bitéw, a nastepnie cztery grupy niskich bitéw. W trybie ASCII dtugos$¢
danych wynosi 8 bitéw. W przypadku liter ,A” - ,F” wielkie litery sg stosowane w
kodzie ASCII. Dane przyjmujg teraz kontrole LRC, ktéra obejmuje adres urzadzenia
podrzednego do informacji o danych. Suma kontrolna jest réwna dopetnieniu sumy
znakow wszystkich uczestniczacych sprawdzaniu danych.

ASCII data frame format
Modbus message —

Adres
| Slave

Znak poczatkowy: Kod

Funkcji

Spra- Znak koficowy:

Dane |\ gzanie

“Ox3A™ “0*0D” “0*0A”
Standardowa struktura ramki ASCII:

START '’ (0x3A)

Asdres Hi Adres komunikacji:

Adres Lo Adres 8-bitowy jest tworzony przez potgczenie dwéch kodéw ASCII
Funkcja Hi Kod funkcji:
Funkcja Lo Adres 8-bitowy jest tworzony przez potgczenie dwéch kodéw ASCII
Dane (N-1) Tre$¢ danych:

Zawartos$¢ danych nx8-bit jest tworzona przez potgczenie 2n (n<
Dane (0) 16) kodéw ASCII
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LRC CHK Hi Kod kontrolny LRC:
LRC CHK Lo 8-bitowy kod kontrolny jest t)Norzony przez potgczenie dwdch
kodéw ASCII.
Koneic Hi Koniec postaci:
Koniec Lo END Hi = CR (0x0D), END Lo = LF (Ox0A)

7.2.3.1 Kontrola trybu ASCII (kontrola LRC)

Kod kontrolny (LRC Check) to taczna warto$¢ wyniku adresu i zawartosci danych. Na
przyktad kod kontrolny powyzszego komunikatu komunikacyjnego 2.2.2 to: 0x02 + 0x06
+ 0x00 + 0x08 + 0x13 + 0x88 = 0xAB, a nastepnie przyjmij komplement 2 = 0x55. Ponizej
znajduje sie prosta funkcja obliczania LRC dla odniesienia uzytkownika (programowana
w jezyku C):
Static unsigned char

LRC(auchMsg,usDatalLen)

unsigned char *auchMsg;

unsigned short usDatalen;

{

unsigned char uchLRC=0;

while(usDatalLen--)

uchLRC+=*auchMsg++;

return((unsigned char)(—((char)uchLRC)));

}
7.3 Kod komend i ilustracj danych komunikacyjnych
Tryb RTU
7.3.1.1 Kod komendy: 03H
03H (odpowiada binarnej 0000 0011), odczyt N stéw (Stowo) (maks. ciagte czytanie
to 16 stow)
Kod komendy 03H oznacza, ze jesli master odczytuje dane z falownika, liczba
odczytow zalezy od ,numeru danych” w kodzie komendy. Maksymalna liczba
ciggtych odczytéw wynosi 16, a adres parametru powinien by¢ ciggty. Diugos$é
kazdego bajtu wynosi 2 (jedno stowo). Ponizszy format polecenia jest zilustrowany
szesnastkowo (liczba z ,H” oznacza szesnastke), a jeden hex zajmuje jeden baijt.
Kod polecenia stuzy do odczytu stopnia roboczego falownika.
Na przyktad, odczyt ciggtych 2 danych z 0004H z falownika o adresie 01H (odczyt
zawarto$¢ adresu danych 0004H i 0005H), struktura ramki jest nastgpujaca:
Komunikat polecenia gtéwnego RTU (z urzadzenia gtéwnego do falownika)

START T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 03H
Wysoki bit adresu 00H
poczatkowego
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Niski bit adresu 04H
poczatkowego

Wysoki bit liczby danych 00H

Niski bit liczby danych 02H

CRC niski bit 85H

CRC wysoki bit CAH

END T1-T2-T3-T4

T1-T2-T3-T4 pomiedzy START i END ma zapewni¢ co najmniej 3,5 bajta jako czas wolny
i rozrozni¢ dwa komunikaty, aby unikna¢ przyjmowania dwoch komunikatéw jako jednego
komunikatu.

ADDR = 01H oznacza, ze komunikat polecenia jest wysytany do falownika z adresem
01H, a ADDR zajmuje jeden bajt

CMD=03H oznacza, ze komunikat polecenia jest wysytany w celu odczytania danych z
falownika, a CMD zajmuije jeden baijt

“Start address” oznacza odczyt danych z adresu i zajmuje 2 bajty z tym, ze wysoki bit
znajduje sie z przodu, a niski bit z tytu.

“Data number” oznacza odczytany numer danych z jednostkg stowa. Jesli ,start
address” to 0004H, a ,data number” to 0002H, dane 0004H i 0005H zostang

odczytane.

CRC zajmuije 2 bajty z tym, ze wysoki bit znajduje sie z przodu, a niski bit z tytu

RTU komunikat odpowiedzi slave (z falownika na master)

START T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 03H
Liczba bajtow 04H
Wysoki bit adresu danych 13H
0004H
Niski bit adresu danych
0004H 88H
Wysoki bit adresu danych
0005H 00H
Niski bit adresu danych
0005H 00H
CRC CHK low bit 7EH
CRC CHK high bit 9DH
END T1-T2-T3-T4

Znaczenie odpowiedzi jest takie, ze:
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ADDR = 01H oznacza, ze komunikat polecenia jest wysytany do falownika z adresem
01H, a ADDR zajmuje jeden bajt

CMD= 03H oznacza, ze wiadomos¢ jest odbierana z falownika do mastera w odpowiedzi
na polecenie odczytu, a CMD zajmuije jeden bajtO3H means the message is received
from the inverter to the master for the response of reading command and CMD occupies
one byte

“Byte number” oznacza caty numer bajtu od bajtu (z wytgczeniem bajtu) do bajtu

CRC (z wytgczeniem bajtu). 04 oznacza, ze istniejg 4 bajty danych od ,byte number”

do ,CRC CHK low bit”, ktérym sg ,digital address 0004H high bit”, ,digital address
0004H low bit”, ,digital address 0005H high bit" i ,digital address 0005H low bit ”.

W jednym danych przechowywane sg 2 baijty, przy czym bit wysoki znajduje sie z
przodu, a bit niski z tylu komunikatu, dane o adresie danych 0004H to 1388H, a

dane o adresie danych 0005H to 0000H.

CRC zajmuje 2 bajty, poniewaz gorny bit znajduje sie z przodu, a dolny z tytu.

7.3.1.2 Kod komendy: 06H

06H (odpowiada binarnemu 0000 0110), nalezy wpisa¢ jedno stowo (Word).

Polecenie oznacza, ze master zapisuje dane do falownika, a jedno polecenie moze
zapisa¢ dane inne niz wiele dat. Efektem jest zmiana trybu pracy falownika.

Na przyktad nalezy wpisa¢ 5000 (1388H) do 0004H z falownika o adresie 02H,
struktura ramki jest nastepujaca:

Komunikat polecenia gtéwnego RTU (z mastera do falownika)

START T1-T2-T3-T4
ADDR 02H
CMD 06H
Wysoki bit zapisu adresu danych 00H
Niski bit zapisu adresu danych 04H
Wysoki bit zawarto$ci danych 13H
Niski bit zawarto$ci danych 88H
CRC CHK low bit C5H
CRC CHK high bit 6EH

END T1-T2-T3-T4

Komunikat odpowiedzi RTU slave (z falownika do mastera)

START T1-T2-T3-T4
ADDR 02H
CMD 06H
Wysoki bit zapisu adresu danych 00H
Niski bit zapisu adresu danych 04H
Wysoki bit zawartosci danych 13H
Niski bit zawartosci danych 88H
CRC CHK low bit C5H
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CRC CHK high bit 6EH
END T1-T2-T3-T4

Uwaga: rozdziaty 10.2 i 10.3 opisujg gtéwnie format polecenia, a szczegdtowe
zastosowanie zostanie wymienione w 10.8 z przyktadami.

7.3.1.3 Kod komendy 08H do diagnozy
Znaczenie kodéw podfunkciji

Kod podfunkgji Opis

0000 Wré¢, aby uzyskaé informacje o danych

Na przyktad: Ciag informacji zapytania jest taki sam jak ciag informacji odpowiedzi, gdy
przeprowadzane jest wykrywanie petli do adresu 01H sterownika.

Polecenie zagdania RTU to:

START T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 08H
Wysoki bit zapisu adresu danych 00H
Niski bit zapisu adresu danych 00H
Wysoki bit zawartosci danych 12H
Niski bit zawarto$ci danych ABH
CRC CHK low bit ADH
CRC CHK high bit 14H
END T1-T2-T3-T4
The RTU response command is:
START T1-T2-T3-T4
ADDR 01H
CMD 08H
High bit of sub-function code 00H
Low bit of sub-function code 00H
High bit of data content 12H
Low bit of data content ABH
CRC CHK low bit ADH
CRC CHK high bit 14H
END T1-T2-T3-T4

7.3.1.4 Kod polecenia: 10H, zapis ciagty

Kod polecenia 10H oznacza, ze jesli master zapisuje dane w falowniku, numer danych
zalezy od ,data number” w kodzie polecenia. Maksymalna liczba ciggtych odczytéw
wynosi 16.

Na przyktad nalezy wpisa¢ 5000 (1388H) w 0004H falownika, ktérego adres
podrzedny to 02H i 50 (0032H) w 0005H, struktura ramki jest nastepujaca:
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Polecenie zadania RTU to:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3,5 bajtow)
ADDR 02H
CMD 10H
Wysoki bit zapisu danych 00H
Niski bit zapisu danych 04H
Wysoki bit liczby danych 00H
Niski bit liczby danych 02H
Liczba bajtow 04H
Wysoki bit danych 0004H 13H
Niski bit danych 0004H 88H
Wysoki bit danych 0005H 00H
Niski bit danych 0005H 32H
Niski bit CRC C5H
Wysoki bit CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3,5 bajtéw)
Komenda odpowiedzi RTU to:
START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3,5 bajtow)
ADDR 02H
CMD 10H
Wysoki bit zapisu danych 00H
Niski bit zapisu danych 04H
Wysoki bit liczby danych 00H
Niski bit liczby danych 02H
Niski bit of CRC C5H
Wysoki bit of CRC 6EH

END

T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3,5 bajtéw)

7.3.2 Tryb ASCII

7.3.2.1 Kod komendy: 03H (0000 0011), odczytaj N stéw (Word) (N < 16)

Na przyktad: w przypadku falownika, ktérego adres podrzedny to 01H, poczatkowy
adres pamigci wewnetrznej to 0004, ciagte odczytywanie dwdch stéw, struktura tej

ramki jest wymieniona ponizej:

Komunikat polecenia mastera ASCII
(polecenie wystane z mastera do

Komunikat odpowiedzi ASCII slave
(komunikat wystany z falownika do

falownika) mastera)
START B START B
ADDR ‘0’ ADDR ‘0
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Komunikat polecenia mastera ASCII
(polecenie wystane z mastera do

Komunikat odpowiedzi ASCII slave
(komunikat wystany z falownika do

falownika) mastera)
Pr 9
o o
CMD CMD
3 3
Wysoki bit adresu 0 Numer bajtu 0
poczatkowego ‘0’ ‘4
Niski bit adresu ‘0 Wysoki bit adresu danych 1
poczatkowego 4 0004H ‘3
o g
Wysoki bit liczby danych o Maty bit adresu danych 0004H e
T ‘0 Wysoki bit adresu danych ‘0
Niski bit liczby danych > 0005H 0
LR HK Hi ‘F ‘0’
cc ! . Low bit of data address 0005H O,
LRC CHK Lo ‘6 ‘0
END Hi CR LRC CHK Hi ‘5’
END Lo LF LRC CHK Lo ‘D’
END Hi CR
END Lo LF

7.3.2.2 Kod polecenia: 06H (0000 0110), wpisz jedno stowo (Word)

For instance: Write 5000 (1388H) to the 0
address is 02H, then the structure of this fra

004H address of the inverter whose slave

me is listed as below:

Komunikat polecenia master ASCII
(polecenie wystane z mastera do

Komunikat odpowiedzi ASCII slave
(komunikat wystany z falownika do

falownika) mastera)
START N START H
ADDR o ADDR o
Py Py
o o

CMD CMD

& &
Wysoki bit zapisu ‘0 Wysoki bit zapisu ‘0
danych ‘0 danych ‘0
o o
Niski bit zapisu danych @ Niski bit zapisu danych oy
Wysoki bit zawartosci 1 Wysoki bit zawartos 1
danych ‘3 danych ‘3
Niski bit zawarto$ci ‘8’ Niski bit zawarto$ci ‘8’
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Komunikat polecenia master ASCII
(polecenie wystane z mastera do

Komunikat odpowiedzi ASCII slave
(komunikat wystany z falownika do

falownika) mastera)
danych ‘8’ danych ‘8’
LRC CHK Hi ‘5’ LRC CHK Hi ‘5’
LRC CHK Lo ‘9 LRC CHK Lo ‘9
END Hi CR END Hi CR
END Lo LF END Lo LF

7.3.2.3 Kod polecenia: 08H (0000 1000), funkcja diagnozowania

Znaczenie kodu funkcji podrzednej:

Kod funkgji podrzednej

Instrukcja

0000

Zwr6¢ dane komunikatu zapytania

Na przyktad: wykonaj wykrywanie obwodu pod adresem systemu O1H, tres¢ ciagu
ciggu (string) odpowiedzi, jego format jest

zapytania wiadomosci jest taka sama, jak

wymieniony ponizej:

Komunikat polecenia master ASCII
(polecenie wystane z mastera do

Komunikat odpowiedzi ASCII slave
(komunikat wystany z falownika do

falownika) mastera)
START B START B
o o
ADDR T ADDR 0
o o
CMD e CMD g
Wysoki bit zapisu ‘0 Wysoki bit zapisu ‘0
adresu danych ‘0 adresu danych ‘0
Niski bit zapisu adresu ‘0 Niski bit zapisu adresu ‘0
danych ‘0’ danych ‘0
Wysoki bit zawartosci 1 Wysoki bit zawartosci 1
danych 2 danych ‘2
Niski bit zawartosci ‘A Niski bit zawarto$ci ‘A
danych ‘B’ danych ‘B’
LRC CHK Hi ‘3 LRC CHK Hi ‘3
LRC CHK Lo ‘A LRC CHK Lo ‘A
END Hi CR END Hi CR
END Lo LF END Lo LF
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7.3.2.4 Kod polecenia: 10H, funkcja ciagtego zapisu

Kod polecenia 10H oznacza, ze gtéwny zapis danych do falownika, liczba
zapisywanych danych jest okreslana przez polecenie ,data number”, maksymalna
liczba ciagtego zapisu wynosi 16 stow.

Na przyktad: Nalezy wpisa¢ 5000 (1388H) do 0004H falownika, ktérego adres slave
to 02H, nalezy wpisa¢ 50 (0032H) do 0005H falownika, ktérego adres slave to 02H,
wowczas struktura tej ramki jest wymieniona ponizej:

Komunikat polecenia master ASCII Komunikat odpowiedzi ASCII slave
(polecenie wystane z mastera do (komunikat wystany z falownika do
falownika) mastera)
START B START B
o o
ADDR ps ADDR ps
T T
CMD o CMD o
Wysoki bit adresu ‘0’ Wysoki bit adresu ‘0
poczgtkowego ‘0 poczatkowego ‘0
Niski bit adresu ‘0 Niski bit adresu ‘0
poczatkowego 4 poczatkowego ‘4
Wysoki bit liczby ‘0 Wysoki bit liczby ‘0
danych ‘0’ danych ‘0
Niski bit liczby danych g Niski bit liczby danych g
Numer bajtu ‘0 LRC CHK Hi ‘E’
‘4 LRC CHK Lo ‘8’
Wysoki bit zawartosci 1 END Hi CR
danych 0004H ‘3 END Lo LF
Niski bit zawartosci ‘8’
danych 0004H ‘8’
Wysoki bit zawartosci ‘0’
danych 0005H ‘0
Niski bit zawartosci ‘3
danych 0005H ‘2
LRC CHK Hi 1
LRC CHK Lo ‘7
END Hi CR
END Lo LF
Elmark Automatyka S.A. 143

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37,
elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl



mailto:elmark@elmark.com.pl
http://www.elmark.com.pl/

N
ELMIARK
ﬁvE» Automatyka UMI-B1 EU

7.4 Definicja adresu danych

Definicja adresu danych komunikacyjnych w tej czesci stuzy do sterowania pracg
falownika i uzyskiwania informacji o stanie oraz wzglednych parametréw funkcji
falownika.

7.4.1 Zasady adresowania parametréw kodéw funkcji

Adres parametru zajmuje 2 bajty, wysoki bit znajduje sie z przodu, a niski bit z tytu.
Zakres wysokiego i niskiego bajtu to: wysoki bajt — 00 — ffH; niski bajt — 00 — ffH.
Gorny bajt to numer grupy przed punktem podstawnika kodu funkgji, a dolny bajt to
liczba po punkcie podstawnika. Ale zaréwno wysoki, jak i niski bajt powinny zosta¢
zamienione na heksadecymalne. Na przyktad P05.05, numer grupy przed punktem
podstawowym kodu funkgji to 05, nastepnie gorny bit parametru wynosi 05, liczba po
punkcie koncowym 05, nastgpnie niski bit parametru to 05, nastgpnie adres kodu
funkcji to 0505H, a adres parametru P10.01 to OAO1H.

0: Zatrzymaj sig po uruchomieniu.

Proste
. |1: Uruchom na koncowej wartosci po
P10.00 uruchomienie| o 0 O
jednokrotnym uruchomieniu.

PLC
2. Cykl pracy.
Wybér
.. |0: Strata mocy bez pamigci
pamieci

1: Strata mocy: PLC rejestruje etap
prostego . i . 0 o
pracy i czestotliwos¢ przy zaniku

uruchomienia|
zasilania.
PLC

Uwaga: Grupa P29 to parametr fabryczny, ktérego nie mozna odczyta¢ ani zmienié.
Niektérych parametréw nie mozna zmieni¢, gdy falownik znajduje sie w stanie
roboczym, a niektorych parametréw nie mozna zmieni¢ w zadnym stanie.

Podczas modyfikowania parametréw kodu funkcji nalezy zwrdci¢ uwage na zakres
ustawien, jednostke i instrukcje wzgledne.

Poza tym pamie¢ EEPROM jest czesto sktadowana, co moze skroci¢ czas uzytkowania
pamieci EEPROM. W przypadku uzytkownikéw niektére funkcje nie muszg by¢
gromadzone w trybie komunikacji. W razie potrzeby mozna, zmieni¢ warto$¢ w pamiegci
RAM. Zmiana wysokiego bitu kodu funkcji z 0 na 1 mozna réwniez zrealizowa¢ funkcje.
Na przyktad kod funkcji P00.07 nie jest przechowywany w pamieci EEPROM. Tylko przez
zmiang wartosci w pamigci RAM mozna ustawi¢ adres na 8007H. Tego adresu mozna
uzywac tylko do zapisywania w pamigci RAM. Jesli jest uzywany do odczytu, jest to
nieprawidtowy adres.

7.4.2 Instrukcja adresowa innej funkcji w Modbus

Master moze dziata¢ na parametrach falownika i sterowa¢ falownikiem, np. Pracowac¢
lub zatrzymywac i monitorowac¢ stan roboczy falownika. Ponizej znajduje sie lista
parametrow innych funkciji:
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Instrukcja funkgcji

Definicja
adresu

Instrukcja znaczenia danych

Atrybuty
RIW

Komenda sterowania
komunikacjg

2000H

0001H: praca do przodu

0002H: praca do tytu

0003H: bieg do przodu

0004H: bieg do tylu

0005H: stop

0006H: wybieg do zatrzymania
(zatrzymanie awaryjne)

0007H: reset btedu

0008H: zatrzymanie joggingu

WI/R

Adres warto$ci
komunikacji i ustawien

2001H

Czestotliwo$¢ ustawiania komunikacji (0
— Fmax (jednostka: 0,01 Hz))

2002H

PID, zakres (0—-1000, 1000 odpowiada
100,0%)

WIR

2003H

Sprzezenie zwrotne PID, zakres (0—
1000, 1000 odpowiada 100,0%)

W/R

2004H

Warto$¢ ustawienia momentu
obrotowego (-3000-3000, 1000
odpowiada 100,0% pradu
znamionowego silnika)

WIR

2005H

Ustawienie gérnej granicy czestotliwosci
podczas obrotu do przodu (0 — Fmax
(jednostka: 0,01 Hz))

W/R

2006H

Ustawienie gornej granicy czestotliwosci
podczas obrotu do tytu (0 — Fmax
(jednostka: 0,01 Hz))

WIR

2007H

Gorny limit momentu
elektromotorycznego (0-3000, 1000
odpowiada 100,0% pradu
znamionowego silnika)

W/R

2008H

Gorny limit momentu obrotowego
hamowania (0—3000, 1000 odpowiada
100,0% pradu znamionowego silnika)

W/R

2009H

Specjalna komenda sterujgca

Bit0-1: = 00: silnik 1 = 01: silnik 2= 10:
silnik 3 = 11: silnik 4

Bit2: =1 kontrola ograniczenia momentu
obrotowego

= 0: kontrola momentu obrotowego

W/R
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Instrukcja funkgcji

Definicja
adresu

Instrukcja znaczenia danych

Atrybuty
RIW

nieprawidtowa zabronione

Bit3: = 1 zuzycie energii

= 0: brak zuzycia energii

Bit4: = 1 wychodzace = 0: zablokowane
wychodzgce

Bit5: = 1 hamowanie pragdem statym = 0:

zablokowanie hamowania pradem
statym

200AH

Komenda wirtualnego terminala
wejsciowego, zakres: 0x000—-0x1FF

W/IR

200BH

Komenda wirtualnego terminala
wejéciowego, zakres: 0x00—0x0F

WIR

200CH

Warto$¢ ustawienia napiecia (specjalna
dla separacji V / F)

(0-1000, 1000 odpowiada 100,0%
napigcia znamionowego silnika)

W/R

200DH

Ustawienie wyjsciowe AO 1
(-1000-1000, 1000 odpowiada 100,0%)

W/R

200EH

Ustawienie wyjsciowe AO 2
(-1000-1000, 1000 odpowiada 100,0%)

W/IR

SW1 falownika

2100H

0001H: forward running

0002H: reverse running

0003H: stop

0004H: fault

0005H: POFF state

0006H: pre-exciting state

SW 1 falownika

2101H

Bit0: = 0: napiecie magistrali nie jest
ustalone = 1: napigcie magistrali jest
ustalone

Bit1-2: = 00: silnik 1 = 01: silnik 2 = 10:
silnik 3 = 11: silnik 4

Bit3: = 0: silnik asynchroniczny = 1:
silnik synchroniczny

Bit4: = 0: alarm wstepny bez
przecigzenia = 1: alarm wstepny

Kod btedu falownika

2102H

Zobacz instrukcje typu usterki

Kod identyfikacyjny
falownika

2103H

UMI-----0x0106

Czestotliwo$¢ pracy

3000H

Zakres: 0.00Hz-P00.03

Setting frequency

3001H

Zakres: 0.00Hz—P00.03

(x| o |
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Instrukcja funkgcji Zi::_:':da Instrukcja znaczenia danych At;y;;l ty
Napiecie magistrali 3002H Zakres: 0—2000V R
Napiecie wyj$ciowe 3003H Zakres: 0-1200V R

Prad wyjsciowy 3004H Zakres: 0.0-3000.0A R
Szybko$¢ pracy 3005H Zakres: 0—65535RPM R
Moc wyjsciowa 3006H Zakres: -300.0-300.0% R
Wyjsciowy moment 3007H | Zakres: -250.0-250.0% R
obrotowy
UStaW'e”;:;Eiamk”'ete’ 3008H | Zakres: -100.0%-100.0% R
Sprzezenie zwrotne w | 50001 | . 100 0%-100.0%
petli zamknietej
Ustawienia PID 3008H -100.0-100.0% (Jednostka: 0.1%) R
Sprzezeg'leDzwrome 3009H | -100.0-100.0% (Jednostka: 0.1%) R
Wejscie 10 300AH 000-1FF
Wejscie 10 300BH 000-1FF

Al1 300CH Zakres: 0.00-10.00V R

Al 2 300DH Zakres 0.00—10.00V R

Al 3 300EH Zakres: 0.00-10.00V R

Al 4 300FH Zakres: -10.00-10.00V R

Odczyt wejscia
impulsowego o 3010H Zakres: 0.00-50.00kHz R
wysokiej predkosci 1
Odczyt wejscia
impulsowego o 3011H Zastrzezone R
wysokiej predkosci 2
Wyswietl biezgcy krok
predkosci 3012H Zakres: 0-15 R
wieloetapowej
Diugos$¢ zewnetrzna 3013H Zakres: 0-65535 R
Zew"jirz;:n‘ga"osc 3014H | Zakres: 0-65535 R
Ustawienie momentu | 501514 | _300,0-300.0% (Jednostka: 0.1% ) R
obrotowego
Kod falownika 3016H R
Kod btedu 5000H R

Charakterystyka R /

oznacza, ze funkcja ma charakterystyke odczytu i zapisu. Na
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przyktad ,communication control command” oznacza zapisywanie zdobytych danych
i sterowanie falownikiem za pomocg polecenia zapisu (06H). Charakterystyka "R"
moze tylko odczytywaé , a charakterystyka "W" moze tylko odczytywac.

Uwaga: podczas pracy na falowniku z powyzszg tabelg konieczne jest wigczenie
niektorych parametréw. Na przyktad, operacja uruchamiania i zatrzymywania, nalezy
ustawi¢ P00.01 na kanat komunikacji z dziatajgcym poleceniem i ustawi¢ P00.02 na
kanat komunikacji MODBUS. A gdy dziata si¢ na ,podanym PID”, nalezy ustawi¢
P09.00 na ,Ustawienie komunikacji MODBUS".

Reguty kodowania dla kodéw urzadzen (odpowiada kodowi identyfikacyjnemu 2103H
falownika)

Kod wysoki 8bit | Znaczenie | Kod niski 8 pozycji Znaczenie

01 UMI 06 Falownik wektorowy UMI-B1 UE

Uwaga: kod skfada sie z 16 bitdw, ktére majg 8 bitéw wysokich i 8 bitéw niskich. 8
bitéw wysokich oznacza serig typéw silnikéw, a niskie 8 bitow oznacza pochodne typy
silnikéw serii. Na przyktad 0110H oznacza falowniki wektorowe UMI-B1 EU.

7.4.3 Wartosci wspétczynnika Fieldbus

Dane komunikacyjne sg wyrazone w postaci szesnastkowej w rzeczywistym
zastosowaniu i nie ma punktu radix w postaci szesnastkowej. Na przyktad, 50.12Hz
nie moze by¢ wyrazone przez hex, wigc 50.12 mozna powiekszy¢ 100 razy do 5012,
wiec hex 1394H moze by¢ uzyty do wyrazenia 50.12.

Liczba nie bedaca liczbg catkowita moze byé mierzona przez wielokrotnos$¢, aby
uzyska¢ liczbe catkowita, a liczbe catkowita mozna nazwaé wartosciami
wspdtczynnika Feldbus.

Wartosci wspdtczynnika Fieldbus odnosza sie do punktu radix zakresu ustawien lub
warto$ci domyslnej na licie parametréw funkcji. Jezeli za punktem radix (n = 1)
znajdujg sie liczby, wéwczas warto$¢ wspotczynnika m fieldbus wynosi 10n.

Wezmy za przyktad tabele:

Zakres Wartosé
Kod funkcji Nazwa Detale . Modify

Wybudzenie z | 0.0 - 3600.0s

P01.20 uspienia | (Dziata kiedy | QO - 3600.0 o

asowego P01.19=2)

Uruchom

onownie po | O: cone
P01.21 P P i 0-1 0 O
odzyskaniu 1: Wigczone

zasilania
Jesli za punktem bazowym znajduje sig¢ jedna cyfra w zakresie ustawien lub warto$¢
domyslina, woéwczas wartos¢ wspoétczynnika Fieldbus wynosi 10. Jesli dane
otrzymane przez urzgdzenie wyzszego rzedu to 50, wéwczas ,hibernation restore
delay tim(czas opdznienia przywracania hibernacji)” wynosi 5,0 (5,0 = 50 + 10).
Jesli komunikacja Modbus jest uzywana do kontrolowania czasu op6znienia
przywracania hibernacji jako 5,0s. Po pierwsze, 5.0 mozna powigkszy¢ 10 razy do
liczby catkowitej 50 (32H), a nastepnie dane te mozna wystac.
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01

Adres
falownika

06 0114 0032 49E7

Komenda Parametry Numer  Sprawdzanie
zapisu  danych danych C

Po otrzymaniu polecenia falownik zmieni 50 na 5 zgodnie z warto$cig wspdtczynnika
Fieldbus, a nastepnie ustawi czas opdznienia przywracania hibernacji na 5s.

Kolejny przyktad, gdy urzadzenie wyzszego rzedu wysyta polecenie odczytu
parametru czasu opoéznienia przywracania hibernacji, jezeli komunikat odpowiedzi

falownika jest nastepujacy:

o1

Adres

falownika

03

Komenda
odezytu

02
Dane
dwu-bajtowe

00 32

Parametry
danych

39 91

Sprawdzanie
CRC

Poniewaz parametr ma dane 0032H (50), a 50 podzielone przez 10 to 5, czas
opoznienia przywracania hibernacji wynosi 5s.

7.4.4 Odpowiedz na komunikat o biedzie

Moze wystapi¢ usterka w sterowaniu komunikacjg. Na przyktad niektére parametry
mozna tylko odczytaé. Jesli zostanie wystany komunikat zapisu, falownik zwréci
komunikat odpowiedzi na btad.

Komunikat o btedzie wystany z falownika do urzadzenia nadrzednego, jego kod i
znaczenie sg nastepujace:

Code Name Meaning
Nie mozna wykonac¢ polecenia mastera. Powodem moze byé¢:
01H Niewtasciwe 1. To polecenie jest tylko dla nowej wersji i ta wersja nie moze
polecenie zrealizowacé.
2. Slave jest w stanie btedu i nie moze go wykonaé.
Niewtasciwy adres Niektére adresy operaCJlA saA nlgpranQlowgl lub nie majg
02H danych. dostepu. Zwlaszcza kombinacja rejestru i bajtéw nadawczych
jest nieprawidtowa.
Kiedy w ramce wiadomosci znajdujg sie niepoprawne dane
odebrane przez slave
03H |Niewtasciwa warto$¢ |Uwaga: Ten kod btedu nie wskazuje, ze wartos¢ danych do

zapisania przekracza zakres, ale wskazuje, ze ramka danych
jest ramka niedozwolona.

_— Ustawienie  parametru w  zapisie parametréw  jest
Operacja nie ; ) . o .
04H . . nieprawidtowe. Na przyktad terminala wej$ciowego funkcji nie
powiodta sie . L R
mozna ustawia¢ wielokrotnie.
05H Bledne haslo Hasto lzap|sane na ad.res sprawdzania hasta nie jest takie
samo jak hasto ustawione w P7.00.
W komunikacie o ramce wystanym przez urzadzenie
. nadrzedne dlugo$é ramki cyfrowej jest niepoprawna lub
06H | Biad ramki danych zliczanie bitu kontrolnego CRC w RTU rézni sie od Urzadzenia
podrzednego.
07H | Zapis niedozwolony. |Zdarza sie to tylko w poleceniu zapisu, mozliwe z powodu:
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Code Name Meaning

1. Zapisane dane przekraczaja zakres parametrow.
2. Nie nalezy teraz modyfikowa¢ parametru.
3. Terminal byt juz uzywany.

Tego parametru nie
08H | mozna modyfikowaé
podczas dziatania

Zmodyfikowanego parametru zapisanego na urzadzeniu
nadrzednym nie mozna modyfikowa¢ podczas dziatania.

Kiedy urzadzenie nadrzedne zapisuje lub odczytuje hasto
09H Ochrona hasta uzytkownika ustawione bez odblokowywania hasta, zgtasza, ze
system jest zablokowany.

Slave uzywa pol kodu funkcjonalnego i adreséw btedéw, aby wskaza¢, ze jest to
normalna odpowiedz lub wystgpit jaki$ btad (nazwany jako odpowiedz na sprzeciw).
W przypadku normalnych odpowiedzi slave pokazuje jako odpowiedz odpowiednie
kody funkcji, adres cyfrowy lub kody podfunkcji. W przypadku odpowiedzi sprzeciwu
slave zwraca kod, ktory jest rowny normalnemu kodowi, ale pierwszy baijt to logiczna
1.
Na przyktad: gdy urzadzenie nadrzedne wysyta komunikat do urzadzenia
podrzednego, wymagajac od niego odczytania grupy danych adresowych kodéw
funkcji falownika, pojawig sig nastgpujgce kody funkgji:

00000011 (Hex 03H)
W przypadku normalnych odpowiedzi slave odpowiada tymi samymi kodami,
natomiast w przypadku odpowiedzi na sprzeciw zwroci:

10000011 (Hex 83H)
Oprocz modyfikacji kodéw funkcji dla btedu sprzeciwu, Slave odpowie bajtem
nieprawidtowego kodu, ktéry okresla przyczyne btedu.
Kiedy master otrzyma odpowiedZz na sprzeciw, w typowym przetwarzaniu wysle
wiadomos$¢ ponownie lub zmodyfikuje odpowiedni rozkaz.
Na przyktad ustaw ,dziatajgcy kanat polecen” falownika (P00.01, adres parametru to
0001H) z adresem od 01H do 03, polecenie jest nastgpujace:

01 06 0001 00 03 98 0B

Adres  Komenda Adres Parametry Sprawdzanie
falownika  odczytu parametrow danych CRC

Ale zakres ustawien ,running command channel (dziatajgcego kanatu polecen)”
wynosi 0-2, jesli jest ustawiony na 3, to falownik zwréci komunikat o usterce,
poniewaz liczba jest poza zakresem, jak ponizej:

01 8 04 43A3

Adres Nieprawidiowy Sprawdzanie
falownika kod bledu CRC
odpowiedzi

Nieprawidtowy kod odpowiedzi 86H oznacza nienormalng odpowiedz na zapis
polecenia 06H; kod btedu to 04H. W powyzszej tabeli jego nazwa oznacza, ze
operacja nie powiodta sie, a jej znaczenie polega na tym, Ze ustawienie parametru w
zapisie parametru jest nieprawidtowe. Na przyktad terminala wej$ciowego funkcji nie
mozna ustawia¢ wielokrotnie.
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7.5 Przyklad zapisu i odczytu
Format polecen znajduje sie w rozdziale 7.3.
7.5.1 Przyktad odczytu komendy 03H

Przyktad 1: odczyt stanu stowa 1 falownika z adresem 01H (patrz tabela 1). Z tabeli 1,
adres parametru stanu stowa 1 falownika to 2100H.
Tryb RTU:

Polecenie wysytana do falownika:

01 03 2100 0001 8E 36

Adres Komenda Adres Zawartos¢ Sprawdzanie
falownika odezytu parametrow danych

Komunikat odpowiedzi:

01 03 02 0003 E8 45

Adres Komenda Adres Zawartos¢ Sprawdzanie
falownika odezytu danych danych CRC

Tryb ASCII:

Polecenie wysytana do falownika:

01 03 2100 0001DA CRLF

Adres  Komenda Adres Numer _ Sprawdzanie Koniec
START falownika  odczytu  parametrow  danych  LRC (END)

Komunikat odpowiedzi:

01 03 02 0003 F7 CRLF

- Adres  Komenda Numer ~Zawartod¢ Sprawdzanie Koniec
START  falownika  odczytu bajtu danych LRC (END)

Zawarto$¢ danych to 0003H. Z tabeli 1, falownik zatrzymuje sig.

7.5.2 Przyktad zapisu komendy 06H
Przyktad 1: nalezy ustawi¢ falownik z adresem 03H, aby pracowat do przodu. Patrz
tabela 1, adres ,communication control command (polecenia sterujgcego
komunikacjg)” to 2000H, a bieg do przodu to 0001. Patrz tabela ponizej.
Instrukcja Adres Znaczenie instrukcji Charakterystyka
funkciji funkcji dancyhc RIW
0001H: Praca do przodu
0002H: Praca do tylu

Komenda
N 0003H: Bieg do przodu
sterowania 2000H - W/R
- 0004H: Bieg do tytu
komunikacjg
0005H: Stop

0006H: Wybieg do
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Instrukcja Adres Znaczenie instrukcji Charakterystyka
funkciji funkcji dancyhc RW
zatrzymania (zatrzymanie
awaryjne)

0007H: Reset btedu
0008H: Stop biegu

Tryb RTU:

Polecenie wysytana przez mastera:

03 06 2000 0001 4228

Adres Komenda Adres Praca Sprawdzanie
falownika  zapisu parametow do CRC
przodu

Jesli operacja sig powiedzie, odpowiedz moze wygladac tak jak ponizej (to samo z
poleceniem wystanym przez urzgdzenie nadrzedne):

03 06 2000 0001 4228

Adres Komenda Adres Praca Sprawdzanie
falownika zapisu  parametow do CRC
przodu

Tryb ASCII:
Polecenie wystane do falownika:

01 06 2000 0001D6 CRLF

- Adres Komenda Adres  Numer Sprawdzanie Koniec
STARTfalownika zapisu parametéw danych LRC (END)

Komunikat odpowiedzi jest taki jak ponizej:

01 06 2000 0001D6 CRLF

Adres  Komenda  Adres Numer Sprawdzanie Koniec
START falownika zapisu  parametow  danych  LRC (END)

Przyktad 2: ustaw maksymalng czestotliwos$é wyjsciowgalownika w adresie 03H na 100.

Kod Zakres Wartos¢
Nazwa Detale Modyfikacje
funkcji ien
Maksymalna P00.04 - 75,00
P00.03 czestotliwosé 600.00Hz Sd Z o
wyjsciowa (400.00Hz) )

Patrz liczby za punktem radix, warto$¢ wspoétczynnika Fieldbus maksymalna
czestotliwosé wyjsciowa (P00.03) wynosi 100. 100Hz pomnozona przez 100 wynosi
10000 i odpowiadacy mu hex to 2710H.
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Tryb RTU:

Polecenie wysytana przez mastera:

03 06 0003 2710 6214
Adres Komenda Adres Praca Sprawdzanie
falownika zapisu  parametéw do CRC
przodu

Jesli operacja sie powiedzie, odpowiedz moze wygladac tak jak ponizej (to samo z
poleceniem wystanym przez urzadzenie nadrzgdne):
03 06 0003 27 10 62 14

Adres Komenda  ~Adres “Praca Sprawdzanie
falownika zapisu  parametow do CRC
przodu

Tryb ASCII:

Polecenie wystane do falownika:
03 06 0003 2710 BD CRLF

Adres Komenda  Adres Numer Sprawdzanie Koniec
START falownika zapisu parametow  danych  LRC (END)

Komunikat odpowiedzi jest taki jak ponizej:
03 06 0003 2710 BD CRLF

“Adres Komenda ™ Adres Numer _Sprawdzanie Koniec
START falownika zapisu parametow danych  LRC (END)

7.5.3 Przyktad polecenia ciagtego zapisu 10H

Przyktad 1: ustaw falownik, ktérego adres to 01H, do przodu przy 10 Hz. Zapoznaj sie
z instrukcja 2000H i 0001. Ustaw adres ,communication setting frequency
(czestotliwosci ustawiania komunikacji)” to 2001H, a 10 Hz odpowiada 03E8H. Tabela
ponizej:

Function Address Data meaning instruction RW
instruction definition attribute
0001H: Praca do przodu
0002H: Praca do tytu
0003H: Bieg do przodu
Komenda 0004H: Bieg do tytu
sterowania 2000H 0005H: Stop W/R
komunikacjg 0006H: Wybieg do zatrzymania (zatrzymanie
awaryjne)
0007H: Reset btedu
0008H: Stop biegu
Ustawienie czestotliwo$ci komunikacji (0—
_— 2001H R
Adres ustawienia Fmax (unit: 0.01Hz)) WIR
komunikacji 2002H Podany zakres PID (0—1000, 1000 odpowiada
100,0%)
Tryb RTU:
Polecenie wystane do falownika:
Elmark Automatyka S.A. 153
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01 10 2000 0002 04 000103E8 3B10
Adres  Komenda Adres Numer Numer Praca 10Hz Sprawdzanie
falownika statego parametow danych  bajtu do
zapisu przodu

Komunikat odpowiedzi jest taki jak ponizej:

01 10 2000 0002 4A08

Adres  Komenda  Adres Numer  Sprawdzanie
falownika stalego  parametow danych LRC
Zzapisu

Tryb ASCII:

Polecenie wystane do falownika:
m 10 20000002 04 000103 E8 BD CRLF

dres Komenda Adres Numer Numer Praca 10Hz Sprawdzanie Koniec
STARTfaIownlka stalego parametéw danych bajtu do LRC (END)
zapisu przodu

Komunikat odpowiedzi jest taki jak ponizej:

01 10 2000 0002 CD CRLF

Adres Komenda Adres Numer  Sprawdzanie yoNEC (END
START falownika statego parametéw danych LRC ( )
zapisu

Przyktad 2: ustaw czas ACC falownika 01H na 10s, a czas DEC na 20s

P00.11 |Czas ACC1 |Zakres ustawien of P00.11 i P00.12: Zalezy od modelu | O

P00.12 |Czas DEC1 |0.0-3600.0s Zalezy od modelu O
Odpowiedni adres P00.11 to 000B, czas ACC 10s odpowiada 0064H, a czas DEC 20s
odpowiada 00C8H.

Tryb RTU:

Polecenie wystane do falownika:
01 10 000B 0002 04 006400C8 F255

Adres  Komenda ~ Adres Numer Numer 10s 20s. Sprawdzanle
falownika  statego parametéow danych bajtu
zapisu

Komunikat odpowiedzi jest taki jak ponizej:
01 10 000B 0002 300A

Adres Komenda Adres Numer  Sprawdzanie
falownika  statego parametow  danych LRC
zapisu

Tryb ASCII:
Polecenie wystane do falownika:
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01 10 000B000204006400C8B2 CRLF
Adres Komenda Adres Numer 10s 20s. Sprawdzanie KONIEC (END)
LRC

START falownika ~ statego parametow danych
Zzapisu

Komunikat odpowiedzi jest taki jak ponizej:

01 10 000B 0002 E2 CRLF

- Adres  Komenda Adres Numer  Sprawdzanie KONIEC (END)
START  falownika stalego parametréw  danych LRC
zapisu

Uwaga: puste miejsce w powyzszym poleceniu stuzy do ilustracji. Pustego miejsca
zapetni¢ w rzeczywistej aplikacji, chyba ze urzgdzenie nadrzedne moze samodzielnie je
usungc.

7.6 Typowe bledy komunikacji

Typowe btedy komunikacji: brak reakcji na komunikacje lub falownik zwraca
nieprawidtowy btad.

Mozliwy powdd braku odpowiedzi na komunikat:

Wybor niewtasciwego interfejsu szeregowego, na przykiad, jesli konwerter to COM1,
wybranie COM2 podczas komunikacji

Szybkos$¢ transmisji, bit cyfrowy, bit koncowy i bit kontrolny nie sg takie same, jak w
falowniku + i - RS485 sg podtgczone w odwrotnej kolejnosci.

Ostonka z przewodu 485 na ptycie zaciskowej falownika nie jest podtgczana.
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Zalacznik A Dane techniczne
A1 Wskazniki

A.1.1 Ladownos¢ (capacity)

Dobdr falownika opiera sie na znamionowym pragdzie i mocy silnika. Aby uzyska¢ moc
znamionowg silnika podang w tabeli, prad znamionowy falownika musi by¢ wiekszy lub
réwny pradowi znamionowemu silnika. Moc znamionowa falownika musi by¢ wyzsza lub
réwna mocy znamionowej silnika. Moc znamionowa jest taka sama, niezaleznie od
napigcia zasilania w jednym zakresie napigcia.

Uwaga:

1.Maksymalna dopuszczalna moc na wale silnika jest ograniczona do 1,5 * PN. Jesli limit
zostanie przekroczony, moment obrotowy silnika i prad sg automatycznie ograniczane.
Funkcja chroni mostek wej$ciowy napedu przed przecigzeniem.

2.Warto$ci znamionowe obowigzujg w temperaturze otoczenia 40 ° C.

3.Wazne jest sprawdzenie, czy we wspolnych systemach pradu statego moc
przeptywajgca przez wspolne potaczenie pradu statego nie przekracza PN.

A.1.2 Obnizanie wartosci znamionowej

No$nos$¢ maleje, jesli temperatura otoczenia w miejscu instalacji przekracza 40 ° C,
wysokos$¢ przekracza 1000 metréw lub czestotliwosé przetgczania zmienia sie z 4 kHz
na 8, 12 lub 15 kHz.

A.1.2.1 Obnizenie temperatury

W zakresie temperatur od + 40 ° C do + 50 ° C znamionowy prad wyj$ciowy zmniejsza
si¢ 0 1% na kazde dodatkowe 1 ° C. Rzeczywiste obnizenie warto$ci znajduje sie na
ponizszej liscie.

100|
80
60
40

20
- Temperatura (oC)

A.1.2.2 Obnizenie wysokosci

Urzadzenie moze wytwarza¢ moc znamionowa, jesli miejsce instalacji jest mniejsze niz
1000 m. Moc wyjsciowa zmniejsza sig, jesli wysokos$¢ przekracza 1000 metrow. Ponizej
znajduje sie szczegotowy malejgcy wykres obnizania wartosci znamionowych:
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Wspdiczynnik obnizenia (%)
100
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40

0 1000~ 5000 5000 000> Wysokos¢ (m)

A.2 CE

A.2.1 Oznaczenie CE

Oznaczenie CE jest dotaczone do falownika, zeby sprawdzi¢, czy falownik spetnia
wymagania europejskich dyrektyw niskonapigciowych (2006/95 / WE) i dyrektyw EMC
(2004/108 / WE).

A.2.2 Zgodnosc¢ z europejska dyrektywa EMC

Dyrektywa EMC okresla wymagania dotyczace odpornosci i emisji urzadzen
elektrycznych uzywanych w Unii Europejskiej. Norma produktu EMC (EN 61800-3:
2004) obejmuje wymagania okreslone dla napedéw. Patrz sekcja Przepisy EMC.

A.3 Przepisy EMC

Norma produktu EMC (EN 61800-3: 2004) zawiera wymagania EMC dla falownika.
Pierwsze $rodowisko: $rodowisko domowe (obejmuje zaktady podigczone do sieci
niskiego napiecia, ktéra zasila budynki wykorzystywane do celéw domowych).

Drugie $rodowisko obejmuje zaktady podtgczone do sieci, ktéra nie zasila bezposrednio
lokali mieszkalnych. Cztery kategorie falownika:

Falownik kategorii C1: falownik o napieciu znamionowym mniejszym niz 1000 V i
stosowany w pierwszym $rodowisku.

Falownik kategorii C2: falownik o napigciu znamionowym mniejszym niz 1000 V, inny niz
kotki, gniazda i urzadzenia ruchowe, przeznaczony do instalacji i uruchomienia wytacznie
przez profesjonalnego elektryka, gdy jest uzywany w pierwszym $rodowisku..

Uwaga: Norma IEC / EN 61800-3 w standardzie EMC nie ogranicza rozdziatu mocy
falownika, ale okresla sceng wstepng, instalacje i uruchomienie. Profesjonalny elektryk
posiada niezbedne umiejetnosci w zakresie instalowania i / lub uruchamiania uktadow
napedowych, w tym ich aspektéw EMC.

Falownik kategorii C3: falownik o napigciu znamionowym mniejszym niz 1000 V i
stosowany w drugim $rodowisku innym niz pierwsze

Falownik kategorii C4: falownik o napieciu znamionowym wiekszym niz 1000 V lub
pradzie znamionowym jest wiekszy lub réwny 400 A i stosowany w skomplikowanym
systemie w drugim srodowisku.

A.3.1 Kategoria C2

Wartos$ci graniczne emisji sg zgodne z nastgpujgcymi przepisami:
1. Opcjonalny filtr EMC jest wybierany zgodnie z opcjami i instalowany zgodnie z
instrukcija filtra EMC.

2. Kable silnika i sterowania sg wybrane zgodnie z instrukcja.
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3. Naped jest instalowany zgodnie z instrukcjami podanymi w tej instrukciji

< W $rodowisku domowym ten produkt moze powodowac zaktocenia
A radiowe, w takim przypadku moga by¢ wymagane dodatkowe $rodki
ograniczajace.

A.3.2 Kategoria C3

Zabezpieczenia systemu zgodna z wymaganiami normy IEC / EN 61800-3, drugie

$rodowisko.

Wartos$ci graniczne emisji sg zgodne z nastepujgcymi przepisami:

1.  Opcjonalny filtr EMC jest wybierany zgodnie z opcjami i instalowany zgodnie z
instrukcija filtra EMC.

2. Kable silnika i sterowania sg wybrane zgodnie z instrukcja.

3. System jest instalowany zgodnie z instrukcjami podanymi w tej instrukcji.

<= Naped kategorii C3 nie jest przeznaczony do uzytku w publicznej sieci
A niskiego napiecia, ktéra zasila pomieszczenia mieszkalne. Zaktdcenie

czestotliwosci radiowej jest wielce prawdopodobne, jesli naped jest
uzywany w takiej sieci.
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Zalacznik B Rysunki z wymiarami

Rysunki wymiarowe UMI-B1 EU pokazano ponizej. Wymiary podano w milimetrach i
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calach.

B.1 ukiad zewnetrzn
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16.0

26.0 2-24.5
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Ogdlny rysunek rysunek otworu

Uwaga: Zewnetrzne przyciski sg opcjonalne dla falownikéw (1PH 230 V / 3PH 400 V
< 2,2 kW i 3PH 230 V < 0,75 kW); standardowe przyciski falownikéw (3PH 400 V =
4kW i 3PH 230V 21,5kW) mogg by¢ uzywane zewnetrzne przyciski.

Przyciski mozna zainstalowa¢ na uchwycie, jesli sg one zewnetrzne.
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Uchwyt instalacyjny wymiary mocowania
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B.2 Tabele falownika

Y

in

o

L[ — 5
= VR
Montaz na $cianie falownikéw 0,75-2,2 kW (jednostka wymiarowa: mm
Otwor
Model w1 w2 H1 H2 D1 D2 |montazowy
(d)
UMI-0004BE-B1 80.0 60.0 160.0 150.0 1235 | 120.3 5
UMI-0007BE-B1 80.0 60.0 160.0 150.0 123.5 | 120.3 5
UMI-0015BE-B1 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 | 137.3 5
UMI-0022BE-B1 80.0 60.0 185.0 175.0 1405 | 137.3 5
UMI-0007EE-B1 80.0 60.0 185.0 175.0 140.5 | 137.3 5
UMI-0015EE-B1 80.0 60.0 185.0 175.0 1405 | 137.3 5
UMI-0022EE-B1 80.0 60.0 185.0 175.0 1405 | 137.3 5
3 D2 -
i E=TRZNA
E -
oinss | H3
o =l
H1 ;
I GRS
ol
B
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Montaz na szynie falownikéw 1PH 220 V / 3PH 380 V (<2,2 kW) i 3PH 220 V (< 0,75
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Otwor
Model W1 H1 H3 H4 D1 D2 | montazowy

(d)
UMI-0004BE-B1 80.0 160.0 35.4 36.6 123.5 [120.3 5
UMI-0007BE-B1 80.0 160.0 35.4 36.6 123.5 [120.3 5
UMI-0015BE-B1 80.0 185.0 35.4 36.6 140.5 |137.3 5
UMI-0022BE-B1 80.0 185.0 35.4 36.6 140.5 |[137.3 5
UMI-0007EE-B1 80.0 185.0 35.4 36.6 140.5 |137.3 5
UMI-0015EE-B1 80.0 185.0 35.4 36.6 140.5 |137.3 5
UMI-0022EE-B1 80.0 185.0 35.4 36.6 140.5 |137.3 5

D1

D2

H1
H2

)

Montaz na $cianie falownikéw 3PH 400V 4-37kW i 3PH 230V 1,5-7,5 kW

Wil D1

7r__\NL.‘fB . D2

H1
H
UMD (TENED  COEEEE

L = ===
Montaz na $cianie falownikéw 3PH 400V 45—-75kW
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W, e D1

Montaz na $cianie falownikéw 3PH 400V 90—110kW (wymiar: mm)

Model wi | w2 | w3 | H1 | H2 | D1 | D2 Otwér
montazowy
UMI-0040EE-B1 | 146.0 | 131.0 | — | 256.0 | 2435 | 167.0 | 84.5 6
UMI-0055EE-B1 | 146.0 | 131.0 | — | 256.0 | 2435 | 167.0 | 845 6
UMI-0075EE-B1 | 170.0 | 151.0 | — | 320.0 | 303.5 | 196.3 | 113.0 6
UMI-0110EE-B1 | 170.0 | 151.0 | — | 320.0 | 3035 | 196.3 | 113.0 6
UMI-0150EE-B1 | 170.0 | 151.0 | — | 320.0 | 303.5 | 196.3 | 113.0 6
UMI-0185EE-B1 | 200.0 | 185.0 | — | 340.6 | 328.6 | 184.3 | 104.5 6
UMI-0220EE-B1 | 200.0 | 185.0 | — | 340.6 | 328.6 | 184.3 | 1045 6
UMI-0300EE-B1 | 250.0 | 230.0 | — | 400.0 | 380.0 | 202.0 | 123.5 6
UMI-0370EE-B1 | 250.0 | 230.0 | — | 400.0 | 380.0 | 202.0 | 1235 6
UMI-0450EE-B1 | 282.0 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 138.0 9
UMI-0550EE-B1 | 282.0 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 138.0 9
UMI-0750EE-B1 | 282.0 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 138.0 9
UMI-0900EE-B1 | 338.0 | 200.0 | — | 554.0 | 535.0 | 3202 | — 95
UMI-1100EE-B1 | 338.0 | 2000 | — | 554.0 | 535.0 | 32902 | — 9.5

2
G

W D w4
Foz — EW}—:’[\

4R

S GmorBtaacyny

Montaz kotnierzowy falownikéw 3PH 400V 4-75kW i 3PH 230V 1,5-7,5kW
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D1
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Montaz kotnierzowy falownikéw 3PH 400V 90-110kW (wymiar: mm)
Model W1 |\W2| W3 |W4|H1[(H2| H3 | H4 | D1 | D2 Otw.or Sruba
montazowy
UMI-0040EE-B1 [170.2]|131| 150 [ 9.5 |292|276( 260 | 6 | 167 |84.5 6 M5
UMI-0055EE-B1 [170.2]|131| 150 [ 9.5 |292|276( 260 | 6 | 167 |84.5 6 M5
UMI-0075EE-B1 [191.2]|151| 174 [11.5|370|351| 324 | 12 |196.3| 113 6 M5
UMI-0110EE-B1 [191.2(151| 174 [11.5[370|351] 324 | 12 |196.3| 113 6 M5
UMI-0150EE-B1 [191.2]|151| 174 [11.5|370|351| 324 | 12 |196.3| 113 6 M5
UMI-0185EE-B1 | 266 |250| 224 | 13 |371|250(350.6| 20.3 |184.6| 104 6 M5
UMI-0220EE-B1 | 266 |250| 224 | 13 |371|250(350.6( 20.3 [184.6] 104 6 M5
UMI-0300EE-B1 | 316 |300| 274 | 13 |430|300| 410 | 55 | 202 |118.3 6 M5
UMI-0370EE-B1 | 316 |300| 274 | 13 [430|300| 410 | 55 | 202 |118.3 6 M5
UMI-0450EE-B1 | 352 |332| 306 | 13 |580|400( 570 | 80 | 238 |133.8 9 M8
UMI-0550EE-B1 | 352 |332| 306 | 13 |580(400| 570 | 80 | 238 |133.8 9 M8
UMI-0750EE-B1 | 352 |332| 306 | 13 |580|400( 570 | 80 | 238 |133.8 9 M8
UMI-0900EE-B1 [418.5|361(389.5[14.2|600|559| 370 |108.5|329.5|149.5 9.5 M8
UMI-1100EE-B1 |418.5/361(389.5|14.2|600|559| 370 ]108.5[329.5(149.5 9.5 M8
Uwaga: Wspornik instalacyjny jest opcjonalny.
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Zalacznik C Dalsze informacje
C.1 Zapytania odtyczace ustug i produktéw

Wszelkie zapytania dotyczgce produktu nalezy kierowa¢ do lokalnych dystrybutoréow
UNITRONICS, podajgc oznaczenie typu i numer seryjny danego urzgdzenia.
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